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Automatyzacja z wykorzystaniem
modufow manipulacyjnych Festo

Dzieki wysokim kwalifikacjom i doswiadczeniu swoich inzynierdw, firma Festo gwarantuje petng obstuge
proceséw technologicznych wykorzystujacych systemy manipulacyjne, stosujac kompleksowe rozwigzania
poczawszy od modutéw manipulacyjnych (Pick&Place), po maszyny specjalnie projektowane pod katem
konkretnych proceséw technologicznych.

Prosta i przemyslana
koncepcja instalacji

z wykorzystaniem
opcjonalnych akcesorii

Zestaw instalacyjny utatwia upo-
rzadkowane poprowadzenie wszyst-
kich przewodow i kabli od chwyta-
ka do szafy sterowniczej urzadzenia.
Chwytaki i napedy obrotowe moz-
na mocowac za pomoca uniwersal-
nych adapteréw.

Niezalezna regulacja skokow
w osiach Y i Z w potozeniach po-
bierania lub oddawania detali.

Regulacja skoku w osi Y

Po zamontowaniu modutu HSP moz-
na niezaleznie ustawi¢ skok w 0si Y
dla potozen pobierania (Pick) i od-
ktadania (Place) detali.

Regulacja skoku w osi Z
Modut umozliwia takze kompen-
sacje roznic w wysokoSci, np. mie-
dzy stolem obrotowym a syste-
mem przenoSnikowym.

¥

Polozenie oczekiwania
lopcjonalne)

o Linfowy system
przenoinikowy
MoHiwodé precyzyjnej regulacii
do rd¢nych poziomow
Stét obrotowy
Dane technicne HSP-12 HSP-16 HSP-25
Zakres skoku b [mm] 52..68 90..110 130...170
Z [mm] 20...30 35..50 50...70
Skuteczny skok liniowy w osi Z [mm] 15 20 25
Minimalny czas cyklu Is] 0,6 0.8 1,0
DoktadnoSi pozycjon: i [mm] 0,01 0,01 0,02
Dokladnost pozyc ia wpololeniach oczekiwania  [mm]* | a5

*Dotycay tylko wadantdw elektrycmech

M odul manipulacyjny HSP to naj-
szybszy i najbardziej uniwer-
salny modut Pick&Place w swojej
klasie. Sekretem najwyzszej wydaj-
nosci (100 detali/min), minimalne-
go czasu cyklu oraz imponujacej
precyzji jest prowadnica krzywko-
wa. Dodatkowo wariant z napedem
pneumatycznym zapewnia dynami-
ke i site a z napedem elektrycznym
wieksza elastycznosc¢ tego modutu.

Niewielki, kompaktowy
modut gotowy do instalacji

Modutl HSP umozliwia budowe
w pelni kompaktowych maszyn
o prostej konstrukcji. Prosty mo-
dut pozwala zaoszczedzic czas i pie-
niadze w trakcie projektowania,
a funkcja uczenia i tatwe w obstudze
menu stanowia dodatkowe zalety
wariantu z napedem elektrycznym.
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Warianty:

HSP z napedem pneumatycznym

- pneumatyczny naped
wahadlowy DSM,

- z pokrywa ochronna
lub bez,

- z polozeniem oczekiwania
lub bez - potozenie prawe
lub lewe, odpowiednio
do potrzeb.

Typowe zastosowania:
- szybkie ruchy
typu Pick&Place
z ruchem od
jednego potozenia
krancowego
do drugiego,
- kompletne
i ekonomiczne
rozwiazanie do
prostych zadan
pobierania
i odktadania detalu.

HSP z napedem elektrycznym

- silnik MTR-DCI mocowany bezposrednio lub
za pomoca przektadni katowe;j,

- uruchamianie za pomoca funkcji uczenia
z wykorzystaniem panelu operatorskiego,

- metalowe zderzaki z elementem amortyzacyjnym.

Typowe zastosowania:

- zadania typu Pick&Place z wyrzucaniem
detali wadliwych w potozeniu posrednim,

- uklady ze zmienna predkoScia, np. do monta-
zu detali przy obnizonej predkosci,

- potozenie oczekiwania moze znajdowac si¢
bezposrednio nad detalem, np. w uktadach,
gdzie czas cyklu ma najwieksze znaczenie,

- mozliwo$¢ przemieszczania detali o roz-
nej wysokosci.
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REKLAMA

Modutowy Sys em 'Mechatroniczny Festo obejmuje

komponenty, moduty oraz systemy wraz z oprogramowaniem.
System ten taczy w sobie wszystkie typy automatycznego
sterowania ruchem: napedy pneumatyczne, serwopneumatyczne
i elektryczne, stosowane w zaleznosci od potrzeb.
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