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Dzięki wysokim kwalifikacjom i doświadczeniu swoich inżynierów, firma Festo gwarantuje pełną obsługę 
procesów technologicznych wykorzystujących systemy manipulacyjne, stosując kompleksowe rozwiązania 
począwszy od modułów manipulacyjnych (Pick&Place), po maszyny specjalnie projektowane pod kątem 
konkretnych procesów technologicznych. 

Automatyzacja z wykorzystaniem 
modułów manipulacyjnych Festo

oduł manipulacyjny HSP to naj-
szybszy i najbardziej uniwer-

salny moduł Pick&Place w swojej 
klasie. Sekretem najwyższej wydaj-
ności (100 detali/min), minimalne-
go czasu cyklu oraz imponującej 
precyzji jest prowadnica krzywko-
wa. Dodatkowo wariant z napędem 
pneumatycznym zapewnia dynami-
kę i siłę a z napędem elektrycznym 
większą elastyczność tego modułu.

Niewielki, kompaktowy 
moduł gotowy do instalacji

Moduł HSP umożliwia budowę 
w pełni kompaktowych maszyn 
o prostej konstrukcji. Prosty mo-
duł pozwala zaoszczędzić czas i pie-
niądze w trakcie projektowania, 
a funkcja uczenia i łatwe w obsłudze 
menu stanowią dodatkowe zalety 
wariantu z napędem elektrycznym.

Prosta i przemyślana 
koncepcja instalacji 
z wykorzystaniem 
opcjonalnych akcesorii

Zestaw instalacyjny ułatwia upo-
rządkowane poprowadzenie wszyst-
kich przewodów i kabli od chwyta-
ka do szafy sterowniczej urządzenia. 
Chwytaki i napędy obrotowe moż-
na mocować za pomocą uniwersal-
nych adapterów.

Niezależna regulacja skoków 
w osiach Y i Z w położeniach po-
bierania lub oddawania detali.

Regulacja skoku w osi Y
Po zamontowaniu modułu HSP moż-
na niezależnie ustawić skok w osi Y 
dla położeń pobierania (Pick) i od-
kładania (Place) detali.

Regulacja skoku w osi Z
Moduł umożliwia także kompen-
sację różnic w wysokości, np. mię-
dzy stołem obrotowym a syste-
mem przenośnikowym.
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Warianty:

HSP z napędem pneumatycznym
– pneumatyczny napęd 

wahadłowy DSM,
– z pokrywą ochronną 

lub bez,
– z położeniem oczekiwania 

lub bez – położenie prawe 
lub lewe, odpowiednio 
do potrzeb.

Typowe zastosowania:
– szybkie ruchy 

typu Pick&Place 
z ruchem od 
jednego położenia 
krańcowego 
do drugiego,

– kompletne 
i ekonomiczne 
rozwiązanie do 
prostych zadań 
pobierania 
i odkładania detalu.

HSP z napędem elektrycznym
– silnik MTR-DCI mocowany bezpośrednio lub 

za pomocą przekładni kątowej,
– uruchamianie za pomocą funkcji uczenia 

z wykorzystaniem panelu operatorskiego,
– metalowe zderzaki z elementem amortyzacyjnym.

Typowe zastosowania:
– zadania typu Pick&Place z wyrzucaniem 

detali wadliwych w położeniu pośrednim,
– układy ze zmienną prędkością, np. do monta-

żu detali przy obniżonej prędkości,
– położenie oczekiwania może znajdować się 

bezpośrednio nad detalem, np. w układach, 
gdzie czas cyklu ma największe znaczenie,

– możliwość przemieszczania detali o róż-
nej wysokości.
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