ARTYKUt PROMOCYJNY

Wydajne sterowanie

Sterownik do
robotow CMXR-CZ2

firmy Festo

Zalety sterownika do robotow pofaczono z elastycz-
noscig sterownika PLC: CMXR-C2. Rozwigzanie to
oferuje w jednej platformie korzysci dwoch Swiatow
| upraszcza trudne zastosowania. Ponadto, zapewnia
wydajne sterownie ruchem - od synchronicznego ruchu
miedzy dwoma punktami (PtP) do interpolacji koto-
wej i ztozonej obstugi ruchomych elementow w kilku
systemach przeno$nikdw.

terownik CMXR-C2 z funkcjami
robotyki zapewnia najkrotszy czas

przemieszczania i mozliwos¢

definiowania trajektorii ruchu nawet
0 6 stopniach swobody, dzieki czemu
znakomicie sprawdza si¢ na przyktad
podczas naktadania kleju, znakowania
lub ciecia laserowego.

Dodatkowe zalety

>

Indywidualna integracja pozycjonerow
nadrzednych lub prosta integracja
urzadzen peryferyjnych, np. funkcje
Sledzenia przy uzyciu systeméw wizyj-
nych z wbudowanymi sterownikami
PLC z CoDeSys

Idealne rozwigzanie w zastosowaniach
zwiazanych z klejeniem lub uszczelnia-
niem: wigksza niezawodno$¢ procesu
iwyzsza jakos¢ dzigki zastosowaniu
zdefiniowanych i niezaleznych od pred-
kosci linii punktdw przelaczania
Zwigkszona elastycznos¢: modutowy
system sterowania z cyfrowym lub
analogowym interfejsem I/O z opcja
rozbudowy

» Szybkailatwa optymalizacja progra-
mow ruchu za pomocg przeno$nego
panelu operatorskiego CDSA
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| Panel operatorski CDSA. Programowanie
w jezyku Festo Teach Language (FTL)
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