Pinzas estandar HGP/HGD/HGR/HGW
Micropinzas HGPM/HGWM

FESTO

Tanto si se trata de aplicaciones
estandar como de piezas muy
pequeiias: iSujecion segura!
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iMicro!

‘ormatos CAD, sino también un software
de seleccion de sencilla utilizacion para planificar y configurar en un

minimo tiempo.

iDiversidad!

ilntegracion!

Pinzas estandar HGP, HGD, HGR,

HGW : la solucion a elegir para

numerosas aplicaciones

e Solucion econdmica

e Pinzas paralelas, de 3 dedos,
angulares o radiales

e Tamafios desde 6 hasta 50 mm

o Plena integracion en el conjunto
modular para la manipulacion y
montaje

Tecnologia convincente

e \/astago de doble accionamiento

e Centrado automatico

e Orientacion variable de la sujecion
(interior, exterior)

e Sensores Hall adaptables en las
pinzas estandar mas pequefias y
detectores de posicion integrables
en las demas pinzas

e Dedos externos adaptables

e Multiples posibilidades de
adaptacion a los actuadores

Micropinzas HGPM/HGWM
Sujecion segura de piezas muy
pequefias en espacios reducidos.

Miniaturizada

o Gran duracion (més de 10 millones
de ciclos)

® Montaje fiable y rapido

e Pequefias y versatiles

e Compensacion opcional de carrera

Gran economia
Precio ventajoso y gran duracion.

Altamente flexible

Dedos de adaptacion externa y malti-
ples posibilidades de adaptacion de
los actuadores.

Maxima especializacion

Por ejemplo, alimentacion de piezas
electronicas o de mecanica fina en
secciones de montaje. Ideales para
masas y fuerzas pequefas y para apli-
caciones que exigen gran precision.
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Aplicacion de grandes fuerzas de sujecion, gran duracion, versatilidad y econo-
mia, esas son las ventajas que ofrecen las pinzas de Festo, capaces de satisfacer
las exigencias de los disenadores de proyectos y de los encargados del departa-
mento de compras. Compruébelo usted mismo.

Ventajas en el disefio de proyectos

Ventajas en la compra

Construccion estandarizada,
orientada a aplicaciones especificas

® Menos trabajo de planificacion

e Reduccion del espacio ocupado

e Gran fuerza de sujecion a pesar
del tamafio pequefio de las
pinzas

e Gran precision y resistencia

e Pedidos sencillos

® Menos costos posteriores debido
a la gran duracion de las pinzas

o Excelente rentabilidad

Pinzas por médulos

e Conexiones sencillas y
claramente definidas
o Sencilla integracion en el sistema

e Todo de un mismo proveedor
e Simplificacion de la logistica

Serie de pinzas miniaturizadas

e Manipulacion de piezas muy
pequefas

e Aplicaciones en todos los secto-
res industriales que fabrican
maquinas con espacios muy
reducidos

® Precio ventajoso

e Reduccion de costos innecesarios
ocasionados por adaptacion de
tamarios
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Fuerzas aplicadas por la pinza FESTO

Fundamentos

Calculo de la fuerza de sujecion
;Qué se entiende por fuerza de sujecion?

o o Accion = Reaccion Al elegir una pinza debe determinarse  [kg] y, al mismo tiempo, para moverla
La fuerza de sujecion Fg es la fuerza la fuerza de sujecion necesaria para con una aceleracion a[m/s2].
que aplica cada dedo de una pinza. sujetar una pieza que tiene la masa m
:Como actiia la fuerza de sujecion en el caso de una pinza de dos dedos? Fc  Fuerza de sujecion [N]
Pinzas paralelas, radiales y angulares necesaria por dedo

Unidn positiva

En el caso de pinzas angulares y ra-
diales, la fuerza de sujecion Fg tiene
que convertirse matematicamente
en el momento angular de sujecion
Mg.

r,x Distancia entre el punto muerto
de la pinzay el punto de
sujecion (palanca)
=> Datos incluidos en el

Fo=mx (g+a) xS

Fo = %g-ﬁ-a) X tana X S catalogo:
“Fuerza de sujecion en funcion
de la palanca”
Fe =m x (g+a) X tana X S
Mg = Fg Xr

m  Masa de la pieza [k
~mx (g+a) pieza [ke]

Fo = X X sina X S

g Aceleracion de gravedad
(=10 m/s2): debe considerarse
si es opuesta a la aceleracion a

a  Aceleracién [m/s?] del
¢Como actia la fuerza de sujecion en el caso de una pinza de tres dedos? movimiento dinamico
Pinzas de tres dedos

Unidn positiva S Factor de seguridad

Fe=mx (g+a) xS
c=mxle 2 o Conicidad del dedo de la pinza

1 T u  Coeficiente de friccion entre el
Fe f
g dedoy la pieza

FG—mX§g+a)><tana><S
m X (g+a)
Fo= 35, XS
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Fuerzas aplicadas por la pinza

Fundamentos

Aceleraciones maximas con diversos tipos de accionamiento

En los siguientes casos surgen picos
de aceleracion:

e En caso de parada de emergencia
e Poco antes de la posicion final

FESTO

Accionamiento Neumatico Servonuematico | Eléctrico
Con amortigua- | Con amortigua- | Con amortigua- Eje con correa Eje con husillo Con motor lineal
cion fija cion regulable dores dentada
Aceleracion 50 ...300 10 ... 300 10 ... 300 5..15 0..15 0..6 0..30
méxima [m/s2]
Factor de seguridad recomendado
Margen recomendado
| v oo e |
[ 1 1 T 1 [ 1 1 1 1 [ 1 1 1 1 [
1 1,6 2 3 4

e Bajo dinamismo e Gran dinamismo
e Factor de friccion seguroy continuo
e Ausencia de oscilaciones en la red

de aire comprimido

e Grandes oscilaciones del factor de friccion

e Grandes oscilaciones de la presion del
aire comprimido

e Gran superposicion de aceleraciones
(lineales/rotativas)

Coeficiente de friccion p

Limitaciones del procedimiento
Excentricidad y del centro de gravedad de la masa en relacion con el punto de sujecién

= Los diagramas constan en el
capitulo de pinzas del catalogo °
= En el catalogo electronico — =

J

Programa de calculo en el catalogo electronico del CD-ROM

= e allE
e

Introduccion 6ptima de los siguientes

parametros:

o Geometria de la pieza y de los = _' T -
dedos o

e Sentido del movimiento, *

g s

dinamismo
o Coeficiente de friccion, presion, LI
temperatura y factor de seguridad i
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ALg Aluminio lubricado

Superficie de la pieza ST Acero
ST STg AL Alg G STg Acero lubricado
Superficie Acero | 0,25 0,15 0,35 0,20 0,50 AL Aluminio
de los dedos STg 0,15 0,09 0,21 0,12 0,30
G Goma
AL 0,35 0,21 0,49 0,28 0,70
ALg 0,20 0,12 0,28 0,16 0,40
G 0,50 0,30 0,70 0,40 1,00




Pinzas paralelas

Ayuda para la seleccion

Importante

1) Lamasa de la pieza se calculd
suponiendo una “sujecion de
union positiva con dedos en V”
y considerando los valores
variables indicados a
continuacion
2> 4

- Pinzas paralelas

e Valores variables:

-a =50 m/s2
- g+a =60m/s2
-a =45°
-tana =1

- Syx=>» Masa de la pieza

2) Aplicaciones posibles:

e Funcion de seguridad en caso de
una caida de presion

e Funcion de pinza de simple efecto

® Funcion de aumento de la fuerza
de sujecion

FESTO

Criterios de seleccion / Tipo de pinzas

Pinzas paralelas o Pinzas paralelas
HGPT HGPL
Masa de la pieza® [kg]
hasta 12 kg S= hasta 9,7 kg S=
x= 40 mm x= 40 mm
I | 1 |
Fuerza de sujecion (exterior) [N] con 6 bar [N]
F/ F por mordaza
. 36...770 [80 ... 605
F total
72 ..1540 160..1210
I |1
Esfuerzos maximos admisibles por dedo
I Fz [N] [ 4000 2500
z; Lo Mx [Nm] | 140 125
Q\ﬂﬁ > My [Nm] | 120 80
g? Mz [Nm] |80 100
Longitud de los dedos [mm]
max. 180 max. 135
| 1
Carrera por dedo [mm]
3..16 40 ... 80
< y4 AN
y 4 N
~ 7
Precision de repeticion [mm]
=<0,04 =<0,03
/
P
Aseguramiento de la fuerza de sujecion? al abrir y al cerrar
I = I -
Detectores de posicion / Detectores para la consulta en la pinza
I = I =
Ventajas
- RobustaranuraenT - RobustaranuraenT
- Aire de bloqueo - Carrera ajustable al abrir
- Sistema integrado de detectores - Sistema integrado de detectores
Datos técnicos y dimensiones
Mas informaciones: [ DInfo 139 [ DInfo 139
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Pinzas paralelas

Ayuda para la seleccion

Criterios de seleccion / Tipo de pinzas

FESTO

Pinzas paralelas Pinzas paralelas Pinzas paralelas Pinzas paralelas
HGPC HGPP HGP HGPM S
J;”\ 7
i
Masa de la pieza?) [kg]
hasta 1,05 kg S= hasta 6,7 kg S= hasta 3,4 kg S=3 hasta 0,17 kg S=
x= 40 mm x= 40 mm x= 40 mm x= 10 mm
I |11 |11 I |
Fuerza de sujecion (exterior) [N] con 6 bar [N]
F por mordaza
22..63 [40... 415 [10.. 350 [8..14
F total
44 ..126 80 ...830 20 ...700 16..28
I | |1 | |1 I
Esfuerzos maximos admisibles por dedo
120 720 380 30
5 50 25 0,5
5 50 25 0,5
5 50 25 0,5
Longitud de los dedos [mm]
max. 60 max. 160 max. 100 max. 30
I |11 |11 I
Carrera por dedo [mm]
3.7 2..12,5 2..12,5 2.3
O© O L A 0
Precision de repeticion [mm]
=<0,05 =<0,02 =<0,04 =<0,05

Aseguramiento de la fuerza de sujecion? al abrir y al cerrar

I u

= I = I = I -
Detectores de posicion / Detectores para la consulta en la pinza
u

Ventajas

- Solucion econdmica
- Sistema integrado de detectores

- Gran precision mediante dedos guia-
dos mediante rodamiento de bolas

- Sistema integrado de detectores

- Deteccion de 3 posiciones

- Variante protegida contra el polvo:
HGP-16/-25..-SSK

- Solucidn econdmica

- Sistema integrado de detectores

- Simple efecto
- Miniaturizada

Datos técnicos y dimensiones

=>Info 154

[ Dlnfo 157

[>12

[ 60

2006/03 - Reservado el derecho de modificacion - Info 116




Pinzas paralelas

Ayuda para la seleccion

Importante

1) Lamasa de la pieza se calculd
suponiendo una “sujecion de
union positiva con dedos en V”
y considerando los valores
variables indicados a
continuacion
2> 4

- Pinzas paralelas

e Valores variables:

-a =50 m/s2
- g+a =60m/s2
-a =45°
-tana =1

- Syx=> Masa de la pieza

2) Aplicaciones posibles:

e Funcion de seguridad en caso de
una caida de presion

e Funcion de pinza de simple efecto

® Funcion de aumento de la fuerza
de sujecion

Criterios de seleccion / Tipo de pinzas

FESTO

Unidad giratoria con pinza Pinzas paralelas
HGDS HGPPI
Masa de la pieza?) [kg]
hasta 1,2 kg S= hasta 1 kg S=
x= 40 mm x= 40 mm
I I |
Fuerza de sujecion (exterior) [N] con 6 bar [N]
F/ F por mordaza
P 26 ... 65 | 10 ... 60 (ajustable)
F total
52..130 20 ... 120 (ajustable)
I I
Esfuerzos maximos admisibles por dedo
I Fz [N] |60 70
»i? Lo Mx [Nm] [8 3
Q\ﬂﬁ > My [Nm] |8 3
’ Mz [Nm] |8 3
Longitud de los dedos [mm]
@ max. 70 max. 70
I
Carrera por dedo [mm]
2,5..7 Angulo de giro 0..10
N 0..210° EA T
O Posicionamiento indistinto e
independiente
Precision de repeticion [mm]
=<0,02 =<0,02
v
P

Aseguramiento de la fuerza de sujecion?

al abriry al cerrar

Detectores de posicion / Detectores para |

a consulta en la pinza

Sistema de medicion absoluta del
recorrido

Ventajas

- Girary sujetar en una sola unidad
- Compactas
- Sistema integrado de detectores

- Posicionamiento indistinto e
independiente de los dedos

- Gran precision mediante dedos guia-
dos mediante rodamiento de bolas

Datos técnicos y dimensiones

Mas informaciones:

[ Info 135

[ Info 157
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Pinzas de tres dedos

Ayuda para la seleccion

Importante

1) Lamasa de la pieza se calculd
suponiendo una “sujecion de
union positiva con dedos en V”
y considerando los valores
variables indicados a
continuacion
2> 4:

- Pinzas de tres dedos
o~

e Valores variables:

-a =50 m/s2
- g+a =60m/s2
-a =45°
-tana =1

- Syr=>» Masa de la pieza

Criterios de seleccion / Tipo de pinzas

Pinzas de tres dedos
HGD

Pinzas de tres dedos
HGDT

FESTO

Masa de la pieza?) [kg]

hasta 3,8 kg

S=
x= 40 mm

hasta 12,7 kg

Fuerza de sujecion (exterior) [N] con 6 bar [N]
F por mordaza
30... 300 [70..550
F total
90 ...900 210..1 650
I I
Esfuerzos maximos admisibles por dedo
Fz [N] [170 2500
Mx [Nm] |5 80
My [Nm] |8 50
Mz [Nm] |5 60
max. 100 max. 140
I
2,5..6 3..10
=<0,04 =<0,03

Muelle de aseguramiento de la fuerza de fijacion

I

Detectores de posicion / Detectores para la consulta en la pinza

I

Ventajas

- Sujecion sencilla y centrada de
piezas redondas simétricas

- Sistema integrado de

detectores

- RobustaranuraenT
- Aire de bloqueo
- Sistema integrado de

detectores

Datos técnicos y dimensiones

Mas informaciones: |

26

| DInfo 139
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Pinzas radiales

Ayuda para la seleccion

1)

10

Importante

La masa de la pieza se calculd
suponiendo una “sujecion de
union positiva con dedos en V”
y considerando los valores
variables indicados a
continuacion
2> 4:

- Pinzas radiales

Valores variables:

-a =50 m/s2
- g+a =60m/s2
-a =45°
-tana =1

- syr=>» Masa de la pieza

Criterios de seleccion / Tipo de pinzas

FESTO

Pinzas radiales
HGR
Masa de la pieza?) [kg]
hasta 1 kg S=
r= 30mm
I
Momento de sujecion total (exterior) [Ncm] con 6 bar
13..500
I
Esfuerzos maximos admisibles por dedo
1% Fz [N] |80
')
(ﬁ:«} //a Mx [Nm] |2
5%% My [Nm] |10
% Mz [Nm] |7
Longitud de los dedos [mm]
max. 120
-1..+490
<0,1

Muelle de aseguramiento de la fuerza de fijacion

I

Detectores de posicion / Detectores para la consulta en la pinza

I

Ventajas

- Posibilidad de evitar el uso de un eje lineal
- Sistema integrado de detectores

Datos técnicos y dimensiones

Mas informaciones:

=36
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Pinzas angulares

Ayuda para la seleccion

- Importante

1) Lamasa de la pieza se calculd
suponiendo una “sujecion de
union positiva con dedos en V”
y considerando los valores
variables indicados a
continuacion
2> 4:

- Pinzas angulares

e Valores variables:

-a =50 m/s2
- g+a =60m/s2
-a =45°
-tana =1

- Syr=>» Masa de la pieza

Criterios de seleccion / Tipo de pinzas
Pinzas angulares
HGW

Pinzas angulares
HGWM

FESTO

Masa de la pieza®) [kg]

hasta 2 kg S=

hasta 0,2 kg

Momento de sujecion total (exterior) [Ncm] con 6 bar

o 22 ...880 22 .64
I I
Esfuerzos maximos admisibles por dedo
I Fz [N [124 20
<L, Mx_ [Nm] [5,7 0.4
AL
@\\g\;‘?/ My [Nm] [2,2 0,4
@ Mz [Nm] [3,6 0,4
Longitud de los dedos [mm]
max. 120 max. 40
I
Angulo de sujecion por dedo [°]
e —3..+18 —4 .. +18
Precision de repeticion [mm]
=<0,04 =<0,02

Muelle de aseguramiento de la fuerza de fijacion

I _

Detectores de posicion / Detectores para la consulta en la pinza

| u

Ventajas

- Robusta
- Solucidn ventajosa
- Sistema integrado de detectores

- Miniaturizada
- Simple efecto

Datos técnicos y dimensiones

Mas informaciones: 2> 48

272
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Pinzas paralelas HGP

Caracteristicas

Cuadro general

e Accionamiento por émbolo de
doble efecto

e Con centrado automatico

e Sujecion en dos sentidos:
- Sujecion exterior/interior

e Gran versatilidad mediante dedos
externos adaptables

o Multiples posibilidades de
adaptacion a los actuadores

FESTO

®
-
Ll
HGP-...-A-B-... HGP-...-A-B-SSK
e Gran fuerza de sujecion en e Detectores:
espacios reducidos - Detectores de posicion adapta-
o Maxima precision de repeticion bles a las pinzas pequefias Software para la seleccion de pinzas
e Muelle de aseguramiento de la - Detectores de proximidad inte- www.festo.com/es/engineering
fuerza de fijacion grables en las pinzas medianas y

e Estrangulacion interna fija grandes
e (Con tapa protectora para la utiliza-

cion en entornos polvorientos

(clase de proteccion IP54)

Posibilidades para el montaje de dedos de confeccidn propia del cliente

Pinzas parlelas

Dedos de confeccion propia
Tornillos de fijacion
Pasadores para centrar

Con tapa protectora contra el polvo

Los tamafos 16 y 25 son apropiados
para la utilizacion en entornos sucios.
Cumplen los criterios establecidos en
la clase de proteccion IP54.

Los datos técnicos corresponden a los
datos de la pinza paralela HGP sin
tapa protectora contra el polvo.

Importante

Las pinzas deberian utilizarse siem-
pre con estrangulacion del escape.
Estas pinzas no han sido disefiadas
para aplicaciones bajo las siguien-
tes condiciones o similares:

12

L}
LI 1
1
® Fresar

o Salpicaduras de soldadura
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Pinzas paralelas HGP FESTO

Accesorios y referencias

Cuadro general de periféricos Producto del sistema de la técnica de manipulacion y montaje
HGP-06

HGP-10 ... 35

ﬁ’zﬁ

Accesorios
Tipo Descripcion resumida = Pagina
S
Sensores de posicion Detectores adaptables e integrables, para consulta de la posicion del émbolo 23
SMH-S1
Unidad de evaluacion Para sensores de posicion SMH-S1 23
SMH-AE1
Detectores de posicion Para consultar la posicion del émbolo 24
SME/SMT-8
Regla para detectores, fijacion Permite la utilizacion de detectores de posicion SME/SMT-10 23
con pegamento HGP-SL
Detectores de posicion Para consultar la posicion del émbolo 25
SME/SMT-10
6] - Unién entre el actuador y la pinza www.festo.com
Codigo para el pedido
HGP | — 16 - A - B - G1 - SSK
Tipo
HGP Pinzas paralelas
Tamaiio
Deteccion de posiciones
A I Para detectores de proximidad
Generacion
B | Serie B
Muelle de aseguramiento de la fuerza de fijacion
G1 Abierta
G2 Cerrada

Tapa de proteccion contra el polvo

SSK Tapa de proteccion contra el polvo
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Pinzas paralelas HGP

Hoja de datos

Funcion
Doble efecto
HGP-06-A, HGP-...-A-B

I

Variantes

e (Con seguro para la sujecion ...
... abre sin presion HGP-...-G1
... cierra sin presion HGP-...-G2

e (on tapa protectora contra el
polvo

FESTO

- O - Tamano - - www.festo.com/es/ : -
6..35mm
Repuestos HGP-...-A-B-... HGP-...-A-B-SSK
- l - Carrera
4...25mm Juegos de piezas de
desgaste:
222
Datos técnicos generales
Tamano 6 10 16 20 25 35
Construccion Planoinclinado |Palanca
Funcionamiento Doble efecto
Funcionamiento de la pinza Paralela
Cantidad de dedos 2
Fuerzas max. debidas al peso de los [N] 0,1 0,2 0,4 0,6 0,8 1,2
dedos externos?)
Carrera por mordaza [mm] 2 3 5 6,5 7,5 12,5
Conexion neumatica M3 M5 GYs
Precision de repeticion?) [mm] <0,04
Precision maxima de sustitucion [mm] 0,2
Frecuencia max. de trabajo [Hz] 4
Deteccion de posiciones Para detectores de proximidad
Tipo de fijacion Con rosca interior y casquillo para centrar
- Con taladro pasante y casquillo para centrar
1) Datos validos para funcionamiento sin estrangulacion
2) Margen de la posicion final bajo condiciones de funcionamiento constantes y 100 carreras seguidas en direccion del movimiento de los dedos
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Tamano 6 10 16 20 25 35
Presion min. de HGP-...-A/-B [bar] 2
funcionamiento HGP-...-G... [bar] 5
Presion max. de funcionamiento [bar] 8
Fluido Aire comprimido filtrado, lubricado o sin lubricar
Temperatura ambiente [°C] +5...+60
Clase de resistencia a la corrosion? 2 [1

1) Clase de resistencia a la corrosion 1 segiin norma de Festo 940 070
Valida para piezas expuestas a peligro de corrosion. Proteccion para transporte y almacenamiento. Piezas con superficies sin fines decorativos, por ejemplo, por encontrarse en el interior o detras de tapas o recubri-

mientos.

Clase de resistencia a la corrosion 2 segiin norma de Festo 940 070
Valida para piezas expuestas a gran peligro de corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies

principalmente decorativas

Pesos [g]

Tamano 6 10 16 20 25 35
HGP-...-A 18 75 194 396 725 1369
HGP-...-G1 - 76 197 402 737 1387
HGP-...-G2 - 76 197 402 737 1387
Con tapa protectora contra el polvo

HGP-...-SSK - - 197 - 737 -

14
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Pinzas paralelas HGP FESTO
Hoja de datos
Materiales
Vista en seccion
— — mlzas paralelas 6 10 16 20 25 35
— — Cuerpo Aluminio Aluminio anodizado duro
S\ | niquelado
[¢) (o)
Q} o Dedos Acero niquelado | Acero de aleacion fina
‘ Tapa ciega Poliamida
- Tapa protectora - Termoplastico - Termoplastico -
N contra el polvo SSK vulcanizado vulcanizado
N - Materiales Sin cobre, PTFE ni silicona
]

Fuerza de sujecion [N] con 6 bar

b

®
®

Tamano 6 10 16 20 25 35
Fuerza de sujecion por dedo
Abrir 10 22 70 120 185 375
Cerrar 10 17 80 115 170 350
Fuerza de sujecion total
Abrir 20 44 140 240 370 750
Cerrar 20 34 160 230 340 700

Valores caracteristicos de esfuerzo por dedo

Las fuerzas y momentos admisibles se
refieren a un dedo. Los valores indica-
dos incluyen la fuerza de palanca, las

ocasionadas por dedos externos y,

ademas, las fuerzas ocasionadas por
la aceleracion durante la ejecucion

Al efectuar el calculo de los momentos
debe tenerse en cuenta el punto 0 del
sistema de coordenadas (guiado de

Q | L fuerzas debido al peso de la pieza u del movimiento. los dedos).
-
[N | !@
K=
A
%5 )
y

&)

)
Tamano 6 10 16 20 25 35
Fuerza F; maxima admisible [N] 14 25 90 150 240 380
Momento My maximo admisible [Nm] 0,1 0,5 3,3 6 11 25
Momento My méaximo admisible [Nm] 0,1 0,5 3,3 6 11 25
Momento Mz maximo admisible [Nm] 0,1 0,5 3,3 6 11 25
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Pinzas paralelas HGP FESTO
Hoja de datos
Momentos de inercia de la masa [kgm2x10-4]
Momento de inercia de la masa
[kgm2x10~4] de la pinza paralela en
funcion del eje central y sin carga.
Tamano 6 10 16 20 25 35
HGP-...-A 0,01 0,08 0,47 1,49 3,83 12,70
HGP-...-G1 - 0,08 0,47 1,52 3,92 12,83
HGP-...-G2 - 0,08 0,47 1,49 3,84 12,73
Tiempos para abriry cerrar [ms] con 6 bar
Sin dedos externos Con dedos externos
Los tiempos de apertura y de cierre Al aplicar cargas superiores, debera
/ [ms] aqui indicados fueron medidosa  estrangularse el movimiento de los
temperatura ambiente, con una dedos. En ese caso, deberan ajustarse
/ ﬁ presion de funcionamiento de 6 bary correspondientemente los tiempos de
ﬁ}/ con la pinza sin dedos adicionales. apertura y de cierre.
2]
] Nl
® 1)
Tamano 6 10 16 20 25 35
Sin dedos externos
HGP-...-A Abrir 5 22 44 32 47 77
Cerrar 5 31 60 44 50 77
HGP-...-G1 Abrir - 17 39 30 39 71
Cerrar - 29 62 48 60 82
HGP-...-G2 Abrir - 33 66 39 62 90
Cerrar - 29 44 42 49 72
Con dedos externos (en funcion del peso)
HGP 0,06 N 5 - - - - -
0,08 N 10 - - - - -
0,10N 20 - - - - -
0,20 N 50 - - - - -
0,50 N - 100 - - - -
1,00 N - 200 100 - - -
1,25N - - - 100 - -
1,50 N - 300 200 - 100 -
1,75N - - - 200 - -
2,00 N - - 300 - 200 100
2,50 N - - - 300 - -
3,00N - - - - 300 200
4,00 N - - - - - 300
16 Info 116 - Reservado el derecho de modificacién - 2006/03




Pinzas paralelas HGP

Hoja de datos

Fuerza de sujecion Fy por dedo en funcion de la presion de funcionamiento y de la palanca x
Sujecion externa e interna (al abrir y cerrar)

En los diagramas siguientes constan
las fuerzas de sujecion en funcion de
la presion de funcionamiento y de las

0
T — ]
hhdd I
X
HGP-06-AY)
12
10 6 bar
8
— 4 bar
Z| 6
= —
™~
“ .| 2 bar
\\\
2 T—
0

0 10 20 30
X [mm]

40

1) Las fuerzas de la pinza HGP-06-A son idénticas al abriry cerrar.

HGP-16-A-B
120

100

80 i

"N ~~. /8 bar

60 =

Fu [N]

N TRy6 ba

r

40 NG

3= 4 bar

20 g

2 bar

X [mm]

80 100

HGP-25-A-B
250 ]

225 *

200 S
bar

175 =K
150 =

125 < 76 bar
100 P~

Fu [N]

75 —

~_ [~

~
o
a
S

50 +—>F=ar]

Nk

o
Q
=

25 3 =

|

¢}
0 20 40 60 80 100
X [mm]

1
120 140

Cerrar
— — — — Abrir
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palancas (distancias entre el nivel 0
en la parte superior y el punto de

HGP-10-A-B
30
25 R
20 s < 8 bar
—_— 15 \ ) \\\
=
= ™~ 6 bar
0 S
. 4 bar
e 2 bar
o .

X [mm]
HGP-20-AB
160 T =1
140 i
120 -+t N8 bar
100 I~ . .
%I 80 = e bar
60 = “‘Q_\_i\
40 4 bar
20 T 2 bar
0

0 20 40 60 80 100

X [mm]

120

HGP-35-A-B
600
500
\,
2\,
400 N\
N

= 8
£ 500 SN
N
< N 6 bar
200 S TN
M~—__4 bar
100 T ~~r—
1 2 bar

0 i
0 20 40 60 80 100120140160
X [mm]

FESTO

aplicacion de presion de los dedos
sobre la pieza).
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Pinzas paralelas HGP

Hoja de datos

Fuerza del muelle Fg en funcion del tamaiio de la pinzay de la carrera total |

e

F

3]

'

Aseguramiento de la fuerza de
sujecion, abre sin presion:

en el siguiente diagrama constan las
fuerzas del muelle Fg de la pinza
paralela HGP-...-G1.

Aseguramiento de la fuerza de
sujecion, cierra sin presion:

en el siguiente diagrama constan las
fuerzas del muelle Fg de la pinza
paralela HGP-...-G2.

FESTO

25

180 | |
160 ——
HGP-35-A-B-G1—~

140 ~
120 7
=| 100
= 80 HGP-25-A-B-G1
60 * |
4 HGP-20-A-B-G1
T T T
- < HGP-16-A-B-G/
T T
0 HGP-10-A-B-G1
T T T T
0 5 1 15 20
| [mm]
180
160
140 ///
"
120
HGP-35-A-B-G2
Z 100 // A/A i
| 80 | ! |
A" HGP-25-A-B-G2
60 - * : |
HGP-20-A-B-G2
40 {\ T T
20 HGP-16-A-B-G2
T T
0 HGP-10-A-B-G2
T T T T
0 5 10 15 20 25
| [mm]

Determinacion de las fuerzas de sujecion reales de pinzas paralelas HGP-...-G1 y HGP-...-G2 en funcion de una aplicacion concreta

Las pinzas paralelas con muelle
incorporado pueden utilizarse de la
siguiente manera:

Aplicacion

La fuerza de sujecion resultante Fg,
depende del sentido de la aplicacion
de la fuerza (exterior/interior) y de la
forma de los dedos (con o sin muelle
de reposicion). La fuerza del muelle se
agrega en funcién de la forma de la
pinzay del sentido de la aplicacion de
la fuerza.

e Pinzas de simple efecto

e Pinzas con apoyo de la fuerza de
sujecion

e Pinzas con seguro de la fuerza de
fijacion

Simple efecto

e Sujecion con la fuerza del muelle:
Fincc’)g. =Ff

e Sujecion con presion:

Fincc’)g. = Fsuj. - Fr

Para calcular las fuerzas de sujecion
disponibles Fincsg. (por dedo) deberan
combinarse los datos correspondien-

Apoyo de la fuerza de sujecion

e Sujecion con presion y la fuerza del
muelle:

Fincc’)g. = Fsuj. +Fp

tes relacionados con la fuerza de
sujecion (Fsy;) y la fuerza del muelle

(Fnuelte)-

Muelle de aseguramiento de la
fuerza de fijacion
e Sujecion con la fuerza del muelle:
Fincc’)g. =Ff

Aplicacion de presion (en el sentido de la sujecion) Sin presion
HGP Abrir For=Fy Fincog. = 0
Cerrar For=Fy Fincsg. = 0
HGP-..-G1 Abrir Fincsg. = Fsuj. + FF Fincsg. = Fr
Cerrar Fincog. = Fsuj. - Fr Fincsg. = 0
HGP-..-G2 Abrir Fincsg. = Fsuj. - FF Fincog. = 0
Cerrar Fincf,ﬁ, =Fou + Ff Fin% = Fr
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Pinzas paralelas HGP

Hoja de datos

FESTO

Fuerza de sujecion Fy por dedo con 6 bar, en funcion de la palanca x y la excentricidad y

Sujecion externa e interna (al abrir y cerrar)

0 [

,_%_Jq

o ©

>
@

I

Ejemplo de calculo

Valores conocidos:

En los siguientes diagramas constan
las fuerzas de sujecion validas con 6
bary aplicando una fuerza excéntrica
y (distancia entre el nivel 0 en la parte

Forma de proceder:

superior y el punto de aplicacion de
presion de los dedos sobre la pieza).
Ademas, también incluyen el punto
descentrado maximo admisible de

las pinzas.

Margen recomendado

HGP-16-A-B e Determinar el punto de interseccion 60 46— 40
Palanca x =20 mm xy entre la palanca xy la excentrici- C
Excentricidad y = 22 mm dady en el diagrama correspon- 50 -
P . 56 -~ 50
Incognita: diente a HGP-16-A-B 40 -
Fuerza de sujecion con 6 bar e Dibujar un cuarto de circulo (con L _
centro en el punto de origen) atra- E 30 66 [ 60 EI
vesando el punto de interseccion xy < 20 r
e Determinar el punto de interseccion 0 761~ 70
entre el circuloy el eje x C
e Leer el valor correspondiente a la 0 —86 — 80
fuerza de sujecion 0 10 20 30 40 30 60
y [mm]
Resultado:
Fuerza de sujecion = aprox. 66 N
HGP-06-A HGP-10-A-B HGP-16-A-B
Margen recomendado Margen recomendado Margen recomendado
\ 40 13- % 60 C46 [ 40
Lo | 50 -~=_] L[
= 16 I -
30 — 65 30 ~ o 2 96 - 50
15 L L
E I = MEREREE N L 66 | 60
= = = - -
E| 20 - 75 = El 20— —F  =| E S
< RN I P P F L
10 85 10 \ 7 \ \ \ Cer e
- = 10 ror
N I \ 1 [~ 22 F |
B r 0 86 - 80
0 f 10 0 19 24 0 10 20 30 40 50 60
0 0 20 30 0 0 20 30 40 y [mm]
y [mm] y [mm]
HGP-20-A HGP-25-A-B HGP-35-A-B
Margen recomendado Margen recomendado Margen recomendado
80 75— 75 80 15— 125 100 C 170 = 170
70 L o r T 90 190 [~ 190
60 ™ gs| & I I 80 : o0 210
~ - 0T T~ [ 1351 145 70 -1 o F230
50 - - ™ 230
~ - 95 50 = - L oss _| €0 L 250
E| 40 o5t = E| 4 —us PP =] E| o 250 570
£ ~ = £ 4 ~ L = E ™~ rF
=<| 30 » ~ 105 = = 30 L s 165 £ ~<| 40 = __270 _—290
™N AN - N NNAVA e 30 290 | 310
20 105 20 75 N AVAVAVAVA ' Sing=
[\ - 15 NRRE —165 20 [ 310 330
10 - 10 [ .. ™8 FRNARA [ 350
—175 | 330
0 15125 0 L 195 0 —370
0 10 20 30[[;2]]50 60 70 80 0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 20 40[mn6]]0 80 100
y y [mm] y
Cerrar
Abrir
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Pinzas paralelas HGP FESTO

Hoja de datos

Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering
Plano A

B/ 2] HGP-06-A

5/ 15
" Bé B3 L3
1 =) I — 2
° o | Z ol
A ag,
& 2 DY HGP-A—B
— — ’—-1
el
-
m
acg
= € T~
| T LLII:I' -
6 HGP-16 ... 32-A-B
| _
) j:_u_, a
> e g@ ® b = E L I

Y / o <! il —t win I !

O Al 8 @ B¢
L2 B2 | T4 Ts = A A I
- i il I A

T3 u
¢ Plano A
Ranura para detectores de Conexion de aire,
posicion SME/SMT-8 (no en abrir
HGP-06-A). Conexion de aire, cerrar
En combinacion con la regla de Cerrada
detectores HGP-SL-..., montada Abierta
mediante pegamento, también [6] Casquillos para centrar ZBH
pueden utilizarse los detecto- (2 unidades incluidas en la
res de posicion SME/SMT-10. dotacion del suministro)

Con tapa protectora HGP-...-SSK

BS
B4
BB'ZJ

H2

H11
H10

H4

Cerrada
Abierta
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Pinzas paralelas HGP

Hoja de datos

FESTO

Tipo B1 |B2D | B3 | B4 | BS B6 | B7 | b1 | D2 D3 D5 | b6 | EE | H1 | H2 | H3 | H4D
1%} g g
+0,1 | 0,5 | 0,5 | #0,5 | -0,03| #0,5 H8/h7 H8 +0,1
HGP-06-A 18 11 6 10 21 5,5 - 3,2 M3 5 M2 1,5 M3 | 455 [ 9,9 |10,2 | 7,5
HGP-10-A-B 32 16 15,8 | 21,8 | 35,8 7 - 3,2 M3 5 M3 2 M3 66 15 16 7,5
HGP-16-A-B 47 25 17,8 | 27,8 | 53,8 | 13 - 5,3 M4 7 M4 3 M3 80 20 21,9 | 7,5
HGP-20-A-B 55,6 | 25 17,4 | 30,4 | 65,4 | 17,5 - 5,3 M4 7 M4 4 M5 101 | 24,9 | 26,1 | 7,5
HGP-25-A-B 68,2 29 21 36 80 22 - 6,4 M6 9 M5 4 GYs 121 30 32,2 | 17,5
HGP-35-A-B 88 33 31 56 110 27 - 8,4 M8 12 M6 5 GYs 142 | 31,9 | 44,8 [ 17,5
Con tapa protectora contra el polvo
HGP-16-A-B-SSK 47 25 16,4 | 26,4 | 46,4 | 10 67 5,3 M4 7 M4 3 M3 83 20,5 21,9 | 7,5
HGP-25-A-B-SSK 68,2 29 21 36 66 15 101 6,4 M6 9 M5 4 GY8 |126,8| 31,5 | 32,2 | 17,5
Tipo H5 H6 H7 H8 H9 H10 | H11 L1 L2 L3 L6 L7 Tl T3 T4 T5
+0,2 -0,03 +0,1 +1 +0,5 -0,3
HGP-06-A 7 4 58 | 2,9 5 33 - 10 | 1,5 5 1,8 | - [ 12 [ - |35 1,2
HGP-10-A-B 7 4 8 4 7,5 | 51 - [155 | 42 7 |15 | - |12 6 3,5 1,2
HGP-16-A-B 7 4 11 5,5 10 62,5 - 22 5,7 10 - - 1,6 7,5 3,5 1,4
HGP-20-A-B 10,5 | 11,5 14 7 12,5 81 - 30 9 12 - - 1,6 8 6 1,4
HGP-25-A-B 16,5 8,3 16 8 15 88,5 - 37 10,5 15 - - 2,1 15 6,5 1,9
HGP-35-A-B 16,5 8,5 17 8,5 16 108,5 - 45 10,5 20 - - 2,6 16 6,5 2,4
Con tapa protectora contra el polvo
HGP-16-A-B-SSK 7 4 11 5,5 10 65,5 | 38,1 22 5,7 10 - 30 1,6 7,5 3,5 1,4
HGP-25-A-B-SSK 16,5 8,3 16 8 15 94,3 | 58,8 37 10,5 15 - 47 2,1 15 6,5 1,9
1) Tolerancia del taladro para centrar: +0,02
2) Tolerancia del taladro para centrar: —0,05
- - Importante
Considerando la distancia H5 de inicamente se pueden utilizar los - QSM-M3-3 — CN-M3-PK-3
7 mm entre las dos conexiones de racores que constan a continuacion - QSML-M3-3 - LCN-M3-PK-3
aire de la pinza HGP-06/-10/-16, - QSMLL-M3-3 =>www.festo.com
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Pinzas paralelas HGP

Hoja de datos

Referencias

FESTO

Tamafio Doble efecto Seguro para la fuerza de sujecion G1 Seguro para la fuerza de sujecion G2
Sin muelle de compresion Abierta Cerrada

[mm] N2 deart. Tipo N2 deart. Tipo N2 deart. Tipo

6 174815 HGP-06-A - -

10 197542 HGP-10-A-B 197 543 HGP-10-A-B-G1 197 544 HGP-10-A-B-G2

16 197 545 HGP-16-A-B 197 546 HGP-16-A-B-G1 197 547 HGP-16-A-B-G2

20 525889 HGP-20-A-B 525890 HGP-20-A-B-G1 525891 HGP-20-A-B-G2

25 197 548 HGP-25-A-B 197 549 HGP-25-A-B-G1 197 550 HGP-25-A-B-G2

35 197 551 HGP-35-A-B 197552 HGP-35-A-B-G1 197 553 HGP-35-A-B-G2

Con tapa protectora contra el polvo

16

539636 HGP-16-A-B-SSK

25

539635 HGP-25-A-B-SSK

Referencias: recambios

Tamano

[mm] N2 deart. Tipo

6 378516 HGP-06-A
10 397376 HGP-10
16 397377 HGP-16
20 397378 HGP-20
25 397 397 HGP-25
32 397380 HGP-35
22
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Pinzas paralelas HGP FESTO
Accesorios
Regla para detectores HMP-SL
Montaje con pegamento
Material: ],i ,,jL |
Aleacién de aluminio J l
g g 6.4 91 L1
* | oo b
nl
G om
Dimensiones y referencias
Para tamafio L1 Peso N° art. Tipo
[mm] [g]
10 35 1,4 535582 HGP-SL-10-10
16 38 1,5 535583 HGP-SL-10-16
20 50 2,0 535584 HGP-SL-10-20
25 58 2,3 535585 HGP-SL-10-25
35 65 2,6 535586 HGP-SL-10-35
Referencias
Tipo Para tamafio Peso N art. Tipo PEV
[g]
Sensores de posicion SMH-S1 Hojas de datos =» www.festo.com
/@ 6 20 175710 SMH-S1-HGP06 1
Verificador SMH-AE1 Hojas de datos =» www.festo.com
6 170 175708 SMH-AE1-PS3-M12 1
175709 SMH-AE1-NS3-M12
Casquillo para centrar ZBH Hojas de datos =» www.festo.com
6,10 1 189652 ZBH-5 10
16, 20 186 717 ZBH-7
25 150927 ZBH-9
35 189653 ZBH-12

1) Cantidad por unidad de embalaje

2006/03 - Reservado el derecho de modificacion - Info 116
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Pinzas paralelas HGP FESTO

Accesorios
Referencias: Detector de posicion para ranura en T, magnetorresistivo Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Salida Conexion eléctrica Longitud del | N° art. Tipo
cable
Cable Conector M8 | Conector M12 | [m]
Contacto abierto en reposo
Enchufable PNP Trifilar - - 2,5 525898 SMT-8F-PS-24V-K2,5-0E
% NPN 525909 SMT-8F-NS-24V-K2,5-OE
- Bifilar - - 2,5 525908 SMT-8F-ZS-24V-K2,5-0E
PNP - 3 contactos |- 0,3 525899 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M8D
NPN 525910 SMT-8F-NS-24V-K0,3-M8D
PNP - - 3 contactos 0,3 525900 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M12
Introduccion PNP Trifilar - - 2,5 175436 SMT-8-PS-K-LED-24-B
% hasta quedar a
ras con el perfil - 3 contactos |- 0,3 175 484 SMT-8-PS-S-LED-24-B
del cilindro
Contacto normalmente cerrado
% Enchufable PNP Trifilar - - 7,5 525911 SMT-8F-P0-24V-K7,5-0OE
Referencias: Detector de posicion para ranura en T, magnético Reed Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Conexion eléctrica Longitud del | N° art. Tipo
cable
Cable Conector M8 [m]
Contacto normalmente abierto
Enchufable Trifilar - 2,5 525895 SME-8F-DS-24V-K2,5-0E
% 5,0 525897 SME-8F-DS-24V-K5,0-0F
Bifilar - 2,5 525907 SME-8F-ZS-24V-K2,5-0E
- 3 contactos 0,3 525896 SME-8F-DS-24V-K0,3-M8D
= Introduccion Trifilar - 2,5 150 855 SME-8-K-LED-24
& hasta quedara = 3 contactos 0.3 150857 SME-8-S-LED-24
ras con el perfil

del cilindro

Contacto normalmente cerrado

Introduccion Trifilar - 7,5 160 251 SME-8-0-K-LED-24
% hasta quedar a
ras con el perfil
del cilindro
Referencias: cable para conectores tipo zocalo Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Salida Conexion Longitud del | N° art. Tipo
cable
PNP NPN [m]
Conector recto tipo zocalo
&V Tuerca M8 - - 3 contactos | 2,5 159 420 SIM-M8-3GD-2,5-PU
5 159 421  SIM-M8-3GD-5-PU
M Tuerca M12 - - 3 contactos | 2,5 159 428 SIM-M12-3GD-2,5-PU
5 159 429 SIM-M12-3GD-5-PU
Conector acodado tipo zocalo
Tuerca M8 - - 3 contactos | 2,5 159 422 SIM-M8-3WD-2,5-PU
5 159 423  SIM-M8-3WD-5-PU
Tuerca M12 - - 3 contactos | 2,5 159 430 SIM-M12-3WD-2,5-PU
5 159 431 SIM-M12-3WD-5-PU
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Pinzas paralelas HGP

Accesorios

Referencias: Detector de posicion para ranura redonda, magnetorresistivo

FESTO

Hojas de datos =» www.festo.com

Montaje Salida Conexion eléctrica Longitud del | Sentido de N° art. Tipo
cable la salida de
Cable Conector M8 | [m] la conexion
Contacto abierto en reposo
| Enchufable PNP Trifilar - 2,5 Longitudinal |525915 SMT-10F-PS-24V-K2,5L-0E
;,% - 3 contactos 0,3 Longitudinal |525916 SMT-10F-PS-24V-K0,3L-M8D
> Transversal |526 675 SMT-10F-PS-24V-K0,3Q-M8D
Encajable PNP - 3 contactos  |0,3 Longitudinal 173220 SMT-10-PS-SL-LED-24
% Trifilar - 2,5 173218 SMT-10-PS-KL-LED-24
Referencias: detector de para ranura redonda, con salida electronica Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Conexion eléctrica Longitud del | Sentido de N° art. Tipo
cable la salida de
Cable Conector M8 [m] la conexion
Contacto normalmente abierto
| Enchufable - 3 contactos 0,3 Longitudinal |525914 SME-10F-DS-24V-K0,3L-M8D
?\/ Trifilar - 2,5 Longitudinal |525913 SME-10F-DS-24V-K2,5L-0OE
- Bifilar 526 672 SME-10F-ZS-24V-K2,5L-0E
Encajable - 3 contactos 0,3 Longitudinal {173 212 SME-10-SL-LED-24
[% Trifilar - 2,5 173210 SME-10-KL-LED-24
Referencias: cable para conectores tipo zocalo Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Salida Conexion Longitud del | N° art. Tipo
cable
PNP NPN [m]
Conector recto tipo zdcalo
&V Tuerca M8 - 3 contactos | 2,5 159 420 SIM-M8-3GD-2,5-PU
5 159 421  SIM-M8-3GD-5-PU
Conector acodado tipo z6calo
Tuerca M8 - 3 contactos | 2,5 159 422 SIM-M8-3WD-2,5-PU
159 423  SIM-M8-3WD-5-PU
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Pinzas de tres dedos HGD

Caracteristicas

Cuadro general

e Accionamiento por émbolo de o Maxima precision
doble efecto
e Con centrado automatico

Gran fuerza de sujecion

Detectores:
e Sujecion en dos sentidos: - Detectores de posicion
- Sujecion exterior/interior
e Gran versatilidad mediante dedos fas
externos adaptables - Detectores de proximidad
o Multiples posibilidades de

adaptacion a los actuadores nasy grandes

Posibilidades para el montaje de dedos de confeccidn propia del cliente

Pinzas de tres dedos
Dedos de confeccion propia
Tornillos de fijacion

- Importante e Operacion

. ) . . de fresado
Las pinzas deberian utilizarse siem-
pre con estrangulacion del escape.
Estas pinzas no han sido disefiadas
para aplicaciones bajo las siguien- o Medios
tes condiciones o similares: agresivos

26

adaptables a las pinzas peque-

integrables en las pinzas media-

FESTO

Software para la seleccion de pinzas
www.festo.com/es/engineering

e Polvo de rectificado

o Salpicaduras de soldadura
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Pinzas de tres dedos HGD

Accesorios y referencias

Cuadro general de periféricos
HGD-16

FESTO

Producto del sistema de la técnica de manipulacion y montaje

Accesorios
Tipo Descripcion resumida = Pagina
S
Sensores de posicion Detectores adaptables e integrables, para consulta de la posicion del émbolo 34
SMH-S1
Unidad de evaluacion Para sensores de posicion SMH-S1 34
SMH-AE1
Detectores de posicion Para consultar la posicion del émbolo 34
SME/SMT-8
- Unién entre el actuador y la pinza www.festo.com
Codigo para el pedido
HGD |- 16
Tipo
HGD Pinzas de tres dedos
Tamaiio

Deteccion de posiciones

A Para detectores de proximidad
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Pinzas de tres dedos HGD

Hoja de datos

Funcion
Doble efecto

|l

www.festo.com/es/

Repuestos

Juegos de piezas de

FESTO

desgaste:
=33
N O - Tamano
16 ... 50 mm
N - Carrera
5..12mm

Datos técnicos generales

Tamano 16 32 50
Construccion Palanca

Funcionamiento Doble efecto

Funcionamiento de la pinza 3 puntos

Cantidad de dedos 3

Fuerzas max. debidas al peso de los [N] 0,08 0,3 0,75
dedos externos?)

Carrera por dedo [mm] 2,5 3,9 6

diametro min. de sujecion? [mm| 23 33,2 50
diametro max. de sujecion? [mm| 28 41 62

Conexion neumatica M3 M5 GYs
Precision de repeticion3) [mm] <0,04

Precision maxima de sustitucion [mm] 0,2

Frecuencia max. de trabajo [Hz] 4

Deteccion de posiciones Para detectores de proximidad

Tipo de fijacion Con rosca interior y taladro calibrado

1) Datos validos para funcionamiento sin estrangulacion
2)  Sin dedos externos
3) Disposicion concéntrica en relacion con el eje central

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Presion min. de funcionamiento [bar] 2

Presion max. de funcionamiento [bar] 8

Fluido Aire comprimido filtrado, lubricado o sin lubricar
Temperatura ambiente [°C] +5...+60

Clase de resistencia a la corrosion? 2

1) Clase de resistencia a la corrosion 2 segiin norma de Festo 940 070

Valida para piezas expuestas a gran peligro de corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies

principalmente decorativas

Pesos [g]
Tamano 16 32 50
HGD 110 300 985

28
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Pinzas de tres dedos HGD

Hoja de datos

Materiales
Vista en seccion

¢
0)

A

Fuerza de sujecion [N] con 6 bar

FESTO
@zas de tres dedos
Cuerpo Aluminio niquelado
Dedos Acero de aleacion fina, niquelado
Tapa ciega Poliacetal
- Materiales Sin cobre, PTFE ni silicona

Tamano 16 32 50
Fuerza de sujecion por dedo

Abrir 40 137 323
Cerrar 30 120 293
Fuerza de sujecion total

Abrir 120 410 970
Cerrar 90 360 880

Valores caracteristicos de la carga en las mordazas

Las fuerzas y momentos admisibles se

refieren a un dedo. Los datos en

piezas o dedos externos y, ademas, a momentos debe tenerse en cuenta el

las fuerzas de aceleracion que surgen punto 0 del sistema de coordenadas

2z condiciones estaticas se refieren a la a raiz de la operacion de manipula- (punto de giro de los dedos).

Q\\ carga adicional ocasionada por las cion. Al efectuar el calculo de los

W

My
Tamano 16 32 50

Fuerza F; maxima admisible [N] 34 90 173

Momento My maximo admisible [Nm] 0,5 1,6 4,7

Momento My méaximo admisible [Nm] 0,8 2,8 8,1

Momento Mz maximo admisible [Nm] 0,5 1,9 53
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Pinzas de tres dedos HGD

Hoja de datos

Momentos de inercia de la masa [kgm2x10-4]

Momento de inercia de la masa
[kgm2x10~4] de la pinza de tres
dedos en funcion del eje central y sin
carga.

32

FESTO

50

HGD 0,14

0,79

6,10

Tiempos para abriry cerrar [ms] con 6 bar
Con dedos externos

Sin dedos externos

Los tiempos de apertura y de cierre
[ms] aqui indicados fueron medidos a
temperatura ambiente, con una pre-

sion de funcionamiento de 6 bary con

la pinza sin dedos adicionales.

Al aplicar cargas superiores, debera
estrangularse el movimiento de los
dedos. En ese caso, deberan ajustarse
correspondientemente los tiempos de
aperturay de cierre.

Tamano 16 32 50

Sin dedos externos

HGD Abrir 5 10 10
Cerrar 5 10 10

Con dedos externos (en funcion del peso)

HGD 0,08 N 5 - -
0,11N 10 - -
0,15N 20 - -
0,30N 50 - -
0,50 N - 100 -
0,75N - 200 -
1,00 N - 300 100
1,50 N - - 200
2,00 N - - 300
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Pinzas de tres dedos HGD FESTO

Hoja de datos

Fuerza de sujecion F por dedo en funcion de la presion de funcionamiento y de la palanca x
Fuerzas de sujecion

En los diagramas siguientes constan palancas (distancias entre el nivel 0 aplicacion de presion de los dedos
las fuerzas de sujecion en funcion de en la parte superior y el punto de externos sobre la pieza).
la presion de funcionamiento y de las
oo
x|
Sujecion exterior (cerrando los dedos) Sujecion interior (abriendo los dedos)
= B T
F-3 9
HGD-16-A
40 40 ‘
6 bar
N
35 35 \\
6 bar \
30 30 N
4 bar N
N
25 \‘ 25 \\ N
N\ NS N
= 0 < = 20
[ N -
5 15
2 bar N
I
10 20 10
I ™~
I I
5 — < —~
I
0 0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
x[mm] x [mm]
HGD-32-A
160 160 |
140 140 | 6. bar
N
120 | 850 120 N
100 \ 100 4 bar N
% 8o |42 A\ =] 80 A
[N,
60 60
2 bar
40 |-25ar 40
D T~
20 1 20 =
0 0
0 20 60 80 100 0 20 80 100

40 40 60
X [mm] X [mm]
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Pinzas de tres dedos HGD FESTO

Hoja de datos

Fuerza de sujecion F por dedo en funcion de la presion de funcionamiento y de la palanca x
Sujecion exterior (cerrando los dedos) Sujecion interior (abriendo los dedos)

Y
hd
Py
L2

HGD-50-A

400 400 |

350 350 |

6 bar
6 bar

300 300

250 250
— 4 bar
= —_—
= 200 = 200

[N,
I~
150 150
i \\
I 2 bar ™~~~
100 -|-2.00r — 100
~L
N~ I
50 50 ——
0 0
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
X [mm] X [mm]
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Pinzas de tres dedos HGD

Hoja de datos

FESTO

Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering
Tamaiio 16
Tamaiios 32/50
Tamafio 16/32/50 D6
B3 ° Bl .
- T —
. " ~ [ | m
e+ o = o5 T
Ranura para detectores
/
SME/SMT-8 (no en HGD-16-A)
= Conexion de aire, cerrar
~ _r§ Conexion de aire, abrir
| 3= Y = Taladro para pasador de ajuste
& (los pasadores no estan
Py NS I 'd . . .
N Ty YL ) incluidos en la dotacion del
T I T
= ‘ suministro)
9 D8 I Centrar
D5 (configuracion del cliente)
Tamano B1 B2 B3 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 H1 H2
%) %) %) %) %)
[mm] -0,02 -0,02/-0,05 H8
16 6 13 7 M3 M3 3,2 30 21 M3 3 H7 60 46
32 10 13 8 M5 M3 3,7 45 32,4 M3 20+0,02/+0,05 78 62
50 14 25 12 GY8 M5 6 70 49,4 M5 30+0,02/+0,05 107,5 83,5
Tamano H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9 H10 H11 H13 L1 L2 L3 L4 T
[mm] +1 +0,02 -0,5
16 32,6 8 4,5 3 6 21 12 11 4,5 2 19 11,5 17,5 20
32 44 10 6,5 3,5 6,5 22,5 16 11,8 8 3 36 19 24,6 28,5
50 56 16 7 5 10 34 22 16 9 4 54 30 37 43
Referencias Referencias: piezas de desgaste
Tamafio Doble efecto Tamafio
[mm] Ne deart. Tipo [mm] Ne deart. Tipo
16 174819 HGD-16-A 16 378535 HGD-16-A
32 161837 HGD-32-A 32 125694 HGD-32-A
50 161838 HGD-50-A 50 125695 HGD-50-A
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Pinzas de tres dedos HGD

Accesorios

Referencias

FESTO

&

del cilindro

hasta quedar a
ras con el perfil

Tipo Para tamafio Peso N art. Tipo PEV
(g]
Sensores de posicion SMH-S1 Hojas de datos =» www.festo.com
/@ 16 30 175713 SMH-S1-HGD16 1
Verificador SMH-AE1 Hojas de datos =» www.festo.com
16 170 175708 SMH-AE1-PS3-M12 1
175709 SMH-AE1-NS3-M12
1) Cantidad por unidad de embalaje
Referencias: Detector de posicion para ranura en T magnetorresistivo Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Salida Conexion eléctrica Longitud del | N° art. Tipo
cable
Cable Conector M8 | Conector M12 | [m]
Contacto abierto en reposo
Enchufable PNP Trifilar - - 2,5 525898 SMT-8F-PS-24V-K2,5-0E
% NPN 525909 SMT-8F-NS-24V-K2,5-OE
- Bifilar - - 2,5 525908 SMT-8F-ZS-24V-K2,5-0E
PNP - 3 contactos |- 0,3 525899 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M8D
NPN 525910 SMT-8F-NS-24V-K0,3-M8D
PNP - - 3 contactos 0,3 525900 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M12
Introduccion PNP Trifilar - - 2,5 175436 SMT-8-PS-K-LED-24-B
% hasta quedar a
ras con el perfil - 3 contactos |- 0,3 175 484 SMT-8-PS-S-LED-24-B
del cilindro
Contacto normalmente cerrado
% Enchufable PNP Trifilar - - 7,5 525911 SMT-8F-PO-24V-K7,5-0OE
Referencias: Detector de posicion para ranura en T, magnético Reed Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Conexion eléctrica Longitud del | N° art. Tipo
cable
Cable Conector M8 [m]
Contacto normalmente abierto
Enchufable Trifilar - 2,5 525895 SME-8F-DS-24V-K2,5-0E
% 5,0 525897 SME-8F-DS-24V-K5,0-0F
Bifilar - 2,5 525907 SME-8F-ZS-24V-K2,5-0E
- 3 contactos 0,3 525896 SME-8F-DS-24V-K0,3-M8D
= Introduccion Trifilar - 2,5 150 855 SME-8-K-LED-24
& hasta quedara = 3 contactos 0.3 150857 SME-8-S-LED-24
ras con el perfil
del cilindro
Contacto normalmente cerrado
Introduccion Trifilar - 7,5 160 251 SME-8-0-K-LED-24
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Pinzas de tres dedos HGD FESTO

Accesorios
Referencias: cable para conectores tipo zocalo Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Salida Conexion Longitud del | N° art. Tipo
cable
PNP NPN [m]

Conector recto tipo zocalo

&V Tuerca M8 - - 3 contactos | 2,5 159 420 SIM-M8-3GD-2,5-PU
5 159 421 SIM-M8-3GD-5-PU

ﬁ Tuerca M12 - - 3 contactos | 2,5 159 428 SIM-M12-3GD-2,5-PU
5 159 429 SIM-M12-3GD-5-PU

Conector acodado tipo zocalo

Tuerca M8 - - 3 contactos | 2,5 159 422  SIM-M8-3WD-2,5-PU
5 159 423  SIM-M8-3WD-5-PU

Tuerca M12 - - 3 contactos | 2,5 159 430 SIM-M12-3WD-2,5-PU
5 159 431 SIM-M12-3WD-5-PU
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Pinzas radiales HGR

Caracteristicas

Cuadro general

e Accionamiento por émbolo de
doble efecto

e Con centrado automatico

e Sujecion en dos sentidos:
- Sujecion exterior/interior

® Gran versatilidad mediante dedos
externos adaptables

o Multiples posibilidades de
adaptacion a los actuadores

e Momento de fijacion constante en
todo el angulo

o Apertura de 180°

e Estrangulacion interna fija

Posibilidades para el montaje de dedos de confeccion propia del cliente

Pinzas radiales

Dedos de confeccion propia
Tornillos de fijacion
Pasadores para centrar

Importante

Las pinzas deberian utilizarse siem-
pre con estrangulacion del escape.
Estas pinzas no han sido disefiadas
para aplicaciones bajo las siguien-
tes condiciones o similares:

36

e Operacion
de fresado

® Medios
agresivos

FESTO

o Detectores:
- Detectores de posicion adapta-
bles a las pinzas pequefias
- Detectores de proximidad inte-
grables en las pinzas medianasy
grandes

e Polvo de rectificado

Software para la seleccion de pinzas

www.festo.com/es/engineering

o Salpicaduras de soldadura
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Pinzas radiales HGR

Accesorios y referencias

Cuadro general de periféricos
HGP-10

FESTO

Producto del sistema de la técnica de manipulacion y montaje

Accesorios
Tipo Descripcion resumida = Pagina
S
Sensores de posicion Detectores adaptables e integrables, para consulta de la posicion del émbolo 45
SMH-S1
Unidad de evaluacion Para sensores de posicion SMH-S1 45
SMH-AE1
Detectores de posicion Para consultar la posicion del émbolo 45
SME/SMT-8
- Unién entre el actuador y la pinza www.festo.com
Codigo para el pedido
HGR - 16
Tipo
HGR Pinzas radiales
Tamaiio

Deteccion de posiciones

A Para detectores de proximidad
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Pinzas radiales HGR

Hoja de datos

Funcion
Doble efecto

|l

www.festo.com/es/

Repuestos

Juegos de piezas de

FESTO

desgaste:
2> 44
- O - Tamaho
10 .. 40 mm
Datos técnicos generales
Tamano 10 16 25 32 40
Construccion Pifion y cremallera
Funcionamiento Doble efecto
Funcionamiento de la pinza Radial
Cantidad de dedos 2
Angulo de apertura [°] 180
Conexion neumatica M3 M5 IGl/s
Precision de repeticion®) [mm] <0,1
Precision maxima de sustitucion [mm] 0,2
Frecuencia max. de trabajo [Hz] 4
Deteccion de posiciones Para detectores de proximidad
Tipo de fijacion Con rosca interior y taladro para centrar

1)  Margen de la posicion final bajo condiciones de funcionamiento constantes y 100 carreras seguidas en direccion del movimiento de los dedos

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Presion min. de funcionamiento [bar] 2

Presion max. de funcionamiento [bar] 8

Fluido Aire comprimido filtrado, lubricado o sin lubricar
Temperatura ambiente [°C] +5 ... +60

Clase de resistencia a la corrosion?

2

1) Clase de resistencia a la corrosion 2 segiin norma de Festo 940 070
Valida para piezas expuestas a gran peligro de corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies

principalmente decorativas

Presion de funcionamiento minima p en funcion de la temperatura t.

La presion de funcionamiento minima necesaria puede cambiar en funcion del margen de la temperatura de funcionamiento del componente

6

p [bar]

0

0 20 40 60
t[°C]

Pesos [g]
Tamano

10 16 25

32

40

HGR

39 110 250

420

710

38
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Pinzas radiales HGR

Hoja de datos

Materiales
Vista en seccion

FESTO

@zas radiales
Cuerpo Aluminio anodizado duro
Dedos Aluminio anodizado duro
Tapa ciega Poliacetal
- Materiales Sin cobre, PTFE ni silicona
Momento de sujecion total [Ncm] con 6 bar, con dedos externos
Sujecion exterior Sujecion interior
N N
N
o\ S
—
- | —
~—"h —
Tamano 10 16 25 32 40
Momento de sujecion total
Abrir 15 56 195 360 600
Cerrar 13 50 160 300 500

Valores caracteristicos de la carga en las mordazas

Las fuerzas y momentos admisibles se
refieren a un dedo. Los datos en
condiciones estaticas se refieren a la

carga adicional ocasionada por las

piezas o dedos externos y, ademas, a

las fuerzas de aceleracion que surgen

a raiz de la operacion de manipula-
cion. Al efectuar el calculo de los

momentos debe tenerse en cuenta el
punto 0 del sistema de coordenadas
(punto de giro de los dedos).

Tamano 10 16 25 32 40
Fuerza F; maxima admisible [N] 14 25 39 55 83
Momento My maximo admisible [Nm] 0,1 0,3 0,6 1 1,9
Momento My maximo admisible [Nm] 0,5 1,5 3 4,7 9,9
Momento Mz maximo admisible [Nm] 0,4 1 2 3,2 6,7
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Pinzas radiales HGR

Hoja de datos

Momentos de inercia de la masa [kgm2x10-4]

&

Tamano

Momento de inercia de la masa
[kgm2x10~4] de la pinza radial en
funcion del eje central y sin carga.

10 16

25 32

FESTO

40

HGR

0,03 0,14

0,62 1,45

3,58

Tiempos para abriry cerrar [ms] con 6 bar

Sin dedos externos

k\;
Vs

Tamano

Con dedos externos

Los tiempos de apertura y de cierre
[ms] aqui indicados fueron medidos a
temperatura ambiente, con una
presion de funcionamiento de 6 bary
con la pinza sin dedos adicionales.

Al aplicar cargas superiores, debera
estrangularse el movimiento de los
dedos. En ese caso, deberan ajustarse
correspondientemente los tiempos de
aperturay de cierre.

10 16 25 32 40
Sin dedos externos
HGR Abrir 5 40 95 85 105
Cerrar 5 45 80 75 100

Con dedos externos =» 41

40
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Pinzas radiales HGR

Hoja de datos

Tiempos de apertura y de cierre t en funcion del momento de inercia de la masa ) de los dedos

HGR-10-A

0.30
025
0.20

015

J [kgm2x10~4]

0,10

0,05

0

/

/

A

/

T

/

0 005 01 015 02 025 03 035 04

t[s]

HGR-25-A

30

25

20

J [kgm2 x1074]

i

/

|1

0

01 02 03 04 05 06 07 08

t[s]

HGR-40-A

90

75

60

45

30

J [kgm2 x1074]

15
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3.0

25
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05

0
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//
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FESTO
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Pinzas radiales HGR

Hoja de datos

FESTO

Fuerza de sujecion F por dedo en funcion de la presion de funcionamiento y de la palanca r
Fuerzas de sujecion

©

0

I

20

©

\j N

N
d

Sujecion exterior (cerrando los dedos)

En los diagramas siguientes constan
las fuerzas de sujecion en funcion de
la presion de funcionamiento y de las

Y
- -]
I~
HGR-10-A
50
45 6 bar
3.0 \\
35
4 bar
30
_| 25 NIAN
=
w20
2 b
15 {\
1.0
05 —
0
0 10 20 30 40 50 60
r [mm]
HGR-16-A
20,0
7.5 6 bar
15.0 \\
125 7 bar
_| 100 \
=
“1 75
2 bar
5,0
\ ~_
25
~
0
0 10 20 30 40 50 60
r [mm]
42

palancas (distancias entre el nivel 0 aplicacion de presion de los dedos

enla

parte superior y el punto de externos sobre la pieza).

Sujecion interior (abriendo los dedos)

N

[

FIN

FIN

5,0

s 6 bar \
3,0 \
35

20 4 bar \ \
25
2,0

2 bar

10
0.5

r [mm]

6 bar

125 4 bar \
\

75

2 bar
AN

5.0

25

0 60
r [mm]
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Pinzas radiales HGR

Hoja de datos

Fuerza de sujecion F por dedo en funcion de la presion de funcionamiento y de la palanca r

Sujecion exterior (cerrando los dedos)
HGR-25-A
80

70

60
6 bar

50 ‘
o\

4 bar

FIN

30

20
2 bar \
N
10 \\

—]
\\\

0 10 20 30 40 50 60 70 80

r [mm]

HGR-32-A
120

100

6 bur\
80

4 bar
60 \ \
40

2 bar \

FIN]

20

r [mm]

HGR-40-A
150

6 bar
125

100

4 bar
75

FIN

o

50

2 bar \\

25

0 20 40 60 80 100 120
r [mm]
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Sujecion interior (abriendo los dedos)

FIN

FIN

FIN

80
70
6 bar
60 ‘\
50
4 bar
40 \
30
2 bar
20
10 AN T~
i A
0
0 10 20 30 40 50 &0 70 80
r [mm]
120 6 bar
100 \\
80 -4 bar
60 \
40 —+ 2 bar
20 R
e S
0
0 20 40 60 80 100
r [mm]
150
6 bar
125
4 bar \
100
75
2 bar
50
\
25
|
~—
0
0 20 40 60 80 100 120
r [mm]
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Pinzas radiales HGR FESTO

Hoja de datos

Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering
B4 LS
2 Pl
ﬂ"/, B5S L4 anoA
r B6 1n L3 HGR-10-A
0041«’ ; = Ll
O
9 oy 9 = | T g oo :”J T':; =
_ = ES — ~
© oo & D
N il
\_/ k Plano A
1] (1] " [T ma| HGR-16 ... 40-A
L|_| o
A = o £ =
N4 T
= LH-“IJ Ihn
m Tl‘ || ~ I J} I
T e ..J/t] \E‘ =
ﬁ§ T 1 :B hae == ﬁ
Ko S =l o= o i =
Y = A 2 fa) - AL L P
L2 3 = B2 T5
L1 B1 L6
¢ T1
Plano A T3
Ranura para detectores Conexion de aire cerrar Conexion de aire abrir Casquillos para centrar ZBH
SME/SMT-8 (no en HGR-10-A) (2 unidades incluidas en la
dotacion del suministro)
Tamano B1 B2 B3 B4 B5 B6 D2 D3 D4 D5 D6 EE H1 H2 H3 H4 H5 H6
g g g 1%}
[mm] +0,02 H8/h7 | +0,1 H8
10 24 15 11 10,5 5 0,5 M3 5 2,5 | M2,5 2 M3 60,8 | 34,5 16 8,8 8 4
16 33,4 16 16 15,5 6 1 M3 5 2,5 M3 2 M3 88,2 | 53,2 23 (12,25 8 4
25 44 25 19,2 | 18,6 8 1 M4 7 3,3 M4 3 M5 [107,2 | 63,5 | 24,7 | 14,3 [ 10,5 | 5,25
32 51 29 22,8 | 21,4 10 1 M6 9 51 M5 4 GY8 |[128,5| 75 25 20 14 7
40 59 33 27,6 | 25,8 12 1 M8 12 6,4 M6 5 GYs | 140 | 80,5 47 8 16 8
Tamano H7 H8 H9 H10 | H11 | H12 L1 L2 L3 L4 L5 L6 T T2 13 T4 T5
[mm] -0,3 |%0,05 -0,05 | 0,2 +0,01/+0,03 +0,02 | +0,1 +1 +0,5
10 6,25 (14,751 49,3 | 27,5 [ 12,3 | 12,5 14 2 6,5 10,5 12 2 1,2 12,3 - 3,5 1,2
16 7 20 73,7 | 53,7 7,5 17,5 19 5,5 10 16 18,5 - 1,2 7 7 4,5 1,2
25 10,25 (23,95 | 87,7 | 65,5 7,5 20,8 |29,5 |8,75 13 20 24 - 1,6 7 8 6,5 1,4
32 14 29 |101,9 | 74,5 11 27,5 38 9,5 14 22 26 - 2,1 10 15 6,5 1,9
40 14 33,2 |112,5] 75,5 | 17,5 [ 29,7 | 49 11 20 30 34 - 2,6 15 16 6,5 2,4
Referencias Referencias: piezas de desgaste
Tamafio Doble efecto Tamafio
[mm] N2 deart. Tipo [mm] N2 deart. Tipo
10 174817 HGR-10-A 10 378522 HGR-10-A
16 161829 HGR-16-A 16 125668 HGR-16-A
25 161830 HGR-25-A 25 125669 HGR-25-A
32 161831 HGR-32-A 32 125670 HGR-32-A
40 161832 HGR-40-A 40 125671 HGR-40-A
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Pinzas radiales HGR

Accesorios

Referencias

FESTO

Tipo Para tamafio Peso N° art. Tipo PED
(g]
Sensores de posicion SMH-S1 Hojas de datos =» www.festo.com
/@ 10 20 175712 SMH-S1-HGR10 1
Verificador SMH-AE1 Hojas de datos =» www.festo.com
10 170 175708 SMH-AE1-PS3-M12 1
175709 SMH-AE1-NS3-M12
Casquillo para centrar ZBH Hojas de datos =» www.festo.com
10,16 1 189652 ZBH-5 10
25 186 717 ZBH-7
32 150927 ZBH-9
40 189653 ZBH-12
1) Cantidad por unidad de embalaje
Referencias: Detector de posicion para ranura en T magnetorresistivo Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Salida Conexion eléctrica Longitud del | N° art. Tipo
cable
Cable Conector M8 | Conector M12 | [m]
Contacto abierto en reposo
Enchufable PNP Trifilar - - 2,5 525898 SMT-8F-PS-24V-K2,5-0E
% NPN 525909 SMT-8F-NS-24V-K2,5-OE
- Bifilar - - 2,5 525908 SMT-8F-ZS-24V-K2,5-0E
PNP - 3 contactos |- 0,3 525899 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M8D
NPN 525910 SMT-8F-NS-24V-K0,3-M8D
PNP - - 3 contactos 0,3 525900 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M12
Introduccion PNP Trifilar - - 2,5 175436 SMT-8-PS-K-LED-24-B
% hasta quedar a
ras con el perfil - 3 contactos |- 0,3 175 484 SMT-8-PS-S-LED-24-B
del cilindro
Contacto normalmente cerrado
% Enchufable PNP Trifilar - - 7,5 525911 SMT-8F-P0-24V-K7,5-0OE
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Pinzas radiales HGR FESTO

Accesorios
Referencias: Detector de posicion para ranura en T, magnético Reed Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Conexion eléctrica Longitud del | N° art. Tipo
cable
Cable Conector M8 [m]
Contacto normalmente abierto
Enchufable Trifilar - 2,5 525895 SME-8F-DS-24V-K2,5-0E
% 5,0 525897 SME-8F-DS-24V-K5,0-0E
Bifilar - 2,5 525907 SME-8F-ZS-24V-K2,5-0E
- 3 contactos 0,3 525896 SME-8F-DS-24V-K0,3-M8D
// Introduccion Trifilar - 2,5 150 855 SME-8-K-LED-24
& hasta quedara | 3 contactos 0.3 150857 SME-8-5-LED-24
ras con el perfil

del cilindro

Contacto normalmente cerrado

Introduccion Trifilar - 7,5 160 251 SME-8-0-K-LED-24
% hasta quedar a
ras con el perfil
del cilindro
Referencias: cable para conectores tipo zocalo Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Salida Conexion Longitud del | N° art. Tipo
cable
PNP NPN [m]
Conector recto tipo zocalo
&V Tuerca M8 - - 3 contactos | 2,5 159 420 SIM-M8-3GD-2,5-PU
5 159 421  SIM-M8-3GD-5-PU
M Tuerca M12 - - 3 contactos | 2,5 159 428 SIM-M12-3GD-2,5-PU
5 159 429 SIM-M12-3GD-5-PU
Conector acodado tipo zocalo
Tuerca M8 - - 3 contactos | 2,5 159 422  SIM-M8-3WD-2,5-PU
5 159 423  SIM-M8-3WD-5-PU
Tuerca M12 - - 3 contactos | 2,5 159 430 SIM-M12-3WD-2,5-PU
5 159 431 SIM-M12-3WD-5-PU
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Pinzas radiales HGR

Todo de un mismo proveedor

Combinaciones indistintas
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Pinzas angulares HGW FESTO

Caracteristicas
H
v -
_,.-"'"-

)
L
LT (]
Cuadro general
e Accionamiento por émbolo de o Multiples posibilidades de o Detectores:
doble efecto adaptacion a los actuadores - Detectores de posicion
e Con centrado automatico ® Momento de fijacion constante en adaptables a las pinzas peque- Software para la seleccion de pinzas
e Sujecion en dos sentidos: todo el angulo fias www.festo.com/es/engineering
- Sujecion exterior/interior o Apertura de 40° - Detectores de proximidad inte-
e Gran versatilidad mediante dedos e Estrangulacion interna fija grables en las pinzas medianasy
externos adaptables grandes

Posibilidades para el montaje de dedos de confeccion propia del cliente

Pinzas angulares
Dedos de confeccion propia
Tornillos de fijacion
Pasadores para centrar

- £ - Importante e QOperacion * Polvo de rectificado
. P . de fresado

Las pinzas deberian utilizarse siem-

pre con estrangulacion del escape.

Estas pinzas no han sido disefiadas

para aplicaciones bajo las siguien- o Medios

tes condiciones o similares: agresivos
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Pinzas angulares HGW

Accesorios y referencias

Cuadro general de periféricos
HGW-10

FESTO

Producto del sistema de la técnica de manipulacion y montaje

Accesorios
Tipo Descripcion resumida = Pagina
S
Sensores de posicion Detectores adaptables e integrables, para consulta de la posicion del émbolo 57
SMH-S1
Unidad de evaluacion Para sensores de posicion SMH-S1 57
SMH-AE1
Detectores de posicion Para consultar la posicion del émbolo 57
SME/SMT-8
- Unién entre el actuador y la pinza www.festo.com
Codigo para el pedido
HGW | — 16
Tipo
HGW Pinzas angulares
Tamaiio

Deteccion de posiciones

A Para detectores de proximidad
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Pinzas angulares HGW

Hoja de datos

Funcion
Doble efecto

|l

www.festo.com/es/

Repuestos

Juegos de piezas de

FESTO

desgaste:
> 56 L |
- O - Tamaho
10 ... 40 mm L1 ¢
¢
Datos técnicos generales
Tamano 10 16 25 32 40
Construccion Palanca
Funcionamiento Doble efecto
Funcionamiento de la pinza Radial
Cantidad de dedos 2
Angulo de apertura [°] 40
Conexion neumatica M3 M5 IGl/s
Precision de repeticion®) [mm] <0,04
Precision maxima de sustitucion [mm] 0,2
Frecuencia max. de trabajo [Hz] 4

Deteccion de posiciones

Para detectores de proximidad

Tipo de fijacion

Con rosca interior y taladro para centrar

1)  Margen de la posicion final bajo condiciones de funcionamiento constantes y 100 carreras seguidas en direccion del movimiento de los dedos

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Presion min. de funcionamiento [bar] 2

Presion max. de funcionamiento [bar] 8

Fluido Aire comprimido filtrado, lubricado o sin lubricar
Temperatura ambiente [°C] +5 ... +60

Clase de resistencia a la corrosion?

2

1) Clase de resistencia a la corrosion 2 segiin norma de Festo 940 070
Valida para piezas expuestas a gran peligro de corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies

principalmente decorativas

Pesos [g]
Tamano 10 16 25 32 40
HGW 39 100 250 420 720

50
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Pinzas angulares HGW

Hoja de datos

Materiales
Vista en seccion

FESTO

3 Pinzas angulares
2
2] Cuerpo Aluminio anodizado duro
Dedos Acero de herramientas, niquelado

Tapa ciega Poliacetal

- Materiales Sin cobre, PTFE ni silicona
Momento de sujecion total [Ncm] con 6 bar, con dedos externos
Sujecion exterior Sujecion interior

NE4 4N
o | ©
O | © A
L=
b~ ~__
Tamano 10 16 25 32 40
Momento de sujecion total
Abrir 25 120 360 680 965
Cerrar 22 106 320 600 880
Valores caracteristicos de la carga en las mordazas
IF Las fuerzas y momentos admisibles se  piezas o dedos externos y, ademas, a momentos debe tenerse en cuenta el
‘ refieren a un dedo. Los datos en las fuerzas de aceleracion que surgen punto 0 del sistema de coordenadas
2 ‘ condiciones estaticas se refieren a la a raiz de la operacion de manipula- (punto de giro de los dedos).

Q\ carga adicional ocasionada por las cion. Al efectuar el calculo de los
i @
Wy
Tamano 10 16 25 32 40
Fuerza F; maxima admisible [N] 16 31 54 74 124
Momento My maximo admisible [Nm] 0,3 0,9 1,7 3 5,7
Momento My maximo admisible [Nm] 0,1 0,3 0,6 1 2,2
Momento Mz maximo admisible [Nm] 0,2 0,5 1,1 1,8 3,6
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Pinzas angulares HGW

Hoja de datos

Momentos de inercia de la masa [kgm2x10-4]

Momento de inercia de la masa

[kgm2x10~4] de la pinza angular en

funcion del eje central y sin carga.

FESTO

Tamano 10 16 25 32 40
HGW 0,03 0,13 0,60 1,48 3,54
Tiempos para abriry cerrar [ms] con 6 bar
Sin dedos externos Con dedos externos
q Los tiempos de apertura y de cierre Al aplicar cargas superiores, debera
[ms] aquiindicados fueron medidosa  estrangularse el movimiento de los
/ temperatura ambiente, con una dedos. En ese caso, deberan ajustarse
presion de funcionamiento de 6 bary correspondientemente los tiempos de
con la pinza sin dedos adicionales. apertura y de cierre.
& %(p
s 5
c
(4
&
Tamano 10 16 25 32 40
Sin dedos externos
HGW Abrir 5 25 50 50 60
Cerrar 5 30 40 40 50

Con dedos externos =» 53

52
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Pinzas angulares HGW

Hoja de datos

Tiempos de apertura y de cierre t en funcion del momento de inercia de la masa ) de los dedos
HGW-16-A

HGW-10-A

/

/

J [kgm2 x1074]
o
v}

HGW-25-A
12

0.10 /’
0.05
0 //
005 04 015 0,2 0,25 0,3 035 0,4

t[s]

10

J [kgm2 x1074]

//

01 02 03 04 05 06 07 08
t[s]

HGW-40-A

90

75

60

45

J [kgm2 x1074]

30

15

e

_—

01 02 03 04 05 06 07 08

t[s]
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HGW-32-A

J [kgm2x10~4]

2,4

2,0

0.8
0.4

0

30

25

20

FESTO

//

0

01 02 03 04 05 06 07 08

t[s]

L

—

0

01 02 03 04 05 06 07 08

t[s]
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Pinzas angulares HGW

Hoja de datos

Fuerza de sujecion F por dedo en funcion de la presion de funcionamiento y de la palanca r

Fuerzas de sujecion

e [I°F

e loted |

r

Sujecion exterior (cerrando los dedos)

o | O
I~~~
HGW-10-A
14
12
6 bar
10
8
= 4 bar \
o6 \
4
2 bar \
5 \ \
\\ | —
0
0 10 20 30 40 50 60
r [mm]
HGW-16-A
80 ‘
70 —— 6 bar
60 \
0 4 bar
=| 40 \
=\
30
2 bar
20 \
10 \\\_ |
0
Q 10 20 30 40 50 60
r [mm]
54

En los diagramas siguientes constan
N las fuerzas de sujecidn en funcidn de
la presion de funcionamiento y de las

palancas (distancias entre el nivel 0
en la parte superior y el punto de

Sujecion interior (abriendo los dedos)

FESTO

aplicacion de presion de los dedos

externos sobre la pieza).

N g p4N
O | O
I~
14
12 6 bar
10 \
8 4 bar
=
w6
2 bar
4
\\\\
0
0 10 20 30 40 50 60
r [mm]
80 6 bar
70 \
60
4 har\
50 \
=| 40
= \
30 2 bar
20
10 [
~—— —]—
0
0 10 20 30 40 50 60
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Pinzas angulares HGW

Hoja de datos

Fuerza de sujecion F por dedo en funcion de la presion de funcionamiento y de la palanca r

Sujecion exterior (cerrando los dedos)

HGW-25-A
200
175 :
6 bar
150
125 /.bar\
= 100
[N,
75
2 bar
50 \
25 \ ~T
e R s o
0
0 10 20 30 40 S50 60 70 80
r [mm]
HGW-32A
360
6 bar
300 \
240
4 bar
=| 180 \
: \
120 T2 bar \
ol AN
S i e
0
0 20 40 60 80 100
r [mm]
HGW-40A
660
550
440 6 bar
=330 7 bar
: \
220
2 bar \
10 \
S~
0
0 20 40 60 80 100 120

r [mm]
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Sujecion interior (abriendo los dedos)

FIN

FIN

FIN

200 :
6 bar
175
150 k
125 4 ba \
100 \
75 2 bar
50 \
\
N ~——
25 —
— I
0
0 10 20 30 40 50 60 70 80
r [mm]
360 6 bar
300
240 —t4 bar
\\
120 — 2 bar
6o \ \\\
0
[¢] 20 40 60 80 100
r [mm]
660
550
6 bar
440 \
330 4 bar'
220 \
2 bar \
110 \ o~
\ \\\
0
Q0 20 40 60 80 100 120

r [mm]
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Pinzas angulares HGW

Hoja de datos

FESTO

Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering
180 +:
a4 303 2 L4 Plano A
B5 3 L3 HGW-10-A
n | N e W
o919 g SIS g T T
o - W [
O T o] 1] o {” P
I
I P N 2 CRECIRE
Qe O
i =1 HGW-16 ... 40-A
o =
1 52 :
S Z T TT
P N Wil W
9 T4 & < T ud 1
A e =1 0+ Ot~
. T [ = NP 1LY
) o =l = = i =
O " il - % ab Lo
e
L2 < = B2 TS
L1 I B1 3
¢ T
Plano A T3
Ranura para detectores Conexion de aire cerrar Conexion de aire abrir Casquillos para centrar ZBH
SME/SMT-8 (no en HGW-10-A) (2 unidades incluidas en la
dotacion del suministro)
Tamafio B1 B2 B3 B4 B5 D2 D3 D4 D5 D6 EE H1 H2 H3 H4 H5
1%} 1%} 1%} g
[mm] 0,02 | 0,02 -0,02/-0,05 H8/h7 | +0,1 H8
10 24 15 17 9,75 5,5 M3 5 2,5 2 2,2 M3 | 56,3 | 34,5 16 8,8 7
16 33,4 16 24 13 8 M3 5 2,5 2,5 3,2 M3 81 53,2 23 12,25 9
25 44 25 32 18 10 M4 7 3,3 3 3,2 M5 100 63,5 | 24,7 | 14,3 11
32 51 29 37 20,5 12 M6 9 51 3 4,3 GY8 116 73 25 20 13
40 59 33 42 23,5 15 M8 12 6,4 4 5,3 GY¥8 | 129 | 79,5 47 8 14
Tamafio H6 H7 H8 H9 H10 | H11 L1 L2 L3 L4 L6 Tl T2 T3 T4 T5
[mm] +0,05 -0,05 -0,01/-0,02 0,02 | +0,1 +1 +0,5
10 3,5 5,75 (10,75 | 44,8 | 27,5 | 12,3 14 2 3 7 2 1,2 | 12,3 - 3,5 1,2
16 4,5 7,5 | 13,7 | 655 | 52,3 | 7,5 19 5,5 4 10 - 1,2 7 7 4,5 1,2
25 5,5 8,8 | 18,7 | 80,7 65 7,5 | 29,5 | 8,75 5 14 - 1,6 7 8 6,5 1,4
32 6,5 11 22 92,5 72 11 38 9,5 6 17 - 2,1 10 15 6,5 1,9
40 7 12 25,5 103 74 17,5 49 11 8 21 - 2,6 15 16 6,5 2,4
Referencias Referencias: piezas de desgaste
Tamafio Doble efecto Tamafio
[mm] N2 deart. Tipo [mm] N2 deart. Tipo
L _________________________________________________| L ______________________________________________________|
10 174818 HGW-10-A 10 378527 HGW-10-A
16 161833 HGW-16-A 16 125680 HGW-16-A
25 161834 HGW-25-A 25 125681 HGW-25-A
32 161835 HGW-32-A 32 125682 HGW-32-A
40 161836 HGW-40-A 40 125683 HGW-40-A
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Pinzas angulares HGW

Accesorios

Referencias

FESTO

Tipo Para tamafio Peso N° art. Tipo PED
(g]
Sensores de posicion SMH-S1 Hojas de datos =» www.festo.com
/@ 10 20 175711 SMH-S1-HGW10 1
Verificador SMH-AE1 Hojas de datos =» www.festo.com
10 170 175708 SMH-AE1-PS3-M12 1
175709 SMH-AE1-NS3-M12
Casquillo para centrar ZBH Hojas de datos =» www.festo.com
10,16 1 189652 ZBH-5 10
25 186 717 ZBH-7
32 150927 ZBH-9
40 189653 ZBH-12
1) Cantidad por unidad de embalaje
Referencias: Detector de posicion para ranura en T magnetorresistivo Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Salida Conexion eléctrica Longitud del | N° art. Tipo
cable
Cable Conector M8 | Conector M12 | [m]
Contacto abierto en reposo
Enchufable PNP Trifilar - - 2,5 525898 SMT-8F-PS-24V-K2,5-0E
% NPN 525909 SMT-8F-NS-24V-K2,5-OE
- Bifilar - - 2,5 525908 SMT-8F-ZS-24V-K2,5-0E
PNP - 3 contactos |- 0,3 525899 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M8D
NPN 525910 SMT-8F-NS-24V-K0,3-M8D
PNP - - 3 contactos 0,3 525900 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M12
Introduccion PNP Trifilar - - 2,5 175436 SMT-8-PS-K-LED-24-B
% hasta quedar a
ras con el perfil - 3 contactos |- 0,3 175 484 SMT-8-PS-S-LED-24-B
del cilindro
Contacto normalmente cerrado
% Enchufable PNP Trifilar - - 7,5 525911 SMT-8F-P0-24V-K7,5-0OE
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Pinzas angulares HGW FESTO

Accesorios
Referencias: Detector de posicion para ranura en T, magnético Reed Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Conexion eléctrica Longitud del | N° art. Tipo
cable
Cable Conector M8 [m]
Contacto normalmente abierto
Enchufable Trifilar - 2,5 525895 SME-8F-DS-24V-K2,5-0E
% 5,0 525897 SME-8F-DS-24V-K5,0-0E
Bifilar - 2,5 525907 SME-8F-ZS-24V-K2,5-0E
- 3 contactos 0,3 525896 SME-8F-DS-24V-K0,3-M8D
// Introduccion Trifilar - 2,5 150 855 SME-8-K-LED-24
& hasta quedara | 3 contactos 0.3 150857 SME-8-5-LED-24
ras con el perfil

del cilindro

Contacto normalmente cerrado

Introduccion Trifilar - 7,5 160 251 SME-8-0-K-LED-24
% hasta quedar a
ras con el perfil
del cilindro
Referencias: cable para conectores tipo zocalo Hojas de datos =» www.festo.com
Montaje Salida Conexion Longitud del | N° art. Tipo
cable
PNP NPN [m]
Conector recto tipo zocalo
&V Tuerca M8 - - 3 contactos | 2,5 159 420 SIM-M8-3GD-2,5-PU
5 159 421  SIM-M8-3GD-5-PU
M Tuerca M12 - - 3 contactos | 2,5 159 428 SIM-M12-3GD-2,5-PU
5 159 429 SIM-M12-3GD-5-PU
Conector acodado tipo zocalo
Tuerca M8 - - 3 contactos | 2,5 159 422  SIM-M8-3WD-2,5-PU
5 159 423  SIM-M8-3WD-5-PU
Tuerca M12 - - 3 contactos | 2,5 159 430 SIM-M12-3WD-2,5-PU
5 159 431 SIM-M12-3WD-5-PU

58 Info 116 - Reservado el derecho de modificacién - 2006/03



FESTO

Pinzas angulares HGW

Todo de un mismo proveedor

Combinaciones indistintas
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro FESTO

Caracteristicas

G6: G8: G9:

™

con con con
Carrera compensada brida de apriete Brida de fijacion
Cuadro general
e Dimensiones pequefias e Con compensacion de carrera
e Con dedos abiertos o cerrados, a cuando esta montada
elegir e Fijacion a elegir, mediante Software para la seleccion de pinzas
e Gran versatilidad mediante dedos - Brida de apriete www.festo.com/es/engineering
externos adaptables - Fijacion por brida

o Multiples posibilidades de
adaptacion a los actuadores

Posibilidades para el montaje de dedos de confeccion propia del cliente
Pinzas paralelas g

Dedos de confeccion propia
Tornillos de fijacion

Importante

Las Pinzas no han sido disefiadas
para aplicaciones bajo las siguientes
condiciones o similares:

e Salpicaduras de soldadura
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro FESTO

Caracteristicas

Posibilidades de montaje
Mediante taladros Mediante taladros, tornillos y tuercas Fijacion con brida, tornillos y pasadores cilindricos
de fijacion Alimentacion directa del aire Alimentacion integrada del aire

Con pasador roscado
Alimentacion directa del aire Alimentacion integrada del aire

=>Pagina
Actuadores www.festo.com
Pinzas www.festo.com
Adaptador www.festo.com
Componentes basicos www.festo.com
Componentes para la instalacion www.festo.com
Ejes www.festo.com
Motores www.festo.com
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro FESTO
Codigo para el pedido
HGPM 12 EO - G8
Tipo
HGPM Pinza paralela
Tamaiio

Posicion de las mordazas

EO

Abierta

Ez

Cerrada

Variantes para el montaje

G6 Con compensacion de carrera
G8 Con brida de apriete
G9 Con fijacion por brida
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro

Hoja de datos

Funcion
Simple efecto . O - Tamano
8..12mm

Con dedos abiertos
HGPM-...-EO-G... - l - Carrera

G6: G8: G9:

FESTO

4.6 mm
NES ™ D
con con con
Con dedos cerrados Compensacion de carrera  brida de apriete Brida de fijacion
HGWM-...-EZ-G...
Datos técnicos generales
Tamano 8 12
Construccion Plano inclinado
Funcionamiento Simple efecto
Funcionamiento de la pinza Paralela
Cantidad de dedos 2
Fuerza maxima por dedo externo?) [N] 0,05 0,15
Fuerza de Dedos abiertos [N] 1,5 5
reposiciénz) Dedos cerrados [N] 2 6,5
Carrera por mordaza [mm] 2 3
Conexion neumatica M3
Precision de repeticién3) 4) [mm] <0,05
Precision maxima de sustitucion [mm] 0,4
Frecuencia max. de trabajo [Hz] 4
Precision de centraje?) [mm] <@0,15 (solo valido para HGPM-...-G8 y HGPM-...-G9)
Deteccion de posiciones Sin
Tipo de fijacion HGPM-...-E...-G6 Mediante taladros
HGPM-...-E...-G8 Con fijacion por apriete
HGPM-...-E...-G9 Con rosca interior y taladro para centrar

1) Datos validos para funcionamiento sin estrangulacion
2) Fuerza de reposicion del muelle entre las mordazas

3) Margen de la posicion final bajo condiciones de funcionamiento constantes y 100 carreras seguidas en direccion del movimiento de los dedos
4)  Los valores indicados sdlo son validos para pinzas neumaticas y no son validos para pinzas que funcionan por fuerza de muelle

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Presion min. de funcionamiento [bar] 4

Presion max. de funcionamiento [bar] 8

Fluido Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacion (grado de filtracion 40 pm)
Temperatura ambiente [°C] +5 ... +60

Clase de resistencia a la corrosion?

1

1) Clase de resistencia a la corrosion 1 segiin norma de Festo 940 070

Valida para piezas expuestas a peligro de corrosion. Proteccion para transporte y almacenamiento. Piezas con superficies sin fines decorativos, por ejemplo, por encontrarse en el interior o detras de tapas o

recubrimientos

Pesos [g]

Tamano 8 12
Con compensacion de carrera 19 62
Con brida de apriete 11 41
Con fijacion por brida 18 62
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro

Hoja de datos

Materiales
Vista en seccion

FESTO

@za paralela
Cuerpo Aluminio anodizado
Dedos Acero inoxidable
Tapa ciega Poliacetal
- Materiales Sin cobre, PTFE ni silicona
Tamano 8 12
HGPM-...EO-... HGPM-...EZ-... HGPM:-...EO-... HGPM-...EZ-...
Fuerza de sujecion por dedo
Abrir - 8 - 17,5
Cerrar 8 - 13,5 -
Fuerza de sujecion total
Abrir - 16 - 35
Cerrar 16 - 27 -

Valores caracteristicos de esfuerzo por dedo

Las fuerzas y momentos admisibles se
refieren a un dedo. Los valores indica-
dos incluyen la fuerza de palanca, las
fuerzas debido al peso de la pieza u

ocasionadas por dedos externos y,
ademas, las fuerzas ocasionadas por
la aceleracion durante la ejecucion
del movimiento.

Al efectuar el calculo de los momentos
debe tenerse en cuenta el punto 0 del
sistema de coordenadas (ranura de
guia de los dedos).

(T

My
Tamano 8 12
Fuerza F; maxima admisible [N] 10 30
Momento My maximo admisible [Nm] 0,15 0,5
Momento My maximo admisible [Nm] 0,15 0,5
Momento Mz maximo admisible [Nm] 0,15 0,5
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro

Hoja de datos

Momentos de inercia de la masa [kgm2x10-4]

Momento de inercia de la masa
[kgm2x10~4] de la pinza paralela en
funcion del eje central y sin carga.

FESTO

Tamano 8 12

Con compensacion de carrera 0,00922 0,06674
Con brida de apriete 0,00573 0,04252
Con fijacion por brida 0,01712 0,07939

Tiempos para abriry cerrar [ms] con 6 bar
Sin dedos externos

Los tiempos de apertura y de cierre
[ms] aqui indicados fueron medidos a
temperatura ambiente, con una pre-
sion de funcionamiento de 6 bary con
la pinza sin dedos adicionales y mon-
tada en posicion vertical. La masa
movil aumenta debido al montaje de
dedos adicionales externos. En conse-

cuencia, también aumenta la energia
cinética determinada por la masa de
los dedos y por la velocidad. Si la
energia cinética es superior a un li-
mite determinado admisible, es posi-
ble que se produzca una rotura de
piezas de la pinza. El dafio es ocasio-
nado cuando la masa movil llega al

final de la carreray el sistema de
amortiguacion no es capaz de trans-
formar toda la energia cinética en
energia térmica. En consecuencia, es
indispensable controlar y respetar la
carga maxima admisible de los dedos
externos.

Tamano 8 12

HGPM-...EO-... Abrir 4,9 11
Cerrar 2,3 3,7

HGPM-...EZ-... Abrir 1,9 3
Cerrar 4,1 8,3

Holgura de los dedos
Sin dedos externos

Las pinzas paralelas tienen una hol-
gura entre los dedos y el elemento de

lizamiento. Los valores que constan
en latabla siguiente fueron calcula-

1

guia debido al sistema de guia de des-

dos seglin el método convencional de
adicion de tolerancias. Estas holguras

normalmente no suelen aplicarse a
las pinzas debidamente montadas.

Tamano 8 12
Holgura de los dedos s, [mm] <0,03
Holgura angular de los dedos ay, ay [°] <0,5
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro FESTO

Hoja de datos

Fuerzas de desplazamiento del muelle [N]

Fuerza tedrica de accionamiento del
compensador de carrera en la
variante con compensacion de

carrera.

Tamano 8 12
Fuerzas de desplazamiento del muelle F; 4 10
Fuerzas de desplazamiento del muelle F; 6 23

Fuerza de sujecion Fy por dedo en funcion de la presion de funcionamiento y de la palanca x
Sujecion externa e interna (al abrir y cerrar)

En los diagramas siguientes pueden X EO = Sujecion exterior (cerrando los
determinarse las fuerzas de sujecion dedos)

para pinzas de diversos tamafios en EZ = Sujecion interior (abriendo los
funcion de la presion de funciona- dedos)

mientoy de la palanca. [ ™\

HGPM-08-EO-... HGPM-08-EZ-...
15 ‘ 15 ‘
8 bar 8 bar
10 R\ 10 R\
= 6 rur ~___ | || = 6 rur ~1__ | L
e ~— T ~—
5 4 bar — — 5 4 bar = —
\\\ \\\
0 5 10 15 20 ¢} 5 10 15 20
X [mm] X [mm]
HGPM-12-EO-... HGPM-12-EZ-...
30 30
‘ 8 bar
25 25 A
8 bar ‘
20 ™ 2016 bar
\
Z| 15— 6 bar ~ E 5 ‘]\\ T
e I — e
“lo '\ I 1o 4 4 bar E—
4 bar I \\\
5 — 5
0 5 10 15 20 25 30 Q 5 10 15 20 25 30
X [mm] X [mm]
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro

Hoja de datos

Fuerza de sujecion Fy por dedo con 6 bar, en funcion de la palanca x y la excentricidad y

Sujecion externa e interna (al abrir y cerrar)

O
L >

—

1
-

=

Ejemplo de calculo

Valores conocidos:
HGPM-12-EZ-... .
Palanca x =10 mm

Excentricidady =11 mm

Incognita:

Fuerza de sujecion con 6 bar

HGPM-08-EO-...

r Margen recomendado

x [mm]

HGPM-12-EO-...

r Margen recomendado

- ™\ 8
T~ N\ Lo
_]20 SN \\ 10
E . \\ \ 11
= 12
"o \\ N \ L 13
NN\
e
T 16

0 5 1 15 20 25 30

y [mm]

EO = Sujecion exterior (cerrando los
dedos)

EZ = Sujecion interior (abriendo los
dedos)

En los diagramas siguientes pueden
determinarse las fuerzas de sujecion
con 6 bar para pinzas de diversos

Forma de proceder:

Determinar el punto de interseccion
Xy entre la palanca xy la excentrici-
dady en el diagrama correspon-
diente a HGPM-12-EZ

Dibujar un cuarto de circulo (con
centro en el punto de origen) atra-
vesando el punto de interseccion xy
Determinar el punto de interseccion
entre el circuloy el eje x

Leer el valor correspondiente a la
fuerza de sujecion

Resultado:

Fuerza de sujecion = aprox. 15N

Fu [N]
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tamafios en funcién de una aplicacion

excéntrica de la fuerza y considerando

[~ Margen recomendado

FESTO

el punto descentrado maximo

admisible.

BOA&\ 95
25 =N L 15
—|20 135
£ \\ \ =
£ N \\ \ L 155 =
AN\
5
\\—19.5
0 5 10 15 20 25 30
y [mm]
HGPM-08-EZ-...
r Margen recomendado
=|201 4.2
Els \\ [52Z=
o RN F62.
N\ \ 72
i k o
} 92
0 5 10 15 20
y [mm]
HGPM-12-EZ-...
I Margen recomendado
30 %7-\\ =95
25 ~ \\ =115
=|20 ~l \\ 135
£l \\ \ 155Z
= L 1552
10 \\ \ \\ i
L175
SRNAMARER
‘\ 195
0 5 1 15 20 25 30

y [mm]
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro

Hoja de datos

Dimensiones
Con compensacion de carrera: HGPM-...-E...-G6

L1 B1
] T1
o 1 oY
ac!
e T )
3 B g
< T
I
] i 1
HE: o m
L2 B7
L3 D6 BS
R

Con brida de apriete: HGPM-...-E...-G8

T n ‘ D3
— I
T mn
TN —Eg -
&
L2 B7 |
L3 D6 BS
B6

Con fijacion por brida: HGPM-..-E...-G9

‘ D1

! I ‘ I l
g“%#M :* b J

- N
T I

T3

L3 D6 B5

B2
N
o,

68

HGPM-...-EO-G6

B3

Ejemplo de montaje

D8 7
D7 8

19

14 +0.1

HGPM-...-EZ-G6

(3]
B4 ——4]

FESTO

Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering

Conexion de aire
Compensacion de carrera
Cerrada

Abierta (posicion inicial)
Cerrada (posicion inicial)
Abierta

@] 2] B ] [S] =]

Conexion de aire

Junta torica:

HGPM-08: 6x1

HGPM-12: 10x1

(No incluida en el suministro)
Pasador roscado M3x3 DIN 913
(No incluido en el suministro)

&I

Conexion de aire
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro

Hoja de datos

Tipo

B1

B2 B3

B5

+0,05/+0,02

B6

+0,19/-0,23

D1

D2

FESTO

D3

HGPM-08-EO-G6

HGPM-08-EZ-G6

24 10,1

15 10,25 22

3

2,75

M3

3,4 +0,2

22

HGPM-12-EO-G6

HGPM-12-EZ-G6

35 10,1

24 10,25 33

M3

4,5 +0,2

33

HGPM-08-E0-G8

HGPM-08-EZ-G8

26

2,75

6,2

M3

22

HGPM-12-EO0-G8

HGPM-12-EZ-G8

39

M3

33

HGPM-08-E0-G9

HGPM-08-EZ-G9

17 0,02

17 0,1 22

26

2,75

6,2

M3

3F8

22

HGPM-12-E0-G9

HGPM-12-E7-G9

27 0,02

27 0,1 33

39

M3

38

33

Tipo

D5

D6

D7

+0,1

D8

+0,1

H2

H3

H4

H5

HGPM-08-EO-G6

HGPM-08-EZ-G6

15 0,5

M2,5

2 +0,1/-0,3

22 -03

31,9 +0,8/-0,65

HGPM-12-EO-G6

HGPM-12-EZ-G6

22 :0,5

M3

3+40,2/-0,3

29-03

46,65 +0,8/-0,7

HGPM-08-E0-G8

HGPM-08-EZ-G8

6,6

10 hg

M2,5

10

27,2

1,4 -01

12 10,1

26,4 +0,2/-0,25

HGPM-12-EO0-G8

HGPM-12-EZ-G8

10,6

15 h8

M3

12

15

41

1,4 -01

18 0,1

40,15 +0,2/-0,25

HGPM-08-EO0-G9

HGPM-08-EZ-G9

M2,5

27,2

26,4 +0,2/-0,25

HGPM-12-E0-G9

HGPM-12-E7-G9

M3

41

40,15 +0,2/-0,25

Tipo

L1

+0,1/-0,3

L2

-0,1

L3 Tl

12

T3

HGPM-08-E0-G6

HGPM-08-EZ-G6

0,8

HGPM-12-EO-G6

HGPM-12-EZ-G6

HGPM-08-E0-G8

HGPM-08-EZ-G8

12 -

0,8

8° -

HGPM-12-EO0-G8

HGPM-12-EZ-G8

18 -

g° -

HGPM-08-EO0-G9

HGPM-08-EZ-G9

12 min. 6

0,8

HGPM-12-E0-G9

HGPM-12-E7-G9

18 min. 6

1) Teneren cuenta la profundidad maxima de la rosca
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Pinzas paralelas HGPM, tipo Micro FESTO

Hoja de datos y accesorios

Referencias

Simple efecto Tamafio Variantes para el montaje
Con compensacion de carrera Con brida de apriete Con fijacion por brida
[mm] N2 deart. Tipo N2 deart. Tipo N2 deart. Tipo
Dedos abiertos 8 197559 HGPM-08-EO-G6 197560 HGPM-08-EO-G8 197561 HGPM-08-EO-G9
12 197 565 HGPM-12-E0-G6 197566 HGPM-12-EO-G8 197 567 HGPM-12-E0-G9
Dedos cerrados 8 197562 HGPM-08-EZ-G6 197 563 HGPM-08-EZ-G8 197 564 HGPM-08-EZ-G9
12 197 568 HGPM-12-EZ-G6 197 569 HGPM-12-EZ-G8 197 570 HGPM-12-EZ-G9
Accesorios

Para pinzas paralelas con brida de apriete

Conjunto de adaptadores AO8 y A12

En combinacién con actuadores giratorios desde DRQD-6 hasta 12
8 = www.festo.com

Conjuntos de adaptadores para la union entre actuador y pinza
= www.festo.com
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Micropinzas paralelas HGPM

Todo de un mismo proveedor

Combinaciones indistintas
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro FESTO

Caracteristicas

G6: G7: G8:

con con con
compensacion de carrera  rosca exterior brida de apriete
Cuadro general
e Dimensiones pequefias e Con compensacion de carrera
e Con dedos abiertos o cerrados, a cuando esta montada
elegir e Fijacion a elegir, mediante Software para la seleccion de pinzas
e Gran versatilidad mediante dedos - Brida de apriete www.festo.com/es/engineering
externos adaptables - Rosca exterior

o Multiples posibilidades de
adaptacion a los actuadores

Posibilidades para el montaje de dedos de confeccion propia del cliente
Pinzas angulares

Dedos de confeccion propia
Tornillos de fijacion

Importante

Las pinzas no han sido disefiadas
para aplicaciones bajo las siguientes
condiciones o similares:

o Salpicaduras de soldadura
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro FESTO

Caracteristicas

Posibilidades de montaje
Mediante taladros Mediante taladros, tornillos y tuercas Con pasador roscado
de fijacion Alimentacion directa del aire Alimentacion integrada del aire

Mediante rosca exterior y
contratuerca

=>Pagina
Actuadores www.festo.com
Pinzas www.festo.com
Adaptador www.festo.com
Componentes basicos www.festo.com
Componentes para la instalacion www.festo.com
Ejes www.festo.com
Motores www.festo.com
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro FESTO
Codigo para el pedido
[ HGwMm 12 EO - G8
Tipo
HGWM Pinza angular
Tamaiio

Posicion de las mordazas

EO

Abierta

Ez

Cerrada

Variantes para el montaje

G6 Con compensacion de carrera
G7 Con rosca exterior
G8 Con brida de apriete

74
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro FESTO

Hoja de datos

Funcion ) O © Tamario
Simple efecto 8. 12 mm Gé6: G7: G8:
Con dedos abiertos
HGWM:-...-EO-G... .
[ [
Con dedos cerrados con con con
HGWM-..-EZ-G... compensacion de carrera  rosca exterior brida de apriete
Datos técnicos generales
Tamano 8 12
Construccion Plano inclinado
Funcionamiento Simple efecto
Funcionamiento de la pinza Angulo
Cantidad de dedos 2
Angulo de apertura  Dedos abiertos  Abierta [°] 20 18,5
(£29 Cerrada [ 4 3,5
Dedos cerrados  Abierta [°] 14 14
Cerrada [°] 4 4
Momento de Dedos abiertos [Ncm] 0,5 1,3
reposiciénl) Dedos cerrados [Ncm] 0,55 1,5
Conexion neumatica M3
Precision de repeticion? 3 [mm] <0,02
Frecuencia max. de trabajo [Hz] 4
Deteccion de posiciones Sin
Tipo de fijacion HGWM-...-E...-G6 Con rosca interior
HGWM-...-E...-G7 Con tuerca
HGWM-...-E...-G8 Con fijacion por apriete

1)  Fuerza de reposicion del muelle entre los dedos
2) Margen de la posicion final bajo condiciones de funcionamiento constantes y 100 carreras seguidas en direccion del movimiento de los dedos
3)  Los valores indicados slo son validos para pinzas neumaticas y no son vélidos para pinzas que funcionan por fuerza de muelle

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Presion min. de funcionamiento [bar] 2

Presion max. de funcionamiento [bar] 8

Fluido Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacion (grado de filtracion 40 pm)
Temperatura ambiente [°C] +5...+60

Clase de resistencia a la corrosion? 2

1) Clase de resistencia a la corrosion 2 segiin norma de Festo 940 070
Valida para piezas expuestas a gran peligro de corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies
principalmente decorativas

Pesos [g]

Tamano 8 12
Con compensacion de carrera 23 75
Con rosca exterior 14 52
Con brida de apriete 13 45
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro

Hoja de datos

Materiales
Vista en seccion

FESTO

==
‘ @za angular
T Cuerpo Acero inoxidable
‘ Dedos Acero inoxidable
Tapa ciega Poliacetal
- Materiales Sin cobre, PTFE ni silicona
|
il
i ;
s F
i
Momento de sujecion total [Ncm] con 6 bar
Tamano 8 12
HGPM:-...EO-... HGPM-...EZ-... HGPM:-...EO-... HGPM-...EZ-...
Momento de sujecion total
Abrir - 24 - 76
Cerrar 22 - 64 -

Valores caracteristicos de la carga en las mordazas

Las fuerzas y momentos admisibles se
refieren a un dedo. Los datos en
condiciones estaticas se refieren a la
carga adicional ocasionada por las

piezas o dedos externos y, ademas, a
las fuerzas de aceleracion que surgen
a raiz de la operacion de manipula-
cion. Al efectuar el calculo de los

momentos debe tenerse en cuenta el
punto 0 del sistema de coordenadas
(punto de giro de los dedos).

Tamano 8 12
Fuerza F; maxima admisible [N] 7 20
Momento My maximo admisible [Nem] 20 40
Momento My maximo admisible [Nem] 20 40
Momento Mz maximo admisible [Nem] 20 40
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro FESTO
Hoja de datos
Fuerza debida al peso [N] y momentos de inercia de la masa [kgm2x10-4] por dedo externo
I
Tamano 8 12
Fuerza debida al peso lel) <0,04 <0,1
Momentos de inercia de la masa JxD <0,025 <0,056
1) Datos validos para funcionamiento sin estrangulacion
Momentos de inercia de la masa [kgm2x10-4]
Momento de inercia de la masa
[kgm2x10~4] de la pinza angular en
funcion del eje central y sin carga.
Tamano 8 12
Con compensacion de carrera 0,00705 0,0421
Con rosca exterior 0,00315 0,0267
Con brida de apriete 0,00252 0,02154
Tiempos para abriry cerrar [ms] con 6 bar
Sin dedos externos
Los tiempos de apertura y de cierre con la pinza sin dedos adicionalesy consecuencia, también aumenta la
[ms] aquiindicados fueron medidosa ~ montada en posicion vertical. La energia cinética determinada por el
temperatura ambiente, con una masa movil aumenta debido al mon- momento de inercia de la masa de los

presion de funcionamiento de 6 bary

taje de dedos adicionales externos. En  dedosy por la velocidad angular.

Tamano 8 12
HGPM-...EO-... Abrir 2,7 3,7
Cerrar 1,2 1,8
HGPM-...EZ-... Abrir 1 1,7
Cerrar 2,5 2,8
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro

Hoja de datos

Holgura de los dedos
Sin dedos externos

Las pinzas angulares tienen una hol-
gura entre los dedos y el elemento de

guia debido al sistema de guia de des-

lizamiento. Los valores que constan
en latabla siguiente fueron calcula-

FESTO

dos seglin el método convencional de
adicion de tolerancias. Estas holguras
normalmente no suelen aplicarse a
las pinzas debidamente montadas.

Tamano 8 12
Holgura de los dedos s, [mm] <0,03
Holgura angular de los dedos ay, ay [°] <0,5
Fuerzas de desplazamiento del muelle [N]

Fuerza tedrica de accionamiento del

compensador de carrera en la

variante con compensacion de

carrera.
Tamano 8 12
Fuerzas de desplazamiento del muelle F; 4 10
Fuerzas de desplazamiento del muelle F; 6 23
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro

Hoja de datos

FESTO
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro FESTO

Hoja de datos

Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering
Con compensacion de carrera: HGWM-...-E...-G6
B1 HGWM-...-EO-G6 HGWM-...-EZ-G6
L1 B2
T D5
D . D4,
‘
Mo % X1
< froiee- @A) A
T fd---- N\ s
——
o L
g52 [[/N] /DL e
T
B5 | |
T
©
= P 38 -
= 1 ¢
° + ==
m L2 ~ TZ‘
- D3 EE Conexitn de aire
B4 Compensacion de carrera
Con rosca exterior: HGWM-...-E...-G7
D4 HGWM-...-E0-G7 HGWM-...-EZ-G7

O~ . _|D1

=S S

g
I ) B5| .
I | T
16} D D
= 3 3
< — e
2 o = -
L2 SN 2 w2
B } W1
D3 |83
B4 Conexidn de aire
Con brida de apriete: HGWM-...-E...-G8
HGWM-...-EO-G8 HGWM-...-EZ-G8 Ejemplo de montaje
D5 :
D4, w3 %
. éé T
I
=20 Conexidn de aire
@ ® ® Junta torica:
= 8| ey —— HGWM-08: 6x1
s = T HGWM-12: 10x1
ol L2 N WA W2 (No incluida en el suministro)
I —
D3 __IB3 Pasador roscado M3x3 DIN 913
B4 (No incluido en el suministro)
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro FESTO

Hoja de datos

Tipo B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2 D3 D4 D5 D6
%) %) %) %)

0,1 | 20,25 +0,3 +0,1 +0,1
HGWM-08-E0-G6
WM 08-E2.C6 24 15 5,5 11,8 50,02 M3 3,4 12 8 -0,02/-0,05 15 10,5 M2
HGWM-12-E0-G6
HOWM12E1Ce 35 24 8,5 18,2 7,5 -0,05 M3 4,5 18 11 -0,02/-0,05 22 10,5 M3
HGWM-08-E0-G7
N ORELGT - - 5,5 11,8 5 0,02 M3 - 12 M10x1 - M2
HGWM-12-E0-G7
ETEBESEE] - - 8,5 18,2 7,5 -0.05 M3 - 18 M15x1,5 - M3
HGWM-08-E0-G8

- - 5,5 11,8 50,02 M3 - 12 6,6 -0,03 10 hg M2
HGWM-08-EZ-G8
HGWM-12-E0-G8
HOWM 12628 - - 8,5 18,2 7,5 -0,05 M3 - 18 10,6 -0,03 15h8 M3
Tipo D7 D8 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 Ho
%)

+0,1 +0,1 +0,25 +0,1 +0,1
HGWM-08-E0-G6
WM 08-E2.C6 - - 54 47 10,3 5 10,2 22-0,3 16 0...5+0,6/-0,3 2 4,3 10
HGWM-12-E0-G6
HOWM12E2Ce - - 77,5 67 0,3 7,5 29-0,3 24 0...8+0,6/-0,3 3 6,5 15
HGWN-08 £0-G7 - - 37 3240,3/-0,2 5402 12 16 11 2 43 10
HGWM-08-EZ-G7
HOWI-12-£0-G7 - - 55,5 48 +0,3/-0,2 7.5 18 2 16 3 6,5 15
HGWM-12-EZ-G7
HGWM-08-E0-G8
W08 B CE 8 10 37 3240,3/-0,2 5 10,2 12 16 1,4 -01 2 4,3 10
HOWNM-12-E0-G8 12 15 55,5 48 40,3/-0,2 7.5 18 24 1,4 -01 3 6,5 15
HGWM-12-EZ-G8
Tipo H10 H11 11 12 1 120 w1 W2 w3 =1

+0,3 -0,02 | -0,2 2° £2° £2°

HGWM-08-E0-G6 2.4 206 9.5 142 2 4 3 3,402 20° 40 - 5.7
HGWM-08-EZ-G6 - 14°
HGWM-12-E0-G6 5,9 18,5° | 3,5°
TETIER AT 47 10,6 12,5 20,2 -0,2 6 4 . TR s - 7,5
HGWM-08-E0-G7 3,4 20,2 20°
HGWM-08-E2-G7 h h - 4 - - 14° 40 h 12
HGWM-12-E0-G7 5,9 18,5° | 3,5°
HGWM-12-E2-G7 h h - 6 - - 14° 5 h 1
HGWM-08-E0-G8 3,4 20,2 20°
HGWM-08-E2-8 ° - 5 -005 4 ) . 140 40 & l
HGWM-12-E0-G8 S ] 6.5 005 ] j 5,9 18,5° | 3,5° g ~
HGWM-12-EZ-G8 - 14° 4°

1) Teneren cuenta la profundidad maxima de la rosca
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Pinzas angulares HGWM, tipo Micro

Hoja de datos y accesorios

Referencias

FESTO

Simple efecto Tamafio Variantes para el montaje
Con compensacion de carrera Con rosca exterior con brida de apriete
[mm] N2 deart. Tipo N2 deart. Tipo N2 deart. Tipo
Dedos abiertos 8 185693 HGWM-08-E0-G6 185694 HGWM-08-E0-G7 185695 HGWM-08-E0-G8
12 185699 HGWM-12-E0-G6 185700 HGWM-12-E0-G7 185701 HGWM-12-E0-G8
Dedos cerrados 8 185696 HGWM-08-EZ-G6 185697 HGWM-08-EZ-G7 185698 HGWM-08-EZ-G8
12 185702 HGWM-12-EZ-G6 185703 HGWM-12-EZ-G7 185704 HGWM-12-EZ-G8

Accesorios

Para pinzas angulares con brida de apriete

Conjunto de adaptadores AO8 y A12

o—7

En combinacién con actuadores giratorios desde DRQD-6 hasta 12

= www.festo.com

Conjuntos de adaptadores para la union entre actuador y pinza

= www.festo.com
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¢Qué hay que tener en cuenta al utilizar elementos de Festo?

Para el buen funcionamiento de los
elementos de Festo, el usuario debera
respetar los valores limite indicados,
considerar los datos técnicos y ate-
nerse las indicaciones.

Debera prestarse especial atencion en
utilizar aire comprimido conveniente-

mente preparado y exento de substan-

cias agresivas,

Al utilizar elementos de Festo en apli-
caciones de seguridad, deberan res-
petarse las normas nacionales corres-
pondientes, por ejemplo, la directiva
de maquinas.

Cualquier modificacion de los produc-

tos y sistemas de Festo implica un
riesgo para la seguridad.

Festo no se responsabiliza de los
dafios ocasionados por modificacio-
nes hechas en sus productos.
Recurra al asesoramiento de Festo si
en su caso se aplica uno de los
siguientes criterios:

e Si las condiciones del entorno o de

utilizacion o el fluido no correspon-

den a los datos técnicos.
e Si el producto debe cumplir una

funcion de seguridad determinada.
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o Sies necesario realizar un analisis
de peligros y de seguridad.

o Sitiene dudas sobre si el producto
es apropiado para la aplicacion.

o Sitiene dudas sobre si el producto
cumple los requisitos necesarios
para el funcionamiento en aplica-
ciones de seguridad.

Todos los datos técnicos pueden sufrir
cambios en funcion de las actualiza-
ciones de los productos.

Todos los textos, graficos, imagenes y
dibujos contenidos en esta publica-
cion son propiedad de Festo AG & Co.
KGy, en consecuencia, estan sujetos a
los derechos de autor.

Queda prohibida su reproduccién, tra-
tamiento, traduccion, microfilmacion,
memorizacion y procesamiento me-
diante sistemas electronicos sin pre-
via autorizacion explicita de Festo AG
& Co. KG. Festo se reserva el derecho
de efectuar modificaciones como re-
sultado de la constante innovacion de
sus productos.
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Actuadores neumaticos y eléctricos

e (ilindros neuméticos

o Actuadores giratorios

e Modulos para la manipulacion

e Sistemas de posicionamiento
servoneumaticos

o Actuadores electromecanicos

e Unidades de control de
posicionamiento y controladores

T

Valvulas y terminales de valvulas

e Valvulas normalizadas

e Valvulas universales y valvulas
optimizadas para aplicaciones
especificas

e Valvulas de accionamiento manual
y mecanico

e Valvulas de cierre, reguladoras de
presion y reguladoras de caudal

e Valvulas proporcionales

e Valvulas de seguridad

Sistemas de bus de campo, periferia

eléctrica

® Bus de campo Direct

e Sistema de instalacion CP/CPI

o Terminal eléctrico modular CPX

Asistencia de Festo = Mas eficiencia y productividad. A lo largo de toda la cadena de agregacion de valor.

84

£ Ingenierfa: proceso mas rapido de

desarrollo de proyectos

e Modelos CAD

e Software para ingenieria

o (atalogo digital

* FluidDRAW®

e Mas de 1 000 ingenieros de ventas
y de proyectos en todo el mundo

e Lineas directas para asistencia
técnica

Preparacion del aire comprimido

e Combinaciones de unidades de

mantenimiento

Unidades de filtro y regulador

e Filtros

Reguladores de presion

Lubricadores

Valvulas de cierre y valvulas de

arranque progresivo

o Secadores

e Intensificador de presion

e Accesorios para la preparacion de
aire comprimido

Cadena de suministro mas rapida en
el proceso de compra

e Comercio electrdnico y tienda
online

e Seguimiento online de pedidos

e Servicio especial europeo de
fabricacion

e Optimizacion de logistica
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Técnica de pinzas y vacio

Generador de vacio

e (Conjuntos de aspiracion
e Valvulas de retencion de vacio
 Accesorios para vacio

Pinzas estandar
Micropinzas
Pinzas de precision
Pinzas robustas

® Detectores

e Sensores de presion y detectores
de caudal

e Equipos de indicacion y de control

e Detectores de posicion inductivos
y opticos

e Sistemas de medicion de recorrido
para cilindros de posicionamiento

e Control optico de la posicion y de
la calidad

e Controles neumaticos y
electroneumaticos

o Controles logicos programables

e Sistemas de bus de campoy
accesorios

e Temporizadores / Contadores

e Software para visualizacion y
captacion de datos

e Equipos de indicacion y de control

1

En resumen: Calidad perfecta de productos y servicios

Una gama de productos sin limites:

mediante componentes individuales se crean grupos y sistemas listos
para su montaje. Ejecuciones especiales: los productos concebidos
para sectores industriales y las soluciones especificas se basan en
mas de 23 000 productos incluidos en el catalogo de Festo. Productos
y servicios a lo largo de toda la cadena de agregacion de valor, para
soluciones altamente eficientes.

4 Ensamblaje: montaje y puesta en
funcionamiento mas rapidos

e PrePack

e PreAssembly

e Neumatica lista para el montaje
e Soluciones para la manipulacion
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e Tubos flexibles

e Conductos y racores
e (Conexiones eléctricas
e Silenciadores

e Depdsito de aire

e Pistolas sopladoras

- Procesos operativos mas rapidos

e Piezas de repuesto

e Servicio de ahorro de energia

o Analisis de consumo de aire
comprimido

o Analisis de la calidad del aire
comprimido

e Asistencia técnica
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Ingenieria 3Dy simulacion

Calidad e innovacion

Festo invierte mucho para alcanzar
esos objetivos:

® 6,5% de la facturacion

e 2300 patentesy 100 registros de
productos nuevos cada afio

e Ingenieria 3Dy simulacion

® 10 600 expertos en todo el mundo

e Expertos con ideas innovadoras

Calidad en la fabricacion

Expertos interesados en la calidad y
economia. Por ello, Festo cumple los
siguientes objetivos:

e Minimas tolerancias en la fabrica-
cion

e Sistemas de fabricacion propios y
de avanzada tecnologia

o Competencia profesional en mate-
ria de fabricacion

e Estandares de calidad definidos a
lo largo de toda la cadena de fabri-
cacion

e Sistemas de aseguramiento de la
calidad sumamente precisos para
productos plenamente fiables.
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Precio y calidad

Mas eficiencia y economia Todos los
productos nuevos y desarrollados de
Festo tienen algo en comin: son su-
periores técnica y econdmicamente
que sus antecesores. Asf lo prueban
los productos de todos los segmentos:
actuadores, valvulas, terminales de
vélvulas, unidades de mantenimiento
y accesorios.

Amplia gama de productos de alta
calidad

Oferta de soluciones especificas.
Festo ofrece productos de catalogo,
productos especificos para diversos
sectores industriales y ejecuciones
especiales muy especificas. Las com-
binaciones de componentes de for-
man grupos y sistemasy son parte de
la cartera de productos de Festo. La
cantidad de productos incluidos en
conjuntos modulares para la configu-
racion individual aumenta constante-
mente.
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Didactic, calidad en sistemas de
estudio

Ademas de los productos y servicios
para la automatizacion industrial,
Festo ofrece a través de Didactic hard-
ware, software y seminarios altamente
eficientes para la formacion y el per-
feccionamiento profesional. Todos los
productos y servicios de Festo se
adaptan optimamente a las exigen-
cias del cliente.

En resumen: aprender en la practica
para la practica.
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