Soluciones y productos para la electronica,
el montaje y las pruebas

FESTO

Las aplicaciones para el montaje de piezas pequefas y pruebas son el
centro neuralgico de la industria electrénica. Para ello Festo ofrece soluciones

y productos de lo mas versatiles: neumaticos, eléctricos o combinados.

Y todos a buen precio.



Si disfruta de la rapidez y la innovacion.
Si pondera la eficiencia y la miniaturizacion.
Somos la solucion perfecta para sistemas eléctricos y neumaticos.

—> WE ARE THE ENGINEERS
OF PRODUCTIVITY.
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Su socio para una mayor productividad

Siempre centrados en usted y en sus necesidades

Los ciclos de innovacién en la industria electrénica son cada vez mas cortos; por lo general solo se cuenta con
apenas seis meses para desarrollar una linea de fabricacion. Rapidez, precisién, seguridad en los procesos y
precio ventajoso: estas son las exigencias principales que deben aportar las soluciones de automatizacion en
el ambito del montaje de piezas pequenas y de las pruebas. Somos expertos en la automatizacién industrial y,
con nuestros productos y soluciones, tenemos siempre presentes exactamente estas necesidades.

Resumen de las ventajas

== Amplio programa bésico: disponible con rapidez a un precio atractivo

== Neumitico, eléctrico o combinado
<= Mddulos de funciones y soluciones listas para instalar
<= Conectividad constante: mecénica, motores, reguladores y controladores
== Amplio abanico de productos para salas limpias
<= Herramientas de ingenieria que ahorran tiempo en la planificacion
del proyecto y su aplicacion
= Lapresencia global garantiza la asistencia técnica y el apoyo en
todo el mundo
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Automatice su fabricacion de componentes electronicos

Quien desee sustituir pasos de proceso manuales por pasos automa-
ticos en la fabricacion de equipo electrdnicos tiene ante si un enorme
potencial con las tecnologias mas vanguardistas de Festo. También
los fabricantes de maquinas pueden beneficiarse de nuestros largos
afos de experiencia y conocimientos de automatizacion. Le demostra-
remos las posibilidades y las ventajas a su disposicién tomando como
ejemplo el montaje de un smartphone.

Pick and Place Atornillado

Por lo general, en la actualidad los smartphones se transportan en
una cinta central a través del montaje hasta los puestos de trabajo
manuales dispuestos a izquierda y derecha. En nuestro ejemplo le
mostramos cdmo es posible automatizar algunos o muchos de estos
pasos de montaje manuales. Su ventaja: maxima productividad y
flexibilidad en la fabricacion. Inicie este viaje ahora con nosotros.

Dispensacion Prensado
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Coger el cuerpo del smartphone
de la cadena de montaje manual
y transportarlo a la cadena de
montaje automatizado.

Insertar la placa de circuito
impreso en el cuerpo del
smartphone y fijarla con un
atornillador automatico.

Aplicar cordones de
adhesivo al cuerpo del
smartphone.

Presionar la pantalla automatica-
mente en el cuerpo del smar-
tphone después de haberlo
posicionado alli cuidadosamente
a mano.



Almacenamiento y
embalaje Pruebas Etiquetas

=

Coger los smartphones de la Retirar los smartphones del Colocar la lamina protectora
cadena de montaje y colocarlos  portaobjetos para pasarlos sobre la pantalla.
en un portaobjetos. por el dispositivo de prueba.



Pick and Place:
reducir los costes y ahorrar espacio

EMME-AS o
EMMB-AS**

ELGC

EMME-AS o
EMMB-AS**

Las aplicaciones Pick and Place toman el cuerpo del smartphone
con seguridad de la cinta transportadora o lo vuelven a colocar
sobre ella. Como base ideal para ello, Festo le ofrece un sistema de
manipulacién que permite ahorrar costes y espacio, que esta com-
puesto por componentes mecanicos de eficacia probada: los ejes
lineales econémicos ELGC, los mini carros EGSCy el actuador gira-
torio ERMO. Este sistema cinematico puede emplearse posterior-
mente también en practicamente todas las tareas de manipulacion
necesarias en el proceso de fabricacién. Aproveche todas las posibi-
lidades que le brindamos la hora de elegir los motores y actuadores

CMMS-ST o
CMMT-ST*

CMMT-AS o
CMMB-AS**

mas adecuados: desde soluciones con funciones basicas hasta ver-
siones de alto rendimiento. Ademas, para los fabricantes asentados
en Asia hemos desarrollado especificamente los servomotores
EMMB-AS y los reguladores de accionamientos CMMB-AS, incluidas
las posibilidades de conexion a través de la tecnologia Pulse Train y
con conectores de la clase de proteccion IP20. La unidad frontal co-
rrespondiente consta del mini carro EGSC como eje Z, del actuador
giratorio ERMO, del generador de vacio compacto y ligero OVEL, de
la pinza por vacio ESG y del sensor de vision SBSx para la deteccion
de las piezas.

* Disponible a partir de mediados de 2019

**Disponible solo en Asia



Atornillado:
todo posicionado y fijado con precision

EGSC EMME-AS o
EMMB-AS**

ELGA

EMME-AS o
EMMB-AS**

DFM SPAN
g
¥
MS2 VTUG CPX-E CMMS-ST o CMMT-AS o
CMMT-ST* CMMB-AS**

Para montar la placa de circuito impreso en el cuerpo del smart- terminal de vélvulas VTUG, de precio atractivo, del programa basico
phone, primero debe extraerse del portaobjetos. Para ello, el porta-  de Festo. De acuerdo con nuestro concepto modular de automatiza-
objetos se eleva y mueve con un eje eléctrico ELGA. Asistida por cién, la manipulacion eléctrica consta aqui también de ejes lineales
nuestro sistema de procesamiento de imagenes, la PCB se coloca ELGC y de mini carros EGSC. La particularidad: todos los ejes estan

con precision en el cuerpo y, a continuacion, se fija con un atornilla-  conectados entre si directamente y sin placas adaptadoras.
dor automatico. En lugar del arduo trabajo manual, los cuerpos reci-

bidos se alinean y fijan con actuadores DFM guiados. Aqui, los sen-

sores de presion SPAN indican el nivel de presion del cilindro con

unidad de bloqueo. El control del sistema neumatico corre a cargo

del nuevo sistema de control modular CPX-E en combinaci6n con el

* Disponible a partir de mediados de 2019  **Disponible solo en Asia



Dispensacion:
posicionamiento preciso mas veloz

EGSC

3

EXCM-40
-

EMMS-ST

VEAB

Si desea aplicar el adhesivo en el cuerpo del smartphone de forma
automatica y siguiendo un orden rapido y preciso, Festo le ofrece
como solucidn el pértico horizontal de dos ejes increiblemente
compacto EXCM-40 con motor paso a paso EMMS-ST y controlador
CPX-E. En caso de precisar un mayor rendimiento, también puede
recurrir al pértico horizontal de dos ejes EXCM-40 con servomotores
EMMS-AS y regulador de accionamientos CMMT-AS. En ambos
casos, los cilindros guiados DFM alinean las piezas recibidas y las
fijan mientras los sensores de presion SPAN indican el nivel de

EMME-AS o
EMMB-AS**

SBSx

VTUG

SPAN
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CPX-E CMMS-STo
CMMT-ST*

presion de los cilindros con unidad de bloqueo. Por Gltimo, el regu-
lador de presion proporcional VEAB controla con exactitud la canti-
dad de adhesivo que deben aplicarse. Mas ventajas de la automati-
zacion: el adhesivo no sobresale, no son necesarios trabajos de
repaso, y el consumo de adhesivo es menor.

* Disponible a partir de mediados de 2019  **Disponible solo en Asia



Prensado:
homogéneo y bajo control
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ESBF EMMS-AS SKDA

CDPX

a

P |
MS2 VTUG CECC-Xincl.  CMMP-AS
software
Después de que la pantalla se haya colocado manualmente y con controlador, esto es, todo lo que usted necesita para aplicaciones
sumo cuidado en el cuerpo del smartphone, una estacién de de presion eléctricas de hasta 17 kN. Dentro de la aplicacion, la
prensado totalmente automatica se encarga del procesamiento pos- ~ pieza se mueve neumaticamente por un sistema compuesto por un
terior. Aqui se presionan entre si los dos componentes aplicando actuador lineal sin vastago DLGF, un cilindro compacto guiado
una fuerza definida y controlada. La tarea perfecta para el conjunto ADNGF, un generador de vacio OVEL y una sujecién por vacio ESG.
de servoprensas YJKP. Este conjunto esta compuesto por un soft- El conjunto de servoprensas YJKP es notablemente mas econdmico
ware de mando modular, asi como por componentes estandar de que los sistemas de prensado convencionales lo que le permite ase-
Festo armonizados entre si: un actuador por husillo eléctrico, un gurarse una ventaja decisiva en la produccion.
motor, un regulador de accionamientos, un sensor de fuerzay un
* Disponible a partir de mediados de 2019  **Disponible solo en Asia Componente del conjunto de servoprensas YJKP



Almacenamiento y embalaje:
arranque a alta velocidad

EXCH EMME-AS o
EMMB-AS**

SBSx ERMO

MS2 VUVG

En esta estacion del proceso de fabricacion se toman los smartpho-
nes de la cadena de montaje, se colocan en el portaobjetos y se
almacenan en el cargador para, posteriormente, someterlos a otros
pasos de procesamiento. El papel principal lo desempefa aqui un
sistema Pick and Place de alta velocidad compuesto por el pértico
horizontal de dos ejes EXCH y el mini carro EGSC. De la precision
necesaria se encarga un sistema de procesamiento de imagenes de
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CPX-E CMMS-ST o CMMT-AS o
CMMT-ST* CMMB-AS**

Festo que detecta y alinea los smartphones. A continuacion, estos
se colocan en el cargador con un sistema de voladizo compuesto
por ejes lineales estandar eléctricos EGC y ELGC con el actuador
giratorio ERMO y la pinza HGPT. El movimiento de elevacion y
descenso del propio cargador se lleva a cabo asimismo con los ejes
lineales estandar EGC.

* Disponible a partir de mediados de 2019  **Disponible solo en Asia



Pruebas:

con maxima seguridad y totalmente automaticas

EXCM-30

v

EMMS-ST
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MS2

En la estacion de prueba, los smartphones se colocan en cargado-
res. Del transporte seguro de los smartphones desde el cargador
hasta el dispositivo de prueba se encarga una vez mas la solucién
Pick and Place de alta velocidad EXCH en combinaci6n con el sis-
tema de manipulacién que ahorra costes y espacios compuesto por
ELGC, EGSC, ERMO y HGPT. En el dispositivo de prueba se fijan los
diferentes portaobjetos por medio de varios cilindros multimontaje

* Disponible a partir de mediados de 2019  **Disponible solo en Asia

ERMO

ELGC

EXCH

EMME-AS o
EMMB-AS**
CPX-E CMMS-ST o CMMT-AS o
CMMT-ST* CMMB-AS**

DPDM. Nuestro sistema de manipulacién compacto EXCM y el
nuevo mini carro muy corto DGST sirven de ayuda en la prueba de
la pantalla tactil, mientras que el mini carro eléctrico EGSC une el
conector al smartphone con precision para la prueba funcional
eléctrica.

11



Etiquetado:
preciso y fiable

ELGC OVEL

DSBC

¥

MS2 VUVG

Entre los Gltimos pasos de produccion en el montaje de smartphone
se encuentra la colocacién de una lamina de proteccién sobre la
pantalla. Un concepto de automatizacién garantiza aqui un proceso
seguro y fiable. En la instalacion, el rodillo con las laminas de pro-
teccion (etiquetas) se mueve y fija con un cilindro ISO DSBC estan-
dar. La lamina de proteccion se succiona mediante vacio y, seguida-
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SBSx ERMO

CPX-E CMMS-ST o CMMT-AS o
CMMT-ST* CMMB-AS**

mente, se coloca con precisién sobre del smartphone. Al igual que
en las estaciones previas, el vacio se obtiene con el generador de
vacio OVEL, y la lamina se posiciona con una solucién Pick and
Place compuesta por un eje lineal ELGC y el actuador giratorio
ERMO montado directamente sobre él.

* Disponible a partir de mediados de 2019  **Disponible solo en Asia



Mayor flexibilidad gracias a aplicaciones estandarizadas

El éxito de una empresa en la industria electrénica depende en gran
medida del trabajo de ingenieria y de los componentes utilizados.
Quien se centre aqui en productos y soluciones estandarizados, tiene
la posibilidad de incrementar sus beneficios del 20 al 30 %.

El mejor ejemplo de ello: la empresa familiar britanica Harwin Plc,
fabricante de conectores eléctricos desde hace mas de 60 afios. Los
requisitos del mercado aumentan practicamente tan rapido como

"El concepto modular que hemos desarrollado con
Festo hace que nuestras lineas de montaje estén

preparadas para el futuro".

Paul McGuinness, jefe de produccién de Harwin
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avanza la miniaturizacién. Harwin apuesta por un concepto de auto-
matizacion propio modular y escalable de Festo para garantizar la
calidad y la flexibilidad. Las ventajas de esta estrategia: lineas listas
para ser utilizadas con mayor rapidez, puesta en funcionamiento mas
facil y mantenimiento sencillo.

Pensar mas alla, actuar con éxito

Las nuevas lineas de montaje para conectores eléctricos de Harwin no
solo definen estrictos estandares técnicos. Las tres estaciones princi-
pales del concepto de automatizacién "Insercion de los pines en el
cuerpo clavija", "Prensado de los pines" y "Doblado de los pines" se
basan coherentemente en médulos estandar de Festo y utilizan tantas
piezas idénticas como es posible:

e Las tres estaciones tiene una placa base idéntica.

e El movimiento de los cuerpos clavija tiene lugar con el sistema de
manipulacién compacto YXMx.

e Todos los actuadores eléctricos y neumaticos se activan por un
controlador CECC-X en combinacién con un terminal de valvulas
CPX/MPA.

e La estacién de prensado y doblado esta basada en el conjunto de
servoprensas YJKP.

En el conjunto de servoprensas YJKP,
todos los componentes son del
mismo proveedor: software de aplica-
cién, controlador y conjunto de accio-
namiento.

13



Gama de productos de Festo segiin la aplicacion

Ninglin entorno de produccion es igual que otro. Sin embargo, si se la mayor parte de las funciones en los @mbitos del montaje de piezas
observa con detenimiento, incluso los requisitos mas personalizados pequefas y de las pruebas. Hemos compilado para usted un sumario
tienen un denominador comin. Siempre y cuando se disponga, como de los componentes mas adecuados para las diferentes funciones.
Festo, de largo afos de experiencia y conocimientos del sector. Por

este motivo, nuestras soluciones y productos le permiten automatizar
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El concepto de automatizacion de Festo

Nuestro concepto de automatizaciéon permite la conexién continua controladores para soluciones neumaéticas con I/0 remotas, valvulas
de todos los componentes, desde la pieza el nivel de control e incluso  neumaticas y actuadores neumaticos como también controladores
hasta en la nube. De este modo es posible integrar directamente el Motion Control para soluciones eléctricas con servoaccionamientos,
sistema electromecanico de servoaccionamiento en un controlador motores y actuadores mecanicos.

externo. Ademas, utilizando los controladores de Festo es posible
implementar sistemas de automatizacion descentralizados: tanto

PLC host HMI

'.'%%%%q EtherNet/IP i
| i
Ethernet
PLC CPX-E
= —
5 EtherCAT ~
5
Servo
Reguladores
de accionamientos .I; = !
iu i
CMMB-AS ' | CMMT-AS '
| — 2
Motores } A EMCA
) % ! /JL' . 1 i‘%if -
EMMB-AS EMMT-AS  EMMB-AS EMME-AS
Actuadores

EXCx ELGC/EGSC
Soluciones Pick and Place Actuadores eléctricos
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Las caracteristicas del concepto de automatizacion de Festo convencen plenamente:

4= Comunicacién dentro del sistema descentralizado a través de EtherCat

== Conexién al controlador Siemens de nivel superior a través de PROFINET y al
controlador Rockwell a través de EtherNet/IP

== Conexidn a Festo Cloud y a otros sistemas en la nube a través de OPC-UA, AMQP
y Gateway loT de Festo

== Conexidn a través de Ethernet a sistemas de vision y al Festo Automation Suite,
un software de ingenieria para la parametrizacion, la programacion, la puesta en
funcionamiento y el mantenimiento

Digitalizacion

Festo
Automation
Suite

Gateway CPX-10T

Festo Cloud

MyDashboards
MyProjects

Motor paso a paso

Y
|
L CMMT-ST
E ) ( Disponible a
N partir de media-
! “ dosde 2019

Terminal CPX
de I/0 remotas estandar

B P

EMMS-ST

3 g
*\s‘ﬁ/ > -
2y : //
DSNU DPDM

Actuadores neumaticos
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Automatizacion descentralizada para las mas diversas aplicaciones

Independientemente de los requisitos que le planteen la aplicacién y
el concepto de automatizacion y control con ella relacionado, Festo le

ofrece la soluci6n perfecta:

Como base para debates técnicos con nuestros expertos hemos
representado aqui, a modo de ejemplo, cuatro conceptos posibles

que tienen algo en com(n: conectividad continua desde el sistema
mecanico hasta el controlador.

e Bien una solucién de costes optimizados con funciones basicas
o bien una solucién para requisitos de rendimiento en el ambito

de gama alta

e Para movimientos punto a punto e interpolados
e Con o sin interfaces de bus de campo integradas para la

comunicacién
® EnIP20 o IP54

Aplicacion

Costes optimizados

Especifico para los requisitos en Asia, p. €j.,
tareas sencillas Pick and Place

Para procesos de movimiento automaticos en los que el
rendimiento tiene una importancia menor como,
p. €j., en tareas de dispensacion sencillas

Tecnologia del motor

Servo

Baseline Servo

Tipo de movimiento

Punto a punto / interpolacion (a través de PLC HOST)

Punto a punto

Potencia 700 W 400 W
Grado de proteccion del motor P20 IP54
Nimero max. de ejes En funcion del PLC HOST Hasta 8 ejes
Tecnologia de control Pulse Train, Digital 10 EtherCAT®

18

Interfaz de comunicacion RS232 OPC-UA, Modbus TCP, TCP/IP

PLC HOST CPX-E-CEC-C1
CMMT-ST
Disponible a
partir de

CMMB-AS 05/2019

ﬁw‘/‘
EMMB-AS

g EMMS-ST

EGSC ELGC/EGSC

Lo EXCM-40



Sistema estandar para la automatizacion eléctrica con
gran precision y flexibilidad

Prestaciones

Perfecto en aquellos casos en los que se precise un alto
rendimiento y una velocidad elevada, asi como comunica-
cion, p. ej., en tareas Pick and Place rapidas y exigentes

Servo

Servo

Punto a punto / interpolacion

Punto a punto / interpolacion

2500 W 2500 W

IP54 IP54

Hasta 8 ejes Hasta 16 ejes
EtherCAT® EtherCAT®

OPC-UA, Modbus TCP, TCP/IP

PROFINET o EtherNet/IP, OPC-UA, Modbus TPC, TCP/IP

:“;'f e - &
CPX-E-CEC-M1 oooo

CMMT-AS

EMME-AS

EGC

§{’ CMMT-AS

EMMS-AS

EXCH-40

CPX-E-CEC-M1-PN/EP
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Caracteristicas del producto para la técnica de montaje

Los procesos de gran complejidad con numerosos pasos operativos y procesos distintos caracterizan la
técnica de montaje. Se buscan soluciones que permitan un montaje y una manipulacién rapidos y precisos
de piezas pequefas en un espacio reducido. Nuestros productos han sido desarrollados especificamente
para estos retos del sector, que superan con maestria.

Actuador con carro DGST

El DGST es el actuador con carro de doble émbolo
mas compacto del mercado. El carroy la placa de
yugo estan fabricados de una sola pieza lo que le
hace especialmente resistente a la torsién y le con-
fiere maxima fidelidad angular. Junto con la guia de
rodamiento de bolas de alta precisién, garantiza la
maxima exactitud y, con ello, calidad y seguridad
en los procesos.

Actuadores lineales DLGF

El DLGF sin vastago es un auténtica maravilla com-
pacta. Extremadamente plano, no solo es perfecto
para la industria electrénica y el montaje de piezas
pequefas, sino para todos aquellos lugares donde
el espacio de montaje es muy reducido. También
destaca por su sofisticada tecnologia, p. €j. la
amortiguacion neumatica PPS de regulacion auto-
matica. Y al igual que por su precio sumamente
atractivo.

Cilindro multimontaje DPDM

Innumerables posibilidades de montaje: enroscar,
atornillar, en horizontal o de pie. Perfectos para
todas las aplicaciones con movimientos lineales y

carreras cortas: desplazar, sujetar o retener. Varian-

tes: con guia, con vastago continuo, macizo o

hueco, resistente a las altas temperaturas, sencilla-

mente todo un portento.

Aspectos destacados:

e El actuador con carro mas corto del mercado

e El actuador con carro DGST: potente, compacto,
sumamente preciso

e Todas las interfaces son simétricas

e Actuador de doble émbolo sin mantenimiento

e Exactitud de la posicion final de hasta +0,01 mm

e Pueden combinarse directamente siete tamafios
(de DGST-6 a DGST-25)

Aspectos destacados:

e Extremadamente plano

e Amortiguacion neumatica autorregulable
de fin de recorrido PPS

e Con tres variantes de conexién neumatica
de serie

e Conexiones alternativas de aire en la parte
inferior de la tapa

e Posibilidad de acoplar dos DLGF

Aspectos destacados:

e Mdltiples posibilidades de montaje
e Sin cobre

® Robusto y resistente

e Apto para el montaje en bateria



Generador de vacio OVEL

De peso optimizado y pequeiio, disefiado para la
industria electrénica: por ello OVEL es la solucién
perfecta para la integracion directa en la unidad

frontal. Esto acorta el tiempo de evacuacion e incre-

menta los ciclos operativos. El filtro integrado y el

silenciador abierto permiten que el OVEL sea extre-

madamente facil de mantener.

Regulador de aire comprimido y filtro

regulador MS2

Muy compactos y extremadamente ligeros, pero
también con un gran caudal de hasta 350 |/miny
una extraordinaria robustez: los reguladores y fil-
tros reguladores MS2 son perfectos para el uso
cerca del proceso, directamente en la maquina 'y
para aplicaciones de fin de brazo. Los mas moder-
nos materiales poliméricos hacen que los MS2
sean hasta un 50 % mas ligeros que los productos
de la competencia; y, al mismo tiempo, son extre-
madamente robustos.

Portico horizontal de dos ejes compacto EXCM

En las aplicaciones de sobremesa, el pértico hori-
zontal de dos ejes compacto EXCM garantiza un
disefio de maquina de pequefias dimensiones y, al
mismo tiempo, el maximo espacio operativo. La
masa mévil reducida permite una dindmica
maxima. El paquete de actuadory controlador esta

preparametrizado para simplificar la puesta en fun-

cionamiento.

Aspectos destacados:

e Perfecto para aplicaciones de manipulacién
descentralizadas y altamente dinamicas

e Impulso de expulsion preciso y ajustable
mediante alimentacién de aire comprimido
por separado

e Salida de conmutacién opcionalmente
analogica o digital

e Puesta en funcionamiento y parametrizacion
sencillas gracias a |0-Link®

e Montaje directo en la unidad frontal

Aspectos destacados:
e Para el montaje directamente en la maquina
e Los mas ligeros del mercado:
desde 28 g (LR) hasta un max. de 38 g (LFR)
e Robustos gracias al polimero de gran calidad
e Reduccion del espacio de montaje
de hasta un 40 %
e Econémicos
e Nivel de llenado del condensado siempre a la
vista (LFR)

Aspectos destacados:

o Perfecto para aplicaciones de sobremesa

e Ejecucion planay compacta, para un aprovecha-
miento 6ptimo del espacio disponible

e Motor y controlador integrados

e Puesta en funcionamiento y utilizacién sencillas

* No precisa mantenimiento
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Ejes de accionamiento por husillo y por correa dentada ELGC y mini carro EGSC

Cuando se requieren dimensiones altamente compactas en instalaciones de montaje, en sistemas de ensayo
y comprobacién, en la manipulacién de piezas pequefas, en la industria electronica o en aplicaciones de
sobremesa, nuestro sistema de manipulacién destaca gracias a su inmejorable eficiencia espacial. Los ejes
lineales ELGC y el mini carro EGSC, optimizados y econ6micos, garantizan la relacién ideal de espacio de
montaje y espacio operativo. Incluye concepto de sistema com(in, arquitectura de plataforma y conexiones
principalmente exentas de adaptador.

Especificaciones técnicas

Eje de accionamiento por
husillo ELGC-BS-KF

Ejes accionados por husilloy
por correa dentada ELGC

Con su guia de rodamiento de
bolas interior protegida, son
ideales para efectuar movimien-
tos XY y movimientos Z vertica-
les.

Mini carros EGSC
El resistente mini carro de alto

rendimiento con marcha de husi-

llo silenciosa

realiza a la perfeccion movimien-

tos Z verticales o movimientos
lineales individuales guiados en
cualquier posicién de montaje.

Aspectos mas destacados

e Extremadamente compactos y
econdmicos

e Optima relacién entre espacio
disponible y espacio operativo

e Sistema de montaje Gnico
"one-size-down"

e Modulo de sistema escalable
con ejes lineales y mini carro

e Accesorios unitarios para un
disefio méas rapido y menor
almacenamiento

Eje de accionamiento por
correa dentada ELGC-TB-KF

Eje de guia pasiva ELFC-KF

Mini carro EGSC-BS

Forma constructiva

Eje electromecanico con husi-

Eje electromecanico con

Guia sin actuador

Mini carros eléctricos

llo de bolas correa dentada Con husillo de bolas
Tamafios 32, 45, 60, 80 45, 60, 80 32, 45, 60, 80 25,32, 45, 60
Carrera (Gtil [mm] 100 ... 1.000 200 ... 2.000 100 ... 2.000 25...200
Fuerza de avance max. [N] 40, 100, 200, 350 75,120, 250 20, 60, 120, 250
Velocidad max. [m/s] 1 1,5 1,5 0,6
Aceleracién max. [m/s?] 15 15 15 15
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Arrancar de forma econémica y compacta:

desde el eje Gnico hasta el sistema de manipulacion

Sistema de un eje

Precision en el posicionamiento y

la alineacién de las piezas

incluso con grandes cargas:

e Montaje directo del mini carro
y del actuador giratorio sin
adaptadores

e También como eje Z lineal-
rotativo en sistemas 2D y 3D

Solucion Pick and Place

Respuesta compacta a requisitos

sencillos:

® Montaje directo, econémicoy
sin adaptadores del mini carro
y del actuador giratorio

e Rigido desde un punto de vista
mecanico, de estructura
robusta y preciso en el
posicionamiento

Pértico vertical de dos ejes

Realizacién econémica de movi-

mientos verticales en 2D para

tareas de manipulacion sencillas:

e Eje de accionamiento por
correa dentada o husillo con
mini carro para un espacio
operativo vertical en 2D combi-
nado

e De espacio optimizado y senci-
llo de montar

Pértico con tres ejes

Sistema 3D extremadamente

compacto con una atractiva

relacién precio/rendimiento:

e Cobertura maxima del espacio
operativo gracias a la combina-
cién del pértico compacto
EXCM y del mini carro para el
ejeZ

e Largo y ancho configurables y
con diferentes carreras Z

Voladizo

Robusta manipulacién 3D

de espacio optimizado para

mayores cargas:

e Ejes accionados por husillo o
por correa dentada combina-
dos con mini carros para el
ejeZ

e Adaptador adicional de 90°
para una mayor rigidez con
cargas elevadas

Voladizo

Manipulacién sencilla en formato

compacto para tareas sencillas:

e Ejes accionados por husillo o
por correa dentada combina-
dos para movimientos en 3D

e Estructura del sistema sin
adaptador, con optimizacién
de los costes y con carrera
Zlarga

Voladizo

Sistema compacto y econémico

para necesidades de guiado

elevadas:

e Eje de accionamiento por
correa dentada o husillo
combinado para movimientos
3D con carrera Y mas larga

e Do de ejes montados en
paralelo con eje de guia pasiva
sin accionamiento

e ELFC para absorber pares
mayores y mejorar la guia del
eje en voladizo
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Conjunto de servoprensas YJKP

El conjunto de servoprensas modular YJKP pone a su disposicion las funciones de software que realmente
necesita para su aplicacion. Sencillo, econémico y de montaje rapido, optimiza la relacién coste/beneficio
de su sistema de prensado de alta precision y repetividad.
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Conjunto preconfeccionado
ELYJKP se adapta en su tamafio a
cualquier aplicacién. Esta com-
puesto por un software de
mando modular y por componen-
tes estandar de Festo armoniza-
dos entre si: un actuador eléc-
trico por husillo, un motor, un
controlador de motor, un sensor
de fuerza y un controlador, sim-
plemente todo lo necesario para
aplicaciones eléctricas de pren-
sado de hasta 17 kN. iLo Gnico
que debe hacer usted es inte-
grarlo todo en su aplicacion de
prensado!

Especificaciones técnicas

Software preinstalado

El software de mando preinsta-
lado esta listo para su uso inme-
diato y parametrizado de forma
sencilla e intuitiva, incluso sin
tener conocimientos de progra-
macién. De estructura modulary
con funciones especificas para
cada aplicacion, funciona en
todas las plataformas para PC,
iPad o cualquier otra interfaz per-
sona-maquina. Y gracias al con-
trolador de prensas con interfaz
OPC-UA, el sistema es compati-
ble con la Industria 4.0.

Temperatura de almacenamiento [°C]

-10...+60

Temperatura de funcionamiento [°C]

0...+40

Carrera[mm]

100, 200, 300, 400

Margenes de fuerzas [kN]

0,1-0,8; 1,5; 4;7;12; 17

Velocidad max. de avance [mm/s]

250

Precision de repeticion [mm]

<+0,01

Interfaz

EtherNet, 24V 1/O

Sistemas de bus

Modbus-TCP, EtherNet/IP,
PROFINET

Configuracién mediante visualizacion

Diagrama de fuerza/recorrido

Indicacion de piezas validas/
defectuosas

Visualizacion

Precision FS de la medicion
de fuerza? [%]

+0,25

Velocidad de medicion para sensor de
fuerza

1000 mediciones/s

Evaluacion

Tecnologia de ventanas
Valor umbral
Curva envolvente




Aspectos mas destacados

® Mas econdmico que los
sistemas de prensado
convencionales

e Hardware y software de un
mismo proveedor

e Software modular preinstalado

e Kit prefabricado

e Potencia de prensado de
hasta 17 kN

e Integracion sencilla en su
concepto de maquina

e Con capacidad para la
Industria 4.0

Campos de aplicacion

Disefio individual y flexible: el conjunto de sistema preconfeccionado

Software

Introducir a Prensar Punzonado Cortar

presién

Fijar Sujecion Flexi6n Estampar Embutir

Insertar Clinchar Crimpado Alinear Comprobar

bolas muelles
Tecnologia de control Cinematica

Bus de
campo

Controlador
CECC-X

Lo
... F
4

Controlador
del motor ey
CMMP-AS ”
-
Analégicosi
]
i

Servomotor
EMMS-AS

Conjunto de
sujecion axial
EAMM-A

Actuador
Eléctrico
ESBF

Sensor de
fuerza
SKDA

Interfaz persona-maquina

e WebVisu

e Tableta

e Ordenador portatil

e Memoria de datos externa
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Componentes neumaticos y eléctricos para la industria electronica

Para facilitarle la seleccion de entre los 33 000 productos del catalogo de Festo, hemos buscado los
componentes realmente relevantes para su sector. Los encontrara en las siguientes 14 paginas mostrados
y representados de forma sindptica. Si tuviera mas preguntas al respecto, dirijase sencillamente a uno de

nuestros expertos.

Actuadores neumaticos

'%"Eé "I@S -

\’>®‘ @’;.b ¢ V=

Cilindro compacto *

ADN ADNGF

Cilindros compactos

>
-

Cilindro compactos
AEN-S/ADN-S

|
‘;

Modo de operacion

Doble efecto Doble efecto

Doble efecto, simple efecto

Diametro del émbolo
[mm]

12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125

12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100, 6,10
barra de guia con yugo

Fuerza tedrica con 6 bar, 51...7363 68 ...4712 13...47
en avance [N]
Carrera[mm] 1..500 1...400 5..10

Amortiguacion

Amortiguacién por topes elasticos/placas
en ambos lados, amortiguacién neumatica
autorregulable de fin de recorrido

Amortiguacién por topes elasticos/placas
en ambos lados, amortiguacion neumatica
autorregulable de fin de recorrido

Aspectos mas destacados

e Compacto, econémico y resistente

© S0 21287

* Montaje en la mitad del espacio en
comparacion con cilindros normalizados
seglin ISO 15552

e Patron de taladros seglin ISO 21287

e Guia deslizante

e Opcionalmente con vastago continuo

* Para cargas mayores y con vastago
antigiro mediante barra de guia y placa

e Compacto y estrecho

e Ligero y versatil

e Sin cobre

e Suministro rapido y fiable
incluso en caso de grandes

e Vastago con rosca interior o exterior de yugo cantidades
Z
> § \
F)
Cilindro normalizado Cilindros redondos *
DSBC DSNU

Modo de operacion

Doble efecto

Doble efecto

Diametro del émbolo [mm]

32, 40, 50, 63, 80, 100, 125

8,10, 12, 16, 20, 25

Fuerza tedrica con 6 bar, 415...7363 23...295
en avance [N]
Carrera[mm] 1...2800 1...500

Amortiguacion

Anillos / placas de amortiguacién en ambos lados,
amortiguacion neumatica autorregulable de fin de
recorrido Amortiguacion regulable en ambos lados

Anillos / placas de amortiguacion en ambos lados,
amortiguacién neumatica autorregulable de fin de
recorrido Amortiguacion regulable en ambos lados

Aspectos mas destacados

© |SO 15552 (ISO 6431, VDMA 24562)
e Amortiguacion neumatica autorregulable de fin de

cargas y velocidades

o Perfil estandar con dos ranuras para sensores

e Gran cantidad de accesorios de fijacién para casi
cualquier situacién de montaje

recorrido, capaz de adaptarse 6ptimamente a cambios de

® SO 6432

e Alto rendimiento y larga vida Gtil

e Amortiguacién neumatica autorregulable de fin de
recorrido, capaz de adaptarse 6ptimamente a cambios de
cargas y velocidades

e Vastago con rosca interior o exterior
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& Programa basico de Festo
cubre el 80 % de sus
tareas de automatizacion

Internacional: disponibilidad permanente en almacén
Calidad: la calidad de Festo a precios ventajosos
Sencillez: tramitacion de pedidos con unos pocos clics

Rapidez: por lo general, en 24 h, listo para la entrega desde la fabrica de Festo

Cilindros compactos, multimontaje,
DPDM

Cilindros guiados
DFM

Modo de operacion

Doble efecto, simple efecto, de empuje, traccion

Diametro del émbolo [mm]

6, 10, 16, 20, 25, 32, barra de guia con yugo

6,10, 12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100

Fuerza tedrica con 6 bar, 9..483 17 ... 4712
en avance [N]
Carrera[mm] 5..50 5...400

Amortiguacion

Amortiguacion por topes elasticos/placas en ambos lados

Amortiguacion neumatica por topes elasticos /placas en
ambos lados regulable en ambos fines de carrera,
amortiguador, linea caracteristica suave

Deteccion de posicion

Para sensor de proximidad

Aspectos mas destacados

e Construccién compacta

e Variantes de vastagos

e Para la deteccién de posiciones

* Montaje sencillo gracias a sus versatiles interfaces de
fijacion

e Opcional: version termorresistente hasta 120 °C

e Capacidad de carga: un 100 % mas de carga (til

e Guia precisa

e Excelente relacién precio-rendimiento

e Actuador y guia en un mismo cuerpo

e Compensacion de grandes pares y fuerzas transversales
e Guia de deslizamiento o guia de rodamiento de bolas

e Miltiples opciones de fijacion y montaje

e Gran cantidad de variantes para aplicaciones especificas

Actuadores lineales

DLGF N
Diametro nominal [mm] 20, 25, 32, 40 Actuador con carro
Presion de funcionamiento [bar] | 6 DGST
Velocidad méax. [m/s] 1,5 Tamaiio 06, 08, 10, 12, 16, 20, 25
Temperatura ambiente 0...+60 Carreras [mm] 10... 200
admisible [°C] Fuerza de avance (con 6 bar) [N] | 34...590

Clasificacion

No contiene cobre ni sustancias que
afectan el proceso de pintura; conforme
con la Directiva RoHS

Ajuste de posiciones finales

Respectivamente, min. hasta la carrera
estandar inmediatamente menor

Aspectos mas destacados

e Extremadamente planos

Conexion de aire

Lateral

e Amortiguacién neumaética autorregula-
ble de fin de recorrido PPS

e Con tres variantes de conexion
neumatica de serie

e Conexiones alternativas de aire en la
parte inferior de la tapa

e Posibilidad de acoplar dos DLGF

Aspectos mas destacados

® Solucién compacta
e Alta precision
® Potente
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Actuadores electromecanicos

Cilindros eléctricos

Ejes de accionamiento por husillo

L
-

Ejes de accionamiento por correa

ESBF EGC-BS-KF dentada EGC-TB-KF
Tamaiio 32, 40, 50, 63, 80, 100 70, 80, 120, 185 50, 70, 80, 120, 185
Fuerza de avance max. Fx[N] 1000 ... 17000 400 ... 3000 50...2500
Precision de repeticion +/-0.01, +/-0.015, +/-0.05 +/-0.02 +/-0.08, +/-0.1
Carrera[mm] 30...1500 50...3000 50 ... 8500

Aspectos mas destacados

e Disponible con husillo de bolas
(tamafo 32 ... 100) o husillo de
deslizamiento (tamafio 32 ... 50)

¢ Husillo de bolas: disponible con tres
pasos de husillo, para elegir la
relacién 6ptima entre fuerzay
velocidad

e Conexion al motor axial o paralela

® 68 tipos disponibles en almacény
con plazos de entrega breves, asi
como productos modulares para
especificaciones individuales

© Guia de rodamiento de bolas para
cargas y pares grandes

e Opcional con unidad de sujecién en
un lado o en ambos lados

o Perfil con rigidez optimizada

e Diferentes pasos de husillo

® El apoyo del husillo permite ejecutar
movimientos a maxima velocidad

e Conexion al motor axial o paralela

® Guia de rodamiento de bolas para
cargas y pares grandes

e Opcionalmente con unidad de
sujecion en un lado o en ambos
lados

e Perfil con rigidez optimizada

® 22 tipos disponibles en almacény
con plazos de entrega cortos, asi
como productos modulares para
especificaciones individuales

>0

ol
Ejes de accionamiento por
correa dentada ELGA-TB-KF

Ejes de accionamiento por
correa dentada ELGA-TB-RF

Ejes de accionamiento por
husillo ELGA-BS-KF

Ejes de accionamiento por
correa dentada ELGA-TB-G

Tamano 70, 80, 120, 150 70, 80, 120 70, 80, 120, 150 70, 80, 120
Fuerza de avance max. Fx[N] 260 ... 2000 260 ... 1000 650 ... 6400 350 ... 1300
Precision de repeticién +/-0.08 +/-0.08 +/-0.02 +/-0.08
Carrera [mm] 50 ... 8500 50 ... 7400 50 ... 3000 50...8500

Aspectos mas destacados

e Guia de rodamiento de
bolas para cargas y pares
grandes

e Grandes fuerzas de
avance

e Guia de precision para
grandes cargas

¢ VVelocidades de hasta
5m/s en caso de
aceleracién elevada de
hasta 50 m/s2

e Montaje adaptable del
motor

e Guiay correa dentada
protegidas mediante cinta
de recubrimiento

® 22 tipos disponibles en
almacény con plazos de
entrega cortos, asi como
productos modulares para
especificaciones
individuales

e Guia de rodillos integrada

e Velocidades altas de
hasta 10 m/s en caso de
aceleracion de hasta
50 m/s2?

® Holgura de la guia = 0 mm

e Excelentes caracteristicas
del movimiento, a pesar
de la inercia generada por
la carga

e Alternativa robusta a la
guia de rodamiento de
bolas

e Componente de
accionamiento para guias
externas, especialmente
con altas velocidades

* Montaje del motor posible
en cuatro lados

e Guia de rodamiento de
bolas interior, precisa y
resistente ante la inercia
generada por la carga

e Guiay husillo de bolas
protegidos mediante cinta
de recubrimiento

e Para fuerza de avance y
gran precision

e Elevada velocidad de
hasta 2 m/s en caso de
elevada aceleracién de
hasta 15 m/s2

e Deteccion de posiciones
en minimo espacio

¢ Montaje adaptable del
motor

® 34 tipos diferentes, asi
como productos
modulares para
especificaciones
individuales

e Guia deslizante integrada

® Para cargas pequefias y
medianas

e Minima holgura de la guia

e Componente de
accionamiento para guias
externas

e VVelocidades de hasta
5m/s en caso de
aceleracion elevada de
hasta 50 m/s2

® Montaje adaptable del
motor

* Montaje del motor posible
en cuatro lados

28




Ejes de accionamiento por husillo Ejes de accionamiento por correa Mini carros

ELGC-BS-KF dentada ELGC-TB-KF EGSC-BS-KF
Tamaiio 32, 45, 60, 80 45, 60, 80 25,32, 45, 60
Fuerza de avance max. Fx[N] 40 ...350 75...250 70...345
Precision de repeticion +/-0.01, +/-0.015 +/-0.1 +/-0.015
Carrera[mm] 100 ... 1000 200 ... 2000 25...200

Aspectos mas destacados

e Guia y husillo de bolas interiores

e Deteccion de posiciones en minimo
espacio

* Montaje adaptable del motor

o Optima relacion entre
espacio de montaje y espacio
operativo

e Los ejes de accionamiento por
correa dentada, los ejes de
accionamiento por husillo ELGCy los
mini carros EGSC constituyen un
sistema modular escalable para la
automatizacion de dimensiones
compactas

® Guia de precision para grandes
cargas

e Guiay correa dentada en el interior

* Montaje adaptable del motor

o Optima relacién entre espacio
disponible y espacio operativo

® Los ejes de accionamiento por
correa dentada, los ejes de
accionamiento por husillo ELGC y los
mini carros EGSC constituyen un
sistema modular escalable para la
automatizacion de dimensiones
compactas

® Guia precisa y husillo de bolas

® Dimensiones compactas

* Montaje adaptable del motor

® Los ejes de accionamiento por
correa dentada, los ejes de
accionamiento por husillo ELGCy los
mini carros EGSC constituyen un
sistema modular escalable para la
automatizacion de dimensiones
compactas

Actuadores giratorios ERMO

Tamaiio 12,16, 25, 32
Par max. de impulsion [Nm] 0.15...5
Revoluciones max. de entrada [rpm] | 50... 100
Angulo de rotacion Sin fin

Aspectos mas destacados

* Montaje sencillo y preciso

e La mejor relacion calidad-precio

e Actuador giratorio eléctrico con motor paso a paso y reductor integrado
e Servolite: funcionamiento regulado con encoder

¢ Alojamiento robusto para fuerzas y pares elevados

¢ Disco giratorio pretensado sin holguras, con excepcionales caracteristicas de simetria y concentricidad

e Para aplicaciones sencillas de plato divisor y como eje giratorio en aplicaciones de varios ejes
e Puesta en funcionamiento y utilizacion rapidas y sencillas
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Motores y controladores

a

- o x
< =

Servomotores Servomotores Servomotores
EMMT-AS EMMB-AS (disponibles solo en Asia) EMME-AS

Par nominal [Nm] 0,6..9,8 0,32...2,39 0,12...6,4

Revoluciones nominales [rpm] 3000 3000 3000 ... 9000

Par maximo [Nm] 1,8..30 0,96 ...7,17 0.7 ...30

Revoluciones maximas [rpm] 4700 ... 12500 5000 ... 6500 3910 ... 10000

Aspectos mas destacados

e Par de pausa extremadamente bajo

e OCP - One Cable Plug

* Imanes NdFeB de alta energia 'y
resistentes a la corrosion y a las
altas temperaturas para momentos
de giro y rendimientos elevados

¢ Sistema de medicion digital absoluta
monovuelta o multivuelta

e Supervision de la temperatura
integrada en el motor

 Placa de caracteristicas digital

e Conexiones robustas y sencillas

¢ Sistema de medici6n digital absoluta
monovuelta de serie

® Precio atractivo

e Fiable, dinamico, preciso

e Servomotor sincrono de excitacién
permanente y sin escobillas

¢ Sistema de medicion digital absoluta
monovuelta o multivuelta

e Técnica de conexién optimizada

® Mas de 40 tipos disponibles en
almacén

e Freno de inmovilizacién opcional

e Encoder multivuelta opcional con
SIL2

B
L

Motores paso a paso

EMMS-ST
Tamaiio [mm] 28,42,57,87
Momento de sujecion [Nm] 0,09 ...9,3
Corriente nominal [A] 1,4..9,5
Revoluciones maximas [rpm] 430 ... 6000

Aspectos mas destacados

® Pequefios incrementos y grandes pares de impulsién debido a tecnologia hibrida de dos fases

e Técnica de conexi6n optimizada
® 28 tipos disponibles en almacén
e Con encoder incremental, para funcionamiento en bucle cerrado
e Freno de inmovilizacién opcional
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Regulador de accionamientos
CMMT-AS

Y,
l

Regulador de accionamientos
CMMT-ST

i

Regulador de accionamientos
CMMB-AS (disponible solo en Asia)

Corriente nominal 2ABA) ...4A012A° 8A(10A) 1,5A(7A) ...7A(15)
Tension nominal de 230V AC 24-48 V DC 230V AC
funcionamiento

Tension nominal de Monofasica Alimentacion de corriente continua Monofasica
funcionamiento, fases

Rendimiento nominal del 350... 700 150...300 100 ... 750

controlador [W]

Acoplamiento del bus de campo

PROFINET, EtherNet/IP y Modbus TCP,
EtherCAT

PROFINET, EtherNet/IP y Modbus TCP,
EtherCAT

Direccion de pulso e I/0

Aspectos mas destacados

® Regulador de accionamientos
monofasico

e Uso universal

e Regulacion de fuerza, velocidad y
posicién con gran precision

e Funciones de seguridad altamente
integradas para regulador de
accionamientos, motor y eje con
desconexion del motor y parada
rapida automaticas

¢ Funciones de seguridad integradas

e Compatible con las series de
motores EMMT-AS, EMME-AS y
EMMS-AS, asi como con motores de
otros fabricantes

e Servo y regulador de accionamiento
de motor paso a paso de baja
tension

® Hasta 300 W en un espacio de
montaje ultracompacto

® Uso universal

e Regulacion de fuerza, velocidad y
posicién con gran precision

e Funciones de seguridad altamente
integradas para regulador de
accionamientos, motor y eje con
desconexion del motor y parada
rapida automaticas

e Funciones de seguridad integradas

e Compatible con las series de
motores EMMT-ST y EC, asi como
con motores paso a paso de otros
fabricantes

® Muy compacto

e Todas las conexiones y componen-
tes de control en la parte frontal

® Posicionamiento sencillo gracias a la
tecnologia Pulse Train

Pinza

Pinza paralela

HGPT
Fuerza de sujecion total con 6 bar | 106 ... 6300
de cierre [N]
Carrera por mordaza [mm] 1.5..25

Deteccion de posicion

Para sensor de proximidad

Aseguramiento de la fuerza de
sujecion

Al abrir, al cerrar

Aspectos mas destacados

® Robusta y potente hasta 825 N
eConguiaenT

¢ Adecuada como pinza de sujeci6n exterior e interior
® Proteccion de las pinzas contra la entrada de polvo mediante aire de barrido

e Variante de alto esfuerzo disponible

31




Sistemas de manipulacion

Porticos horizontales de dos ejes

Porticos horizontales de dos ejes

2D EXCM 2D EXCH
Carrera eje X[mm] Méax. 2000 Max. 2500
Carrera de eje Y [mm] Méax. 1000 Max. 1500
Carga nominal [kg] 0..4 0..6

Aspectos mas destacados e Unidades de accionamiento y controladores plenamente
compatibles entre si

e Gran variedad de funciones en el minimo espacio

e Minima masa movil propia

e Accionamiento mediante dos motores paso a paso con
encoder 6ptico incorporado y un controlador de dos ejes

e Con guia de rodamiento de bolas

e Unidades de accionamiento y controladores plenamente
compatibles entre si

* Mayor dinamismo en comparacién con otras soluciones
de pértico cartesianas

e Concepto de accionamiento con peso propio mévil
minimo

e Construccion plana

e Gran capacidad de aceleracion en ambos sentidos del eje

e Espacio operativo de gran tamafio

Tecnologia de conexiones neumaticas

Tubos de plastico
PUN-H, PUN-H-DUO

Diametro exterior [mm] 2..16
Diametro interior [mm] 1.2..11
Presion de funcionamiento -0.95 ... 10
en funcion de la temperatura [bar]
Temperatura ambiente [°C] -35...60

e Poliuretano

e Gran resistencia a microbios e hidrélisis

® Apropiado para cadenas de arrastre

e Version también como tubo DUO

e Medios de funcionamiento: aire comprimido, vacio, agua
e Disponible en numerosos colores

Aspectos mas destacados
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Técnica de vacio

|
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Generadores de vacio
OVEL

Diametro nominal de la tobera
Laval [mm]

0.45...0.95

Caracteristica del eyector

Gran caudal de aspiracion, alto vacio, estandar

Funcion integrada

Impulso eléctrico de expulsidn, estrangulador, sensor de presion, transmisor de presion, valvula de cierre eléctrica, filtro,

silenciador abierto

Vacio maximo [%]

89..92

Caudal de aspiracion max. contra
atmosfera [l/min]

4..21

Aspectos mas destacados

e Econdémicas y compactas

e Alto vacio o gran caudal de aspiracién

® Solucion ligera

e Diferentes niveles de rendimiento y tipos de vacio

e Tiempos de conmutacién cortos mediante electrovalvulas integradas
e | a pieza es depositada de forma rapida, precisa y segura mediante un impulso de expulsién

e |Instalacion sencilla

Ventosa
ESG

Ventosa
ESS

Tamaiio de las ventosas con rosca
de fijacion [mm]

4x20, 6x10, 6x20, 8x20, 8x30, 4x10, 10x30, 15x45, 20x60,
25x75, 30x90

4x20, 6x10, 6x20, 8x20, 8x30, 4x10, 10x30, 15x45, 20x60,
25x75, 30x90

Diametro de la ventosa conrosca | 2 ...200 2...200
de fijacion [mm]
Fuerza de sujecién con presiénde | 0.1...1610 0.1...1610

funcionamiento nominal [N]

Forma constructiva

Conexidn superior de vacio, conexion lateral del vacio,
con compensacion de altura, con elemento de compensa-
cion largo

Redonda, forma de campana

Informacién sobre el material
Ventosa con rosca de fijacion

BR, FPM, NBR, PUR, VMQ (silicona), Vulkollan

BR, FPM, NBR, PUR, VMQ (silicona), Vulkollan

Aspectos mas destacados

e Sistema modular de productos compuesto por elemento
de fijacion de la ventosa y ventosa con rosca de fijacion
con mas de 5000 variantes

e Para practicamente todo tipo de piezas con practica-
mente cualquier forma

e Opcionalmente con compensador angular, compensador
de alturay filtro

e 15 diametros de la ventosa con rosca de fijacion

¢ 6 formas de ventosa

® Volumen de ventosa: 0,002 ... 245 cm3

* Radio minimo de las piezas: 10 ... 680 mm

e Conexion de vacio: racor de conexién o boquilla

e Para tubo de plastico, unién roscada

e Para sistemas de manipulacion universales de ciclos
rapidos

e Ventosa con rosca de fijacion compuesta por ventosa y
placa base con fijacién

e \Volumen de ventosa: 0,002 ... 245 cm3

e Radio minimo de las piezas: 10 ... 680 mm

e Fijacion para elemento de fijacién de la ventosa: rosca
interior, exterior, racor

e Ventosa con rosca de fijacion

e Larga vida (til
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Valvulas / terminales de valvulas

)
2 ]
Electrovalvulas, para conector individual * Electrovalvulas, plug-in
VUVG VUVG
Tipo de accionamiento Eléctrico Eléctrico

Conexion neumatica 1

G1/4,G1/8, M3, M5, M7

Conexion de trabajo neumatica

G1/4,G1/8, M3, M5, M7, QS-1/4,QS-1/8, QS-10, QS-3,
QS-3/16, QS-3/8, QS-4, QS-5/16, QS-5/32, QS-6, QS-8,
brida

G1/4,G1/8, M5, M7, brida

Caudal nominal normal [l/min]

80...1380

130... 1200

Funcion de la valvula

2x3/2 normalmente cerrada, monoestable, 2x3/2 normal-
mente abierta, monoestable, 2x3/2 normalmente abierta/
cerrada, monoestable, 5/2 biestable, 5/2 monoestable,
5/3 centro a presion, 5/3 centro a descarga, 5/3 normal-
mente cerrada

2x3/2 normalmente cerrada monoestable, 2x3/2 normal-
mente abierta monoestable, 2x3/2 normalmente abierta/
cerrada monoestable, 3/2 normalmente cerrada monoesta-
ble, 3/2 normalmente abierta monoestable, 5/2 biestable,
5/2 monoestable, 5/3 centro a presion, 5/3 centro a des-
carga, 5/3 centro cerrado

Conexion eléctrica

Conector mediante placa base eléctrica, distribucién de
conexiones H, conexion horizontal, M8x1 codificacion A
segln EN 61076-2-104, 2 pines, 3 pines

Mediante placa base

Aspectos mas destacados

e Gran caudal en minimo espacio

e Ampliable para terminal de valvulas con conexién simple

® 2 x 3/2: unavélvula, dos funciones

e |nstalacion sencilla

e Valvulas accionadas eléctrica o neumaticamente

® Valvulas con conexion roscada, utilizables como vélvulas
individuales o para montaje en bateria

e Valvula para placa base
e Para terminal de valvulas VTUG, plug-in

Reguladores de presion proporcionales
VEAA

Reguladores de presion proporcionales
VEAB

Funcion de la valvula

Regulador de presion proporcional de 3 vias

Regulador de presion proporcional de 3 vias

Conexién neumatica 1

QS-4, brida

QS-4, brida

Margen de regulacion de la presion [bar]

0..2,0..6,0..10

-1...-0.005, 0.001 ... 0.2, 0.005 ...1,0.01 ... 2, 0.03 ... 6

Caudal nominal normal [l/min]

27

24.5

Aspectos mas destacados

e Funcionamiento silencioso

e Minimo consumo de energia

e Sin generaci6n de calor

e Alta precision

e Tecnologia piezoeléctrica integrada
e Larga vida (til

e Tiempos de conmutacién muy cortos

e Funcionamiento silencioso

e Minimo consumo de energia

e Sin generacion de calor

e Alta precision

e Tecnologia piezoeléctrica integrada
e Larga vida (til

e Tiempos de conmutacién muy cortos
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Baterias de valvulas
VTUG-S

Terminales de valvulas con conexién multipolo y conexion
de bus de campo VTUG

Anchura [mm]

10, 14,18

10, 14,18

Caudal nominal normal

380 |/min con 10 mm, 780 |/min con 14 mm, 1380 |/min
con 18 mm

330 |/min con 10 mm, 630 |/min con 14 mm, 1200 |/min
con 18 mm

Cantidad maxima de posiciones de
la valvula

16

24

Accionamiento eléctrico

Conexion individual

Conexién individual, bus de campo, multipolo, 10-Link®,
I-port

Estructura del terminal de valvulas

Patron fijo

Patron fijo

Aspectos mas destacados

e Compacto gracias a valvulas VUVG de tamafo reducido

e Cambio sencillo de la técnica de conexiones a través
de la EBox

e Mdltiples funciones de valvulas

e También con valvulas semi en linea

e Patrén fijo de coste ventajoso

® Montaje muy sencillo

e Pilotaje eléctrico sustituible

e Compatible con 10-Link

e Valvulas VTUG integrables con conexion eléctrica
individual

e También disponibles con conector neumatico miltiple

¢ De la serie VG

® Uso energéticamente eficiente gracias al funcionamiento
inverso y la reduccion selectiva de presion

Terminales de valvulas
MPA-L

Terminales de valvulas
MPA-S

Anchura [mm]

10, 14, 20

10, 14,20

Caudal nominal normal

360 |/min con 10 mm, 670 |/min con 14 mm, 870 |/min
con 20 mm

360 |/min con 10 mm, 550 |/min con 14 mm, 700 |/min
con 20 mm

Cantidad maxima de posiciones de
la valvula

32

24,32,64,8

Accionamiento eléctrico

Bus de campo, multipolo, 10-Link, [Port

AS-Interface, bus de campo, multipolo

Estructura del terminal de valvulas

Posibilidad de combinar los tamafios de valvula

Modular, tamafios de valvulas combinables

Aspectos mas destacados

e Gran modularidad

e Unidades individuales

e Placas base de polimero

e Valvulas de tres tamafios

e Estrangulador fijo seguro para evitar manipulaciones
no autorizadas

e Conexion de bus de campo a través de CPX

e Compatible con 10-Link

e Terminal de valvulas de uso universal

e Valvulas de alto rendimiento con cuerpo metalico
resistente

e Encadenamiento metélico

e Se pueden combinar dos tamafios de valvulas

e Elevado nivel de comunicacién mediante encadena-
miento en serie

e Conexion de bus de campo a través de CPX

e Max. 128 valvulas
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Sensores

&

Sensor de proximidad *
SMT-8M-A

/,‘
&

Sensor de proximidad *
SMT-10M, SMT-10G

Conexion eléctrica 2, 3 hilos, 2, 3 contactos, cable, cable con conector, M8x1,

M12x1, rosca giratoria

2, 3, cable, cable con conector, M8x1 con codificacién A
seglin EN 61076-2-104, M12x1 con codificacién A segin EN
61076-2-101, extremo abierto

Margen de tension de 5..30
funcionamiento DC[V]

5..30

Funcion del elemento de
conmutacion

Normalmente abierto, normalmente cerrado/abierto
conmutable, normalmente cerrado

Normalmente abierto

Salida de conmutacion NPN, PNP, PNP/NPN conmutable, sin contactos, 2 hilos

NPN, PNP, sin contacto, 2 hilos

Aspectos mas destacados e Principio de medicién: magnetorresistivo

® Corto

e Variante EX2 para el uso en zonas inflamables

e Introduccion en la ranura desde la parte superior, a ras
con respecto al perfil del cilindro

e Indicacion LED del estado de conmutacién

e LED para indicacion de reserva de funcionamiento

e Longitud del cable 0,1...30 m

e Principio de medicién: magnetorresistivo

e Fijacion mediante insercion en ranuras en C, desde la
parte superior o desde la parte frontal

e Indicacion LED del estado de conmutacion

e Cablede 0,3,2,5m

Sensores de presion
SPAN

Margen de medicion de la presion [bar] 1..16

Funcién del elemento de conmutaciéon Normalmente cerrado/abierto, conmutable

Conexién neumatica

Rosca exterior G1/8, NPT1/8-27, R1/8, rosca interior G1/8, M5, QS-4

Conexion eléctrica Conector rectangular, 4 pines

Tipo de indicacién LCD retroiluminado

Aspectos mas destacados e Disefio compacto 30 x 30 mm

e Para la monitorizacién de aire comprimido y de gases no corrosivos

e Para la monitorizacién de la red, la regulacion y la estanqueidad, y para la deteccién de objetos
e Procedimiento de medicién relativo basado en una célula de medicién piezorresistiva

e Comunicacion serie a través de 10-Link 1.1 integrada

e Pantalla con iluminacién de fondo de color azul y contraste elevado

e Eléctricamente compatible con todos los controles

® Precio atractivo y rendimiento estable
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Preparacion del aire comprimido

(AT
5

.

-
4
Unidad de mantenimiento
MS2
Conexién neumatica M5 0 QS6
Conexion del manémetro G1/8

Margen de regulacion de la presion [bar] 0,5...7

Presion de funcionamiento max. [bar] 10 (M5), 8 (QS6)

Variantes del manometro

bar/psi, MPA

Caudal nominal normal

LR: M5: 170 |/min; QS6: 350 |/min
LFR: M5: 140 |/min; QS6: 310 |/min

Peso[g] LR: 28-31
LFR:35-38

Margen de temperatura [°C] -5...+50

Patrén uniforme [mm] 25

Grado de filtracion (LFR) [pm] 5

Aspectos mas destacados e Econdmica

e La mas ligera del mercado: desde 28 g (LR) hasta un max. de 38 g (LFR)
e Compacta: hasta un 40% menos de espacio requerido para el montaje
® El mejor comportamiento de regulacion

* Mayor caudal

e Robusta gracias al polimero de gran calidad

e Nivel de llenado del condensado siempre a la vista (LFR)

¢ Directamente en la maquina

e |deal para aplicaciones de fin de brazo

Sistemas con funcion especifica

i

Conjuntos de servoprensas

YJKP
Carrera atil [mm] 100 ... 400
Fuerza de prensado [kN] 0..17
Velocidad de avance [mm/s] 0..250
Precision en +%FS 0.25

Protocolo

Modbus® TCP, EtherNet/IP, TCP/IP

Aspectos mas destacados

e Todo de un mismo proveedor: conjunto de sistema modular compuesto de software de mando GSAY, cilindro eléctrico
con accionamiento por husillo ESBF, motor EMMS-AS, controlador de motor

 CMMP-AS, sensor de fuerza y controlador CECC-X incluidos los accesorios necesarios

® Mas econémico que los sistemas de prensado convencionales

e Software de mando preinstalado para exactamente las funciones especificas de la aplicacién que usted necesita

e Puesta en funcionamiento simplificada: parametrizacién en lugar de programacion

© Para una maxima calidad: monitorizacién del proceso de prensado en tiempo real y visualizacion clara de la curva de
fuerzay recorrido

e Preparado para la Industria 4.0 del futuro gracias a la interfaz OPC-UA en el controlador
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Tecnologia de control
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Terminal Sistemas de automatizacion
CPX CPX-E
Protocolo INTERBUS, DeviceNet, PROFIBUS, CANopen, CC-Link,
Ether-Net/IP, PROFINET, EtherCAT, ModbusTCP
Posiciones de méddulos Max. 9 mddulos de entradas/salidas eléctricos 10
Volumen max. de direcciones 64 64
para entradas [byte]
Volumen méximo de direcciones 64 64
Salidas [byte]
Parametrizacion Comportamiento de diagndstico, reaccion failsafe,
forzado de canales, configuracién de sefal
Grado de proteccion IP65, IP67 1P20
Tension nominal de funciona- 24 24
miento DC[V]
Margen de tension de funciona- 18...30

Aspectos mas destacados

e Plataforma de automatizacion

e Acepta todos los protocolos de bus de campo y Ethernet
convencionales

e Funciones integradas de diagnosis y mantenimiento

¢ Uso independiente como 1/0 remota o con terminales de
valvulas MPA-S, MPA-L, VTSA/VTSA-F

e Cuerpo de plastico o de metal con encadenamiento
individual

¢ Entradas y salidas analdgicas de 2/4, optionalmente con
protocolo HART

e Moderno sistema de control de alto rendimiento:
- Maestro EtherCAT
- Interfaces esclavo: PROFINET, EtherNet/IP
e Médulos de entradas digitales (16DI),
mddulos de salidas digitales (8DO/ 0,5A)
® Médulos de entrada analdgicos (corriente, tension),
mdodulos de salida analdgicos (corriente, tension)
e Programacion moderna con
CODESYS V3 segtin IEC 61131-3
e Integracion de funciones SoftMotion (PLCopen)
e Alto grado de integracion de I/0
e Montaje sencillo del sistema de control

Unidades de indicacion y control CDPX

Indicacion 2..16
Tamaiio de la pantalla[“] 13.3,7,4.3,10.4
Memoria de recetas [byte] 32000

Resolucion de la pantalla

480x272 pixeles, WVGA, 800x480 pixeles, SVGA, 800x600 pixeles, WXGA, 1280x800 pixeles

Interfaz Ethernet

RJ45 10/100 MBd

Aspectos mas destacados

¢ Procesadores de gran capacidad combinados con tecnologia de pantalla de gran tamafio

® Acceso y control remotos

e Servidores FTPy HTTP

o Abierto para aplicaciones multimedia y web
e Con pantalla tactil

e Planificacion del proyecto y programacion con Designer Studio

38




Sistemas de vision

Sensores de vision SBSx

Resolucion del sensor

1280 x 1024 pixeles (SXGA), 736 x 480 pixeles WideVGA

Frecuencia de imagenes

50 imagenes/s

Iluminacion e [luminaci6n LED integrada de altas prestaciones

 Colores: rojo, infrarrojo, blanco (segtin el modelo)

® Conexion sencilla de sistemas de iluminacion externos; accionados por SBSI
Interfaces ® Protocolos Ethernet: TCP/IP, FTP, SMB

* PROFINET, Ethernet/IP
® RS232/RS422 (Gnicamente modelos de lector de c4digos)
e E/S: 2 entradas, 4 salidas, 2 entradas/salidas a elegir (todas PNP/NPN)

Dimensiones [mm]

45 X 45 x 76,7 (ancho x largo x alto)

Temperatura ambiente [°C]

0..50

Tension nominal de
funcionamiento DC[V]

24

Aspectos mas destacados

® Equipo todo en uno: dptica, iluminacién, evaluaciéon y comunicacion integradas

e Procedimiento sencillo e intuitivo: solo tres pasos hasta la solucién

e Herramientas de software rapidas y potentes

© Se pueden conectar directamente sistemas de iluminacién externos SBAL, Festo plug & work
® Solucién de vision econémica
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