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1 使用的元件/软件 
 

类型/名称 软件/固件版本  生产日期 

Festo Automation Suite 1.1.1.610 -- 

CMMT-AS-Plug-in 1.1.0.110 -- 

TIA Portal V15SP1 -- 

Drive_Lib_S7_1200_1500 V52 -- 

表 1.1：使用的元件/软件 

 

 

信息 

本应用说明介绍了 CMMT-AS 伺服驱动器相关操作程序。适用于 CMMT-AS 伺服驱动控制器和 

CMMT-ST 伺服驱动控制器均基于相同的软件平台。因此，所述设置还可用作其参数化参考。我

们在此明确指出，尚未对上述内容进行明确测试，因此无法保证功能正常！ 

 

 

 

 

 

1.1 必要的基础知识 

 

假设您已了解如何使用 Festo Automation Suite 和 TIA Portal // Siemens PLC (S7-1200//1500) 中的 SINA_POS 

调试 CMMT-AS-PN，则可按照以下说明操作。  
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2 应用说明 
 

创建此文档的目的是为了能够使用 SINA_POS 函数块和报文 111，将 CMMT-AS-PN 设置为“行进到固定挡块”

（应用类别 3）模式。本说明介绍了 CMMT-AS-PN 上的所需参数和有用参数，以及必须在 SINA_POS 函数块

上进行的更改。  

通常，SINA_POS 函数块不提供适用于“行进到固定挡块”的输入或输出接口。要设置此模式，需要对 

SINA_POS 函数块 (Siemens) 侧的控制字/ConfigEPos 的默认设置进行一些更改。  

Siemens 将“扭矩模式”命名为“行进到固定挡块”。此模式是具有定义夹紧扭矩的定位任务。 

2.1 使用的参数和缩写/术语 

2.1.1 参数 

 

名称 参数编号 

Clamping torque [Nm] 526801 

Fixed stop detection monitoring window 4694 

Fixed stop detection damping time 4693 

Fixed stop negative stroke limit 11280409 

Fixed stop positive stroke limit 11280408 

Lower limit value torque 852 

Upper limit value torque 853 

Target position 11280604 

Profile speed 11280605 

Monitoring window target torque 4611 

Damping time target reached 468 

表 2.1：所用参数  

 

还有一些专门用于监测的参数（窗口、时间等）。但没有对这些参数进行更改（用作默认值）。有关详细信

息，请参见 CMMT-AS-PN 的文档（目前仅以当前插件版本中的在线帮助选项提供）。  

2.1.2 缩写/术语 

 

缩写/术语 关联性 

STW 控制字 

ZSW 状态字 

EPos 基本定位器 

ModePos 工作模式 

PZD 过程数据 

SLTP/SLTN 正/负行程限制 

ConfigEPos 基本定位器配置 

EPosZSW 基本定位器状态字 

FSPR 已到达固定挡块 

表 2.2：使用的缩写/术语 



应用说明 

 

第 6 页，共 16 页 应用说明 – 如何使用 SINA_POS/报文 111 设置 CMMT-AS-PN 的“行进到固定挡块” – 1.20 

2.2 Travel top fixed stop（应用等级 3） 

 

Travel to fixed stop 会根据定义的最大夹紧扭矩指定定位。在 travel to fixed stop 模式下，在达到目标位置（

例如在工件位置）之前（例如在某个工件处）。随后逐渐施加扭矩，直至达到所需的夹紧扭矩。例如， 

可以设置以下参数： 

– Position 

– Speed 

– Acceleration 

– Deceleration 

– Clamping torque 

– Clamping torque offset 

可通过“STW2.8 Traverse to fixed endstop”切换当前定位任务。切换通过夹紧扭矩运行定位任务。闭环限位管

理器会根据夹紧扭矩限制运动。在完成任务时，将恢复原始限制。 

在任务期间不会激活以下误差监测仪，但会设置以下状态位： 

– ZSW2.8 Travel to fixed stop active 

– POS_ZSW2.14 Move to fixed stop active 

在任务期间，将使用运动监测仪的以下误差监测仪来检测固定挡块。 

在检测到固定挡块后，会设置“POS_ZSW2.12 Fixed stop reached”，运动监测仪的行程限制监测仪会根据当

前位置进行激活。 

对于待处理夹紧扭矩，将设置“POS_ZSW2.13 Fixed stop Clamping torque reached”。 

在发出新移动命令之前，夹紧扭矩会一直保持待处理状态。 

如果达到了固定挡块监测仪的行程限制，则会重置“POS_ZSW2.12 Fixed stop reached”。  

 

时序 

示例 1：travel to fixed stop（到达固定挡块并停止） 

 

图 1.1 travel to fixed stop 时序图 
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名称  说明 参数 

Fixed Stop Fixed Stop - 

Clamping torque Clamping torque 526801 

FSPR 运动监测功能“fixed stop reached”（1 = reached 状态） Px.460 

TMT 运动监测功能“target torque range monitor” 

（1 = reached 状态） 

Px.460 

表 2.3：travel to fixed stop 时序图图例 

 

示例 2：travel to fixed stop（未到达固定挡块） 

 

图 1.2 未到达固定挡块时序图 

 

提示 

必须在 Festo Automation Suite 的 Error 分类中 

激活诊断消息 Dx.05.02.00279 

 

名称  说明 参数 

Target position Target position - 

Deceleration start 开始减速 - 

DEC 运动监测功能“drive decelerated”（1 = reached 状态） Px.460 

Dx.05|02| 

000279 

诊断消息 Fixed stop not detected - 

表 2.4：未到达固定挡块的时序图图例 
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示例 3：travel to fixed stop（到达固定挡块并反馈） 

  

图 1.3 固定挡块反馈时序图 

 

 

信息 

必须在 Festo Automation Suite 的 Error 分类中 

激活诊断消息 Dx.05.02.00280 

 

名称  说明 参数 

Positive Limit of 

Limit Stop 

Movement 
Window 

固定挡块监测仪的正向行程限制 11280408 

11280409 

Clamping torque Clamping torque 526801 

Fixed Stop Fixed Stop - 

TMT 运动监测功能“target torque range monitor” 

（1 = reached 状态） 

Px.460 

FSPR 运动监测功能“fixed stop reached”（1 = reached 状态） Px.460 

STLP 运动监测功能“stroke limit reached”（1 = reached 状态） Px.460 

Dx.05|02|280 诊断消息 Monitoring window of fixed stop left - 

表 2.5 固定挡块反馈时序图图例 
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2.3 “Travel to fixed stop”常规参数 

 
 

有关所用参数的详细说明，请参阅 CMMT-AS 的软件文档。  

以下是 CMMT-AS-PN 官方文档中指定的参数编号和相关章节。  

 
 

运动监测功能的详细信息 -> 5.1 运动监测功能。 

固定挡块检测用作以下误差监测仪，用于带临界限制和定时的位置 -> 5.3 跟踪误差。将使用以下位置误差和

阻尼时间（Px.4694、Px.4693）。 

 

待处理夹紧扭矩检测用于监测扭矩的目标范围，包括临界限制和时序 -> 5.5 目标区域监测。 

 

检测到固定挡块后的行程限制监测用作已达到行程限制的运动监测 -> 5.10 已达到行程限制。 

 

可设置正向和负向窗口限制（Px.11280408、Px.11280409 -> Tab.266 Parameters）。 

 

如果运动朝正向和负向离开监测窗口，则会被检测到并触发以下诊断消息： 

– Monitoring window of fixed stop left：Dx.05 | 02 | 00280 

 

以下参数用于确定退出监测窗口时的制动行为： 

– Activation of automatic stop ramp stroke limit：Px.4675 

 

夹紧扭矩取决于运动方向。设定夹紧扭矩将与偏移值相加，这意味着产生的夹紧扭矩取决于偏移值符号。 

非对称夹紧扭矩可通过悬挂轴的偏移值进行设置（参数 Clamping torque offset，Px.11280407） 
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3 通过 Siemens SINA_POS 函数块使 CMMT-AS-PN 进入“行进到固定挡

块”模式的程序 
 

- 使用绝对或相对定位模式（ModePos = 1 或 2（绝对/相对定位）） 

- 在控制字/ConfigEPos 中找出正确的位 

 
 

3.1 STW2 分配 

 

由于我们的 CMMT-AS-PN 支持 Profidrive 协议规范，因此我们可以按照 Siemens DriveLib 库文档的要求进行

操作。下表显示了 Siemens 驱动器的 STW2 分配。  

 

 

DriveLib - 文档 

 

“行进到固定挡块”已分配给 STW2 的 Bit8，这意味着 Bit8 必须设置为 1。  
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3.2 EPos 报文 111 

 

在 EPos 报文 111（TIA Portal HW 配置中 SINA_POS 函数块的必选项）中，我们可以看到控制字 2 (STW2) 已

分配给 PZD4。 

 

 

 

DriveLib - 文档 
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3.3 “ConfigEPos”的配置输入说明 

 

SINA_POS 函数块提供作为输入接口的 ConfigEPos。没有可供控制字或状态字使用的输入/输出接口。

ConfigEPos 是一个 32Bit 字，如下所示： 

 

 
 

DriveLib - 文档 

如上所示，Bit30 被分配给 PZD4 和 Bit8，默认值为 0。该位必须用于激活“行进到固定挡块”。  
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3.4 在线查看 SINA_POS 

 

在 SINA_POS 中，ConfigEPos 接口设为 16#0000_0003hex。这意味着 Bit0 和 Bit1 默认置位。这两个位是 

OFF1 和 OFF2，以使驱动器在状态机内进入 xxx 状态。 

 

要将设置 Bit30，必须在 CofigEPos 中分配值 16#4000_0003hex：  

 

 
 

从 TIA Portal“Watch-Forcetable”中截取的内容 

 

 

提示：激活“行进到固定挡块”模式后，将自动禁用以下错误。 

可在 EPosZSW2 Bit14 上或在 ZSW2 Bit8 中读取反馈。SINAPOS 具有输出接口 EPosZSW1 和 EPosZSW2。这

意味着可以在 EPosZSW2 Bit14 上轻松读取反馈。 

 

如上图所示，SINAPOS 不提供扭矩设定值输入。扭矩设定值称为夹紧扭矩 [Nm]，位于 Festo Automation 

Suite 的 P1.526801.0.0 中。  

 

 

 
 

Festo Automation Suite 屏幕截图 

  



通过 Siemens SINA_POS 函数块使 CMMT-AS-PN 进入“行进到固定挡块”模式的程序 

 

第 14 页，共 16 页 应用说明 – 如何使用 SINA_POS/报文 111 设置 CMMT-AS-PN 的“行进到固定挡块” – 1.20 

允许的最大夹紧扭矩与 Axis 选项卡中的“User defined limits”相关，P1.852.0.0 用于 Torque: lower limit value

，P1.853.0.0 用于 Torque: upper limit value，如下所示： 

 

 

Festo Automation Suite 屏幕截图 

 

 

为了能够更改夹紧扭矩，可以使用 SINA_PARA_S 函数块非周期性地更改该值。  

 

提示：在下一个固件版本中，将可以读取/写入 32 字节的附加报文长度，如同过去的 FHPP+ 通道一样。这

意味着将有一个附加选项，用于周期性地更改夹紧扭矩设定值。  
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4 “行进到固定挡块”模式的轨迹 

4.1 轨迹显示：启动和达到“行进到固定挡块”的夹紧扭矩 

 

与以下轨迹相关的程序和参数设置： 

 

Clamping torque 0.2 Nm -> 设定值 

Actual torque value motor shaft（浅蓝色） -> 上升至 0.2 Nm 

固定挡块检测监测窗口 0.1 rev。 

固定挡块检测阻尼时间 50 ms 

 

POS_ZSW2.14 Move to fixed stop 已在激活该模式之前激活 • 

当 Current position: following error >= 0.1 rev. 且延迟时间为 50 ms 时，  

POS_ZSW2.12 Fixed stop reached 置 1 • 

使电机轴上的扭矩达到 0.2 Nm，设置 POS_ZSW2.13 Fixed stop clamping torque achieved• 
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4.2 轨迹显示：释放固定挡块并达到行程限制“SLTP/SLTN” 

 

 

与以下轨迹相关的程序和参数设置： 

 

 

Clamping torque 0.2 Nm -> 设定值 

Actual torque value motor shaft（浅蓝色） -> 上升至 0.2 Nm 

 

 

POS_ZSW2.13 达到状态 1 后，将立即激活行程限制固定挡块，因此当夹紧扭矩（电机轴上的实际扭矩）在

释放固定挡块期间减小时，POS_ZSW2.13 将复位  

POS-ZSW2.12 和 POS_ZSW2.14 的延迟时间将复位，并因此出现警告/错误（取决于错误管理）。  
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