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General information:

This document is intended for qualified, trained and instructed professionals. The data provided in this document
are no guaranteed specifications, in particular with regard to functionality, condition or quality in the legal sense.
The information in this document is intended only as simple indications for the implementation of a specific, hy-
pothetical application, and in no way as a substitute for the operating instructions of the respective manufacturers
or the design and testing of the respective application by the user. The respective operating instructions for Festo
products can be found under www.festo.com. The user of this document must ensure that each function described
herein works properly in his application. The user remains solely responsible for his or her own use of this docu-
ment, even by studying this document and using the information mentioned therein. This also applies to any soft-
ware (in source code and/or object code) that is made available to the user as an appendix to this document.

Rights of use of the software:

If software is made available to the user as an appendix to this document, the user is granted a simple and unlim-
ited right of use hereto. This right also includes the processing and distribution of the software to third parties in
edited or unedited form. The User is not permitted to use the name "Festo" to endorse or promote products de-
rived from the Software without express prior written permission.

Software is provided to the user "as is". Festo does not assume any warranty or guarantee with regard to soft-
ware. Festo's liability for damages of any kind arising from the use of the software is limited to intent and gross
negligence.

Legal Notices:

©OFesto SE & Co. KG, all rights reserved. A change in content and form is only permitted with the express written
consent of Festo SE & Co. KG. Festo grants the user the right to reproduce this document in a form that remains
unchanged in terms of content and form and to pass it on to third parties.

© (Festo SE & CO. KG, D-73726 Esslingen, 2026)
Internet:  http://www.festo.com
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Components/Software used

1 Components/Software used
Type/Name Version Software/Firmware | Date of manufacture
CMMT-ST 36.11.0
CMMT-AS 36.11.1
CMMT-ST Plug-in 2.10.0.103
CMMT-AS Plug-in 2.10.0.103
Festo Automation Suite 2.10.1.1
COREX-C-X3-11-ANNN-21.01 02RS-NN-NN
ctrlX 1/0 Engineering 3.6.3
ctrIX PLC Engineering 3.6.3
EtherCat Master App 3.6.3
Motion App 3.6.4
PLC App 3.6.4

Table 1.1: Components/Software used

I Information

This AppNote describes the procedure with the CMMT-AS motor controller. The CMMT-AS servo drive
controller and CMMT-ST servo drive controller for extra-low voltage are based on the same software

platform. Therefore, the described settings can also be used as a reference for its parameterization.

It is hereby expressly pointed out, that this has not been explicitly tested and therefore the function

cannot be guaranteed!
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BOSCH ctrlX-0S

2 BOSCH ctrlX-0S

2.1 Connection to PLC

Open the web interface via the PLC's IP address

ctrlX-0S o Start Partially Operating v [l R M @ &

Willkommen EtherCAT Achsen

! Diagnosen

EtherCAT Master EtherCAT nicht konfiguriert Achsen nicht konfiguriert

Lernen Sie ctrlX OS kennen und
erfahren Sie, wie Sie Ihre ersten

Schritte damit machen knnen. []
Sehen Sie sich die How-To-Videoserie EI 5 g A

an.

Motion

OPC UA

PLC

WeblQ Runtime Manager T — EtherCAT konfiguriaren chsan konfiguriers

Achsprofile Kinematiken OPC UA Server &) sPs

Achsprofile nicht t K nicht iert OPC UA Server verwalten Verwalten Sie Ihre SPS
Applikationen

Status: RUNNING Anzahl der Applikationen: 1
Startzeit 13.11.2025, Zustand RUN: 1
08:51:18 Zustand STOP: 0
g Aktive 0

Sitzungen:

Achsprofile konfigurieren Kinematiken konfigurieren sre PLC applications

-} Eine App installieren Eé Geriteregistrierung 5 Backup wiederherstellen E2 AppDaten verwalten

~ Z
{& Einstellungen .

9 Note

Make sure that the laptop and the PLC are within the same network through the IP settings

2.2 Configuration EtherCAT Master

1. Adding an EtherCAT master in the ctrlX-OS web interface

ctrlX-08 v EtherCAT Master PatiallyOperating ~ [l A g @ B E
Start EtherCAT Master

Diagnosen

Kein EtherCAT Master konfiguriert

J mMotion ~

OPC UA

PLC EtherCAT Master hinzufiigen

WeblQ Runtime Manager

Ein EtherCAT-Master wird als Software-Gerét erstellt und verwendet eine physikalische Ethernet-Schnittstelle der ctriX CORE.

Dadurch kann auf EfAs und Antr

. . X
EtherCAT Master hinzufiigen
Name * Port
ethercatmaster XF50 h
Erweiterte Einstellungen v

| e |

stellungen
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2. Open ctrlX I/0 Engineering

BOSCH ctrlX-0S

ctrlX-0S
Start

Diagnosen

Motion

EtherCAT Master

EtherCAT Master

Partially Operating

4 A ®m 0 B =

OPC UA

PLC

WeblQ Runtime Manager

{8 Einstellungen

1 Element
Status Name Port Zustand Diagnosen Aktionen
Q) XF50 oP Topologie nicht OK i
ethercatmaster Partialy Operating A @ =
ethercatmaster op . - ]
stibued Clocks  MasterSutistik  SlweSististh  8of  CoE  Eof bieo

3. Installing the EtherCAT XML files

Bearbeiten  Ansicht  Projeki  Onlineff| Tools | Fenster Hiffe )
e E S 8 5 £ Add-on Installer...
] Geréte-Repository...
Gerdte Skripting ) - 7 X
=g dive Anpassen... =
= [ ctrix_0S (ctrlX OS /0 Configuration) [192. Optionen...

= ethercatmaster (EtherCAT Master)

Optionen importieren und exportieren..,

Keine EtherCAT Slaves konfiguriert

rxos

ctrlX IfO Engineering starten

n Ethes CAT-Netzwerk 2u honf
gehen Sie zum cirlX 51

== ethercatmaster

[ ctrix_0S x
Kommunikation Device Parameter ¢ Information

Netzwerk durchsuchen . | Gerat -

ctilX OS Gerat
II [192168.11

Gerlename
Geratebenutzer boschrexroth
Systemstatus -
Hardware-Platiorm -
Seriennummer -
Typschliissel -

App -

Ports. -

Application Note — How to connect CMMT to a BOSCH ctrlX-0OS - 1.10
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BOSCH ctrlX-0S

4. Connect to the controller via the correct IP address

5. Select IP address and press play button

6. Login to the PLC with administrator password

[Datei | Bearbeiten ansicit Projet  Online Tools Fenster  Hilfe

BEFd 8= - X#uBser veios
Gerste S 1 a0 x
= || Kommuniaton pevice Parameter () nformaton
3 cirix_0S [cirX 05 JO Configuration) [192.168.1.1] Netzwerk Gerat -
e Tiene 5
X 0 Gesit
m. 19216811 v }l Ubemehmen l
Gersierame - X 08 Gerst
Geraebenutzer bost @ 52162177100) ax08 »
Sysismstzius
Hardware-Piatforn - Gersterara anon
Seriennumemer - Cormmtartn
Typschiassel - -
2op Anemeldung - CYIX-0S (192.168.177,100) x
Forts Sia U ereE X I Besem Gardt athartfioer BEe Geden S den Namen
[ Dttt oot
it
Benzemame SRS
Passwt [
Somaldesaten fs Gses Gardt sowichem
e 2yt demelding Geal
Meldungen - Gesart 0 Fehler, 15 Warnung(en), D Mekiung(en)
ArchivierenWiederherstellen ~ [@ 0 Fenier [& 15 Warnunglen) [ 0 Meldungiem | % ¥

7. Online search for EtherCAT devices - Right-click on EtherCAT Master - Search devices

Datei Bearbeiten  Ansicht Projekt Erstellen  Online Tools Fenster Hilfe

BEEG e iBRX BERLGEEYSED

Y =T

[§° Objekt bearbeiten

Objekt bearbeiten mit...
Download

Page 8 of 16

=3 dive ~ || Kommunkation  Device Parameter () Information
= - Configuration) [192.168.177.100] Netawerk Gerat -
l*iﬂm%% |
chneiden

Kapieren

& Einfiigen

¥ Loschen ctrlX 08 Gerdt

[ Eigenschaften.. @ [192168.177.100  ctix-08 <] ¥ Ubermehmen
Gerét anhangen...
Gerét einfigen... Gerstename chriX-08
Gerdt deaktivieren. Gerétebenutzer boschrexrath
Gerdt aktualisieren.. Syotomstatus CPERATING

Hardware-Plattform amb4

Beriennummer 7261404790888

Typschliissel COREX-C-X3-11-ANNN-21.01-02RS-NN-NN
App 361

Poris HTTPS:443 (OK)
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8. Copy online devices into the project using the top button and confirm with OK

-

5 ethercatmaster - Gerate suchen,

E Projekt

12 gescannte Geréte - 12 Unterschiede

A

—
2
=]
]
[x]

[m} X

0 Fehler

Steuerung
Geratetyp Hersteller .

A sarex-ci2
4 [l EK1100 EtherCAT-Koppler (2 E-Bus)

Bosch Rexroth AG
Backhoff Automation GmbH & Co. KG

¥ EL1409 16K Dig. Eingang 24V, 3ms Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
™8 FL2828 8K. Dig. Ausgang 24V, 2A Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
™ E12008 8K Dig. Ausgang 24V, 0.5A Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
™§ EL3024 4K. Ana. Eingang 4-20mA D..  Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
™ E13204-0162 2K. Ana. Ein. PT100 (R..  Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
" EL3443 @  Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
% CMMT-AS-MP-51 @ FestoSE&Co.KG

% CMMT-ST-MP-50 @ FestoSE&Co.KG

% CMMT-ST-MP-50 ) FestoSE&Co kG

Eﬂ HeatControllerEtherCAT Kendrion Kuhnke Automation GmbH

m Abbrechen ‘ | Ubernehmen ‘ | Hilfe ‘

9. Activate process data for the drive controller
> Open CMMT settings - Process data tab - Activate checkbox

Datel  Bewbeten  Ansicht  Projekt  Ertelen  Online  Tools  Fenster  helfe
N @ o amx (AN & aty

Gerste . ax
=) dwe

= (@ arix 05 (crix 05 VO Configuration) [192.160.177.20]

® emercamaster
|| remmunkation pevica parmetar
Nelzwerk durchsuchen, Gerat -

i cnx_os x
( Information

- | atharcatmastar (EtherCAT Mastar)
o () SAFEX_C12 (SAFEX-C12)
= [ EK1100 (EX1100 EtherCAT-Koppher (2A E-Bus))
1 L1403 (EL1408 16K, Dig. Eingang 24V, ms)
* EL2628 (EL2020 OK. Dig. Ausgang 24, 24)
" £L2008 (EL2008 K. Dig. Ausgang 24V, 0.54)

M €L3443 (EL3443 3K, Listungsmessung)

"1 €L3024 (EL3024 4K, Ans, Eingang 4-20mA DIFF)
M £LI204_0162 (ELI204-0162 2K, Ana, Ein, PT100 (RTD), §

BOSCH ctrlX-0S

% CMMT_ST_MP_S0_axisX X

Angemeinl Prozessdaten ISGrtparameter CoE  EoE ) Information

Ausgange auswahlen

Eingange auswahlen

me Typ Index

l\ CMMT_ST_MP_S0_BsX (CMMT-5T-MP-50) l [\ 6#1600 Outputs ‘
1 eoCamoterthar CAT (HeaontolrtercAT) Controlword UINT lo#0040:16%0
Modes of operation SINT 1o#6060:1670

Target position DINT 16#607A:1620

Profile velocity UDINT 16#6081:1620

Target velocity DINT 16#60FF:16%0

Target torque INT 16#6071:16%0

Welocity offset DINT 16#60B1:1670

Torgue offset INT 1o#60B2:16%0

Application Note — How to connect CMMT to a BOSCH ctrlX-0OS - 1.10

me Typ Index
lIEI 6#1A00 Inputs
Statusword UINT lo#6041:16%0
Modes of operation display SINT 16#6061:1670
Position actual value DINT 16#6064:16%0
Velocity actual value DINT 16#606C:1620
Torgue actual value INT 16#6077:1620
g
Iv|L6#1AF0 Diag History
Mew Message Available BIT 16%10F3:1670
[] 16#1AF1 Timestamp
Timestamp ULINT  16#10F8:16&0
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BOSCH ctrlX-0S

10. Download EtherCAT configuration - Start EtherCAT Master

E C\Users\JorgSchneider\plasmotion GmbH\Technologie - Dokumente\Anlagenentwicklung\200_Bad-PEP\200_dive.pro\06 Steuerung\|OE\div

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt  Erstellen  Online Hilfe
bR & LR Rl =
Gerdite Ecwnload]) - B ox % CMMT_
=5 dve || Allgemein pro
= ctriX_0S (ctrlX 0S /O Configuration) [192.168.177.20] Adresse
=N
5= ethercatmaster (EtherCAT Master) Autolne Ad
+ [ SAFEX_C12 (SAFEX-C12)
=¥ EK1100 (EX1100 EtherCAT-Kappler (2A E-Bus)) EtherCAT-A
.j EL1409 (EL1409 16K. Dig. Eingang 24V, 3ms) Verteilte Ul
' EL2828 (EL2828 BK. Dig. Ausgang 24V, 24)
" DC auswal

(
EL2008 (EL2008 8K. Dig. Ausgang 24V, 0.5A)
(

i

EL3443 (EL3443 3K. Leistungsmessung)

% CMMT_AS_MP_S1_axisC (CMMT-AS-MP-S1)

% CMMT_ST_MP_S0_axisX (CMMT-ST-MP-50)

% CMMT_ST_MP_S0_1_axisZ (CMMT-ST-MP-50)
[ HeatControllerEtherCAT (HeatControllerEtherCAT)

Page 10 of 16

EL3024 (EL3024 4K. Ana. Eingang 4-20mA DIFF)
EL3204_0162 (EL3204-0162 2K. Ana. Ein. PT100 (RTD), 2 K. Ana. Ein.

ctrlX 10 Engineering

Um die neue Konfiguration zu aktivieren, muss nach <nit> geschaltet

o Der EtherCAT-Bus befindet sich im Zustand <OP>,
werden.

Vergewissern Sie sich, dass sich die Anwendungen in einem sicheren
Zustand befinden, bevor sie fortfahren.

Méchten Sie die Umschattung jetzt durchfihren?

=
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General settings

3 General settings

Set the check box to synchronize device description files and libraries

Datei  Bearbeiten Ansichtl Projekt I Erstellen  Online  Tools Fenster  Hilfe
I=EH & Gerat aktualisieren...
[J° Objekt bearbeiten
| Objekt bearbeiten mit...
serdte

e H Projektinformationen...
28 dive

Projekteinstell
= ctrix_0S (ctrlX 0S /O Mm
= & ethercatmaster (Eth =!  Projektsynchronisation...

] =TT
i Ijj SAFEX_C12 (SAF © Synchronisationscache...
= Ex1100 (Ek1100|&h Dokur &1 Projektsynchronisation %

¥ EL1400 (EL14{[1 vergl
® El2828 (EL28 Obert

. =
™ EL2008 (EL20 Expod o ive
" EL3024 (EL30 Impol Ort C:\Users\JargSchneider'plasmotion GmbH'\Technologie - Dok
" EL3204_0162 PLCo}
M EL3M3 (B4 g XOSGem
: CMMT_AS_MP_S Benut v .
% CMMT_ST_MP_§

% CMMT_ST_mp_g ___ O€™t
[f] HeatControllerEtherCAT (Hee

Synchronisation PC mit Steuerung

8 Synchronisation der Projektabl zwischen PC und Steuerung wenn:
[ das Projekt gecffnet wird
D 1444 8 das Projekt auf dem PC gespeichert wird
[ ein Download / OnlineChange erfolgt, Projekt wird dabei gespeichert

[ das Projekt geschlossen wird

[aGm& beschreib dateien und Bibliotheken synchronisieren ]

Application Note — How to connect CMMT to a BOSCH ctrlX-0OS - 1.10 Page 11 of 16



crtlX — create motion axis

4 crtlX — create motion axis

1. Add axis with "+" = Read active I/0 configuration = Select CMMT Controller and edit axis name - Add
button

Acisen PatilyOperating + 0 R o @ @ M

Achsen Configuration

Konlgoration  Inbetsiebnshme  Punkletabellen

Keine Achse konfiguriert

©)

Achsen hinzufiigen

Hir kanmen logische Achsen verwaltet, konfigurier

Yie Verkniipfung logischer Achsen mit realen Antr

Achsan hinzufligen *
- I N vituell Achsen inuTogen s s —
Antrieb Achsprofil Achse Kategorie ~  Typ Format Aktionen
B virtuell v richt erforderlich Hois_1| Antrieb Linear v Absolut w
Aktive EfA-Konfiguration einlesen m Abbrechen ‘
Achsen hinzufiigen *
& Elemente ) Aktive E/A-Konfiguration erneut einlesen
= Feldbusgerat Profil Achse Kategorie Typ Format v
B SAFEX.C12 (1001) phxis_1 Axis_1 @ Antrieb Linear Absolut
. EL3024 (1008) pAxis_2 Axis_2 @ Antrieb Linear Absolut v
B £L3204 0162 (1007) pAxis_3 Axis_3 ® Antrieb Linear Absolut
B £L3443 (1008) phxis_4 Axis 4 @ Antrieb Linear Absolut
CMMT_AS_MP_S1_axisC (1009) phxis_5_axisC Axis_C Antrieb v Rotatori.. “  Absolut
CMMT_ST_MP_S0_axisX (1010) pAxis_6_axisX Axis_X Antrieb Linear Absolut
. CMMT_ST_MP_S0_1_axisZ (1011) pAxis_7_axisZ Axis.Z| Antrieb Linear Absolut
— - [ - ~
< Achsen manuell konfigurierer Abbrechen
2. Adding axes is completed
Achsen Partially Operating ~ (1 A 8 & @ B
Achsen Configuration ~
Konfiguration  Inbetriebnahme  Punktetabellen
EtherCAT
3 Elomente @ W .
Name T Typ Format Profilname Aktionen
B AdsC Rotatorisch Absolut phxis_5_axisC 2B W v
T AxsX Linear Absolut phsis_6_axisX o= v
T mis? Linear Absalut phxis_T_axis? 2L EBWM v

Runtime Manager
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crtlX — create motion axis

3. Axis profile settings - Manual weighting settings for rotary axis. The value for resolution and counter is

Kaordinierte Bewsgungen

o OPC UA

B FiC

Wi
W

ntime Manager ‘

determined by the encoder resolution of the motor (example 19bit = 524288), Denominator :=
360.000.000 (360° - Resolution in conjunction with the factor group in Festo Automation Suite)

Achsprafile Partially Operating v [l 2 & @ @ =
Achsprofile Configuration
pAxis_5_axisC X

Allgemein Variablen

Stati Nam Ger! Ger! Akth

~ Wichtungsstrategie
) phdt CMN 1006 &

@ Wichtung des Antrichs verwenden

phait CMK 1010 & £2 werden die Wichtungssinstallungen des Antriebs verwenden. Dies ist micht bel allen Antrieben von Drittanbietsrn méglicn

phadi CMke 1011 2 © Manuelle kanfiguration

Manuelle Konliguration der untenstehenden Wichiungsparameter

et
®  Rotaterisch

Aaflasung®

& 524288

Tanler”

524288
Faktorgruppe
Grad [°, °/s, .1 (5)
Position ) -6
@& Finstell Geschwindigkeit 7 3
& Finstellungen

4,

ctrlX-0S

Koordinierte Bewegungen

2 OPCUA

@ Plc

WebiQ Runtime Manager I

Application Note — How to connect CMMT to a BOSCH ctrlX-0OS - 1.10

Axis profile settings - Manual weighting settings for linear axis. The value for resolution and counter is
determined by the encoder resolution of the motor (example 17bit = 131072), Denominator := 1000

(Resolution in conjunction with the factor group in Festo Automation Suite - Target value specification
inmm)

Achsarofile Partially Operating ~ [l 2 & @ =

Achsprofile Configuration
pAxis_6_axisX x

Q "

E— Allgemein

Status. Name * Geritename  Geriteadresse Aktionen

Wichtungsslrategie
phxis 5_axisC  CMMT_AS_MP_ 1009 2

@ wichtung des Antriebs verwenden

© phxis 6 axisX  CMMT STMP_ 1010 s

Ges Antrigts verwendet, Dies ist nient bel allen

phxis_7_axis?  CMMT_ST.MP_ 1011 -z

© Manuelle Konfiguration

Mapalio koofieuation dernonateloodon Wickienasparameter

ro*
" v
¥ Linear

o Auosun®
= 1ato72

Zahlae
£ Sanr2

Nenner™
£ 000

Faktorgruppe

Metrisch [m, m/s, ...] (6)
Position J -6
Geschwindigkeit 7 -3
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crtlX — create motion axis

5. Setting of units and limit values. Limit values are based on application

ctrlx-0s
(@ Start
Ua Diagnosen
52 EtherCAT Master

© Motion

Achsprofile

Koordinierte Bewegungen

o= OFCUA

Page 14 of 16

Achsen Partially Operating ¥ [l & B @ =
Achsen Configuration
o

Name 7 Typ Format Profilname Aktionen
q—
@  AxisC Rotatorisch Absolut pAxis_5_axisC 4 = ~
T Axis X Linear Absolut PAXis_6_axisX 7B ® v
T AxisZ Linear Absolut PAxis_7_axisZ S B W v
( Axis_X \
Axis_X
Allgemein  Grenzwerte
Allgemein Einheiten
Position + Linge
Grenzwerte Basis Einheiten mm ~
! s Position (Min.) 1 mm Geschwinaighelt o
m/s
1 Position (Max.) 995 mm
. Bescrieunigung "
~ Geschwindigheit 02 s m{s2
(Neg.) |
Geschwindigheit Auck
~ 0.2 m/s
2 e b : m/=3 -
= Beschleunigung 20 m/s? Krant
v
Verzogerung 20 m/s?
Orehmoment
Beschleunigungsruch 0 m/s? m e
ogerungsruck 0 m/s?

orenomentamas
N/s

bbrecher
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Commissioning/ testing/ manual movement

5 Commissioning/ testing/ manual movement

Achsen Operating ﬂ A BB @
Achsen Running
Konfiguration || Inbetriebnahme | Punktetabellen

/N Vorsicht : Diese Funktionen verursachen Maschinenbewegungen. Fithren Sie alle MaBnahmen durch, um Personenschiden oder Schiden an Maschinen zu
vermeiden!

3 Elemente @

Achsprofile Achse 1 Position Geschwindigkeit Zustand Aktionen

Koordinierte Bewegungen (] Axis C 612.3947 grad -0.0011 grad/fs DISABLED & ~
w° OPCUA

ko) Axis X 836.5990 mm 0.0000 m/s DISABLED & ~

& PLC

WeblQ Runtime Manager T Axis? 0.0000 mm 0.0000 m/s STANDSTILL Z ~

0 o oy = 3% >  Start
Zustand: ON Modus: Positienieren Verschieben: Absolut  Vel: 0.08 m/s Acc: 14 m/s? Dec: 14 m/s® Acclerk: 5 m/s” DecJerk: 5 m/s®
® Selnnslunn‘ o

stellungen
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Programming

6

1.
2.

Open ctrlX PLC Engin

Programming

eering

Copy the axis name from ctrlX for the variable declaration

ctrlX-0S Achsen operating ¥ [1 A 2 @ E E
Achsen Running +
Konf n Inbetrigbnahme  Punktetabellen
} Elamente @ +
Name T Typ Format Profilname Aktionen
B AxisC Rotatarisch Absolut phxis_C Z @ w
T s X Linear Absolut phxis_X - kot w
E | Axis 2 | Linear Absolut phxis 7 2 B w
untime N
Datei Bearbeten Ansicht Projedt FUPKOP/AWL Erstelen Onine Debug Tools Fenster  Hille
DEFE@ et RBEX ARSI E T E D, aXl -
Gerte « 9 x|| i) sibloheksenater (1) POU x|[F] PLCFRC | [ Device + | Werkzeuge - x
=5 A 5 PROGRAM POU & | - Algemeine
= (§) Dewice (ctriX CORE ARMS4) [192.168.177.20] i Netowerk
= B9 sPs-Logk o siame i=*dxiz I'} ; ] £ Baustein
= £ Apphcation T Baustein mtEN/END
# 2 CheckFunctions - Zuwelsung
il sibliothekscerviaher ! A - MoveAbsolute: -+ Sprung
2] PLCFRE (PRG) HC_MoveRbaclute_L: MC_MoveAbaolute: ok
) POU (FRE) F— 4 Eingang
* 3 symbolkonfiguration b1 BooLs 1= Leitungsveraweigung
= @ Tasionfiguration b_down: BOOL: & Execute
= & MainTask ([EC-Tasks) — Y || + Logische Operatoren
& Pe_rRG R 1 _Power 0 + Mathematische Operatoren
i Detalayer_Realtme e + Andese Operatoren
©_on —Enable Seatus [—
Axiz 2 -Hauis Error|- + Funktonsbausteine
X + Bausteine
ErrorIn-
Exrorldent [
MC_MoveRbsolute_0
MC_MoweAbsalnte
b_down —{Execute Done [—
—fposicion Insurrer
Veloeity Activel
Accelerstion  CommandAborted
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