Product Short Information

Controlador Soft Stop electrdnico
Soft Stop SPC11

Ajuste preciso para actuadores
neumaticos: reduccion de los
tiempos de desplazamiento
hasta un 30 %y reduccion dras-
tica de las vibraciones durante el
desplazamiento hasta la posi-
cion final.

Despeja el camino para los
actuadores neumaticos

El sistema Soft Stop permite
reducir el tiempo de desplaza-
miento de A hastaBenun 30 %y
mejora el comportamiento de
amortiguacion en la posicién
final con los actuadores lineales y
actuadores giratorios, aumen-
tando con ello la vida Gtil de los
actuadores. Nuevo: desplaza-
miento hasta los topes fijos sin
amortiguadores.

Totalmente rentable

Tiempos de desplazamiento més
cortos, menos vibraciones, mayor
vida (til del sistema para una

produccién éptima y mayor pro-
ductividad, instalacion y puesta
en funcionamiento sencillas y
rapidas sin complejas construc-
ciones internas y todo ello a un
precio atractivo.

Totalmente flexible

Hasta dos posiciones medias de
libre eleccién sin tope fijo para
los médulos de posicion de
espera o de rechazo. Sustituye
las construcciones propiasy las

costosas soluciones de actuado-

res electromecanicos.

FESTO

Aspectos mas destacados

e Tiempos ciclo acortados
e Vibraciones minimizadas
e 2 posiciones -medias libremente seleccionables

Totalmente sencillo de instalar
Mediante Festo plug & work®,
incluso para el reequipamiento
de soluciones existentes con
amortiguadores, la instalacion se
realiza facilmente y sin proble-
mas, y la puesta en funciona-
miento se efectlia rapidamente
mediante “Teach-in”. Por parte
del PLC se requieren pocas
modificaciones.

Totalmente seguro y fiable
Se minimiza el
mantenimiento
gracias a la redu-
cida exposicion a
las vibraciones.

Mas informacion:

Pagina del producto
> www.festo.com/catalogue/spc11
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Caracteristicas

Controlador Soft Stop electronico SPC11

Masas en movimiento

2 ...300 kg (horizontal)

2...100 kg (vertical)

Control

con circuito de regulacién cerrado como control autébnomo

Interfaz PLC

1/0 digital

AS-Interface

Todos los pardmetros del sistema pueden determinarse y modificarse desde el exterior.
Una sefial 1 en la entrada remota bloquea todos los pulsadores del controlador Soft
Stop SPC11

Posiciones medias

Hasta 2 posiciones medias libremente programables

Precision de 0,25 % de la longitud del sistema de medicién, pero, como minimo, de £2 mm

Con el médulo giratorio DSMI, la precision de las posiciones medias es de +2°

proporciona una sefal 1 en la salida correspondiente durante 50 ms

Puede utilizarse como funcionalidad de sensor. Es decir, cuando se sobrepasa la posicion central respectiva, se

Se pueden alcanzar las posiciones medias desde ambos lados

Desplazamiento hasta los topes fijos sin amortiguadores

Posicién Parada: funcionalidad parametrizable, por ejemplo, parada con rampa de frenado mas corta, adaptacion activada/desactivada

Comparativa:
Tiempos de recorrido y curva de velocidad con Soft Stop y actuador convencional con amortiguadores
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Sumario: actuador disponible para Soft Stop

Cilindros normalizados
DSBC

con sistema de medicion
de recorrido externo

Cilindro normalizado DNCI
con sistema de medicion
de recorrido integrado

Actuadores sin vastago
DGC/DGC-K

Actuadores sin vastago
DDLI/DGCI

con sistema de medicion
de recorrido integrado

Médulo giratorio DSMI
con sistema de medicion
de recorrido integrado

Actuador con vastago de
doble efecto DSBC con
numerosas variantes. Se
instala el sistema de medi-
cién necesario.
e Diametro:
32...125mm
e Carrera:
1...2800 mm

Actuador de vastago de
doble efecto DNCI, opcio-
nalmente con vastago
doble y unidad de guia
continua.
e Diametro:

32..63 mm
e Carrera:

100... 500 mm

Los actuadores lineales sin
vastago DGCy DGC-K
sirven para aplicaciones
con cargas elevadas y poco
espacio de montaje. Se
instala el sistema de
medicion.
e Diametro:

18...80 mm
e Carrera:

1...8500 mm

Actuador lineal neumatico
DDLI/DGCI con sistema de
medicion de recorrido inte-
grado, opcionalmente con
compensador de par o
carro.
e Didmetro:

25..63 mm
e Carrera:

100 ... 2000 mm

Médulo giratorio con
potenciémetro integrado
basado en el modulo gira-
torio DSM.
e Tamano:
40 mm
e Angulo de giro:
max. 270°
* Momento de giro max.:
20 Nm
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