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Actuador giratorio DRRS

Caracteristicas

Informacion resumida Enlace & drrs
e Principio de pifiény cremallera
e Gran precision en la posiciones finales
e (apacidad de carga del cojinete elevada, precisa y sin juego
e Grandes momentos de inercia de la masa
e Interfaces definidas
e Conexion de aire comprimido en ambos lados en los modelos de gran tamafio
e Ranuras en ambos lados para la fijacion de sensores de proximidad
e QOpciones de fijacion variables
o |deal para aplicaciones de manipulacion

Diagramas Enlace & drrs

lr

Los diagramas mostrados en este documento también estan disponibles en linea. Alli es posible mostrar valores precisos.

Angulo de giro nominal [°]

El angulo de giro se ajusta a través de los elementos de amortiguacion, utilizando un destornillador hexagonal. Si es posible, la reduccion del angulo de giro debe dis-
tribuirse uniformemente en ambas posiciones finales.

e Sentido de giro en el sentido de las agujas del reloj: el angulo de giro se reduce

e Sentido de giro contrario a las agujas del reloj: el angulo de giro aumenta

Salida del eje

[FH] Eje con brida, hueco

o Eleje es hueco por dentro. Esto permite utilizarlo para pasar sefiales eléctricas
0 aire comprimido

e Se necesitan tubos flexibles de aire comprimido para hacer pasar el aire com-
primido a través del eje hueco con brida

Deteccion de posiciones

[A] Para sensor de proximidad

Con ayuda de los sensores de proximidad, la deteccion de posicion permite de-
tectar cualquier posicion.
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Codigos del producto

Actuador giratorio DRRS

001 Serie 004 Salida del eje

DRRS Actuador giratorio FH Eje con brida, hueco

002 Tamanos [mm] 005 Amortiguacion

8 8 P Anillos amortiguadores/placas amortiguadoras elasticos en
10 10 ambos lados

12 12 Y9 Amortiguador autorregulable, lineal en ambos lados

16 16

20 20 006 Deteccion de posiciones

25 25 A Para sensor de proximidad

003 Angulo de giro nominal [°]

180

180
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Actuador giratorio DRRS

Hoja de datos

Especificaciones técnicas generales

Tamafio 8 10 12 [16 20 25
Forma constructiva Cremallera/pifion
Modo de funcionamiento Doble efecto
Conexion neumatica M3 | M5
Tipo de fijacion opcionalmente:
con kit de fijacion
Con taladro pasante
con rosca interior
Angulo de giro 180 grado
Amortiguacion Anillos amortiguadores/placas amortiguadoras Anillos amortiguadores/placas amortiguadoras elasticos en ambos lados
elasticos en ambos lados Amortiguador autorregulable, lineal en ambos lados
Precision de repeticion 0,05 grado 0,07 grado
Excentricidad axial de la plato | <0.05 mm <0.07 mm
Deteccion de posicion? Via sensor de proximidad
Posicion de montaje Indistinta
1) Debe tenerse en cuenta el ambito de aplicacion de los sensores de proximidad.
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Tamafio 8 [ 10 [12 16 20 25
Amortiguacion Anillos amortiguadores/placas amortiguado- | Amortigua- | Anillos amor- | Amortigua- | Anillos amor- | Amortigua- | Anillos amor- | Amortigua-
ras elasticos en ambos lados [P] dor autorre- | tiguadores/ | dorautorre- | tiguadores/ | dorautorre- | tiguadores/ | dor autorre-
gulable, li- placas amor- | gulable, li- placas amor- | gulable, li- placas amor- | gulable, li-
nealenam- |tiguadoras nealenam- | tiguadoras nealenam- | tiguadoras neal en am-
bos lados elasticos en | bos lados elasticos en | bos lados elasticos en | bos lados
[Y9] ambos lados | [Y9] ambos lados | [Y9] ambos lados | [Y9]
[Pl [P] [P]
Presion de funcionamiento? 0,3...0,8 MPa 0,2... 0,3... 0,2... 0,3... 0,2... 0,3... 0,2...
0,8 MPa 0,8 MPa 0,8 MPa 0,8 MPa 0,8 MPa 0,8 MPa 0,8 MPa
Presion de funcionamiento 3...8bar 2...8 bar 3...8bar 2...8bar 3...8bar 2...8bar 3...8bar 2...8bar
Presion de funcionamiento 43,5 ... 116 psi 29..116 psi | 43,5...116 |29..116psi [ 43,5...116 |[29..116psi|43,5..116 |29..116psi
psi psi psi
Nota sobre el medio de traba- | Admite funcionamiento con lubricacion (lo cual requiere seguir utilizandolo)
jo/mando
Medio de funcionamiento Aire comprimido segiin IS0 8573-1:2010 [7:4:4]
Temperatura ambiente 0...60°C
Temperatura de almacena- -20 ... 60°C
miento
Clase de resistencia a la corro- | 1 - riesgo de corrosion bajo
sién CRC?
1) DRRS-8: A temperaturas ambiente inferiores a 10 °C puede ser necesaria una presion de funcionamiento minima mas alta (0,4 MPa) para que se alcance completamente la posicion final.
2) Mas informacion en www.festo.com/x/topic/crc
Pesos
Tamafio 8 10 12 16 20 25
Peso del producto 135¢g 230g 310g 630g 790g 1.240¢g
4 & www.festo.com/catalogue/... 2026/06
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Hoja de datos

Actuador giratorio DRRS

Fuerzas y momentos
Tamafio 8 |10 |12 16 20 25
Amortiguacion Anillos amortiguadores/placas amortiguado- | Amortigua- | Anillos amor- | Amortigua- | Anillos amor- | Amortigua- | Anillos amor- | Amortigua-
ras elasticos en ambos lados [P] dor autorre- | tiguadores/ | dorautorre- | tiguadores/ | dor autorre- | tiguadores/ | dor autorre-
gulable, li- placas amor- | gulable, li- placas amor- | gulable, li- placas amor- | gulable, li-
nealenam- |tiguadoras nealenam- | tiguadoras nealenam- | tiguadoras neal en am-
bos lados elasticos en | bos lados elasticos en | bos lados elasticosen | bos lados
[Y9] ambos lados | [Y9] ambos lados | [Y9] ambos lados | [Y9]
[P] [Pl [Pl
(Carga axial estatica max. 50N 60N 80N 140N 350N 450N
Momento de flexion max. 1,3Nm 1,8 Nm 2Nm 4 Nm 5Nm 10Nm
Momento de giro tedrico con 0,29 Nm 0,56 Nm 0,9 Nm 2,1Nm 3,3Nm 6,6 Nm
6 bar?
Momento de inercia admisible | 0,0005 kgm? | 0,0015 kgm? | 0,005 kgm? | 0,01 kgm? 0,008 kgm? | 0,02 kgm? 0,0175 kgm? | 0,03 kgm? 0,04 kgm? 0,06 kgm?

de la masa

1) Sien las posiciones finales acttia un momento opuesto al sentido de giro mayor que el 50 % del momento de giro tedrico, la precision de la posicion final no esta garantizada.
Esto puede evitarse utilizando un actuador giratorio con doble momento de giro.

Materiales
Tamafio

8 10

16

Material del cuerpo

Aluminio anodizado

Material del eje de acciona-
miento

Acero templado

Material del eje con brida

Aleacion de forja de aluminio

Material del pifion

Acero templado

Material de las juntas

TPE-U (PU)

Caucho nitrilico
TPE-U (PU)

Nota sobre el material

De conformidad con la Directiva RoHS

Conformidad PWIS

VDMA24364-C1-L

Idoneidad de la sala limpia,
medida seglin ISO 14644-14

Clase 9 segiin ISO 14644-1

Idoneidad para la produccion
de baterias de iones de litio

Adecuado para la produccion de baterias con valores reducidos de Cu/Zn/Ni (F1a)
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Actuador giratorio DRRS

Hoja de datos

Angulo de giro

Fundamentalmente es valido lo siguiente:

Angulo de giro = dngulo de amortiguacién

Angulo de giro = 180° + diferencia angulo de giro a la derecha + diferencia angulo
[5] de giro a laizquierda

1 = diferencia angulo de giro a la izquierda (+)
2 =diferencia angulo de giro a la izquierda (-)
(6] 3 =angulo de amortiguacion
4 = angulo de giro

180°
5 = angulo de amortiguacion
T 190° 6 = diferencia angulo de giro a la derecha ()
7 = diferencia angulo de giro a la derecha (+)
Nota: la posicion mostrada para el eje con brida se corresponde con la posicion
media (@ngulo de giro de 90°).
Tamafio 8 [10 |12 16 20 25
Amortiguacion Anillos amortiguadores/placas amortiguado- | Amortigua- | Anillos amor- | Amortigua- | Anillos amor- | Amortigua- | Anillos amor- | Amortigua-
ras elasticos en ambos lados [P] dor autorre- | tiguadores/ | dor autorre- | tiguadores/ | dorautorre- | tiguadores/ | dorautorre-
gulable, li- placas amor- | gulable, li- placas amor- | gulable, li- placas amor- | gulable, li-

nealenam- |tiguadoras nealenam- | tiguadoras nealenam- | tiguadoras neal en am-
bos lados elasticosen | bos lados elasticosen | bos lados elasticos en | bos lados

[Y9] ambos lados | [Y9] ambos lados | [Y9] ambos lados | [Y9]
[Pl [Pl [P]

Angulo de giro 180 grado
Angulo de giro min.? 45 grado | 80 grado | 45 grado | 80 grado | 45 grado | 80 grado | 45 grado | 80 grado
Angulo de giro max. 200 grado
Margen de ajuste del angulo | 10 /-100 grados
de giro por posicion final?
Angulo de amortiguacion 32,2 grado | 25,8 grado | 23,5grado | 34,7grado | 19,5grado |32,5grado |27,5grado |32,8grado |25,5grado | 40,8 grado

1) Los angulos de giro mas pequefios son ajustables. Sin embargo, con ello se reduce la energia de amortiguacion.
2) Ajuste progresivo

Ajuste del angulo de giro

Sentido de giro hacia la derecha:
e Elangulo de giro se reduce
Sentido de giro hacia la izquierda:
e Elangulo de giro aumenta

El dngulo de giro se ajusta a través de los elementos de amortiguacion con un
destornillador hexagonal. Si es posible, la reduccién del angulo de giro debe dis-
tribuirse uniformemente en ambas posiciones finales.

[3 & www.festo.com/catalogue/... 2026/06
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Actuador giratorio DRRS

Hoja de datos

Momento de inercia de la masa ] maximo admisible en el eje con brida en funcion del tiempo de giro t a temperatura ambiente y presion de funcionamiento de
0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-8-180-FH-P
10

J [kgecm2]

0.1
0 0.2 0406 08 1 12 14 16 18 2

t[s]
mm—— DRRS-8-180-FH-PA (180°)

Momento de inercia de la masa ] maximo admisible en el eje con brida en funcion del tiempo de giro t a temperatura ambiente y presion de funcionamiento de
0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-10-180-FH-P
100

10

J [kgecm2]

0.1
0 0.2 0406 08 1 12 14 16 18 2

t[s]
mmm— DRRS-10-180-FH-PA (180°)

Momento de inercia de la masa ] maximo admisible en el eje con brida en funcion del tiempo de giro t a temperatura ambiente y presion de funcionamiento de
0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-12-180-FH-P
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e DRRS-12-180-FH-P (180°)
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Actuador giratorio DRRS

Hoja de datos

Momento de inercia de la masa ] maximo admisible en el eje con brida en funcién del tiempo de giro t a temperatura ambiente y presion de funcionamiento de

0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-16-180-FH-P
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Momento de inercia de la masa | maximo admisible en el eje con brida en funcién del tiempo de giro t a temperatura ambiente y presion de funcionamiento de

0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-20-180-FH-P
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v
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= DRRS-20-FH-P-A (180°)

Momento de inercia de la masa ] maximo admisible en el eje con brida en funcion del tiempo de giro t a temperatura ambiente y presion de funcionamiento de

0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-25-180-FH-P

1000
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Actuador giratorio DRRS

Hoja de datos

Momento de inercia de la masa | maximo admisible en el eje con brida en funcién del tiempo de giro t a temperatura ambiente y presion de funcionamiento de
0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-12-180-FH-Y9

200
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= DRRS-12-180-FH-Y9 (180°)

Momento de inercia de la masa ] maximo admisible en el eje con brida en funcién del tiempo de giro t a temperatura ambiente y presion de funcionamiento de
0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-16-180-FH-Y9

400
/
100 —
7z
~
£ =
(s
&)
=
= 10 /,
7
/
/
1

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 1.2 1.4 1.6
t[s]
= DRRS-16-180-FH-Y9 (180°)

Momento de inercia de la masa ] maximo admisible en el eje con brida en funcion del tiempo de giro t a temperatura ambiente y presion de funcionamiento de
0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-20-180-FH-Y9
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Actuador giratorio DRRS

Hoja de datos

Momento de inercia de la masa ] maximo admisible en el eje con brida en funcién del tiempo de giro t a temperatura ambiente y presion de funcionamiento de

0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-25-180-FH-Y9
800

g e
g 100 o
X y4
10
0 0.2 04 06 038 1 1.2 14 1.6
t[s]
= DRRS-25-180-FH-Y9 (180°)
Carga max. en el gorron DARF-Q13-...
z Para las fuerzas radiales Fy rigen los limites del eje con brida y el momento de
5 jt Fy flexion maximo del gorrdn.
| f— El momento de flexion méx. representa el limite de carga del gorron y no se
—
PEEY iy debe exceder.
2 Fx El punto cero para la magnitud z siempre es el plano de la brida del actuador
basico, independientemente de los demas anexos.
La carga axial maxima representa estaticamente una carga adicional.
Tamaiio 12 16 20 25
Carga axial estatica max. 80N 140N 350N 450N
Momento de flexion max. 2Nm 4 Nm 5Nm 10 Nm

Carga max. en la brida de empuje DARF-Q13-...-1

Para las fuerzas radiales Fy rigen los limites del eje con briday el momento de
flexion maximo de la brida de empuje.

El momento de flexion max. representa el limite de carga de la brida de empuje
y no se debe exceder.

El punto cero para la magnitud z siempre es el plano de la brida del actuador
basico, independientemente de los demas anexos.

La carga axial maxima representa estaticamente una carga adicional.

Tamafo 8 10 12 16 20 25
Carga axial estatica max. 50N 60N 80N 140N 350N 450N
Momento de flexion max. 1,3Nm 1,8 Nm 2Nm 4 Nm 5Nm 10Nm

10 & www.festo.com/catalogue/...
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Actuador giratorio DRRS

Dimensiones
Dimensiones — Actuadores giratorios DRRS Descargar datos CAD &’ www.festo.com
D3
D4 DRRS-...-PA DRRS-...-Y9A
m| <
NN
il |
2 |
A
—

DRRS-8/10/12-... DRRS-12-...

F =&

[1] Ranura para el sensor de proximidad

[2] Conexiones de aire comprimido

[3] Rosca de fijacion

[4] Para fijacion para perfil

[5] Amortiguacion P

[6] Amortiguacion Y9

[7] Nota: el actuador giratorio solo puede funcionar con estrangulacion. Los estranguladores deben conectarse lo mas cerca posible del actuador giratorio.
[8] Nota: la posicion mostrada para el eje con brida se corresponde con la posicion media (angulo de giro de 90°).

2026/06 & www.festo.com/catalogue/... 11
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Actuador giratorio DRRS

Dimensiones
B1 B2 B3 D1 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10 D13
(%] (%] (%] 2 2 (%]
+0,05 H8 H8 H8
DRRS-8-180-FH-PA 31,5 13,7 13,7 12 20,5 5 3 7 6 M4
DRRS-10-180-FH-PA 3 18 18 15 3,4
510-180 2 5 M3 M6x0,5
DRRS-12-180-FH-PA 26 7
45 36 23 20 5
DRRS-12-180-FH-Y9A
DRRS-16-180-FH-PA
60 44,2 30,8 21 34 9 8 M5 M8x1
DRRS-16-180-FH-Y9A
12 8 7 M4
DRRS-20-180-FH-PA
65 48,5 32,35 24 39 M10x1
DRRS-20-180-FH-Y9A
DRRS-25-180-FH-PA
60 60 37,2 26 49,5 15 10,5 9 M5 12 10 M6 M12x1
DRRS-25-180-FH-Y9A
D14 EE H1 H2 H3 H4 H5 L1 L2 L3 L4 L5
(%]
+0,1 180° min. max. 180° min. max.
DRRS-8-180-FH-PA - 25,2 21,2 9,6 4 1 69 34,5 16 -7,5 1
DRRS-10-180-FH-PA M3 28,5 24,5 10,8 0,8 78,2 39,1 - - - 16,3 -9,4 1
DRRS-12-180-FH-PA 42 18 -10,4 1,1
32 25,7 19,2 6,3 2,1 89 44,5
DRRS-12-180-FH-Y9A 25,8 | 10,4 1,1 - - -
DRRS-16-180-FH-PA - - - 23,1 | -13,8 1,6
52 39 32 27,2 7 2,3 114 57
DRRS-16-180-FH-Y9A 25 30,1 | -13,8 1,6 - - -
DRRS-20-180-FH-PA ’ - - - 23,3 | -13,8 | 1,5
59 M5 41 34,3 28,5 6,7 1,6 120 60
DRRS-20-180-FH-Y9A 34,4 | -13,8 1,5 - - -
DRRS-25-180-FH-PA - - - 27 -17,7 1,
>-180 68 46 39 31,5 7 1,8 150 75 2
DRRS-25-180-FH-Y9A 48,9 | -17,7 1,9 - - -
L6 L7 T1 T2 T3 T4 T5 T8 T9 =1 =2 =3
max. +0,1 +0,1
DRRS-8-180-FH-PA 36 27,5 6,3 16,1
3,5 1,6 1,6 _
DRRS-10-180-FH-PA 44 6,5 19,4
1,2 1,6 8 2
DRRS-12-180-FH-PA 34,6
50 4,8 18,9 2
DRRS-12-180-FH-Y9A
DRRS-16-180-FH-PA
516180 64 43,4 6 4,7 2,1 2,1 14,5 10 2,5 2,5
DRRS-16-180-FH-Y9A
1,6 2,6
DRRS-20-180-FH-PA
70 50 9,2 15 13 3 3
DRRS-20-180-FH-Y9A
DRRS-25-180-FH-PA
80 60 9 2,1 5,7 2,6 2,6 18 3,2 15 4 4
DRRS-25-180-FH-Y9A
12 & www.festo.com/catalogue/... 2026/06
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Dimensiones

Dimensiones — Gorron DARF-Q13-...

Actuador giratorio DRRS

Descargar datos CAD & www.festo.com

D7 B2
I
a | 3 ! i |
. o~ <
I T | oc
= k4 | =
;:\ 1
L0 |
I
I [ I 1
=
"
_______________k__} 2 D5
D1 D3 g@
[1] Tornillo cilindrico
[2] Taladro para casquillo para centrar
B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8
%) %) %) %) [ [
+0,1/-0,2 -0,2 g7 h8 H8 P9
DARF-Q13-12 10 4,8 30 8 7 6,5 3,4 5 M3 2
DARF-Q13-16 10,5 6,2 32 10 3
12 8 4,5 7
DARF-Q13-20 12 7,5 35 12 M4 4
DARF-Q13-25 13 10 38 16 15 9,6 5,5 9 M5 5
H1 H2 H3 H4 H5 H6 L1 T1 T2 T3
+0,1 +0,2 +0,3 -0,1 +0,3/-0,2 +2 +0,1
DARF-Q13-12 27,2 20,5 20 16 1,5 59,2 10 11.6 3,4 1,2
DARF-Q13-16 32,1 23,5 23 18,1 95 71,1 10,5 ’ m 16
DARF-Q13-20 38,8 30,5 30 25,1 ’ 79,8 12 13,5 ’ ’
DARF-Q13-25 51,4 40,5 40 36,1 3 97,4 13 16,5 5,4 2,1
2026/06 & www.festo.com/catalogue/... 13
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Actuador giratorio DRRS

Dimensiones

Dimensiones - Brida de empuje DARF-Q13-...-1

H1

D6

H2

TM

[1] Tornillo cilindrico
[2] Taladro para casquillo para centrar
[3] Elaccesorio puede colocarse cada 90°

T1

Descargar datos CAD &’ www.festo.com

=@

D1 D2 D3 D4 D5 D6 H1
[%] ] (%] %]
h9 H8 H9 +0,05
DARF-Q13-8-1 29 21 14 3,8 7,5
2 M3x0,5
DARF-Q13-10-1 33 25 17 5 8
DARF-Q13-12-1 40 32 20 3 6 M5x0,8 9
DARF-Q13-16-1 51,5 43 28 10
4 9 Mé6x1
DARF-Q13-20-1 58 48 32 10,5
DARF-Q13-25-1 66 55 35 5 11 M8x1,25 12
H2 L1 L2 T1 T2 W1
DARF-Q13-8-1 32,7 10 1 9
DARF-Q13-10-1 36,5 12
DARF-Q13-12-1 41 15 3,5
2 22,5°
DARF-Q13-16-1 49 20,5 5 45
DARF-Q13-20-1 51,5 23 ’
DARF-Q13-25-1 58 26,5 5,5
14 & www.festo.com/catalogue/... 2026/06
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Actuador giratorio DRRS

Dimensiones

Dimensiones - Fijacion para perfil EAHF-L2-...-P Descargar datos CAD &’ www.festo.com

Rdl
¢

AEFA
-
L2
11

U ’_\\l—//—‘
B3
D2
o~ D1 < mT
T | T
g =@
B1 B2 B3 D1 D2 D3 H2 H4 H5 L1 L2
] [%) ]
H13 H13 £0,1
EAHF-L2-25-P DRRS-8 50,9 41,5
DRRS-10 58,4 49
- 64,4
DRRS-12 9,7 25 4,5 8 4 4,9 4,2 9 53 40
DRRS-16 79,4 70
DRRS-20 84,4 75
DRRS-25 94,4 85



https://www.festo.com/catalogue/
https://www.festo.com/catalogue/drrs

Actuador giratorio DRRS

Dimensiones

Dimensiones - Fijacion para perfil EAHF-L2-...-P-S

Descargar datos CAD &’ www.festo.com

wn
|
- T T
= hey ‘ ‘ ‘
|
© 3 o
- -
|
! HePH
|
n B3
-
D2
I\ J
— tH
i T =&
B1 B2 B3 D1 D2 H2 H4
%) (%]
H13 H13 +0,1
EAHF-L2-25-P-S DRRS-8 50,9 41,5
DRRS-10 58,4 49
DRRS-12 64,4 55
9,7 4,5 8 4,9 4,2
DRRS-16 79,4 70
DRRS-20 84,4 75
DRRS-25 94,4 85
H5 L1 L3 L4 L5
min. max. min. max. min.
EAHF-L2-25-P-S DRRS-8 46 63 27 44
DRRS-10 49 72,2 30 53,2
DRRS-12 59 83 40 64
9 19 3
DRRS-16 73 108 54 89
DRRS-20 79 114 60 95
DRRS-25 89 144 70 125
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Referencias de pedido

con amortiguacion P

Actuador giratorio DRRS

Amortiguacion Tamafio N.2art. Tipo
= Anillos amortiguadores/placas 8 8163605 | DRRS-8-180-FH-PA

amortiguadoras elasticos en ambos | 10 8163606 | DRRS-10-180-FH-PA

lados 12 8163607 | DRRS-12-180-FH-PA
16 8163609 | DRRS-16-180-FH-PA
20 8163611 | DRRS-20-180-FH-PA
25 8163613 | DRRS-25-180-FH-PA

con amortiguacion Y9

Amortiguacion Tamafio N.2art. Tipo

Amortiguador autorregulable, lineal |12 8163608 | DRRS-12-180-FH-Y9A

en ambos lados 16 8163610 | DRRS-16-180-FH-Y9A
20 8163612 | DRRS-20-180-FH-Y9A
25 8163614 | DRRS-25-180-FH-Y9A
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Actuador giratorio DRRS

Cuadro general de periféricos

Cuadro general de periféricos

9
Accesorios - Link
Tipo/cddigo del pedido Descripcion
[1] Actuador giratorio DRRS De doble efecto &g drrs
[2] Casquillo para centrar ZBH Para centrar el actuador 21
[3] Casquillo para centrar ZBH Para centrar las piezas de montaje 21
[4] Gorron DARF-Q13-... Para montaje en el eje con brida 20
[5] Brida de empuje DARF-Q13-...-1 Para montaje en el eje con brida 20
[6] Casquillo para centrar ZBH Para centrar las piezas de montaje 21
[7] Sensor de proximidad SMT-8 ® Para tamafios 16 ... 25 22
e Para detectar la posicion del émbolo
18 & www.festo.com/catalogue/... 2026/06
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Cuadro general de periféricos

Actuador giratorio DRRS

Accesorios - Link
Tipo/codigo del pedido Descripcion
[71 Sensor de proximidad SDBT-MSB e Para tamafos 16 ... 25 22
e Para detectar la posicion del émbolo
[7] Sensor de proximidad SMT-10 e Para tamafios 8 ... 12 21
e Para detectar la posicion del émbolo
[71 Sensor de proximidad SDBC-MSB e Para tamafios 8 ... 12 22
e Para detectar la posicion del émbolo
[8] Fijacion para perfil EAHF-L2-...-P Para fijacion lateral en el perfil 20
[9] Fijacion para perfil EAHF-L2-...-PS Para fijacion lateral en el perfil 20
[10]  Amortiguacion Y9 e Amortiguador autorregulable, lineal en ambos lados 20
e Incluido en el suministro del actuador:
[11]  Valvula de estrangulacion y antirretorno GRLA Para la regulacion de la velocidad 21
[11]  Valvula de estrangulacion y antirretorno VFOE Para la regulacion de velocidad & vfoe
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Actuador giratorio DRRS

Accesorios
Gorron DARF-Q13-...
Tamafo Tipo de fijacion | Material del go- | Peso del produc- | N.2art. Tipo
rron to
12 Con taladro pa- | Acero templado | 50g 8200997 | DARF-Q13-12
16 santey casqui- 758 8200998 | DARF-Q13-16
20 llos para centrar 93g 8200999 | DARF-Q13-20
25 160 g 8201000 | DARF-Q13-25
Brida de empuje DARF-Q13-...-1
Tamafio Tipo de fijacion | Material de la Peso del produc- | N.2art. Tipo
brida to
8 Con taladro pa- | Aleacion forjada | 11g 8163619 | DARF-Q13-8-1
10 santey casqui- de aluminioano- | 14g 8163620 | DARF-Q13-10-1
12 llos para centrar | dizado 23g 8163621 | DARF-Q13-12-1
16 52¢g 8163622 | DARF-Q13-16-1
20 66g 8163623 | DARF-Q13-20-1
25 9% g 8163624 | DARF-Q13-25-1
Fijacion para perfil EAHF-L2-...-P
Material de la placa Nota sobre el material | Peso del producto N.2art. Tipo
> Aleacion forjada de alu- | De conformidad conla | 19¢g 4835684 | EAHF-L2-25-P
%/ A minio anodizado Directiva RoHS
&
Fijacion para perfil EAHF-L2-...-P-S
Material de la placa Nota sobre el material | Peso del producto N.2art. Tipo
Aleacion forjada de alu- | De conformidad conla | 4g 5183153 | EAHF-L2-25-P-S
@@ minio anodizado Directiva RoHS
Amortiguador DYSD-Q13-...-Y9
Descripcion Amortiguacion Material del cuer- | Peso del produc- | N.2art. Tipo
po to
paratamafio 12, | Autorregulables | Acero de alta 6,5¢ 8199038 | DYSD-Q13-4-4-Y1F-Y9
especial para la aleacion
camara de pre-
sion, se incluye
en el suministro
del actuador
para tamafo 16, 12¢g 8199039 | DYSD-Q13-5-5-Y1F-Y9
especial para la
camara de pre-
sion, se incluye
en el suministro
del actuador
para tamafio 20, 20¢g 8199040 | DYSD-Q13-7-5-Y1F-Y9
especial para la
camara de pre-
sion, se incluye
en el suministro
del actuador
para tamafo 25, 41,5¢ 8199041 | DYSD-Q13-8-8-Y1F-Y9
especial para la
camara de pre-
sion, se incluye
en el suministro
del actuador
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Actuador giratorio DRRS

Accesorios
Casquillo para centrar ZBH-5
Descripcion Material del cas- | Tamafio del de- | Peso del produc- | N.2art. Tipo
quillo posito to
para tamafios 8, | Acero 10 1g 8146543 | ZBH-5-B
o) 10,12
Casquillo para centrar ZBH-7
Descripcion Material del cas- | Tamafo delde- | Peso del produc- | N.2art. Tipo
quillo posito to
para tamafios 8, | Acero 10 1g 8146544 | ZBH-7-B
@ 10,12, 16, 20
Casquillos para centrar ZBH-9
Descripcion Material del cas- | Tamafio del de- | Peso del produc- | N.2art. Tipo
quillo posito to
para tamafios Acero 10 2g 8137184 | ZBH-9-B
@ 12,16, 20, 25
Casquillo para centrar ZBH-12
Descripcion Material del cas- | Tamafio del de- | Peso del produc- | N.2art. Tipo
quillo posito to
para tamafios Acero 10 1g 8137185 |(ZBH-12-B
@ 16,20, 25
Casquillos para centrar ZBH-15
Descripcion Material del cas- | Tamafio del de- | Peso del produc- | N.2art. Tipo
quillo posito to
para tamafio 25 | Acero inoxidable | 10 3g 191409 | ZBH-15
@ de alta aleacion
Valvula de estrangulacion y antirretorno GRLA
Conexion neumatica 2 | Conexion neumatica 1 | Peso del producto N.2art. Tipo
M3 Racor de conexion de 78 175041 | GRLA-M3-QS-3
M5 3mm 13¢g 193137 | GRLA-M5-QS-3-D
Racor de conexion de 4 193138 | GRLA-M5-QS-4-D
mm
Racor de conexion de 193139 | GRLA-M5-QS-6-D
6 mm
Sensor de proximidad SMT-10M para ranura redonda, magnetorresistivo — para tamaiios 8 ... 12 Enlace ¢ smt
Tipo de fijacion | Salida de conmu- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
tacion ca ble
/. Atornillado, Se Normalmente Extremo abierto | 2,5m 551377 | SMT-10M-NS-24V-E-2,5-L-OE
puede insertar | abierto trifilar, | Conector M8, con | 0,3 m 551379 | SMT-10M-NS-24V-E-0,3-L-M8D
en laranura des- | NPN codificacion A
dearriba Normalmente | Extremo abierto | 2,5 m 551373 | SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-OF
abierto trifilar | Conector M8, con | 0,3 m 551375 | SMT-10M-PS-24V-E-0,3-L-M8D
PNP codificacién A
Contacto normal- | Extremo abierto | 2,5m 551382 | SMT-10M-ZS-24V-E-2,5-L-OE

mente abierto de
2 hilos

2026/06

& www.festo.com/catalogue/...

21



https://www.festo.com/catalogue/
https://www.festo.com/catalogue/smt

Actuador giratorio DRRS

Accesorios

Sensor de proximidad SDBC-MSB para ranura redonda, magnetorresistivo — para tamaiios 8 ... 12

Enlace S sdbc

EN 61076-2-104

Salida Funcion delele- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
mento de conmu- | ca ble
tacion
NPN Normalmente Extremo abierto | 2m 8139724 | SDBC-MSB-1L-NU-K-2-LE
abierto Conector M8, con | 0,3 m 8139727 | SDBC-MSB-1L-NU-K-0.3-M8
% codificacion A
PNP Extremo abierto | 2m 8139723 | SDBC-MSB-1L-PU-K-2-LE
Conector M8, con | 0,3 m 8139726 | SDBC-MSB-1L-PU-K-0.3-M8
codificacion A
sin contacto, 2 Extremo abierto |2 m 8139725 | SDBC-MSB-1L-ZU-K-2-LE
hilos
Sensor de proximidad SMT-8M para ranura en T, magnetorresistivo - para tamaiios 16 ... 25 Enlace & smt
Tipo de fijacion | Salida de conmu- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
tacion ca ble
Atornillado, Se Normalmente Extremo abierto | 2,5m 574338 | SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-0E
puede insertar | abierto trifilar, | Conector M8, con | 0,3 m 574339 | SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
en laranura des- | NPN codificacion A
dearriba Normalmente | Extremo abierto | 2,5 m 574335 | SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0F
abierto trifilar | Conector M8, con | 0,3 m 574334 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
PNP codificacion A
Contacto normal- | Extremo abierto |5 m 8165237 | SMT-8M-A-ZS-24V-E-5,0-0F
mente abierto de
2 hilos
Sensor de proximidad SDBT-MSB para ranura en T, magnetorresistivo — para tamaiios 16 ... 25 Enlace ' sdbt
Salida Funcion del ele- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
mento de conmu- | ca ble
tacion
NPN Normalmente Extremo abierto | 2m 8150172 | SDBT-MSB-1L-NU-K-2-LE
abierto Conector M8, con | 0,3 m 8150175 | SDBT-MSB-1L-NU-K-0.3-M8
codificacion A
PNP Extremo abierto | 2m 8150171 | SDBT-MSB-1L-PU-K-2-LE
Conector M8, con | 0,3 m 8150174 | SDBT-MSB-1L-PU-K-0.3-M8
codificacion A
sin contacto, 2 Extremo abierto |2 m 8150173 | SDBT-MSB-1L-ZU-K-2-LE
hilos
Cables de conexion NEBA, rectos
Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
cal,técnicade |ca2,técnicade |ca2,cantidad de | ble
conexion conexion contactos/hilos
M8x1, codifica- | Extremo abierto | 3 2,5m 8078223 | NEBA-M8G3-U-2.5-N-LE3
cion A segin 5m 8078224 | NEBA-M8G3-U-5-N-LE3
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Actuador giratorio DRRS

Accesorios
Cables de conexion NEBA, acodados
Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
cal,técnicade |ca2,técnicade |ca2,cantidad de | ble
conexion conexion contactos/hilos
M8x1, codifica- | Extremo abierto | 3 2,5m 8078230 | NEBA-M8W3-U-2.5-N-LE3
cion A segiin 5m 8078231 | NEBA-M8W3-U-5-N-LE3

~

EN 61076-2-104
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