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Krokovy motor EMMT-ST

Vlastnosti
Na jeden pohlad

e 2-fazova hybridna technologia
e Kdispozicii sd 3 velkosti prirub: M = 0.25 ... 9,4 Nm

Druh krytia:
o |P40 (hriadel motora)
o |P65 (teleso motora s pripojovacou technikou)

Pripojovacia technika:
o Jednoducha pripojovacia technika (OCP: one cable plug) - hybridné vedenie: motorové a pripojovacie vedenie pre napajanie a enkoder v jednom
e Zastrcku mozno otocit 0 290°

Digitalny absolGtny systém merania:

e Singleturn
e Multiturn

Navrhové nastroje Link & electric motion sizing

2

Setrite €as pomocou technickych nastrojov: Inteligentné inZinierstvo pre optimalne rieSenie. Nadim cielom je zvy3it vasu produktivitu. Nae inZinierske nastroje k tomu
vyznamne prispievaji. PomdZu vam sprave dimenzovat vas systém, vyuZit neocakavané rezervy produktivity a generovat dodatocn produktivitu v ramci celého hodno-
tového retazca. Od prvého kontaktu az po modernizaciu vasho stroja - v kazdej faze projektu sa stretnete s mnohymi nastrojmi, ktoré si pre vas uZitocné.

Electric Motion Sizing

e Rychlo a spolahlivo k optimalnemu baliku pohonu: Electric Motion Sizing vypocita vhodné kombinacie elektrickej osi, elektromotora a riadiacej jednotky servopoho-
nu len z niekolkych aplikanych idajov. Dostanete v3etky relevantné (idaje pre vybran( kombindciu vratane zoznamu dielov a dokumentacie. Tym sa zabrani nesprav-
nym navrhom a vyrazne sa zlep3i energeticka G¢innost systému. Konzistentnost aZ po Festo Automation Suite vam tieZ ulahci uvedenie do prevadzky.

Festo Automation Suite

e Parametrizacia, programovanie a uvedenie do prevadzky v prehladnom a pouZivatelsky jednoduchom rozhrani

o Optimalna podpora pri komplexnych procesoch prostrednictvom asistentov (napr. pri Gvodnom uvedeni do prevadzky, konfiguracii pohonu...)
o Rychly pristup k poZadovanym dokumentom a dalSim informaciam

e Jednoduchd integracia elektrickych pohonov do programovania riadenia

Diagramy Link & emmt-st

lr

Diagramy uvedené v tomto dokumente s k dispozicii aj na internete. Tam je mozZné zobrazit presné hodnoty.

Merna jednotka

[S] Enkodér, absoldtny, single turn [M] Enkodér, absoldtny, multi turn
e Uhlova poloha sa priradi jednoznacnej hodnote v zakddovanej podobe. e Uhlovej polohe a kaZdej Giplnej otacke sa priradi jednoznacna hodnota v zaké-
e Pritom je poloha zaznamenana len v ramci jednej otacky. VSetky dalSie otacky dovanej podobe.

musi pocitat nadradeny pristroj. o Pritomto type sa pocitaji (iplné otacky aZ do stanoveného maxima (aj vo vyp-

e Vo vypnutom stave je poloha zaznamenana len v ramci jednej otacky. nutom stave).
e Po zapnuti je potrebna referenény pohyb. o Referencny pohyb je potrebny len jeden krat po montéZi do aplikacie.

Brzda

[B] S brzdou

PridrZna brzda sa nesmie pouZivat ako bezpecnostna brzda.


https://www.festo.com/catalogue/
www.festo.com/x/electric-motion-sizing
www.festo.com/pdp/EMMT_ST?tab=DIAGRAMS&jumpToAnchor=true

Legenda k typovému oznaceniu

Krokovy motor EMMT-ST

001 KonStrukény rad 005 Elektricky pripoj
EMMT Motor R Uhlové zastrcky, prispdsobitelné
002 Typ motora 006 Mernd jednotka
ST Krokovy motor ST Bez
] Enkodér, absolatny, multi turn
003 Velkost priruby motorov [mm] S Enkodér, absoldtny, single turn
42 42
57 57 007 Brzda
87 87 Bez
B S brzdou
004 Konstrukéna dizka
L Dlhé
M Stredna
S Krétky



https://www.festo.com/catalogue/

Krokovy motor EMMT-ST

Udajovy list

VSeobecné Technické ddaje - EMMT-ST-42

Velkost priruby motorov [mm] | 42 mm

Konstrukéna dizka DIhé Kratky

Merna jednotka Bez Enkodér, absoldtny, Enkodér, absoltny, Bez Enkodér, absoldtny, Enkodér, absolttny,
multi turn single turn multi turn single turn

Menovité prevadzkové napatie | 48V

DC

Menovity prid motora 3,4A 1,8A

Nepretrzity pokojovy prad 3,7A 2A

Spickovy prid 4A 2A

Menovity vykon motora - 56 W - 17W

Krokovy uhol pri celom kroku | 1,8 stupefi

Povolena odchylka krokového | +5%

uhlu

PridrZny moment, motor 0,63 Nm 0,25 Nm

Menovity kritiaci moment? |- | 0,54 Nm - | 0,24 Nm

Spickovy kritiaci moment 0,63Nm 0,25 Nm

Kludovy kritiaci moment -

Menovité otacky - [ 1000 1/min - [ 600 1/min

Max. pocet otacok 3200 1/min 2700 1/min

Max. pocet mechanickych ota- | 9 000 1/min

ok

Motorova konstanta 0,162 Nm/A 0,133 Nm/A

Napétova konstanta, faza 10,6 mV.min 12,1 mV.min

Elektricka casova konstanta 1,3 ms 1,4ms

Tepelna ¢asova konstanta 16 min 22 min

Tepelny odpor 2 K/w 3,5 K/W

(as It motora 2s

Pocet faz 2

Pocet pdlovych parov 50

Odpor vinutia fazy 0,6 O 2,10

Indukénosti vinutia fazy na 0,8 MHz 0,3 MHz

jednotlivdi fazu (nezretazena)

Induk&nost vinutia Ld (faza) 1,45 MHz 1,6 MHz

Vinutie, priecna indukénost'Lq | 0,8 MHz 3 MHz

(faza)

Pripustné axialne zataZenie 10N

hriadela

Pripustné zataZenie hriadela | 28 N

Meracia priruba

200x200x 15 mm, ocel

1) Pre motory bez enkddera nie je definovany ziadny nomindlny pracovny bod.
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Udajovy list

VSeobecné technické tdaje - EMMT-ST-57

Krokovy motor EMMT-ST

Velkost priruby motorov [mm] | 57 mm

Konstrukéna dizka Dlhé [L] Stredna [M]

Merna jednotka Bez [ ] Enkodér, absoltny, Enkodér, absolatny, Bez [ ] Enkodér, absoldtny, Enkodér, absoldtny,
multi turn [M] single turn [S] multi turn [M] single turn [S]

Menovité prevadzkové napdtie |48V

DC

Menovity prid motora 52A 5,4 A

NepretrZity pokojovy prid 6,1A 6,6 A

Spickovy priid 8A

Menovity vkon motora - 86 W - 87 W

Krokovy uhol pri celom kroku | 1,8 stupefi

Povolena odchylka krokového | £5%

uhlu

PridrZny moment, motor 1,86 Nm 1,12 Nm

Menovity kriitiaci moment? |- | 1,64 Nm - | 0,83 Nm

Spickovy kritiaci moment 2,1Nm 1,1Nm

Kludovy krditiaci moment -

Menovité otacky - [ 500 1/min - [ 1000 1/min

Max. pocet otacok 1500 1/min 2600 1/min

Max. pocet mechanickych ota- | 8 000 1/min

ok

Motorova konstanta 0,32 Nm/A 0,152 Nm/A

Napatova konstanta, faza 22,6 mV.min 13,1 mV.min

Elektricka casova konstanta 3,7ms 2,9ms

Tepelna ¢asova konstanta 30 min 27 min

Tepelny odpor 1,3 K/W 1,6 K/W

Cas It motora 2s

Pocet faz 2

Pocet polovych parov 50

Odpor vinutia fazy 0,26 O 0,17 Q

Indukénosti vinutia fazy na 0,95 MHz 0,5 MHz

jednotlivi fazu (nezretazena)

Indukénost vinutia Ld (faza) 1,75 MHz 0,7 MHz

Vinutie, priecna indukénost Lq | 0,95 MHz 0,5 MHz

(faza)

Pripustné axialne zataZenie 15N

hriadela

Pripustné zataZenie hriadela [ 75N

Meracia priruba

200x200x 15 mm, ocel

1) Pre motory bez enkddera nie je definovany ziadny nominalny pracovny bod.
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Krokovy motor EMMT-ST

Udajovy list

Vseobecné technické ddaje - EMMT-ST-87

Velkost priruby motorov [mm] | 87 mm

Konstrukéna dizka Dlhé [L] Stredna [M] Kratky [S]

Merna jednotka Bez [ ] Enkodér, abso- | Enkodér, abso- | Bez [_] Enkodér, abso- | Enkodér, abso- | Bez [ ] Enkodér, abso- | Enkodér, abso-
ldtny, multi lGtny, single lGtny, multi latny, single latny, multi lGtny, single
turn [M] turn [S] turn [M] turn [S] turn [M] turn [S]

Menovité prevadzkové napatie | 48V

DC

Menovity priid motora 8,4 A 7,5A 7,8A

NepretrZity pokojovy prad 10A 8,2A 9,5A

Spickovy priid 10A 12A

Menovity vykon motora - 126 W - 87 W - 159 W

Krokovy uhol pri celom kroku | 1,8 stupefi

Povolena odchylka krokového | £5%

uhlu

PridrZny moment, motor 9,4 Nm 6,6 Nm 2,4 Nm

Menovity kratiaci moment? - | 8,4 Nm - | 5,9 Nm - | 1,9Nm

§piEkov{/ kriitiaci moment 9,4 Nm 6,8 Nm 2,7 Nm

Kludovy krditiaci moment -

Menovité otacky - [ 140 1/min - [ 140 1/min - [ 800 1/min

Max. pocet otacok 430 1/min 600 1/min 2200 1/min

Max. pocet mechanickych ota- | 7 000 1/min

ok

Motorova konstanta 1,06 Nm/A 0,79 Nm/A 0,24 Nm/A

Napédtova konstanta, faza 78,9 mV.min 56,6 mV.min 15,4 mV.min

Elektricka casova konstanta 9ms 8,5 ms 1,75 ms

Tepelna ¢asova konstanta 37 min 32 min 35 min

Tepelny odpor 0,75 K/wW 0,83 K/W 0,89 K/W

(as It motora 2s

Pocet faz 2

Pocet pdlovych parov 50

Odpor vinutia fazy 0,30 0,27 Q 0,130

Indukénosti vinutia fazy na 2,7 MHz 2,3 MHz 0,35 MHz

jednotlivi fazu (nezretazend)

Indukénost vinutia Ld (faza) 4,1 MHz 3,6 MHz 0,56 MHz

Vinutie, priecna indukénost'Lq | 2,7 MHz 2,3 MHz 0,35 MHz

(faza)

Pripustné axialne zatazenie 60N

hriadela

Pripustné zataZenie hriadela | 220N

Meracia priruba

250x250x 15 mm, ocel

1) Pre motory bez enkddera nie je definovany Ziadny nominalny pracovny bod.
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Udajovy list

Technické ddaje - brzda

Krokovy motor EMMT-ST

nosti brzdy

Velkost priruby motorov [mm] | 42 57 87

Pridrzny moment brzdy 0,63 Nm 1,74 Nm 4,26 Nm
Prevadzkové napatie DC, brzda | 24V

Spotreba pridu pre brzdu 0,34A 0,38A 0,49A
Prikon brzdy 8,2W 9IW 172w

Odpor cievky, brzda 70,9 Q 63,80 49,2 Q)
Indukénost cievok brzdy 146 MHz 107 MHz 110 MHz
Cas oddelenia brzdy 28 ms 32ms 44 ms
Doba uzavretia brzdy 41ms 97 ms 110 ms
Oneskorenie brzdy DC 8ms 11ms 30ms

Max. pocet otacok pri chode 9000 1/min 8000 1/min 7000 1/min
naprazdno, brzda

Max. Trecia praca na jeden 1500] 6000 ] 14000
brzdny proces

Pocet niidzovych zastaveniza |1

hodinu

Hmotnostny moment zotrvac- | 0,006 kg.cm? 0,024 kg.cm? 0,11 kg.cm?

Spinacie cykly pridrZiavace]
brzdy?

10 mil. prazdnych aktivacif (bez trenia!)

1) Specifikécia smernej hodnoty pre pocet spinacich operécif (uvotnenie/zapnutie) pri pouiti vjluéne ako pridrzné brzda bez trecej préce (t. j. upinanie v pokoji).

Technické ddaje - enkoder
Velkost priruby motorov [mm]

42

57

87

Merna jednotka

Enkodér, absoldtny,
single turn [S]

Enkodér, absoldtny,
multi turn [M]

Enkodér, absoldtny,
single turn [S]

Enkodér, absoldtny,
multi turn [M]

Enkodér, absoldtny,
single turn [S]

Enkodér, absoldtny,
multi turn [M]

tora

Princip merania snimaca polo- | magneticky

hy rotora

Rozhranie snimaca polohy ro- | BiSS-C

tora

Snimac polohy rotora s abso- | 1 65536 1 65536 1 65536
lutne zaznamenatelnymi otac-

kami

Max. prevadzkové napatie DC |5V 14V 5V 14V
snimaca polohy rotora

Rozsah prevadzkového napatia | 4,75 ... 5,25V 4,5..55V 4,75...5,25V 4,75 ...15V 4,75 ...5,25V 4,75..15V
DC pre snimac polohy rotora

Snimac polohy rotora, pocet si- | 2

nusovych/kosinusovych period

na otacku

Kladné hodnoty snimaca polo- | 65 536 131072 65536 131072 65536 131072
hy rotora na jedno otocenie

RozliSenie snimaca polohy ro- | 16 bit/s 17 bit/s 16 bit/s 17 bit/s 16 bit/s 17 bit/s

Systémova presnost snimaca
polohy rotora pri uhlovom me-
rani

-540 ... 540 arcsec

-310... 310 arcsec

-540 ... 540 arcsec

-310... 310 arcsec

-540 ... 540 arcsec

-310... 310 arcsec

teploty

Max. prevadzkové otacky sni- | 5500 1/min 12000 1/min 5500 1/min 12 000 1/min 5500 1/min 12000 1/min
maca polohy rotora
Snimac polohy rotora, rozsah | -40 ... 105°C

MTTF, ¢iastkové komponenty?

106 rokov, snimac polo-
hy rotora

20 rokov, snimac polo-

hy rotora

106 rokov, snimac polo-

hy rotora

20 rokov, snimac polo-
hy rotora

106 rokov, snimac polo-

hy rotora

20 rokov, snimac polo-
hy rotora

1) Uvedené (daje platia pre teplotu enkddera/pracovni teplotu 105 °C.

Celkovy vystupny moment zotrvacnosti - EMMT-ST-42

ment

Velkost priruby motorov [mm] | 42

Konstrukéna dizka Krétky [S]

Merna jednotka Bez [ ] Enkodér, absolatny, multi turn [M] Enkodér, absoldtny, single turn [S]
Brzda Bez[] S brzdou [B] Bez[] S brzdou [B] Bez[ ] S brzdou [B]
Celkovy vystupny kratiaci mo- | 0,035 kg.cm? 0,041 kg.cm? 0,037 kg.cm? 0,043 kg.cm? 0,035 kg.cm? 0,041 kg.cm?

2026/09
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Krokovy motor EMMT-ST

Udajovy list

Celkovy vystupny moment zotrvacnosti - EMMT-ST-42

Velkost priruby motorov [mm] | 42

Konstrukéna dizka Dlhé L]

Merna jednotka Bez [ ] Enkodér, absolatny, multi turn [M] Enkodér, absolatny, single turn [S]
Brzda Bez[] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B]

Celkovy vystupny kratiaci mo-
ment

0,082 kg.cm?

0,088 kg.cm?

0,084 kg.cm?

0,09 kg.cm?

0,082 kg.cm?

0,088 kg.cm?

Celkovy vystupny moment zotrvacnosti - EMMT-ST-57

Velkost priruby motorov [mm] | 57

Konstrukéna dizka Stredna [M]

Mernd jednotka Bez[ ] Enkodér, absolatny, multi turn [M] Enkodér, absolitny, single turn [S]
Brzda Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B]
Celkovy vystupny kritiaci mo- | 0,3 kg.cm? 0,324 kg.cm? 0,306 kg.cm? 0,33 kg.cm? 0,3 kg.cm? 0,324 kg.cm?
ment

Celkovy vystupny moment zotrvacnosti - EMMT-ST-57

multi turn [M]

single turn [S]

multi turn [M]

Velkost priruby motorov [mm] | 57

Konstrukéna dizka Dlhé L]

Merna jednotka Bez [ ] Enkodér, absolatny, multi turn [M] Enkodér, absoldtny, single turn [S]

Brzda Bez[] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B] Bez[] S brzdou [B]

Celkovy vystupny krdtiaci mo- | 0,48 kg.cm? 0,504 kg.cm? 0,486 kg.cm? 0,51 kg.cm? 0,48 kg.cm? 0,504 kg.cm?

ment

Celkovy vystupny moment zotrvacnosti - EMMT-ST-87

Velkost priruby motorov [mm] | 87

Kontrukéné dizka Krétky [S]

Brzda Bez [ ] S brzdou [B]

Merna jednotka Bez [ ] Enkodér, absoldtny, Enkodér, absolatny, Bez [ ] Enkodér, absoldtny, Enkodér, absoldtny,
multi turn [M] single turn [S] multi turn [M] single turn [S]

Celkovy vystupny krdtiaci mo- | 1 kg.cm? 1,006 kg.cm? 1kg.cm? 1,11 kg.cm? 1,116 kg.cm? 1,11 kg.cm?

ment

Celkovy vystupny moment zotrvacnosti - EMMT-ST-87

Velkost priruby motorov [mm] | 87

Konstrukéna dizka Stredna [M]

Brzda Bez[] S brzdou [B]

Merna jednotka Bez [ ] Enkodér, absoldtny, Enkodér, absoldtny, Bez[ ] Enkodér, absoldtny, Enkodér, absoldtny,
multi turn [M] single turn [S] multi turn [M] single turn [S]

Celkovy vystupny kratiaci mo- | 1,9 kg.cm? 1,906 kg.cm? 1,9 kg.cm? 2,01 kg.cm? 2,016 kg.cm? 2,01 kg.cm?

ment

Celkovy vystupny moment zotrvacnosti - EMMT-ST-87

Velkost priruby motorov [mm] | 87

Konstrukéna dizka Dlhé L]

Brzda Bez[] S brzdou [B]

Merna jednotka Bez[ ] Enkodér, absoldtny, Enkodér, absolatny, Bez[] Enkodér, absoldtny, Enkodér, absoldtny,

single turn [S]

Celkovy vystupny krdtiaci mo- | 3 kg.cm? 3,006 kg.cm? 3 kg.cm? 3,11 kg.cm? 3,116 kg.cm? 3,11 kg.cm?

ment

Hmotnost

Velkost priruby motorov [mm] | 42 57 87

Kontrukéna dizka Dlhé [L] Kratky [S] Dlhé [L] Stredna [M] Dlhé [L] Stredna [M] Kratky [S]

Brzda Bez[ ] Sbrzdou | Bez [] S brzdou | Bez [ ] Sbrzdou | Bez [] S brzdou | Bez [ ] Sbrzdou | Bez [] Sbrzdou | Bez [ ] S brzdou

[B] (B] [B] (B] [B] (B] [B]

Hmotnost vyrobku 5608 770¢g 370g 590¢g 1260g |1660g [900g 1300g |4660g |5490g |3490g |4320g (20508 |2890¢g

8 & www.festo.com/catalogue/...
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Udajovy list

Prevadzkové podmienky a podmienky prostredia - EMMT-ST-42

Krokovy motor EMMT-ST

Velkost priruby motorov [mm] | 42

Konstrukéna dizka Dlhé [L] Kratky [S]

Merna jednotka Bez [ ] Enkodér, absoltny, Enkodér, absolatny, Bez [ ] Enkodér, absoldtny, Enkodér, absoldtny,
multi turn [M] single turn [S] multi turn [M] single turn [S]

Zodpoveda norme IEC60034

Konstrukcia motora podla nor- | IM B5, IMV1, IMV3

my EN 60034-7

Druh krytia IP40

Pokyny k druhu krytia IP40 hriadel motora, IP65 pre teleso motora vratane pripojovacej techniky

Teplota okolia -15... 40°C 0...40°C

Pokyny k teplote okolia do 80 °C so znizenim -2%/°C

Skladovacia teplota -20...70°C

Max. teplota vinutia 130°C

Monitorovanie teploty - Dig. Teplota motora cez |- Dig. Teplota motora cez |-
BiSS-C BiSS-C

Hodnotiaca trieda podla EN S1

60034-1

Tepelna trieda podla EN B

60034-1

Relativna vlhkost vzduchu 0 - 90%, nekondenzujlica

Znacka CE (pozri prehlasenie o | podla smernice EU-EMV

zhode)? podla smernice EU RoHS

Znacka UKCA (pozri prehlase- | podla predpisov UK RoHS pre EMV

nie 0 zhode)? podla predpisov UK RoHS

Povolenie RCM Mark

c UL us - Recognized (OL)
Organ, ktory vydava certifikat | ULE342973

Odolnost proti vibraciam

Test pouZitia pre transport so stupfiom 2 podla FN 942017-4 a EN 60068-2-6

Odolnost proti narazom

Test narazov so stupfiom intenzity 2 podla FN 942017-5 a EN 60068-2-27

Izola¢na pevnost AC

0,6

Zhoda s LABS

VDMA24364 z6na lll

Pokyny k materialu

V zhode s RoHS

1) Dal3ie informécie na www.festo.sk/catalogue/emms-st > Podpora/Stibory na stiahnutie.
2) Dalsie informacie na www.festo.sk/catalogue/emms-st - Podpora/Sibory na stiahnutie.
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Udajovy list

Prevadzkové podmienky a podmienky prostredia - EMMT-ST-57

Velkost priruby motorov [mm] | 57

Konstrukéna dizka DIhé [L] Stredna [M]

Merna jednotka Bez [ ] Enkodér, absoldtny, Enkodér, absoltny, Bez [ ] Enkodér, absoldtny, Enkodér, absolttny,
multi turn [M] single turn [S] multi turn [M] single turn [S]

Zodpoveda norme IEC60034

Kon3trukcia motora podla nor-
my EN 60034-7

IMB5, IMV1, IMV3

Druh krytia

IP40

Pokyny k druhu krytia

IP40 hriadel motora, IP65 pre teleso motora vratane pripojovacej techniky

Teplota okolia

-15... 40°C

Pokyny k teplote okolia

do 80 °C so zniZenim -2%/°C

60034-1

Skladovacia teplota -20...70°C

Max. teplota vinutia 130°C

Monitorovanie teploty - Dig. Teplota motora cez |- Dig. Teplota motora cez | -
BiSS-C BiSS-C

Hodnotiaca trieda podla EN S1

60034-1

Tepelna trieda podla EN B

Relativna vlhkost vzduchu

0 - 90%, nekondenzujlica

Znacka CE (pozri prehlasenie o
zhode)?

podla smernice EU-EMV
podla smernice EU RoHS

Znacka UKCA (pozri prehlase-

podla predpisov UK RoHS pre EMV

nie 0 zhode)? podla predpisov UK RoHS
Povolenie RCM Mark

c UL us - Recognized (OL)
Organ, ktory vydava certifikat | ULE342973

Odolnost proti vibraciam

Test poufZitia pre transport so stupfiom 2 podla FN 942017-4 a EN 60068-2-6

Odolnost proti narazom

Test narazov so stupfiom intenzity 2 podla FN 942017-5 a EN 60068-2-27

Izola¢na pevnost AC

0,6

Zhoda s LABS

VDMA24364 zona lll

Pokyny k materialu

V zhode s RoHS

1) Dalsie informacie na www.festo.sk/catalogue/emms-st > Podpora/Stibory na stiahnutie.
2) Dalsie informacie na www.festo.sk/catalogue/emms-st > Podpora/Sibory na stiahnutie.
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Udajovy list

Prevadzkové podmienky a podmienky prostredia - EMMT-ST-87

Krokovy motor EMMT-ST

Velkost priruby motorov [mm] | 87

Kongtrukéna dizka Dlhé [L] Stredna [M] Kratky [S]

Merna jednotka Bez [ ] Enkodér, abso- | Enkodér, abso- | Bez [ ] Enkodér, abso- | Enkodér, abso- | Bez [_] Enkodér, abso- | Enkodér, abso-
ldtny, multi latny, single lGtny, multi ldtny, single ldtny, multi lGtny, single
turn [M] turn [S] turn [M] turn [S] turn [M] turn [S]

Zodpoveda norme IEC60034

Konstrukcia motora podla nor- | IM B5, IMV1, IMV3

my EN 60034-7

Druh krytia P40

Pokyny k druhu krytia IP40 hriadel' motora, IP65 pre teleso motora vratane pripojovacej techniky

Teplota okolia -15 ... 40°C

Pokyny k teplote okolia do 80 °C so znizenim -2%/°C

Skladovacia teplota -20...70°C

Max. teplota vinutia 130°C

Monitorovanie teploty - Dig. Teplota - Dig. Teplota - Dig. Teplota -
motora cez motora cez motora cez
BiSS-C BiSS-C BiSS-C

Hodnotiaca trieda podla EN S1

60034-1

Tepelna trieda podla EN B

60034-1

Relativna vlhkost vzduchu

0 - 90%, nekondenzujtica

Znacka CE (pozri prehlasenie o
zhode)?

podla smernice EU-EMV
podla smernice EJ RoHS

Znacka UKCA (pozri prehlase-
nie 0 zhode)?

podla predpisov UK RoHS pre EMV

podla predpisov UK RoHS

Povolenie

RCM Mark

c UL us - Recognized (OL)

Organ, ktory vydava certifikat

ULE342973

Odolnost proti vibraciam

Test pouZitia pre transport so stupfiom 2 podla FN 942017-4 a EN 60068-2-6

Odolnost proti ndrazom

Test narazov so stupiiom intenzity 2 podla FN 942017-5 a EN 60068-2-27

Izolacna pevnost AC 0,6
Zhoda s LABS VDMA24364 zéna lll
Pokyny k materiélu V zhode s RoHS

1) Dal3ie informacie na www.festo.sk/catalogue/emms-st > Podpora/Siibory na stiahnutie.
2) Dalsie informacie na www.festo.sk/catalogue/emms-st -» Podpora/Stibory na stiahnutie.

Kratiaci moment M ako funkcia rychlosti n pre EMMT-ST-42-S
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[1] Spickovy kriitiaci moment pri 24 V DC
[2] Spickovy kriitiaci moment pri 48 V DC
[3] Spickovy kriitiaci moment zoslabeny polom pri 24 V DC
[4] Spickovy kriitiaci moment zoslabeny polom pri 48 V DC
[5] Menovity kritiaci moment

Typicka charakteristicka krivka motora pri menovitom napati s optimalnym regula-
torom motora.
Maximalna povolena rychlost rozjazdu a zastavenia Dbajte na montazne kompo-

nenty (ako je snimac, brzda atd.)!
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Krokovy motor EMMT-ST

Udajovy list
Kratiaci moment M ako funkcia rychlosti n pre EMMT-ST-42-L
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Kratiaci moment M ako funkcia rychlosti n pre EMMT-ST-57-L
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[1] Spickovy kriitiaci moment pri 24 V DC

[2] Spickovy kriitiaci moment pri 48 V DC

3] Spickovy kriitiaci moment zoslabeny polom pri 24 V DC
[4] Spickovy kriitiaci moment zoslabeny polom pri 48 V DC
[5] Menovity kratiaci moment

Typicka charakteristicka krivka motora pri menovitom napati s optimalnym regula-
torom motora.

Maximalna povolena rychlost rozjazdu a zastavenia Dbajte na montazne kompo-
nenty (ako je snimac, brzda atd)!

[1] Spickovy kriitiaci moment pri 24 V DC

[2] Spickovy kriitiaci moment pri 48 V DC

[3] Spickovy kriitiaci moment zoslabeny polom pri 24 V DC
[4] Spickovy kriitiaci moment zoslabeny polom pri 48 V DC
[5] Menovity kratiaci moment

Typicka charakteristicka krivka motora pri menovitom napati s optimalnym regula-
torom motora.

Maximalna povolena rychlost rozjazdu a zastavenia Dbajte na montazne kompo-
nenty (ako je snimac, brzda atd’)!

[1] Spickovy kriitiaci moment pri 24 V DC

[2] Spickovy kriitiaci moment pri 48 V DC

[3] Spickovy kriitiaci moment zoslabeny polom pri 24 V DC
[4] Spickovy kriitiaci moment zoslabeny polom pri 48 V DC
[5] Menovity kratiaci moment

Typicka charakteristicka krivka motora pri menovitom napati s optimalnym regula-
torom motora.

Maximalna povolena rychlost rozjazdu a zastavenia Dbajte na montazne kompo-
nenty (ako je snimac, brzda atd.)!
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Krokovy motor EMMT-ST

Udajovy list
Kratiaci moment M ako funkcia rychlosti otacania n pre EMMT-ST-87-S
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Krokovy motor EMMT-ST

Rozmery

Rozmery - EMMT-ST

Stiahnut CAD modely &' www.festo.com
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0,2 hé hs
S
S-B
EMMT-ST-42 L 42 31 5 22 M3 43,8 M17 73,3 41,9
L-B
M
M-B
EMMT-ST-57 L 56,4 47,1 6,35 38,1 5 66,7 M17 88 49,3
L-B
S
S-B
M
EMMT-ST-87 VB 85,9 69,5 11 73 6,6 98,3 M17 118 64,4
L
L-B
L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 R1
+2 +0,5 +0,2
S 94 70
S-B 124 100
EMMT-ST-42 24 2 - 16 33,4 11 2,3
L 112 88
L-B 142 118
M 110,1 89,5
M-B 138,6 118
EMMT-ST-57 20,6 1,6 5 16,7 33,4 11 3
L 131,1 110,5
L-B 159,6 139
S 121 94
S-B 149,5 122,5
M 154,5 127,5
EMMT-ST-87 27 2 8 16 33,4 11 5,5
M-B 183 156
L 184,5 158,5
L-B 213 186
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Rozmery

Rozmery - Pripoj

w1

Krokovy motor EMMT-ST

Stiahnut CAD modely & www.festo.com
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Krokovy motor EMMT-ST

Typové oznacenie

Velkost priruby 42
Velkost priruby motorov | Mernd jednotka Brzda C. dielu Typ
[mm]
42 mm Bez Bez 8156161 | EMMT-ST-42-S-R
g, 8156167 | EMMT-ST-42-L-R
N S brzdou 8156170 | EMMT-ST-42-1-RB
/%‘ [ 2 8156164 | EMMT-ST-42-S-RB
’ Enkodér, absolatny, Bez 8156169 | EMMT-ST-42-L-RM
multi turn 8156163 | EMMT-ST-42-S-RM
S brzdou 8156166 | EMMT-ST-42-S-RMB
8156172 | EMMT-ST-42-L-RMB
Enkodér, absolatny, Bez 8156162 | EMMT-ST-42-S-RS
single turn 8156168 | EMMT-ST-42-L-RS
S brzdou 8156171 | EMMT-ST-42-L-RSB
8156165 | EMMT-ST-42-S-RSB
Velkost priruby 57
Velkost priruby motorov | Merna jednotka Brzda C. dielu Typ
[mm]
57 mm Bez Bez 8156179 | EMMT-ST-57-L-R
8156173 | EMMT-ST-57-M-R
S brzdou 8156182 | EMMT-ST-57-L-RB
8156176 | EMMT-ST-57-M-RB
Enkodér, absoldtny, Bez 8156181 | EMMT-ST-57-L-RM
multi turn 8156175 | EMMT-ST-57-M-RM
S brzdou 8156184 | EMMT-ST-57-L-RMB
8156178 | EMMT-ST-57-M-RMB
Enkodér, absolatny, Bez 8156180 | EMMT-ST-57-L-RS
single turn 8156174 | EMMT-ST-57-M-RS
S brzdou 8156183 | EMMT-ST-57-L-RSB
8156177 | EMMT-ST-57-M-RSB
Velkost priruby 87
Velkost priruby motorov | Merna jednotka Brzda C. dielu Typ
[mm]
87 mm Bez Bez 8156185 | EMMT-ST-87-S-R
8156197 | EMMT-ST-87-L-R
8156191 | EMMT-ST-87-M-R
S brzdou 8156188 | EMMT-ST-87-S-RB
8156200 | EMMT-ST-87-L-RB
8156194 | EMMT-ST-87-M-RB
Enkodér, absoldtny, Bez 8156193 | EMMT-ST-87-M-RM
multi turn 8156199 | EMMT-ST-87-L-RM
8156187 | EMMT-ST-87-S-RM
S brzdou 8156196 | EMMT-ST-87-M-RMB
8156190 | EMMT-ST-87-S-RMB
8156202 | EMMT-ST-87-L-RMB
Enkodér, absoldtny, Bez 8156186 | EMMT-ST-87-S-RS
single turn 8156198 | EMMT-ST-87-L-RS
8156192 | EMMT-ST-87-M-RS
S brzdou 8156201 | EMMT-ST-87-L-RSB
8156189 | EMMT-ST-87-S-RSB
8156195 | EMMT-ST-87-M-RSB

16
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Krokovy motor EMMT-ST

PrisluSenstvo
Planetova prevodovka pre EMMT-ST-42
Prevodovy pomer Pokyny k materialu Hmotnost vyrobku C. dielu Typ
3:1 V zhode s RoHS 3508 549428 | EMGA-40-P-G3-SST-42
5:1 549429 | EMGA-40-P-G5-SST-42
8:1 400g 8141762 | EMGA-40-P-G8-SST-42
12:1 450g 8141763 | EMGA-40-P-G12-SST-42
Planetova prevodovka pre EMMT-ST-57
Prevodovy pomer Pokyny k materialu Hmotnost vyrobku C. dielu Typ
3:1 Vzhode s RoHS 900g 549430 | EMGA-60-P-G3-SST-57
5:1 549431 | EMGA-60-P-G5-SST-57
8:1 8141764 | EMGA-60-P-G8-SST-57
12:1 1100¢g 8141765 | EMGA-60-P-G12-SST-57
Prevodovy pomer Pokyny k materialu Hmotnost vyrobku C. dielu Typ
3:1 Vzhode s RoHS 2100g 549432 | EMGA-80-P-G3-SST-87
5:1 549433 | EMGA-80-P-G5-SST-87
8:1 8141766 |EMGA-80-P-G8-SST-87
12:1 2600g 8141767 | EMGA-80-P-G12-SST-87
Odporiicany prierez kabla v zavislosti od dizky kabla a riadiacej jednotky CMMT-ST
s10m s20m s25m
EMMT-ST-42-5-..
EMMT-ST-4;
EMMT-ST-5] -
EMMT-ST-57-L-
EMMT-ST-87-S.
EMMT-ST-87-M-
EMMT-ST-87-L-
Q6 = 0,5mm*
Q7 = 0,75 mm*
- Q9 =15mm?
Kabel motora s prierezom 0,5 mm? pre kontrolér pohonu CMMT-ST
Polomer ohybu, | Vlastnostvede- | Teplota okolia Dlzka kébla ¥ C. dielu Typ
pohyblivé klade- | nia
nie kabla
78,75 mm vhodné pre ener- | -40 ... 90 °C 2,5m 8181670 | NEBM-M17G12-EH-2.5-Q6N-LE12
getické retaze 5m 8181668 | NEBM-M17G12-EH-5-Q6N-LE12
7,5m 8190096 |NEBM-M17G12-EH-7.5-Q6N-LE12
10m 8195457 | NEBM-M17G12-EH-10-Q6N-LE12
78,75...81mm 0,5...20m 8181663 | NEBM-LX/M17-

1) Pre NEBM-LX/M17-...: volitelna dfzka kébla: 0,5 ... 25 m, v krokoch po 0,5 m a v3etky prierezy kébla Q6, Q7, Q9
Pre NEBM-LX/M17-...: pred|Zovacie kable je mozné konfigurovat aj prostrednictvom modularneho systému produktov.

2026/09 & www.festo.com/catalogue/...
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Krokovy motor EMMT-ST

PrisluSenstvo
Kabel motora s prierezom 0,75 mm? pre kontrolér pohonu CMMT-ST
Polomer ohybu, | Vlastnostvede- | Teplota okolia Dlzka kébla ¥ C. dielu Typ
pohyblivé klade- | nia
nie kébla
78,75 mm vhodné pre ener- | -40 ... 90 °C 2,5m 8195458 | NEBM-M17G12-EH-2.5-Q7N-LE12
getické retaze 5m 8195459 | NEBM-M17G12-EH-5-Q7N-LE12
7,5m 8195460 | NEBM-M17G12-EH-7.5-Q7N-LE12
10m 8195461 | NEBM-M17G12-EH-10-Q7N-LE12
78,75...81mm 0,5..20m 8181663 | NEBM-LX/M17-
1) Pre NEBM-LX/M17-...: volitelnd dfzka kabla: 0,5 .. 25 m, v krokoch po 0,5 m a vsetky prierezy kdbla Q6, Q7, Q9
Pre NEBM-LX/M17-...: pred|Zovacie kable je moZné konfigurovat aj prostrednictvom modularneho systému produktov.
Kabel motora s prierezom 1,5 mm? pre kontrolér pohonu CMMT-ST
Polomer ohybu, | Vlastnostvede- | Teplota okolia Dlzka kabla ¥ C. dielu Typ
pohyblivé klade- | nia
nie kabla
78,75...81 mm | vhodné pre ener- | -40 ... 90 °C 0,5..20m 8181663 | NEBM-LX/M17-
81mm getické retaze 2,5m 8234028 | NEBM-M17G12-EH-2.5-Q9N-LE12
5m 8234029 | NEBM-M17G12-EH-5-Q9IN-LE12
7,5m 8234030 | NEBM-M17G12-EH-7.5-Q9N-LE12
10m 8234031 | NEBM-M17G12-EH-10-Q9N-LE12
1) Pre NEBM-LX/M17-...: volitelna dlzka kabla: 0,5 ... 25 m, v krokoch po 0,5 m a vietky prierezy kabla Q6, Q7, Q9
Pre NEBM-LX/M17-...: pred|Zovacie kable je moZné konfigurovat aj prostrednictvom modularneho systému produktov.
MontaZna priruba na upevnenie zastrcky kabla motora (napr. na rozvadzaci)
Druh krytia Zhoda s LABS C. dielu Typ
P67 VDMA24364 zona lll 8191777 | NEAM-MF-M17
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