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Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

karakteristike

Na prvi pogled Veza & epcs

Kombinira jednostavnost pneumatike s prednostima elektri¢ne automatizacije po prvi put: Simplified Motion Series. Ovi integrirani pogoni savrseno su rje3enje za kori-
snike koji traZe elektri¢nu alternativu za najjednostavnije zadatke kretanja i pozicioniranja izmedu dva mehanicka krajnja poloZaja, ali koji izbjegavaju dugotrajno pu-
Stanje u rad klasicnih elektricnih pogonskih sustava.

e Bez vanjskog regulatora pogona: sve potrebne elektronicke komponente spojene u integrirani pogon

o Dvije opcije upravljanja integrirane kao standard: digitalni 1/0 i 10-Link

e (jelovito rjeSenje za jednostavne pokrete izmedu mehanickih krajnjih poloZaja

e Pojednostavljeno pustanje u rad: svi parametri mogu se postaviti ru¢no izravno na pogonu

Nije potrebno posebno znanje i iskustvo za puStanje u rad

Minimalni nulti hod i iznimno kompaktna konstrukcija za optimalnu upotrebu u prostorno kriti¢nim aplikacijama

Vrlo kvalitetno kugli¢no navojno vreteno s malim unutarnjim trenjem

Idealno za brze pomake u aplikacijama za sortiranje, distribuciju ili testiranje

Cilindar s jedinicom za vodenje
e Kako bi se sprijecilo uvrtanje klipnjace
e 7a precizne pokrete

Informacije o narudzbi - modularni sustav Veza ' epcs

DDD

Proizvod koji se moZe konfigurirati
Ovaj proizvod i sve njegove opcije proizvoda mogu se naruciti pomocu konfiguratora.

InZenjerski alati Veza & engineering tools

Ustedite vrijeme uz inZenjerske alate: Pametan inZenjering za optimalno rjeSenje. Nas cilj je povecati vasu produktivnost. Nasi inZenjerski alati tome daju vazan dopri-
nos. Kroz cijeli lanac stvaranja nove vrijednosti, oni vam pomazu da pravilno dizajnirate svoj sustav, iskoristite neslucene rezerve produktivnosti ili povecate produktiv-
nost. Od prvog kontakta do modernizacije vaseg stroja, u svakoj fazi vaseg projekta pronaci cete brojne alate koji su vam korisni.

Simplified Motion Series — Solution Finder
o Alat za odabir jednostavnih rjeenja za elektricni pogon iz Simplified Motion serije: Ovaj alat za pronalaZenje rjeSenja Cini pronalazenije rjeSenja za zadatke elektric-

nog gibanja djec¢jom igrom. Vi unosite najvaznije parametre aplikacije kao $to su hod, nosivost i vrsta kretanja, a najbolje rjeSenje za va$ jednostavan zadatak kreta-
nja bit e vam prikazano u roku od nekoliko sekundi. Zatim ih moZete dodati u svoju ko3aricu samo jednim klikom i naruciti izravno online.

Grafikoni Veza & epcs

lr

Dijagrami prikazani u ovom dokumentu takoder su dostupni na internetu. Tamo je moguce prikazati precizne vrijednosti.

Korak vretena

Nagib vretena opisuje udaljenost koju pokriva matica vretena po okretu vretena u milimetrima.
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karakteristike

Detekcija polozaja

Pomocu senzora poloZaja, prepoznavanje poloZaja omogucava provjeru proizvoljnih pozicija.

Tip motora

@ IO-Link
Motor je integriran u pogon i lako se moZe staviti u pogon po principu “plug and work”. Relevantni parametri mogu se podesiti izravno na pogonu. Upravlja se putem
digitalnog 1/0 ili 10-Link-a.

Upravljacka ploca

Prilikom usmjeravanja motora mora se voditi ra¢una o uporabljivosti tipki (za parametriranje i upravljanje).

[H1] Integrirano

Protokol sabirnice/aktivacija

Za pokretanje moguc je izbor izmedu PNP ili NPN uklju¢nih izlaza.

Detekcija krajnjeg polozaja

Povratna informacija o krajnjem poloZaju je standardno integrirana na isti nacin kao i kod konvencionalnog blizinskog prekidaca

Smjer izlaza kabela

Opisuje poravnanje motora na pogonu. Ovisno o poravnanju, spojni kabeli mogu se polagati prema zahtjevima kupca. Kabeli zakoSenih vodova poravnati su pod kutom
od 45° u odnosu na os.
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Dogradni polozZaj motora
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Elektricni pribor

Priklju¢ni kabel izmedu motora i 10-Link Mastera

Pregled

Paralelno lijevo

7

i
j y
TS

Paralelno ispod

)

e (Od pojedinacne osovine do sustava za rukovanje, npr. konzolni sustav, prostorni portal ili trodimenzionalni portal
e Zupcasti remen, osi vretena ELGC i mini tobogan EGSC tvore skalabilni modularni sustav za malu automatizaciju

e Zajednicka arhitektura platforme rezultira dosljednim programom s uskladenim suceljima. Velik broj sustava moze se implementirati potpuno bez adapterskih ploca
e Snazni pogonski i vodei elementi osiguravaju dug radni vijek, otpornost i pouzdanost

e Ujednacen i univerzalan asortiman pribora smanjuje skladiStenje i gradevinske radove
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Unesite kod

001 Serija 007 Tip motora

EPCS Elektri¢ni cilindar EPCS ST Koracni motor ST

002 Vrsta pogona 008 Kontroler

BS Kuglasti vijak M Integrirano |
003 lzvedbena velicina 009 Upravljacka ploca

32 32 H1 Integrirano |
45 45

60 60 010 Protokol sabirnice/aktivacija

PLK PNP i 10-Link

004 Hod (mm] NLK NPN i 10-Link

25 25

50 50 011 Detekcija krajnjeg polozaja

75 75 AA S integriranim upitom krajnjeg poloZaja
100 100

125 125 012 Smier izlaza kabela

150 150 Standard

175 175 D Dolje

200 200 L Lijevo

250 250 R Desno

300 300

350 350 013 Dogradni poloZaj motora

400 400 Standard

500 500 PL Paralelno lijevo

005 Korak vret PR Paralelno desno

—— PD Paralelno ispod

3P 3 mm PT Paralelno iznad

5P 5mm

8P 8mm 014 Elektricni pribor

10P 10 mm Bez

12p 12 mm L1 Adapter za rad kao 10-Link uredaj
006 Detekcija poloZaja

A Za senzor poloZaja
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Opci tehnicki podaci

njace +/-

lzvedbena veli¢ina 32 45 60

Konstruktivna struktura Elektri¢ni cilindar, s kuglicnim vijcanim pogonom, s integriranim pogonom

Tip motora Korani motor

Osiguranje od zakretanja/vo- | s kliznom vodilicom

denje

Kraj klipnjace Vanjski navoj

Navoj klipnjace M8 M10x1,25 M12x1,25

Hod 25 mm; 50 mm; 100 mm; 150 mm; 200 mm 25 mm; 50 mm; 100 mm; 150 mm; 200 mm; 25 mm; 50 mm; 100 mm; 150 mm; 200 mm;
250 mm; 300 mm 250 mm; 300 mm; 350 mm; 400 mm; 500 mm

Rezerva hoda 0mm

Maksimalni kut rotacije klip- | 1 deg

Dodatne funkcije

Korisnicko sucelje
Integrirana detekcija krajnjeg poloZaja

Zaslon

LED

Referenca

Fiksno zaustavljanje bloka pozitivno
Fiksno zaustavljanje bloka negativno
Referentni prekida¢

Vrsta montaze

s unutarnjim navojem

s priborom
PoloZaj montaZe po Zelji
Maksimalna duljina kabela 15 m izlazi

15 m ulaza

20 m za 10-Link® rad

Mehanicki podaci

lzvedbena veli¢ina 32 45 60
Korak vretena 3 8 3 10 5 12
Promjer vretena 8 mm 10 mm 12 mm
Korisna nosivost vodece vrijed- | 24 kg 60 kg 40 kg 120 kg 56 kg
nosti, horizontalno
Korisna nosivost vodece vrijed- | 12 kg 9 kg 23 kg 13 kg 46 kg 18 kg
nosti, okomito
Maks. snaga pomaka Fx 150N 450N 250N 900 N 375N
Maksimalna radijalna silana | 75N 180N 230N
pogonskoj osovini
Maks. brzina? 0,079 m/s | 0,21m/s 0,074 m/s | 0,23 m/s 0,09 m/s | 0,22 m/s
Brzina ,,Speed Press“ 0,01 m/s
Maksimalno ubrzanje? 1,5 m/s? | 5m/s? | 1,5 m/s? | 5m/s? | 1,5 m/s? | 5 m/s?
Tocnost ponavljanja +0,02 mm
Preokrenuta igra® 100 pm
Detekcija poloZaja Za senzor poloZaja
1) Podesivo u koracima od 10%.
2) Parametar koji se ne moze mijenjati.
Za paralelni komplet:
EPCS-...-3P/5P: 0,5 m/s?
EPCS-...-8P/10P/12P: 1,5 m/s?
3) U novom stanju.
Vreteno
lzvedbena velicina 32 45 60
Promjer vretena 8mm 10 mm 12 mm
Korak vretena 3..8mm/U 3..10 mm/U 5..12mm/U
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Elektricni podaci

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

struje

lzvedbena veli¢ina 32 45 60
Nazivni napon DC 24V

Dopustene fluktuacije napona | +/- 15%

Nazivna struja 3A 53A
Maksimalna potro3nja struje | 3A 53A
Maksimalna logika potrosnje | 0,3 A

Davac poloZaja rotora

Encoder absolut, single turn

Princip mjerenja kodera polo-
Zaja rotora

magnetski

Rezolucija kodera poloZaja ro-
tora

16 bit

Sucelja

lzvedbena velicina 32 45 60

Sucelje za parametriranje 10-Link, Korisnicko sucelje

Radni prostor logickog ulaza | 24V

Broj digitalnih logickih ulaza | 2

Svojstva logickog ulaza mogucnost konfiguriranja
nisu galvanski odvojeni

Prebacivanje logickih ulaza NPN (negativno prebacivanje)
PNP (pozitivno prebacivanje)

Specifikacija logickog ulaza na temelju IEC61131-2,tip 1

Maks. trenutni digitalni logicki | 100 mA

izlazi

Broj digitalnih logickih izlaza |2

24V DC

Svojstva digitalnih logickih mogucnost konfiguriranja

izlaza nisu galvanski odvojeni

Prebacivanje logickih izlaza NPN (negativno prebacivanje)
PNP (pozitivno prebacivanje)

Tehnicki podaci za 10-Link

lzvedbena velicina 32 45 60

10-Link, podrska za SIO nacin | Da

rada

10-Link, nacin komunikacije COM3 (230,4 kBaud)

10-Link, klasa porta A

10-Link, broj portova 1

10-Link, Sirina procesnih poda- | 2 Byte

taka OUT

10-Link, sadrzaj obrade poda-
taka OUT

Pomak prema unutra 1 bit
Move out 1 bit

Quit Error 1 bit

Srednji pomak 1 bit

salN

10-Link, Sirina podataka proce-

2 bajta

10-Link, sadrZaj procesnih po-
dataka IN

Uredaj stanja 1 bit
State In 1 bit
Srednje stanje 1 bit
State Move 1 bit
State Out 1 bit

10-Link, sadrZaj servisnih po-
dataka IN

32-bitna sila
32-bitna pozicija
32-bitna brzina

10-Link, minimalno vrijeme ci- | 1 ms

klusa

10-Link, potrebna pohrana po- | 0,5 kB
dataka

10-Link, verzija protokola UredajV 1.1
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Radni i okoliSni uvjeti

lzvedbena veli¢ina 32 45 60
Temperatura okoline 0...50°C
Temperatura skladistenja -20...60°C
Napomena o temperaturi oko- | Pri temperaturi okoline iznad 30°C, potrebno je odrzavati smanjenje snage od 2% po K.
line
Pracenje temperature Iskljucivanje u slucaju viska temperature
Integrirani precizni CMOS senzor temperature s analognim izlazom
Relativna vlaznost 0 - 90%, ne kondenzirajuci
Klasa zastite izolacije B.
Klasa zastite 1l
Klasa zastite IP40
Radnog ciklusa 100%
CE oznaka (vidi izjavu o su- prema EU EMC direktivi
kladnosti)? prema EU RoHS direktivi
UKCA oznaka (vidi izjavu o su- | prema UK propisima za EMC
kladnosti)? prema UK RoHS propisima
KC oznaka KC-EMC
Odobrenje RCM oznaka
Snaga zamora Test primjene u transportu s razinom ozbiljnosti 1 prema FN 942017-4 i EN 60068-2-6
Otpornost na udarce Test udarca s razinom ozbiljnosti 1 prema FN 942017-5 i EN 60068-2-27
Prikladnost za Ciste prostore, | Klasa 9 prema ISO 14644-1
mjereno prema ISO 14644-14
Interval odrZavanja DoZivotno podmazivanje
1) Daljnje informacije www.festo.com/catalogue/... - Podrska/Preuzimanja.
2) Daljnje informacije www.festo.com/catalogue/... - Podrska/Preuzimanja.
TeZina
lzvedbena veli¢ina 32 45 60
Osnovna tezina s hodom od 818g,982¢g 1.185¢,1.308¢g 2.294¢,2.558¢g

0mm?Y

Dodatna teZina po hodu od 2hg 41g 69¢g
10 mm
Pokretna masa s hodom od 98¢g 179¢g 305g
0mm
Doplata pomaknute masepo | 3,3 g 49g 6,58
hodu od 10 mm
1) S aksijalnom montazom motora / s paralelnom montaZom motora
Materijali
lzvedbena velicina 32 45 60

Materijal za kuciste

Kovana aluminijska legura, glatko eloksirana

Materijal klipnjace

visokolegirani nehrdajuci celik

Vreteno materijala

Celik za valjkasti leZaj

Materijal vretena matica Celik
LABS sukladnost VDMA24364 zona lll
Napomena o materijalima U skladu s RoHS
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Maksimalna dopustena opterecenja na klipnjacu

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Izvedbena velicina 32 45 60

Korak vretena 3 8 3 10 5 12
Maks. snaga pomaka Fx 150N 450N 250N 900 N 375N
Maks. moment Mx 0Nm

Maks. Moment My 1,5Nm 2,9Nm 6,4 Nm

Maks. moment Mz 1,5Nm 2,9Nm 6,4 Nm

Proracun faktora usporedbe opterecenja

=M+M+|Mx1|+ |My1|+|Mz1| -

<1
FyZ FzZ MxZ MyZ MzZ

fo

Maks. dopustene poprecne sile F na klipnjaci kao funkcija projekcije A

100
N
Ny
~N~
Z S = <
f>é N >~ - =~ ~
£ ~ - N~ —L
&0 < = =
~
£
D
1
0 100 200 300 400 500 600

A [mm]

s EPCS-BS-32
EPCS-BS-45
== = EPCS-BS-60

Ako na klipnjacu istodobno djeluje viSe navedenih sila i momenata, uz navedena
najveca opterecenja mora se ispuniti i jednadzba s lijeve strane.

F1 /M1 = dinamicka vrijednost
F2 / M2 = maksimalna vrijednost

Napomena:
Softver za dizajn “Electric Motion Sizing”
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Progib klipnjace f kao funkcija projekcije A i bocne sile F

6
7~
5
//
4 v
—_ L=
: -
E 3 s
T,  dall
1
0
0 100 200 300 400 500
A [mm]

m— EPCS-32 (F=3.5 N)
=ssm EPCS-45 (F=4.0 N)
—— EPCS-60 (F=8.0 N)

Progib klipnjace f kao funkcija projekcije A i bocne sile F

_Fl
fi=ph

IzraCun prosjecne sile napredovanja F (prema DIN 69051-4)

3 Vy q
E.__ ZFB._._z
"’"-’ X Yo 100

3

Va1 41 3 Va2 Q2 Vxs 43

Fem=

Vem 100 %% v 100 %% v, 100

g

Srednja brzina pomaka v (prema DIN 69051-4)
q1 q2 q3

_ R R VA2 LB
Vem =B Ve 705 = Va5 F U2 Top T Vs 00 T

F;?1'_ — 4 F3 .= 22 R3S

f1 = otklon klipnjace zbog poprecne sile [mm]

F1 = poprecna sila [N]

F2 = normirana poprecna sila [N] (konstantna sila iz dijagrama)

f2 = otklon klipnjace zbog poprecne sile [N] (vrijednost ocitavanja s dijagrama)

Najveca vrijednost sile pomaka unutar ciklusa kretanja ne smije premasiti maksi-
malnu silu pomaka. Vrna vrijednost se obicno postiZe u okomitom radu tijekom
faze ubrzanja hoda prema gore. Prekoracenje maksimalne sile pomaka dovodi do
povecanog troSenja, a time i smanjenog Zivotnog vijeka kuglastog vijka. Nadalje,
maksimalna brzina se ne smije prekoraciti.

Tijekom rada dopusteno je kratkotrajno prekoracenje kontinuirane sile napredo-
vanja do maksimalne sile napredovanja. Medutim, u prosjeku tijekom ciklusa kre-
tanja, kontinuirana sila pomicanja mora se odrzavati.

Fx = sila pomaka

Fxm = srednja sila pomaka

Fxmax. = maks. sila pomaka
Fxdauer = kontinuirana sila pomaka
q = vremenski udio

vx = brzina pomaka

vxm = srednja brzina pomaka
vxmax. = maks. brzina pomaka
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Prosjecna sila pomaka F u ovisnosti o prijedenoj kilometraZi L, s radnim koeficijentom od 1,0 i sobnom temperaturom za EPCS-BS-32

200 Napomena:
175 Podatak o kilometraZi temelji se na eksperimentalno utvrdenim i teorijski izraCu-
150 natim podacima (na sobnoj temperaturi). KilometraZa koja se moZe postici u prak-
125 si moZe pokazati znacajna odstupanja od navedenih krivulja u promijenjenim
Z 100 uvjetima.
o
75
50
25
0
0 2000 4000 6000 8000 10000

L [km]

= EPCS-BS-32-3P
== " " EPCS-BS-32-8P

Prosjecna sila pomaka F u ovisnosti o prijedenoj kilometraZi L, s radnim koeficijentom od 1,0 i sobnom temperaturom za EPCS-BS-45

600 Napomena:

525 Podatak o kilometraZi temelji se na eksperimentalno utvrdenim i teorijski izraCu-

450 ~ natim podacima (na sobnoj temperaturi). KilometraZa koja se moZe postici u prak-
N si moZe pokazati znacajna odstupanja od navedenih krivulja u promijenjenim

2(7)(5) \ uvjetima.
o] S e N e -

F [N]

150 E—
75

0

0 2000 4000 6000 8000 10000

L [km]

== " *" EPCC-BS-45-10P
== EPCC-BS-45-3P

Prosjecna sila pomaka F u ovisnosti o prijedenoj kilometraZi L, s radnim koeficijentom od 1,0 i sobnom temperaturom za EPCS-BS-60

1000 Napomena:
Podatak o kilometraZi temelji se na eksperimentalno utvrdenim i teorijski izraCu-

800 natim podacima (na sobnoj temperaturi). KilometraZa koja se moZe postici u prak-

600 si moZe pokazati znacajna odstupanja od navedenih krivulja u promijenjenim
z — uvjetima.
[N

400 == == — == — == ===

200

0
0 2000 4000 6000 8000 10000
L [km]

=== EPCC-BS-60-5P
== " *® EPCC-BS-60-12P
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Zivotni vijek uzimajugi u obzir radni koeficijent

Li=s

Primjer dizajna

50

m [kg]

t[s]

m— | =50 mm

=100 mm
=150 mm
=200 mm

" 1=250mm

=300 mm

Radni koeficijent fb

1,0 ... 1,2 (za mjerni stroj)

1,2 ... 1,4 (za rukovanije, robotiku)

1,4 ... 1,6 (za postupke spajanja presom)
1,6 ... 2,0 (za gradevinarstvo, poljoprivredu)

L1 = stvarni Zivotni vijek
L = zadani Zivotni vijek
fb = radni koeficijent

Podaci o aplikaciji:

o Nosivost: 25 kg

e PoloZaj ugradnje: horizontalno

e PoloZaj za ugradnju motora: aksijalni
e Hod: 150 mm

e Maksimalno dopusteno vrijeme pozicioniranja: 2 s (jedan smjer)

Korak 1:

Najmanja moguca veli¢ina iz tablice “Mehanicki podaci”: EPCS-BS-45-10P

Korak 2:

Odabir maksimalne razine brzine v za nosivost m (vidi dijagram lijevo)

Korak 3:

Ocitajte minimalno vrijeme pozicioniranja t za hod | (pogledajte dijagram lijevo)

Rezultat: Aplikacija se moZe implementirati s EPCS-BS-45-150-10P. PostiZe se mi-
nimalno vrijeme pozicioniranja (jedan smjer) od 1s.
Dulja vremena pozicioniranja mogu se odabrati u bilo kojem trenutku koristenjem

niZe razine brzine.

Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, horizontalni polozaj ugradnje za EPCS-BS-32-3P

25

20

15

m [kg]

10

W— EPCS-BS-32-3P

Napomena:

Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo

kojem trenutku.
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Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, horizontalni poloZaj ugradnje za EPCS-BS-32-8P

25 Napomena:
~ Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
20 kojem trenutku.
= 15
2 ~
E 10
5
0

F— EPCS-BS-32-8P

Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, horizontalni poloZaj ugradnje za EPCS-BS-45-3P

60 Napomena:

50 Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

40

30

m [kg]

20

F— EPCS-BS-45-3P

Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, horizontalni poloZaj ugradnje za EPCS-BS-45-10P

50 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo

40 kojem trenutku.
= 30
=

\

E 20

10

0

F— EPCS-BS-45-10P
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Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, horizontalni poloZaj ugradnje za EPCS-BS-60-5P

120 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

100

80

60

m [kqg]

40

20

f— EPCS-BS-60-5P

Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, horizontalni polozaj ugradnje za EPCS-BS-60-12P

60 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

50

40

30 =~

m [kg]

20

10

F— EPCS-BS-60-12P

Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, okomiti poloZaj ugradnje za EPCS-BS-32-3P

15 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

125

10

7.5

m [kg]

5

25

F— EPCS-BS-32-3P
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Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, okomiti poloZaj ugradnje za EPCS-BS-32-8P

10 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo

8 kojem trenutku.
= 6
=
El 4

2

0

F— EPCS-BS-32-8P

Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, okomiti poloZaj ugradnje za EPCS-BS-45-3P

30 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

25

20

m [kg]

F— EPCS-BS-45-3P

Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, okomiti poloZaj ugradnje za EPCS-BS-45-10P

20 Napomena:
18 Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo

16 kojem trenutku.
14

12
10
8

m [kg]

o N B~ O

F— EPCS-BS-45-10P



https://www.festo.com/catalogue/

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

podatkovni list

Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, okomiti poloZaj ugradnje za EPCS-BS-60-5P

60 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

50

40

30

m [kqg]

20

10

f— EPCS-BS-60-5P

Masa m ovisno o razini brzine v s aksijalnim kompletom, okomiti poloZaj ugradnje za EPCS-BS-60-12P

30 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

25

20

15 K

10

m [kg]

F— EPCS-BS-60-12P

Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, horizontalni poloZaj ugradnje za EPCS-BS-32-3P

25 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
20 kojem trenutku.
= 15
=
E 10
5
0

F— EPCS-BS-32-3P
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Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, horizontalni poloZaj ugradnje za EPCS-BS-32-8P

25 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
20 kojem trenutku.
= 15
=
E 10
5
0

F— EPCS-BS-32-8P

Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, horizontalni poloZaj ugradnje za EPCS-BS-45-3P

60 Napomena:

50 —~ Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

40

30

m [kg]

20

F— EPCS-BS-45-3P

Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, horizontalni poloZaj ugradnje za EPCS-BS-45-10P

50 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo

40 kojem trenutku.
= 30
=
E 20

10

0

F— EPCS-BS-45-10P
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Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, horizontalni poloZaj ugradnje za EPCS-BS-60-5P

120 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

100

80

60

m [kqg]

40

20

f— EPCS-BS-60-5P

Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, horizontalni polozaj ugradnje za EPCS-BS-60-12P

60 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

50

40

30

m [kg]

20

10 e

F— EPCS-BS-60-12P

Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, okomiti poloZaj ugradnje za EPCS-BS-32-3P

15 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

125

10

7.5

m [kg]

5

25

F— EPCS-BS-32-3P



https://www.festo.com/catalogue/

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

podatkovni list

Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, okomiti polozaj ugradnje za EPCS-BS-32-8P

10 Napomena:
9 Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
8 kojem trenutku.
7
§ 6
E 5
4
3
2
1
0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

F— EPCS-BS-32-8P

Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, okomiti polozaj ugradnje za EPCS-BS-45-3P

30 Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

25

20

m [kg]
o
/

F— EPCS-BS-45-3P

Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, okomiti polozaj ugradnje za EPCS-BS-45-10P

20 Napomena:
18 Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo

16 kojem trenutku.
14
12
10

8

m [kg]

o N B~ O

F— EPCS-BS-45-10P
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Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, okomiti poloZaj ugradnje za EPCS-BS-60-5P

m [kqg]

60

50

40

30

20

10

f— EPCS-BS-60-5P

Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

Masa m ovisno o razini brzine v s paralelnim kompletom, okomiti poloZaj ugradnje za EPCS-BS-60-12P

m [kg]

60

50

40

30

20

10

F— EPCS-BS-60-12P

Napomena:
Linije opisuju maksimalne vrijednosti. NiZe razine brzine mogu se postaviti u bilo
kojem trenutku.

Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu L s aksijalnim kompletom za EPCS-BS-32-3P

t [s]

30
25
20+
N -
\ -
15 \-‘.
10 T~
5 N T~
~ ==L
= it
0 T
1 2 3 4 5 6 7 8 9

— | =50 mm
===t =100 mm
m— | =150 mm
"eEr =200 mm
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Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu L s aksijalnim kompletom za EPCS-BS-32-8P

12

10

8

t[s]
(o))
A

Py
[/

/
1
[
|
l
I
|

/2 ."‘

— | =50 mm
== |=100mm
m— | =150 mm
"=t |=200mm

Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu | s aksijalnim kompletom za EPCS-BS-45-3P

50

40 5

30\

t[s]

— | =50 mm
==t =100 mm
m— =150 mm
TeRr =200 mm
m— =250 mm
== | =300 mm

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS
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Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu L s aksijalnim kompletom za EPCS-BS-45-10P

t[s]

Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu L s aksijalnim kompletom za EPCS-BS-60-5P

i

t[s]

14

12

10

o N b O

— | =50 mm
===t =100 mm
m— | =150 mm
"eEr =200 mm
m— | =250 mm
=== | =300 mm

60

50 %

A
40 Y

30

20NN

— | =50 mm
===t =100 mm
m— | =150 mm
"eEr =200 mm
m— | =250 mm
=== | =300 mm
m— | =400 mm
== | =500 mm
== = | =350 mm
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Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu l's aksijalnim kompletom za EPCS-BS-60-12P

t[s]

Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu | s paralelnim kompletom za EPCS-BS-32-3P

t [s]

25

20

I=50 mm
I=100 mm
I=150 mm
=200 mm
I=250 mm
=300 mm
=400 mm
=500 mm
I=350 mm

30

25

20

50mm

100mm
150mm
200mm
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Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu | s paralelnim kompletom za EPCS-BS-32-8P

t[s]

Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu L s paralelnim kompletom za EPCS-BS-45-3P

t[s]

12
10
8-

\-

\ -
RN
4NN

N \\ e

5 \\ [ — \____ ................
0

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

A\

—50mm

=T 100mm
—150mm
"eEE 200mm
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s
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20"
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Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu | s paralelnim kompletom za EPCS-BS-45-10P
14
124
10

t[s]

o N A~ O

—50mm

=" 100mm
— = 150mm
=== 200mm
—= 250mm
=== 300mm

Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu | s paralelnim kompletom za EPCS-BS-60-5P
60

50 1%

40

t[s]

30 TN
AN
20 N

F—50mm
=" 100mm
— = 150mm
=== 200mm
—= 250mm
=== 300mm
= = 350mm
— " 400mm
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Vrijeme pozicioniranja t ovisno o razini brzine vi hodu | s paralelnim kompletom za EPCS-BS-60-12P

25
| \
\
20
AN
\“\‘
= 15 \:\\‘\
= \‘\\\‘ \\
10N
.\:\\'\,\\\
sINDEEESE
S s T — ——
. T s S LV
T T T
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

—50mm
=T 100mm
f—150mm
TeEE 200mm
f— 250mm
=== 300mm
= = 350mm
f— " 400mm
f— = 500mm

Sila pomicanja F ovisno o razini sile F1

1000 Sila se kontrolira i procjenjuje regulacijom struje motora. Ovisno o mehanici pogo-
900 na, linearna sila se odreduje putem izmjerene struje. Cilj se postavlja kao posto-
800 - tak nazivne struje motora i moZe odstupati od stvarne sile na elektri¢cnom cilindru.
;gg . U nizim razinama snage, sila trenja pogonskog sustava moze biti ve¢a od postav-
Z 500 . ljene sile pomicanja i dovesti do zaustavljanja pogonskog sustava.
“1 400 el =

300 T T T e

200+ e - —.:—— ,:__

10(()) P, e e == ]

== EPCS-32-3P/8P
== " " EPCS-45-3P
== " EPCS-45-10P
"=*"" EPCS-60-5P
= ® EPCS-60-12P

Kombinacije osi ELGC, ELGS, mini klizaca EGSC-BS, EGSS-BS, elektricnog cilindra EPCC, EPCS i vodece osi ELFC

Mogucnosti montaZe s pricvrséenjem profila EAHF-L2-...-P-D

-Mogucnost ugradnje: Osnovna os sa sliedecom manjom dodatnom osi konstruk-
cije

1. Osnovna o0s:
Proizvod: ELGC, ELGS, ELFC
Velicina 32, 45, 60, 80

2. Osovina tijela:
Proizvod: ELGC, ELGS, EGSC, EGSS, EPCC, EPCS, ELFC
Velicina 25, 32, 45, 60
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Kombinacije osi ELGC, ELGS, mini klizaca EGSC-BS, EGSS-BS, elektricnog cilindra EPCC, EPCS i vodece osi ELFC

Moguénosti montaze s kutnim kompletom EHAA-D-L2-...-AP
-Moguénost ugradnje: Osnovna os sa sljedecom manjom dodatnom osi konstruk-
cije

1. Osnovna 0s:
Proizvod: ELGC, ELGS, ELFC
Veli¢ina 32, 45, 60, 80

2. Osovina tijela:
Proizvod: ELGC, ELGS, EGSC, EGSS, EPCC, EPCS, ELFC
Velicina 25, 32, 45, 60

Kombinacije osi ELGC, ELGS, mini kliza¢a EGSC-BS, EGSS-BS, elektricnog cilindra EPCC, EPCS i vodece osi ELFC

Mogucnosti montaze s adapterskim kompletom EHAA-D-L2

-Mogucnost ugradnje: Osnovna os s dodatnom osi iste veli¢ine

-Moguénost ugradnje: Osnovna os s kompenzacijom visine prema sljedeéoj ma-
njoj osi konstrukcije

- Kod sastavljanja motora s paralelnim kompletima mogu se pojaviti ometajuce
konture. U tom je slu¢aju za podeSavanje visine potrebna adapterska ploca

1. Osnovna 0s:
Proizvod: ELGC, ELGS, ELFC
Veli¢ina 32, 45, 60, 80

2. Osovina tijela:
Proizvod: ELGC, ELGS, EGSC, EGSS, EPCC, EPCS, ELFC
Veli¢ine 25, 32, 45, 60, 80

Kombinacije izmedu mini klizaca EGSC-BS, EGSS-BS

Moguénosti izravne montaze
-Moguénost ugradnje: Osnovna os s dodatnom osi iste veli¢ine

1. 0snovna 0s:
Proizvod: EGSC, EGSS
Velicina 25, 32, 45, 60

2. Osovina tijela:
Proizvod: EGSC, EGSS
Velicina 25, 32, 45, 60
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Dimenzije - S aksijalnom montaZzom motora Preuzmite CAD podatke & www.festo.com

L2
1 .
= A {
- i N
L3 B1
L1+ B2
N bk
: &

[1] Priklju¢ak na logicko sucelje

[2] Priklju¢ak na napajanje

[3] Elektricni cilindar

[4] Aksijalni komplet

[5] Motor

[6] +=plus duljina hoda

B1 B2 H1 H2 L1 L2 L3

EPCS-BS-32 42,3 32 81,1 69,9 175,5 65,5 105,5
EPCS-BS-45 42,3 45 82,6 71,4 188,5 65,5 105,5
EPCS-BS-60 56,6 60 97,3 86,1 216,5 73,5 116,5

28 & www.festo.com/catalogue/... 2026/01
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Dimenzije

Dimenzije - S paralelnom montaZzom motora

[ @) ] [3) oee

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Preuzmite CAD podatke &’ www.festo.com

[
I| o -
I
2 lih i
- =
i_I
( mill
f
I |
l |
_
T ] H
EII 2
+E]L__iisﬁ! P >
F X — | \ 1
| : —
(
L2
=0
[1] Prikljucak na logicko sucelje
[2] Prikljucak na napajanje
[3] Elektri¢ni cilindar
[4] Paralelni komplet
[5] Motor
[6] +=plus duljina hoda
B1 H1 H2 H3 L1 L2
EPCS-BS-32 111 83 72 45 94 90,7
EPCS-BS-45 111 83 72 45 107 90,7
EPCS-BS-60 155 100 90 65 132 107,7
2026/01 & www.festo.com/catalogue/... 29
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Dimenzije - Mehanika Preuzmite CAD podatke & www.festo.com
L1+
L4 L2+

T1 7|1 1

B === 7 e [, N sl
T D5 5 = i @) -
\:IC:) 5:1, ! D Qy

G2/72 B2

B5

EPCC-BS-25/32/45-. ..

S e E

e

! 02

S

[1] Zanosac senzora

[2] Za ugradnju profila

[3] Za montazu na klizni blok

[4] +=plus duljina hoda

[5] Usmijeravanje povrsine kljuca 2 nije jasno

30 & www.festo.com/catalogue/... 2026/01
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Dimenzije
B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2 D3 D4
(%] (%] (%] (%]
+0,15
EPCS-BS-32 32 24 16 8,1 25,5 25 15,5 - 2
EPCS-BS-45 45 32,5 24 16,5 35 32 16,3 - 3
EPCS-BS-60 60 46,5 30 24 48,5 42 31,4 48 -
D5 D6 D7 G1 G2 H1 H2 H4 H5
%] %] %]
+0,15
EPCS-BS-32 31 10 21,3 M4 - 34 24 - 4,9
EPCS-BS-45 41 12 26,5 M5 - 45 32,5 - 6,1
EPCS-BS-60 - 16 33,6 M6 M4 60 46,5 30 6,1
H6 KK L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
+0,15
EPCS-BS-32 26 M8 82,9 70 16 12,9 5,2 24,2 6
EPCS-BS-45 28,5 M10x1,25 99,9 83 20 16,9 5,7 30,5 6
EPCS-BS-60 36 M12x1,25 116 100 24 16 7,5 39,5 2,5
L8 L9 L10 T1 T2 w1 =2 =3
EPCS-BS-32 19,9 14,5 2,5 8 - 60° 9 13
EPCS-BS-45 19,9 14,5 3 10 - 60° 10 16
EPCS-BS-60 26,9 16,5 - 12 10 - 13 18

2026/01

& www.festo.com/catalogue/...
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Dimenzije - PricvrScenije profila EAHF-L2-...-P-S

H2
©:
N7

H4

H5

Preuzmite CAD podatke &’ www.festo.com

=@

B1 B2 B3 D1 D2 H2 H4 H5 L1
2] 2]
H13 H13 0,1
EAHF-L2-25-P-S EPCS-BS-32 51,4 9,7 42 4,5 8 4,9 4,2 9 19
EAHF-L2-45-P-S EPCS-BS-45 70,6 12,8 58 5,5 10 6,1 5,5 12,2 19
EAHF-L2-45-P-S EPCS-BS-60 85,6 12,8 73 5,5 10 6,1 5,5 12,2 19
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Dimenzije

Dimenzije - PricvrScenie profila EAHF-L2-...-P

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Preuzmite CAD podatke &’ www.festo.com

., D2
& L3
i ¢K\% —
Y2
i \Jl 4
B2 TiT
D1
> =@
B1 B2 B3 D1 D2 D3 H2 H4 H5 L1 L2
7] 7] %]
H13 H13 +0,1
EAHF-L2-25-P EPCS-BS-32 51,4 9,7 42 4,5 8 4 4,9 4,2 9 53 40
EAHF-L2-45-P EPCS-BS-45 70,6 12,8 58 5,5 10 5 6,1 5,5 12,2 53 40
EAHF-L2-45-P EPCS-BS-60 85,6 12,8 73 5,5 10 5 6,1 5,5 12,2 53 40
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Dimenzije — UcvrScenje prirubnicom EAHH

(

*

D1

7™M
)

[1] Slobodno biranje polozaja unutar duljine cilindra.

i

N
T

H1

-

Preuzmite CAD podatke &’ www.festo.com

@

B1 B2 B3 B4 D1 H1 H2 H3 L1 L2 L3 L4 =1
]
+0,1
EAHH-P2-32 70 58 16 42 5,5 39 31 20 38 20 30 2,5 2,5
EAHH-P2-45 100 85 24 61 6,6 54,5 48 35 42 20 30 4 2,5
EAHH-P2-60 120 103 30 76 9 69 58 42 52 25 40 4 4
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Dimenzije - Adapterski komplet EAHA Preuzmite CAD podatke &’ www.festo.com

L1 B1
- |, L4 Loz
N f
= & N —— —
e o iR COAFE
.
Ly lete) 1 e o &
AR s i
* N =1 4 L2 _ |B3]| _
n Za|l _le3]
B1 B2 B3 D1 H1 H2 H3 H4 H5 L1 L2 L3 L4 =1
[%]
+0,2 0,1 +0,2
EAHA-P2-32 53 22 16 M5 42 22 37 18 2,5 64 20 30 4 2,5
EAHA-P2-45 61 32,5 24 Mé6 54 32,5 49 22,5 4 68 20 30 6 2,5
EAHA-P2-60 76 38 30 Mé6 69,5 38 61 30 4 87 25 40 6 4
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Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Dimenzije
Dimenzije - Zakretno pricvrScenje EAHS Preuzmite CAD podatke &’ www.festo.com
BS_ , _
EV 4 N
Sz S
“ _}L /I | T
3 T
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‘i—l
z
[HT_THSEA |
|u|| By S
1. Il HIIII.- [
ul
N l
B1 B2 B3 B4 B5 D1 H1 H2 L1 L2 =1
2
0,1 e9
EAHS-P2-32 68 57 16 42 2,5 8 32 23,5 30 20 2,5
EAHS-P2-45 98 83 24 62 4 12 44,5 29,5 30 20 2,5
EAHS-P2-60 118 100 30 76 4 16 57 39 40 25 4
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Dimenzije

Dimenzije - Podrska klinovima LNZG

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Preuzmite CAD podatke &’ www.festo.com

CR DA FK FN FS H1 HB KE NH TH uL
2] 2] 2] (2]
D11 H13 0,1 H13 0,2
LNZG-16 EPCS-BS-32 8 8 10 20 7,5 11 4,5 4,6 13 20 30
LNZG-32 EPCS-BS-45 12 11 15 30 10,5 15 6,6 6,8 18 32 46
LNZG-40/50 EPCS-BS-60 16 15 18 36 12 18 9 9 21 36 55
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Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Dimenzije

Dimenzije - Zakretna prirubnica SNCS

[1] Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

[2] Adapterski komplet EAHA

[3] Komplet za ugradnju motora EAMM-U
[4] Motor

[5] +=plus duljina hoda

Preuzmite CAD podatke &’ www.festo.com

=@

X DL E EP EX LT MS RA TG XC
+0,2 +0,2
SNCS-32 EPCS-BS-45 10*0:13 22 45+0,2/-0,5 10,5 14 13 15 14,5 32,5 154,9
SNCS-40 EPCS-BS-60 120,15 25 54 45 12 16 16 17 17,5 38 182
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Dimenzije

Dimenzije - Zakretna prirubnica SNCL

[1] Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

[2] Adapterski komplet EAHA

[3] Komplet za ugradnju motora EAMM-U
[4] Motor

[5] +=plus duljina hoda

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Preuzmite CAD podatke & www.festo.com

=@

D E Ew FL L ) MR 16 XC
]
H10 h12 10,2
SNCL-16 EPCS-BS-25 6 27,506 1241, 16 3 10 6 18 115,7
SNCL-20 EPCS-BS-32 8 34,5 06 1601, 20 3 14 8 22 133,9
SNCL-32 EPCS-BS-45 10 45,00105 | 26-02/-06 22 3 13 10 32,5 154,9
SNCL-40 EPCS-BS-60 12 54_0 5 28.02/-06 25 3 16 12 38 182
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Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Dimenzije

Dimenzije - Zakretna prirubnica SNCB

[1] Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

[2] Adapterski komplet EAHA

[3] Komplet za ugradnju motora EAMM-U
[4] Motor

[5] +=plus duljina hoda

Preuzmite CAD podatke &’ www.festo.com

=@

B E EK FL T MR TG UB XC
(%]
H14 H10/e8 £0,2 -0,5 h14
SNCB-32 EPCS-BS-45 26 4540,2/-0,5 10 22 13 8,5 32,5 45 154,9
SNCB-40 EPCS-BS-60 28 5405 12 25 16 12 38 52 182
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Dimenzije

Dimenzije - Nosac senzora EAPM-L2

[1] Prekidac blizine

B1 B2

H1

D1

H1

H2

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Preuzmite CAD podatke &’ www.festo.com

—®

H3 L1 L2

EAPM-L2-SH 5,5 1,3

M4

13,4
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Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Detalji narudzbe

Detalji narudzbe

lzvedbena veli¢ina Korak vretena Hod Br. dijela Tip
32 3 mm/U 50 mm 8118267 | EPCS-BS-32-50-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118268 | EPCS-BS-32-100-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 mm 8118269 | EPCS-BS-32-150-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
- 200 mm 8118270 | EPCS-BS-32-200-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
8 mm/U 50 mm 8118271 | EPCS-BS-32-50-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118272 | EPCS-BS-32-100-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
;_Ia 150 mm 8118273 | EPCS-BS-32-150-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
W< 200 mm 8118274 | EPCS-BS-32-200-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
45 3mm/U 50 mm 8118275 | EPCS-BS-45-50-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118276 | EPCS-BS-45-100-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 mm 8118277 | EPCS-BS-45-150-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
200 mm 8118278 | EPCS-BS-45-200-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
250 mm 8118279 | EPCS-BS-45-250-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
300 mm 8118280 | EPCS-BS-45-300-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
10 mm/U 50 mm 8118281 | EPCS-BS-45-50-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118282 | EPCS-BS-45-100-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 mm 8118283 | EPCS-BS-45-150-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
200 mm 8118284 | EPCS-BS-45-200-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
250 mm 8118285 | EPCS-BS-45-250-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
300 mm 8118286 | EPCS-BS-45-300-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
60 5 mm/U 50 mm 8118287 | EPCS-BS-60-50-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118288 | EPCS-BS-60-100-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 mm 8118289 | EPCS-BS-60-150-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
200 mm 8118290 | EPCS-BS-60-200-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
250 mm 8118291 | EPCS-BS-60-250-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
300 mm 8118292 | EPCS-BS-60-300-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
350 mm 8118293 | EPCS-BS-60-350-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
400 mm 8118294 | EPCS-BS-60-400-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
500 mm 8118295 | EPCS-BS-60-500-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
12 mm/U 50 mm 8118296 | EPCS-BS-60-50-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118297 | EPCS-BS-60-100-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 mm 8118298 | EPCS-BS-60-150-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
200 mm 8118299 | EPCS-BS-60-200-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
250 mm 8118300 | EPCS-BS-60-250-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
300 mm 8118301 | EPCS-BS-60-300-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
350 mm 8118302 | EPCS-BS-60-350-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
400 mm 8118303 | EPCS-BS-60-400-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
500 mm 8118304 | EPCS-BS-60-500-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
Detalji narudzbe - modularni proizvodni sustav Veza & epcs
lzvedbena velicina Hod Br. dijela Tip
32 25...200 mm 8118264 | EPCS-BS-32-
00 45 25....300 mm 8118265 | EPCS-BS-45-
|:| 60 25...500 mm 8118266 | EPCS-BS-60-
42 & www.festo.com/catalogue/... 2026/01
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Pregled perifernih uredaja

Pregled perifernih uredaja

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

oprema - Stranica / Inter-
net
Vrsta/Sifra narudzbe opis
[1] Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS-BS Elektricni pogon & epcs
[2] Nosac senzora EAPM-L2 Za pricvrscivanje prekidaca blizine na os. Prekidaci blizine mogu se pricvrstiti samo s nosacem senzora. | 48
[3] Prekidac blizine SMT-8M Magnetski prekidaci blizine, za T-utor 49
[4] 10-Link® master USB CDSU-1 Za jednostavno koristenje jedinice elektri¢nog cilindra s 10-Link® 49
[5] Adapter NEFC-M12G8 ® Veza izmedu motora i 10-Link mastera 49
® Preporucuje se samo za koriStenje s 10-Link portom klase A Master
[6] Kabel za napajanje NEBL-T12 Za spajanje opterecenja i logickog napajanja 49
[71 Spojni kabel NEBCG-M12 Za spajanije na kontroler 50
[8] Aksijalni komplet Za aksijalnu montazu motora -
Detaljnije informacije - www.festo.com/x/electric-motion-sizing
(ukljuceno u isporuku)
[9] Paralelni komplet Za paralelnu montaZu motora S -
Detaljnije informacije > www.festo.com/x/electric-motion-sizing
(ukljuceno u isporuku)
[10]  Zakretna prirubnica SNCB S paralelnim prikljuckom motora, za sferni leZaj 46
[11]  Bloklezaja LBN S paralelnim prikljuckom motora, za sferni leZaj 46
[12]  Blok leZaja LBG/LBG-...-R3 S paralelnim prikljuckom motora, za sferni leZaj 47
[13]  Zakretna prirubnica SNCL S paralelnim priklju¢kom motora 46
[14]  Okretna prirubnica SNCS/CRSNCS/SNCS-...-R3 S paralelnim priklju¢kom motora 46
[15]  Adapterski komplet EAHA-P2 - Za prednje pricvr3ivanje zakretne prirubnice i prirubnice klina 45
- MoZe se montirati samo straga u kombinaciji s EAMM-U paralelnim kompletom
[16]  Matica s utorom ABAN Za montazu jedinice elektri¢nog cilindra 48
[17]  Pricvricenje profila EAHF-L2-P - Za pricvrscivanje osovine, sa strane profila 45
- MontaZa profila moZe se pri¢vrstiti na montaznu povrsinu kroz rupu u sredini
[18]  PricvrScenje profila EAHF-L2-P-S Za pricvr¢ivanje osovine, sa strane profila 45
[19]  Podrska klinovima LNZG Za cilindre s ucvrscenjem na osovinu 45
[20]  Okretna montaZa EAHS-P2 Slobodno biranje poloZaja unutar duljine cilindra 45
[21]  Montaza prirubnice EAHH-P2 - Za pricvrscivanje elektricnog cilindra preko profila 45
- Slobodno biranje poloZaja unutar duljine cilindra
[22]  Adapterski komplet EAHA-P2 - Za prednje pricvr3ivanje zakretne prirubnice i prirubnice klipa 45
- MoZe se montirati samo straga u kombinaciji s EAMM-U paralelnim kompletom
[23]  Spojka Flexo FK/CRFK Za kompenzaciju radijalnih i kutnih odstupanja 47
[24]  Kuka svilicastom glavom SG/CRSG Omogucuje okretno kretanje cilindra u jednoj ravnini 47
[25]  Spojni dio KSG Za kompenzaciju radijalnih odstupanja 47
[26]  Kuka s okretnom glavom SGS/CRSGS Sa sfernim leZzajem 47
[27]  Blok popre¢nog lezaja LQG Za kuku s okretnom glavom SGS 46
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Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Pregled perifernih uredaja

- Stranica / Inter-

oprema
net
Vrsta/Sifra narudzbe opis
[28]  Kuka s vili¢astom glavom SGA Za pricvrscivanje okretnog cilindra 48
[29]  Blok leZaja LBG/LBG-...-R3 S paralelnim prikljuckom motora, za sferni leZaj 47
[30]  Jedinica za vodenje EAGF Za zastitu od uvijanja elektricnih cilindara pri visokim okretnim momentima 48
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Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

oprema
Montaza profila EAHF-L2-...-P-S
Opis Materijalna ploca | Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
terijalima
E za izvedbenu ve- | Kovana aluminij- | UskladusRoHS |[4g 5183153 | EAHF-L2-25-P-S
g li¢inu 32 ska legura, elok-
@ zaizvedbenuve- | sirana 6g 5184133 | EAHF-L2-45-P-S
@ li¢inu 45, 60
Montaza profila EAHF-L2-...-P
Opis Materijalna ploca | Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
terijalima
s zaizvedbenu ve- | Kovana aluminij- | UskladusRoHS | 19g 4835684 | EAHF-L2-25-P
g licinu 32 ska legura, elok-
N %g zaizvedbenuve- | sirana 358 4835728 | EAHF-L2-45-P
licinu 45, 60
Montaza prirubnice EAHH
Opis Napomena o materijali- | TeZina proizvoda Br. dijela Tip
ma
za izvedbenu veli¢inu U skladu s RoHS 80g 5126157 | EAHH-P2-32
32
za izvedbenu veli¢inu 185¢g 5126669 | EAHH-P2-45
45
za izvedbenu veli¢inu 320g 5127005 | EAHH-P2-60
60
Adapterski komplet EAHA
Opis Napomena o materijali- | TeZina proizvoda Br. dijela Tip
ma
za izvedbenu veli¢inu U skladu s RoHS 165¢ 5173020 | EAHA-P2-32
32
za izvedbenu veli¢inu 340g 5172353 | EAHA-P2-45
45
za izvedbenu veli¢inu 560 g 5173082 | EAHA-P2-60
60
Okretna montaZa EAHS
Opis Napomena o materijali- | TeZina proizvoda Br. dijela Tip
ma
zaizvedbenu velicinu | U skladu s RoHS 758 5125041 | EAHS-P2-32
32
za izvedbenu veli¢inu 165g 5125167 | EAHS-P2-45
45
za izvedbenu veli¢inu 305g 5125281 | EAHS-P2-60
60
Podrska klinovima LNZG
Opis Pricvricivanje Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
materijala terijalima
zaizvedbenuve- | Kovana aluminij- | UskladusRoHS |26g 1434912 | LNZG-16
@ licinu 32 ska legura
ﬁ za izvedbenu ve- 83¢g 32959 | LNZG-32
. li¢inu 45
za veli¢inu 60 129¢g 32960 |LNZG-40/50

2026/01
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Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

oprema
Zakretna prirubnica SNCS
Opis PricvrScivanje Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
materijala terijalima
za izvedbenu ve- | Lijevani aluminij | UskladusRoHS [86¢g 174397 | SNCS-32
li¢inu 45
za izvedbenu ve- 122¢g 174398 | SNCS-40
licinu 60
Zakretna prirubnica SNCL
Opis Pricvricivanje Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
materijala terijalima
zaizvedbenu ve- | Kovana aluminij- | U skladu s RoHS |38¢g 537792 | SNCL-20
li¢inu 32 ska legura
zaizvedbenu ve- | Lijevani aluminij 71g 174404 | SNCL-32
licinu 45
za izvedbenu ve- 95¢ 174405 | SNCL-40
licinu 60
Zakretna prirubnica SNCB
Opis Pricvr§civanje Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
materijala terijalima
zaizvedbenu ve- | Lijevani aluminij | UskladusRoHS |103g 174390 | SNCB-32
licinu 45
za izvedbenu ve- 155¢g 174391 | SNCB-40
licinu 60
Blok lezaja preko LQG
Opis Pricvrscivanje Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
materijala terijalima
zaizvedbenu ve- | Lijevani nehrda- | UskladusRoHS |301g 31768 |LQG-32
@ liginu 45 juci celik
~ ‘(, za izvedbenu ve- 369¢g 31769 | LQG-40
NN A licinu 60
Blok leZaja LBN
Opis Pricvricivanje Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
materijala terijalima
zaizvedbenuve- | Celik, pocinéani | U skladu's RoHS |84 g 6059 | LBN-20/25
licinu 32
za izvedbenu ve- 110g 195860 | LBN-32
licinu 45
za izvedbenu ve- 191¢g 195861 | LBN-40

li¢inu 60

& www.festo.com/catalogue/...
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Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

oprema
Blok leZajeva LBG
Opis Pricvrscivanje Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
materijala terijalima
za izvedbenu ve- | Lijevaninehrda- | UskladusRoHS |220g 31761 |LBG-32
li¢inu 45 juci celik
za izvedbenu ve- 300g 31762 | LBG-40
licinu 60
Kuka s okretnom glavom SGS
Opis Materijal za kuci- | Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
Ste terijalima
N zaizvedbenu ve- | Pocincani Celik UskladusRoHS |54g 9255 | SGS-M8
) licinu 32
@D za izvedbenu ve- 88g 9261 | SGS-M10X1,25
li¢inu 45
za izvedbenu ve- 130g 9262 | SGS-M12X1,25
licinu 60
Flexo spojnica FK
Opis Materijal za kuci- | Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
Ste terijalima
zaizvedbenuve- | Pocin¢ani elik | UskladusRoHS |56¢g 2062 | FK-M8
licinu 32
za izvedbenu ve- 236¢g 6140 | FK-M10X1,25
li¢inu 45
za izvedbenu ve- 245¢ 6141 | FK-M12X1,25
licinu 60
Spojni dio KSG
Opis Pricvrscivanje Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
materijala terijalima
zaizvedbenuve- | Celik, pocincani | UskladusRoHS |229g 32963 | KSG-M10X1,25
licinu 45
za izvedbenu ve- 447 g 32964 | KSG-M12X1,25
li¢inu 60
Kuka s vilicastom glavom SG
Opis Materijal za kuci- | Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
ste terijalima
® za izvedbenu ve- UskladusRoHS |[53g 3111 | SG-M8
J li¢inu 32
@ za izvedbenu ve- 103g 6144 | SG-M10X1,25
li¢inu 45
za izvedbenu ve- 166 g 6145 | SG-M12X1,25
licinu 60

2026/01 & www.festo.com/catalogue/... 47
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Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

oprema
Kuka s vilicastom glavom SGA
Opis Materijal za kuci- | Napomena o ma- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
ste terijalima
za izvedbenu ve- UskladusRoHS [129g 32954 | SGA-M10X1,25
li¢inu 45
za izvedbenu ve- 222g 10767 | SGA-M12X1,25
licinu 60
Uticni spoj za brtvljenje spoja zraka
Opis Materijal za kuci- | VeliCina spremni- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
ste ka
zaizvedbenu ve- | Mesing, niklani | 10 3g 133004 | QSM-M5-4-1-R
’N’}Q licinu 25, 32 3,2¢ 133003 | QSM-M5-3-I-R
< za izvedbenu ve- 89¢g 186266 | QSM-G1/8-4-1
licinu 45 9,5¢ 186267 | QSM-G1/8-6-
za izvedbenu ve- 13¢g 186108 | QS-G1/4-6-1
li¢inu 60 l4g 186110 | QS-G1/4-8-1
Matica s utorom ABAN
Opis Materijal T-mati- | Veli¢ina spremni- | TeZina proizvoda | Br. dijela Tip
ce ka
za veliCine 32, Celik 2 5¢ 8169987 | ABAN-3-3M3-30-M-P2
% 45
% za veli¢inu 60 18g 8169988 | ABAN-5-3M5-40-M-P2
Jedinka za vodenje EAGF
Opis Hod Temperatura Klasa zastite Br. dijela Tip
okoline
zaizvedbenuve- | 1...200 mm 0..60°C IP40 8158030 | EAGF-P2-KF-32-
licinu 32 50 mm 8158032 | EAGF-P2-KF-32-50
100 mm 8158029 | EAGF-P2-KF-32-100
150 mm 8158027 | EAGF-P2-KF-32-150
200 mm 8158028 | EAGF-P2-KF-32-200
zaizvedbenuve- | 1...300 mm 8158133 | EAGF-P2-KF-45-
licinu 45 50 mm 8158131 | EAGF-P2-KF-45-50
100 mm 8158123 | EAGF-P2-KF-45-100
150 mm 8158125 | EAGF-P2-KF-45-150
200 mm 8158127 | EAGF-P2-KF-45-200
300 mm 8158130 | EAGF-P2-KF-45-300
za velicinu 60 1...500 mm 8158150 | EAGF-P2-KF-60-
100 mm 8158138 | EAGF-P2-KF-60-100
150 mm 8158140 | EAGF-P2-KF-60-150
200 mm 8158142 | EAGF-P2-KF-60-200
300 mm 8158031 | EAGF-P2-KF-60-300
Nosac senzora EAPM-L2
Materijal drZaca senzo- | Napomena o materijali- | TeZina proizvoda Br. dijela Tip
ra ma
Kovana aluminijska le- | U skladu s RoHS 4g 4759852 | EAPM-L2-SH

gura, eloksirana

48

& www.festo.com/catalogue/...

2026/01



https://www.festo.com/catalogue/

oprema

Prekidac blizine, SMT za T-utor, magnetootporni

Jedinica elektri¢nog cilindra EPCS

Veza & smt-8m

Vrsta montaze Uklopni izlaz Elektricni priklju- | Duljina kabela Br. dijela Tip
cak
pricvréeno vij- 3-Zicniisklopni | Otvoreni kraj 2,5m 8138000 | SMT-8M-A-NO-24V-E-2,5-0E
kom, MoZe se kontakt, PNP 7,5m 8138001 | SMT-8M-A-NO-24V-E-7,5-0E
umetnuti u utor | 35i¢ni zatvarac 2,5m 574338 | SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-OF
odozgo Utika¢ M8, Ako- | 0,3 m 574339 | SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
diran
3-Zicniisklopni | Otvoreni kraj 7,5m 574340 | SMT-8M-A-PO-24V-E-7,5-0E
kontakt, PNP
3-Zicni zatvarac 2,5m 574335 | SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0E
Utikac M8, A-ko- | 0,3 m 574334 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
diran
10-Link Master USB Veza &’ cdsu
Opis Br. dijela Tip
za koristenje jedinice s 10-Link, Dodatno, potrebno je vanjsko napajanje (ni- 8091509 | CDSU-1
je ukljuceno)
Adapter NEFC
Elektricni priklju- | Elektri¢ni priklju- | Elektricni priklju- | Duljina kabela ¥ | Br. dijela Tip
¢ak 1, tehnika ¢ak 2, tehnika ¢ak 2, broj pino-
spajanja spajanja va [ Zica
M12x1 A-kodira- | M12x1 A-kodira- | 5 0,3m 8080777 | NEFC-M12G8-0.3-M12G5-LK
m no prema EN no prema EN
& 610762101 |61076-2-101
1) Prikljucak izmedu motora i 10-Link mastera
Kabeli za napajanje NEBL, ravni
Elektricni priklju- | Elektricni priklju- | Elektri¢ni priklju- | Duljina kabela Br. dijela Tip
Cak 1, tehnika Cak 2, tehnika ak 2, broj pino-
spajanja spajanja va/Zca
M12x1, T-kodira- | otvoreni kraj 4 2m 8080790 | NEBL-T12G4-E-2-N-LE4
m no prema EN 5m 8080791 | NEBL-T12G4-E-5-N-LE4
/ 61076-2-111 10m 8080792 | NEBL-T12G4-E-10-N-LE4
15m 8080793 | NEBL-T12G4-E-15-N-LE4
Kabeli za napajanje NEBL, kutni
Elektricni priklju- | Elektricni priklju- | Elektri¢ni priklju- | Duljina kabela Br. dijela Tip
Cak 1, tehnika ¢ak 2, tehnika ak 2, broj pino-
spajanja spajanja va [ Zica
M12x1, T-kodira- | otvoreni kraj 4 2m 8080778 | NEBL-T12W4-E-2-N-LE4
@ no prema EN 5m 8080779 | NEBL-T12W4-E-5-N-LE4
/ 61076-2-111 10m 8080780 | NEBL-T12W4-E-10-N-LE4
15m 8080781 | NEBL-T12W4-E-15-N-LE4
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oprema
Spojni kabeli NEBC, ravni
Elektricni priklju- | Elektricni priklju- | Elektri¢ni priklju- | Duljina kabela Br. dijela Tip
Cak 1, tehnika Cak 2, tehnika ¢ak 2, broj pino-
spajanja spajanja va [ Zica
M12x1 A-kodira- | M12x1 A-kodira- | 8 2m 8080782 | NEBC-M12G8-E-2-N-M12G8
m no prema EN no prema EN 5m 8080783 | NEBC-M12G8-E-5-N-M12G8
/ 61076-2-101  |61076-2-101 10m 8080784 | NEBC-M12G8-E-10-N-M12G8
15m 8080785 | NEBC-M12G8-E-15-N-M12G8
otvoreni kraj 2m 8094480 | NEBC-M12G8-E-2-N-B-LE8
5m 8094477 | NEBC-M12G8-E-5-N-B-LE8
10m 8094482 | NEBC-M12G8-E-10-N-B-LE8
15m 8094475 | NEBC-M12G8-E-15-N-B-LE8
Spojni kabeli NEBC, kutni
Elektricni priklju- | Elektricni priklju- | Elektri¢ni priklju- | Duljina kabela Br. dijela Tip
¢ak 1, tehnika ¢ak 2, tehnika ¢ak 2, broj pino-
spajanja spajanja va [ Zica
M12x1 A-kodira- | M12x1 A-kodira- | 8 2m 8080786 | NEBC-M12W8-E-2-N-M12G8
m no prema EN no prema EN 5m 8080787 | NEBC-M12W8-E-5-N-M12G8
/ 610762101 61076-2-101 10m 8080788 | NEBC-M12W8-E-10-N-M12G8
15m 8080789 | NEBC-M12W8-E-15-N-M12G8
otvoreni kraj 2m 8094476 | NEBC-M12W8-E-2-N-B-LE8
5m 8094478 | NEBC-M12W8-E-5-N-B-LE8
10m 8094481 | NEBC-M12W8-E-10-N-B-LE8
15m 8094479 | NEBC-M12W8-E-15-N-B-LE8
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