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Pinca radial DHRC

Caracteristicas

Resumo & dhrc

e Suporte do mordente lateral para altas cargas do binario

e Possibilidade de centralizar o mordente

e Precisao de repeticdo maxima

e Sensor de proximidade para detetar a posicao do pistao nas posicdes finais e transmissor de posicdes para detetar a posicao do pistdo em qualquer lugar
e Qs atuadores dispdem de varias op¢des de adaptacao

o Aplicacdes flexiveis: opcionalmente, é possivel utilizar-se como garra de a¢ao simples e dupla

Estas pincas forma concebidas para os seguintes exemplos de aplicagao:
e Maquinagem com arranque de pastilha

® Meios agressivos

e Po de retificacao

e Salpicos por soldadura

Engineering Tools & engineering tools

2

Poupe tempo com as Engineering Tools: Smart Engineering para a solucdo 6tima. O nosso objetivo é aumentar a sua produtividade. As nossas Engineering Tools sao
uma importante contribuicdo para alcancar este objetivo. Para ajuda-lo a projetar corretamente o seu sistema, utilizar reservas de produtividade ou alcan¢ar uma
maior produtividade ao longo de toda a cadeia de valor. Desde o primeiro contacto até a modernizagao da sua maquina, encontrara numerosas ferramentas que serao
(iteis em todas as fases do seu projeto.

Sele¢do de pingas:
e Esta ferramenta ajuda-o a encontrar as pin¢as adequadas introduzindo apenas os parametros exatos da sua aplicacao

Diagramas & dhrc

lr

Os diagramas mostrados neste documento estao também disponiveis online, onde & possivel exibir valores precisos.

Deteccdo de posicao
[A] Para sensor de proximidade

Com a ajuda de sensores de proximidade, a detecao da posicao permite detetar
qualquer posicao.

Funcao da garra
[] Dupla a¢ao [S] Atuacao simples, aberta
Abertura ou fecho por aplicagdo de ar comprimido Aberto no estado despressurizado. Fechado quando pressurizado com ar compri-

mido

Retencao de forca de aderéncia

[NO] Abertura

Aberto pela forca da mola no estado despressurizado
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Pinca radial DHRC

Codigo do tipo

001 Série 003 Deteccao de posicao

DHRC Garra radial A Para sensor de proximidade
002 Tamanho [mm] 004 Funcao da garra

6 6 Dupla a¢ao

10 10 S Atuacao simples, aberta

16 16

20 20 005 Retencdo de forca de aderéncia
25 25 Sem

32 32 NO Abertura
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Pinca radial DHRC

Ficha técnica
Especificacdes técnicas gerais
Tamanho 6 10 16 20 25 32
Construcao Direcao de conexao lateral
Sequéncia de movimentos conduzida pela forca
Modo de funcionamento De dupla acao De dupla acao
Atuacdo simples
aberto
Funcao da garra Radial
Ndmero de mordentes 2
Angulo de abertura max. 180 deg
Conexdo pneumatica M3 M5
Precisdo de repeticdao da gar- | <0,1 mm
raV
Simetria rotacional - <0,2 mm
Intercdmbio maximo <0,2 mm
Frequéncia max. de operacdo | =<3 Hz <2 Hz
da garra pneumatica
Deteccao de posicao Através do sensor de proximidade
Tipo de montagem Alternativa: Alternativa:
Montagem direta por Montagem direta por orificio de passagem
orificio de passagem Montagem direta através da rosca
Montagem direta atra- | Com orificio de passagem e parafuso de aperto
vés da rosca Com rosca fémea e parafuso de aperto
Posicao de montagem Qualquer um
1) Dispersao da posicao final em condigdes de funcionamento constantes com 100 cursos consecutivos na direcdo do movimento dos mordentes
Condicdes de funcionamento e ambientais
Tamanho 6 |10 |16 20 | 25 32

Meio de funcionamento

Ar comprimido de acordo com ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Nota sobre 0 meio operacio-
nal/controlo

Aoperacao lubrificada é possivel (no caso em que a operagao lubrificada sera sempre obrigatéria)

Temperatura ambiente?)

-10...60 0oC

Classe de resisténcia a corro-
s30 (CRC)?

0 - Sem resisténcia a corrosao

1) E necessario ter em conta 0 ambito de aplicacao dos sensores de proximidade
2) Classe de resisténcia a corrosdo CRC 0 conforme norma FN 940070 da Festo

Sem resisténcia a corrosao. Aplicavel a pegas padrao pequenas e visualmente irrelevantes, como pinos de centragem roscados, anéis Seeger, mangas de fixacao, etc., que normalmente so estdo disponiveis no mercado em acabamento
fosfatado ou de oxido negro (lubrificado se necessario), bem como para rolamentos de esferas (para componentes < CRC 3) e rolamentos de deslizamento.

Pressao de funcionamento

DHRC-...

Tamanho 6 10 16 20 25 32
Pressao operacional 0,25...0,8 MPa 0,1...0,8 MPa

Press@o operacional 36,25 ... 116 psi 14,5 ... 116 psi

Pressao operacional 2,5...8 bar 1...8bar

Pressao de funcionamento DHRC-...-NO

Tamanho 10 16 20 25 32
Pressao operacional 0,2...0,8 MPa 0,15 ...0,8 MPa

Pressao operacional 29...116 psi 21,75 ... 116 psi

Pressao operacional 2...8bar 1,5...8bar

Pesos DHRC-...

Tamanho 6 10 16 20 25 32
Peso do produto 24,5¢ S54¢g 111g 218,4g 438,5g 716,5¢
Pesos DHRC-...-NO

Tamanho 10 16 20 25 32
Peso do produto 59,5¢ 112,5g 220¢g 440 g 720,58

& www.festo.com/catalogue/...
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Ficha técnica

Materiais
Tamanho

6 10 16 20

Pinca radial DHRC

Material da caixa

Liga de aluminio anodizado forjada

Material do mordente

Aco de alta liga

Material da tampa

Liga de aluminio anodizado forjada

Observacao sobre os materiais

Em conformidade com a RoHS

Em conformidade com LABS

VDMA24364-B2-L

Adequacao para a produgao
de baterias de ides de litio

Adequado para a produgao de baterias com valores reduzidos de Cu/Zn/Ni (F1a)

Binario de agarre total

éw

0 binario de agarre nao é constante dentro do angulo de abertura.

Binario de aperto total DHRC-...

6 bar, fecho

Tamanho 6 10 16 20 25 32

Binario de fixacdo total em 6,7 Ncm 25,3 Ncm 81,1 Ncm 166,2 Ncm 343,6 Ncm 725,6 Ncm
0,6 MPa (6 bar, 87 psi), na

abertura

Torque de aderéncia totalem | 4,8 Ncm 20,4 Ncm 66,8 Ncm 134,3 Ncm 277,5 Ncm 600,1 Ncm
6 bar, fecho

Binario de aperto total DHRC-...-NO

Tamanho 10 16 20 25 32

Torque de aderéncia totalem | 15,8 Ncm 50,3 Ncm 112 Ncm 239,5 Ncm 539,1 Ncm

Valores caracteristicos da carga nos mordentes

2026/08

As forcas e os bindrios admissiveis indicados aplicam-se a um mordente. Incluem
0 brago de alavanca, as forcas de peso adicionais ocasionadas pela pega ou de-

dos de agarre externos e as forcas de aceleragao que se produzem durante 0 mo-
vimento. Para calcular os binérios, é necessario ter em conta a posi¢ao 0 do siste-
ma de coordenadas (guia dos mordentes).

& www.festo.com/catalogue/...
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Pinca radial DHRC

Ficha técnica

Valores caracteristicos da carga estatica nos mordentes

Tamanho 6 10 16 20 25 32
Forca maxima no mordente Fz, | 12N 35N 60N 100N 140N 210N
estatico

Torque maximo no mordente | 0,3 Nm 0,5Nm 2Nm 4Nm 7Nm 12 Nm
Mx, estatico

Torque maximo no mordente | 0,3 Nm 0,5Nm 1Nm 2Nm 4 Nm 8Nm
My, estatico

Torque maximo no mordente | 0,3 Nm 0,5Nm 2Nm 4 Nm 7 Nm 12Nm
Mz, estatico

Forca de preensao ,,F* por mordente em fun¢do da pressao de funcionamento e do braco de alavanca ,,x“

Yo ©
Jo o

Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x* - Agarre externo (fechar), acao dupla - DHRC-6-A
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A partir dos seguintes diagramas é possivel determinar as forcas de agarre em

funcdo da pressao de funcionamento e do braco de alavanca.
0 binario de agarre nao é constante dentro do angulo de abertura.

A posicdo vertical das mordagas em relacao a caixa ndo pode ser inferior ao valor
minimo, caso contrdrio, isso provocard uma perda de for¢a de preensao.

Software de engenharia para a selecao de pingas - https://www.festo.com/x/

topic/eng
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Pinca radial DHRC

Ficha técnica
Forca de agarre ,,F* por mordente em funcdo da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x“ - Agarre externo (fechar), acao dupla - DHRC-10-A
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Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x“ - Agarre externo (fechar), acao dupla - DHRC-16-A
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Pinca radial DHRC

Ficha técnica

Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x“ - Agarre externo (fechar), acao dupla - DHRC-20-A

Fe.IN]

Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x“ - Agarre externo (fechar), acao dupla - DHRC-25-A
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Pinca radial DHRC

Ficha técnica
Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x“ - Agarre externo (fechar), acao dupla - DHRC-32-A
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Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x* - Agarre externo (fechar), acao simples - DHRC-10-A-S-NO
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Ficha técnica

Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x“ - Agarre externo (fechar), acao simples - DHRC-16-A-S-NO
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Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x“ - Agarre externo (fechar), acao simples - DHRC-20-A-S-NO
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Pinca radial DHRC

Forca de agarre ,,F* por mordente em funcdo da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x* - Agarre externo (fechar), acao simples - DHRC-25-A-S-NO

Ficha técnica
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Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x* - Agarre externo (fechar), acao simples - DHRC-32-A-S-NO
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Ficha técnica
Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x“ - Agarre interior (abrir), acao dupla - DHRC-6-A
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Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x* - Agarre interior (abrir), acao dupla - DHRC-10-A
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Ficha técnica

Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x* - Agarre interior (abrir), acao dupla - DHRC-16-A
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Forca de agarre ,,F por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x* - Agarre interior (abrir), acao dupla - DHRC-20-A
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Ficha técnica

Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x“ - Agarre interior (abrir), acao dupla - DHRC-25-A
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Forca de agarre ,,F* por mordente em funcao da pressao de funcionamento e do brago de alavanca ,,x* - Agarre interior (abrir), acao dupla - DHRC-32-A
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Aforca de agarre ,,F* por mordente a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) em fun¢do do braco de alavanca ,,x“ e da excentricidade ,,a“ e ,,b*
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Pinca radial DHRC

Aforca de agarre ,,F* por mordente a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) em funcdo do braco de alavanca ,,x“ e da excentricidade ,,a“ e ,,b*

X =

Va? + b? =202 + 252 =32 mm

Para calcular o brago de alavanca ,,x“ em caso de agarre excéntrico, deve ser apli-
cada a formula (apresentada a esquerda).
Com o valor calculado ,x“ é possivel ler os graficos da forca de agarre ,,F*.

Exemplo de calculo:

Valores conhecidos:

Distancia ,a“ =20 mm

Distancia ,b“ =25 mm

Incognita:

Aforca de agarre a 6 bar, numa DHRC-16-A, utilizada como pinga externa.

Aforca de agarre ,,F* por mordente a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) em funcao do braco de alavanca ,,x“ e da excentricidade ,,a“ e ,,b*

Fe. [N]
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Desenvolvimento do binario ,,M* em func¢ao do angulo de abertura

M [%]
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A partir do gréfico é obtido um valor de F = 20 N para a forca de agarre.

0 binario ndo é constante dentro do angulo de abertura devido ao principio de
acionamento dos mordentes. No grafico consta a percentagem disponivel corres-
pondente.

Um angulo de abertura de 0° corresponde a uma posi¢ao paralela dos morden-
tes.
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Ficha técnica

Binario da mola ,,M“ em funcao do d@ngulo de abertura

0.7

M, [Nm]

=== DHRC-10-A-NO
== =* DHRC-16-A-NO
=== = DHRC-20-A-NO
" ®*=* DHRC-25-A-NO
=== * DHRC-32-A-NO

Momentos de inércia da massa

Momentos de inércia da massa DHRC-...

Determinacao dos binarios de aperto reais ,,M“ para DHRC-...-S-NO em funcao de
cada aplicagao especifica:

A pinca com mola incorporada, DHRC-...-S-NO (na abertura), pode ser utilizada da
seguinte forma, de acordo com o0 necessario: pin¢a de acao simples.

Para calcular o binario de agarre disponivel ,,MGrges“ (por mordente) devem ser
combinados os dados correspondentes dos graficos de forca de agarre ,,FGr*, de-
senvolvimento do binario ,,M“ e binario da mola ,,MF“.

MGr = FGr*x* M [%]

MGr = Binario de agarre

FGr = Forca de agarre

x = Braco de alavanca

M = Desenvolvimento do binario

Momento de inércia da massa da pinca tendo como referéncia o eixo central, sem
dedos de agarre externos, sem carga.

Tamanho 6 10 16 20 25 32

Momento de inércia 0,01 kgcm?2 0,04 kgem?2 0,132 kgcm?2 0,292 kgcm?2 1,311 kgem2 3,105 kgem?2
Momentos de inércia da massa DHRC-...-NO

Tamanho 10 16 20 25 32

Momento de inércia 0,044 kgcm2 0,134 kgcm2 0,294 kgcm2 1,316 kgem2 3,122 kgcm?2

16
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Tempos de abertura e fecho

Tempos de abertura e fecho DHRC-...

Pinca radial DHRC

0Os tempos de abertura e fecho [ms] indicados foram medidos a temperatura am-
biente, com uma pressao de funcionamento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) e com a
pinga sem dedos de agarre adicionais e montada na posicao horizontal (repre-

sentacao do valor médio).

Com pesos maiores, o fluxo das pincas deve ser regulado. Os tempos de abertura
e fecho serdo devidamente definidos.

Tamanho 6 10 16 20 25 32
Tempo de abertura min. em 10 ms 28 ms 37 ms 44 ms 90 ms 117 ms
6 bar

Tempo min. de fecho em 6 bar | 19 ms 43 ms 53 ms 57 ms 117 ms 129 ms
Tempos de abertura e fecho DHRC-...-NO

Tamanho 10 16 20 25 32

Tempo de abertura min. em 53 ms 42 ms 73 ms 147 ms 229 ms

6 bar

Tempo min. de fecho em 6 bar | 26 ms 21ms 32ms 45ms 65ms

Tempos de abertura e fecho ,,T* necessarios a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) em funcdao do momento de inércia da massa dos dedos de agarre - DHRC-6
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Tempos de abertura e fecho ,,T* necessarios a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) em fung¢ao do momento de inércia da massa dos dedos de agarre - DHRC-10
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Tempos de abertura e fecho ,,T* necessarios a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) em fungao do momento de inércia da massa dos dedos de agarre - DHRC-16
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Tempos de abertura e fecho ,,T* necessarios a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) em fungao do momento de inércia da massa dos dedos de agarre - DHRC-20
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Tempos de abertura e fecho ,,T* necessarios a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) em funcao do momento de inércia da massa dos dedos de agarre - DHRC-25
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Tempos de abertura e fecho ,,T“ necessarios a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) em fun¢ao do momento de inércia da massa dos dedos de agarre - DHRC-32

70
60 //
50
40 /
30 /|
20 S
10 7
0 —
0 01 02 03 04 05 06 07

) [kgemx104]

e DHRC-32



https://www.festo.com/catalogue/

Pinca radial DHRC

Dimensoes

Dimensoes — DHRC-6

L10

H11@

Download dados CAD &’ www.festo.com
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[1] Abrira ligacao pneumatica
[2] Fechara ligagao pneumatica
[3] Orificio roscado para montagem da pinca
[4] Orificio roscado para montagem dos dedos
[5] Area para montagem dos dedos
[6] Ranhura em Cpara sensor de proximidade
B1 B7 D1 D7 D8 D9 H1 H2 H3 H4 H5 H7 H8 H11
-0,01 @
+0,3 -0,05 H8 -0,2
DHRC-6-A 10 2,2 M3 8 M3 2,2701 57,3 47,3 38,9 29,1 25,5 19,7 7,5 10
H12 H13 H15 L1 L3 L4 L7 L8 L10 T1 T7 w1 w2
+0,025
-0,2 +0,3 -0,4 -0,4 -0,225 +2° +3°
DHRC-6-A 2,5 5 21,5 20 13 13 12 4 2 4,5 1,5 90° 2°
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Dimensoes

Dimensoes — DHRC-10 ... 32

Pinca radial DHRC

Download dados CAD & www.festo.com

DHRC-10-A

D5/T5 DHRC-32-A

B5
L
$n—
Bé
(e}
\J
4

D6/T6

—
L8 !
N
B7 u ¥ T
T
5
i ¢ [®
I 6 €
a e] |5 K
E il @ 0 ®
. = ] o | @
N & 4
T -
r2 T m
m| X T
© al g T
T i 5
B3
L1 B2 D7
B1 L3
[1] Abrira ligacao pneumatica
[2] Fechara ligacao pneumatica
[3] Orificio roscado para montagem da pinga
[4] Orificios de centragem
[5] Orificio roscado para montagem dos dedos
[6] Area para montagem dos dedos
[7] DHRC-10: ranhura T para sensores de proximidade, DHRC-16 ... 32: ranhura redonda e ranhura T para sensores de proximidade
2026/08 & www.festo.com/catalogue/...
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Pinca radial DHRC

Dimensoes
B1 | B2 | B3 | B4 | B5 | B6 | BZ | D1 | D2 | D3 | D4 | D5 | D6 | D7 | D8 D9 | p1o
-0,01 @ @ P P @
+0,3 0,02 0,02 | -0,05 H9 HO | H9 H8 +0,02
DHRC-10-A
16 | 10,8 | 10,8 | 10,8 | 10,8 | 10,8 | 3 2 M3 2 2 M3 | 12 | M3 |3,2001
DHRC-10-A-S-NO M3
DHRC16-A 20 | 11,9 | 12 12 13 13 | 4,4 3 M4 3 3 M& | 17 | M4 2
DHRC-16-A-S-NO ’ ’
M4
DHRC-20-A
26 | 156 | 16 | 14 | 166 | 17 | 5.6 M5 M5 | 21 | M5
DHRC-20-A-S-NO
4 4 4
DHRC-25-A
33 | 204 | 21 | 21 | 20 | 20 | 66 | Ms 26 M5
DHRC-25-A-S-NO
M6 M6 M6 3
DHRC-32-A
40 | 24 | 26 | 26 | 26 | 26 | 86 5 5 5 25 M6
DHRC-32-A-S-NO
Ht | H2 | H3 | Ha | W5 | He | w7 | H8 | Ho | Hio | H11 | H12 | H13 | H14 | 11 L2 L3
+0,1 +0,1 | -0,2 | -0,2 -0,2 | +0,3 | 0,02
DHRC-10-A 69,2 | 53,6 | 43,8 27,5 | 17,5 | 21,5 22 | 14,4
- 7 156 | 35 | 86 | 7,8 | 25 | 18 | 186
DHRC-10-A-S-NO 75 | 59,4 | 49,6 33,3 | 23,3 | 27,3 27,8 | 20,2
DHRC:16-A 86,7 | 69,7 | 57 | 42,7 | 391|271 | 348 | 9 |327 227 17 4 85 | 32 | 244 | 27
DHRC-16-A-S-NO ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ o ’ ’
DHRC-20-A
101,2 | 82,2 | 66,9 | 48,7 | 44,6 | 30,6 | 38,6 | 10,2 | 37,6 | 25,6 | 19 5 95 | 40 | 28,4 | 31,6
DHRC-20-A-S-NO
DHRC-25-A
122,6 | 99,6 | 79,9 | 58,1 | 53,4 | 38,4 | 46,4 | 10,5 | 454 | 33,4 | 23 | 55 | 12 | 11,5 | 50 | 37,2 | 37,4
DHRC-25-A-S-NO
DHRC32-A 141,8 | 113,8 | 89,8 | 61,8 | 57,3 | 39,8 | 49,3 | 11 | 48,3 | 35,3 | 28 6 16 | 14 | 60 | 46 | 46
DHRC-32-A-S-NO ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’
L4 L5 L6 L7 L8 L9 Lo | M T2 3 T4 T5 T6 7 | w1 | w2
+0,025
0,02 -0,4 | -0,4 | 0,225 | -0,2 120 | 430
DHRC-10-A
15,8 | 19 19 13 6 3 3 4 4 4 1,5
DHRC-10-A-S-NO ; ; ;
DHRC16-A 21,2 | 25 25 | 154 | 8 4 4,5 4,5 6
DHRC-16-A-S-NO ’ ’ . ’ ’
DHRC-20-A
26,8 | 31 30 22 9 4,5 6 8 10 90° | 20
DHRC-20-A-S-NO
4 4 4 2
DHRC-25-A
33 38 38 | 294 | 10 5 5 12
DHRC-25-A-S-NO
7,5 10
DHRC32-A 39,8 | 46 46 | 34,4 | 12 6 6 5 5 5 13
DHRC-32-A-S-NO ’ ’
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Detalhes do pedido

Referéncias do pedido

Pinca radial DHRC

Tamanho Modo de funcionamen- | Peso do produto N.2dapeca |Tipo
to

6 De dupla agao 24,5¢ 8125285 | DHRC-6-A

Referéncias do pedido

Tamanho Modo de funcionamen- | Peso do produto N.2dapeca |Tipo
to

10 De dupla agao 54g 8125472 | DHRC-10-A
Atuacdo simples 59,58 8133559 | DHRC-10-A-S-NO
aberto

Referéncias do pedido

Tamanho Modo de funcionamen- | Peso do produto N.2da peca | Tipo
to

16 De dupla agao 111g 8128723 | DHRC-16-A
Atuacdo simples 112,5g 8128721 | DHRC-16-A-S-NO
aberto

20 De dupla agao 218,4g 8128697 | DHRC-20-A
Atuacdo simples 220¢g 8128698 | DHRC-20-A-S-NO
aberto

25 De dupla agdo 438,5¢g 8128142 | DHRC-25-A
Atuagdo simples 440 g 8133557 | DHRC-25-A-S-NO
aberto

32 De dupla agao 716,5¢g 8128107 | DHRC-32-A
Atuagdo simples 720,5¢g 8133558 | DHRC-32-A-S-NO

aberto
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Pinca radial DHRC

Periféricos
Tamanho: 6
2 m
3
G
I
I
I
I
I
I
—_——
A | .
I
L
Acessorios - Pagina/Internet
Tipo/cddigo do pedido Descrigao
[1] Pinca radial DHRC De agdo dupla & dhrc
[2] Conexao rapida roscada QS Para conectar tubos flexiveis com tolerancias externas 8 qs
[3] Sensores de proximidade SMT-10M Para detetar a posicao do pistdo nas posicdes finais 27
[4] Sensor de proximidade SMT-10G Para detetar a posicao do pistdo nas posices finais 27
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Periféricos

Tamanho: 10

Pinca radial DHRC

Acessorios - Pagina/Internet
Tipo/cédigo do pedido Descricao
[1] Pinga radial DHRC De acao dupla ou simples & dhrc
2] Conexdo rapida roscada QS Para conectar tubos flexiveis com tolerancias externas gqs
3] Sensores de proximidade SMT-8M Para detetar a posicao do pistao nas posicdes finais 27
[4] Sensor de proximidade SMT-8G Para detetar a posi¢ao do pistao nas posicdes finais 27
[5] Transmissor de posi¢des SMAT-8M Para detetar a posi¢ao do pistao em qualquer ponto 28
[6] Transmissor de posicdes SDAS-MHS Para detetar a posi¢ao do pistao em qualquer ponto 28
2026/08 & www.festo.com/catalogue/...
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Pinca radial DHRC

Periféricos

Tamanho 16 a 32

8 7
Acessorios - Pagina/Internet
Tipo/cddigo do pedido Descrigao

[1] Pinca radial DHRC De a¢do dupla ou simples & dhrc

[2] Conexao rapida roscada QS Para conectar tubos flexiveis com tolerancias externas &qs

[3] Sensores de proximidade SMT-8M Para detetar a posicao do pistdo nas posices finais 27

[4] Sensor de proximidade SMT-8G Para detetar a posicao do pistao nas posicdes finais 27

[5] Transmissor de posicdes SMAT-8M Para detetar a posicao do pistdao em qualquer ponto 28

[6] Transmissor de posicdes SDAS-MHS Para detetar a posicao do pistao em qualquer ponto 28

[71 Sensor de proximidade SMT-10G Para detetar a posicao do pistao nas posicdes finais 27

[8] Sensores de proximidade SMT-10M Para detetar a posicao do pistao nas posicdes finais 27
26 & www.festo.com/catalogue/... 2026/08
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Pinca radial DHRC

Equipamento
Sensor cilindrico SMT-10M para ranhura redonda, magnetorresistivo S smt
Tipo de monta- | Saida da alter- Ligacao elétrica | Comprimento do | N.2dapeca | Tipo
gem nancia cabo
Aparafusado, In- | Contacto N/O Extremidade 2,5m 551374 | SMT-10M-PS-24V-E-2,5-Q-OE
% troduzido nara- | PNP 3 fios aberta 551373 | SMT-10M-PS-24V-E-2,5-1-OF
nhura a partir de Conector M8, co- | 0,3m 551375 | SMT-10M-PS-24V-E-0,3-L-M8D
cima dificacao A 551376 | SMT-10M-PS-24V-E-0,3-Q-M8D
Sensor cilindrico SMT-10G para ranhura redonda, magnetorresistivo S smt
Tipo de monta- | Saida da alter- Ligacdo elétrica | Comprimentodo | N.2da peca | Tipo
gem nancia cabo
Fixado na ranhu- | Contacto N/O Extremidade 2,5m 8065030 | SMT-10G-NS-24V-E-2,5Q-0E
raem C, Inserivel | NPN de 3 fios aberta
naranhura pela Conector M8, co- | 0,3 m 8065029 | SMT-10G-NS-24V-E-0,3Q-M8D
longitudinal dificagdo A
Contacto N/O Extremidade 2,5m 547862 | SMT-10G-PS-24V-E-2,5Q-0E
PNP 3 fios aberta
Conector M8, co- | 0,3m 547863 | SMT-10G-PS-24V-E-0,3Q-M8D
dificacdo A
Sensor de proximidade SMT-8M para ranhura em T, magnetorresistivo S smt
Tipo de monta- | Saida da alter- Ligacao elétrica | Comprimentodo | N.2dapeca | Tipo
gem nancia cabo
Aparafusado, In- | Contacto N/O Extremidade 2,5m 574338 | SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-0E
troduzido nara- | NPN de 3 fios aberta
% nhura a partir de Conector M8, co- | 0,3 m 574339 | SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
cima dificagao A
Contacto N/C Extremidade 7,5m 574340 | SMT-8M-A-PO-24V-E-7,5-0E
PNP 3 fios aberta
Contacto N/O 2,5m 574335 | SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0E
PNP 3 fios Conector M8, co- | 0,3 m 574334 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
dificagao A
Conector M12, 574337 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M12
codificacao A
Sensor de proximidade SMT-8G para ranhura em T, magnetorresistivo &' smt
Tipo de monta- | Saida da alter- Ligacdo elétrica | Comprimentodo | N.2da peca | Tipo
gem nancia cabo
Fixo na ranhura | Contacto N/O Extremidade 2,5m 8065028 | SMT-8G-NS-24V-E-2,5Q-0E
emT, Inserivel na | NPN de 3 fios aberta
ranhura pela lon- Conector M8, co- | 0,3 m 8065027 | SMT-8G-NS-24V-E-0,3Q-M8D
gitudinal dificagao A
Contacto N/O Extremidade 2,5m 547859 | SMT-8G-PS-24V-E-2,5Q-0E
PNP 3 fios aberta
Conector M8, co- | 0,3m 547860 | SMT-8G-PS-24V-E-0,3Q-M8D
dificacdo A
Cabos de ligacao NEBA, retos, conexao M8
Ligacdo elétrica | Ligacdo elétrica | Ligacao elétrica | Comprimentodo | N.2da peca | Tipo
1, tecnologia de | 2, tecnologia de | 2, ndmero de pi- | cabo
conexao conexao nos/fios
M8 x1 programa- | extremidade 3 2,5m 8078223 | NEBA-M8G3-U-2.5-N-LE3
docomAde aberta 5m 8078224 | NEBA-M8G3-U-5-N-LE3
acordo com EN
61076-2-104

2026/08
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Pinca radial DHRC

Equipamento
Cabos de ligacao NEBA, retos, conexao M12
Ligacao elétrica | Ligacao elétrica | Ligacao elétrica | Comprimentodo | N.2dapeca | Tipo
1, tecnologia de | 2, tecnologia de | 2, niimero de pi- | cabo
conexao conexao nos/fios
M12x 1, progra- | extremidade 3 2,5m 8078236 | NEBA-M12G5-U-2.5-N-LE3
mado comAde | aberta 5m 8078237 | NEBA-M12G5-U-5-N-LE3
acordo com EN
61076-2-101
Cabos de ligacao NEBA, angulares, conexao M8
Ligacdo elétrica | Ligacao elétrica | Ligacdo elétrica | Comprimentodo | N.2da peca | Tipo
1, tecnologia de | 2, tecnologia de | 2, niimero de pi- | cabo
conexao conexao nos/fios
M8 x1 programa- | extremidade 3 2,5m 8078230 | NEBA-M8W3-U-2.5-N-LE3
do comAde aberta 5m 8078231 | NEBA-M8WS3-U-5-N-LE3
/ acordo com EN
61076-2-104
Cabos de ligacao NEBA, angulares, conexao M12
Ligacdo elétrica | Ligacao elétrica | Ligagdo elétrica | Comprimentodo | N.2da peca | Tipo
1, tecnologia de | 2, tecnologia de | 2, ndmero de pi- | cabo
conexao conexao nos/fios
M12x 1, progra- | extremidade 3 2,5m 8078245 | NEBA-M12W5-U-2.5-N-LE3
A mado comAde | aberta 5m 8078246 | NEBA-M12W5-U-5-N-LE3
’ acordo com EN
61076-2-101
Transmissor de posi¢oes SMAT-8M para ranhura em T, conector M8, codificacdo A & smat
Taxa de detecgao | Saida analdgica | Conexdo elétrica | Comprimentodo | N.2dapega | Tipo
1, nimero de pi- | cabo
nos/fios
W 52 mm 0-10V 4 0,3m 553744 | SMAT-8M-U-E-0,3-M8D
Transmissor de posicoes SDAS para ranhura em T, conector M8, codificacao A & sdas
Descrigao Taxa de deteccao | Conexao elétrica | Comprimentodo | N.2dapega | Tipo
1, nmero de pi- | cabo
nos/fios
Modos de funcio- | 52 mm 4 0,3m 8063974 | SDAS-MHS-M40-1L-PNLK-PN-E-0.3-M8
namento: duas 2,5m 8063975 | SDAS-MHS-M40-1L-PNLK-PN-E-2.5-LE
¢ﬂ\\‘, saidas de comu-
gV tagdo ajustaveis;
10-Link®
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Pinca radial DHRC

Equipamento
Cabos de ligacao NEBA, retos
Ligacao elétrica | Ligagao elétrica | Ligacdo elétrica | Comprimentodo | N.2dapeca | Tipo
1, tecnologia de | 2, tecnologia de | 2, nimero de pi- | cabo
conexao conexao nos/fios
M8 x1 programa- | extremidade 4 2,5m 8078227 | NEBA-M8G4-U-2.5-N-LE4
do comAde aberta 5m 8078228 | NEBA-M8G4-U-5-N-LE4
acordo com EN
61076-2-104
Cabos de ligagao NEBA, angulares
Ligacdo elétrica | Ligacdo elétrica | Ligacdo elétrica | Comprimentodo | N.2da peca | Tipo
1, tecnologia de | 2, tecnologia de | 2, nimero de pi- | cabo
conexao conexao nos/fios
M8 x1 programa- | extremidade 4 2,5m 8078233 | NEBA-M8W4-U-2.5-N-LE4
docomAde aberta 5m 8078234 | NEBA-M8W4-U-5-N-LE4
acordo com EN
61076-2-104
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