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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

คณุสมบตัิ
ได้อย่างรวดเรว็ ลงิก ์   dhrc

•	 โหลดโมเมนตส์งูเนือ่งจากการรองรบัดา้นขา้งของกรามกรปิเปอร์
•	 ตวัเลอืกการจดักึง่กลางของขากรรไกรกรปิเปอร์
•	 ความสามารถในการทำ�ซ ้ำ�สงูสดุ
•	 พรอกซมิติสีวติชส์ำ�หรบัการสอบถามตำ�แหนง่ลกูสบูในตำ�แหนง่สิน้สดุ และตวัสง่สญัญาณตำ�แหนง่สำ�หรบัการสอบถามตำ�แหนง่ลกูสบู ณ จดุใดกไ็ด้
•	 ทางเลอืกทีห่ลากหลายสำ�หรบัการปรบัใหเ้ขา้กบัการขบัเคลือ่น
•	 ตวัเลอืกการใชง้านทีย่ดืหยุน่: สามารถใชเ้ป็นกรปิเปอรแ์บบสองจงัหวะหรอืแบบเดีย่วได ้

กรปิเปอรเ์หลา่นีไ้มไ่ดอ้อกแบบมาสำ�หรบัตวัอยา่งการใชง้านตอ่ไปนี:้
•	 การแปรสภาพดว้ยเครือ่งจกัรกล
•	 สือ่กลางรนุแรง
•	 ฝุ่ นผงขดั
•	 สะเกด็การเช ือ่ม

เครื่องมือทางวิศวกรรม ลงิก ์   engineering tools

ประหยดัเวลาดว้ยเครือ่งมอืทางวศิวกรรม: วศิวกรรมอจัฉรยิะเพือ่โซลชู ัน่ทีด่ที ีส่ดุ ความปรารถนาอนัแรงกลา้ของเราคอืการเพิม่ผลผลติของคณุ เครือ่ง
มอืทางวศิวกรรมของเรามสีว่นรว่มทีส่ ำ�คญัในเรือ่งนี ้ตลอดหว่งโซค่ณุคา่ทัง้หมด สิง่เหลา่นีช้ว่ยใหค้ณุออกแบบระบบของคณุไดอ้ยา่งถกูตอ้ง ใชป้รมิาณ
การผลติสำ�รองทีไ่มค่าดคดิ หรอืเพือ่เพิม่ผลผลติมากขึน้ ตัง้แตก่ารสมัผสัครัง้แรกไปจนถงึการปรบัปรงุเครือ่งจกัรของคณุใหท้นัสมยั คณุจะพบเครือ่งมอื
มากมายทีจ่ะเป็นประโยชนก์บัคณุในทกุข ัน้ตอนของโครงการ 

การเลอืกกรปิเปอร:์
•	 เครือ่งมอืนีช้ว่ยใหค้ณุคน้หากรปิเปอรท์ีเ่หมาะสมโดยเพยีงป้อนพารามเิตอรท์ีแ่นน่อนสำ�หรบัการใชง้านของคณุ

ไดอะแกรม ลงิก ์   dhrc

ไดอะแกรมทีแ่สดงในเอกสารนีม้ใีหท้างออนไลนด์ว้ย สามารถแสดงคา่ทีแ่มน่ยำ�ได้

การตรวจจับตำ�แหน่ง
 
[A] สำ�หรบัพรอ็กซมิติ ีส้วติซ ์

ดว้ยความชว่ยเหลอืของสวติชค์วามใกลช้ดิ การตรวจจบัตำ�แหนง่ชว่ยให้
สามารถสอบถามตำ�แหนง่ใดกไ็ด้

ฟังก์ชั่นกริปเปอร์
 
[_] การแสดงคู่ [S] เปิดการแสดงเดีย่ว

การเปิดหรอืปิดโดยใชล้มอดั เปิดเมือ่ร ูส้กึหดหู ่ปิดเมือ่อดัอากาศดว้ยแรงดนัลม

ป้องกันแรงจับ
 
[NO] เปิด

เปิดดว้ยแรงสปรงิเมือ่กดทบั

https://www.festo.com/catalogue/
www.festo.com/goto/highlights?serial=DHRC
www.festo.com/x/topic/eng
www.festo.com/pdp/DHRC?tab=DIAGRAMS&jumpToAnchor=true
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

พมิพค์ยี์
001 รุน่ ซรีสี ์

DHRC กรปิเปอรเ์รเดยีล

002 ขนาด [มม.]

6 6
10 10
16 16
20 20
25 25
32 32

003 การตรวจจบัตำ�แหนง่

A สำ�หรบัพรอ็กซมิติ ีส้วติซ ์

004 ฟังกช์ ัน่กรปิเปอร์

การแสดงคู่
S เปิดการแสดงเดีย่ว

005 ป้องกนัแรงจบั

ไมม่ ี
NO เปิด

https://www.festo.com/catalogue/
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
ข้อมูลทางเทคนิคทั่วไป
ขนาด 6 10 16 20 25 32

โครงสรา้งเชงิสรา้งสรรค์ ทศิทางการเช ือ่มตอ่ทีด่า้นขา้ง
ลำ�ดบัการเคลือ่นไหวทีถ่กูบงัคบั

ฟังกช์ ัน่ การแสดงคู่ การแสดงคู่
บทบาทเดีย่ว
เปิด

ฟังกช์ ัน่กรปิเปอร์ เรเดยีล
จำ�นวนขากรรไกรกรปิเปอร์ 2
มมุเปิดสงูสดุ 180 deg
พอรท์ลม M3 M5
กรปิเปอรค์วามสามารถใน
การทำ�ซ ้ำ�1)

≤0.1 mm

สมมาตรในการหมนุ – ≤0.2 mm
ความแมน่ยำ�ในการแลก
เปลีย่นสงูสดุ

≤0.2 mm

แมก็ซ ์กรปิเปอรค์วามถีใ่น
การทำ�งาน

≤3 Hz ≤2 Hz

การตรวจจบัตำ�แหนง่ สำ�หรบัสวติชค์วามใกลช้ดิ
ประเภทของรดั ทางเลอืก:

การแนบโดยตรงผา่น
รเูจาะ
การยดึโดยตรงผา่น
เกลยีว

ทางเลอืก:
การแนบโดยตรงผา่นรเูจาะ
การยดึโดยตรงผา่นเกลยีว
มรีทูะลแุละสลกันำ�ศนูย์
พรอ้มเกลยีวในและเดอืยเดอืย

ตำ�แหนง่การตดิตัง้ ตามตอ้งการ

1) การกระเจงิของตำ�แหนง่สิน้สดุภายใตส้ภาพการทำ�งานคงทีโ่ดยมรีะยะชกัตอ่เนือ่งกนั 100 ครัง้ในทศิทางการเคลือ่นทีข่องกรปิเปอรแ์บบกราม

เงื่อนไขการทำ�งานและสภาพแวดล้อม
ขนาด 6 10 16 20 25 32

สือ่ปฏบิตักิาร ระบบอดัอากาศตามมาตรฐาน ISO 8573-1:2010 [7:4:4]
หมายเหตเุกีย่วกบัสือ่ปฏบิตั ิ
การ/ควบคมุ

สามารถทาน้ำ�มนัได ้(จำ�เป็นสำ�หรบัการทำ�งานตอ่ไป)

อณุหภมูโิดยรอบ1) -10 ... 60°C
ระดบัความตา้นทานการ
กดักรอ่น KBK2)

0 - ไมม่คีวามเครยีดจากการกดักรอ่น

1) โปรดคำ�นงึถงึขอบเขตการใชง้านของพรอ็กซมิติ ีส้วติซ ์
2) ขอ้มลูเพิม่เตมิ www.festo.com/x/topic/crc

แรงดันใช้งาน DHRC-...
ขนาด 6 10 16 20 25 32

แรงดนัใชง้าน 0.25 ... 0.8 MPa 0.1 ... 0.8 MPa
แรงดนัใชง้าน 36.25 ... 116 psi 14.5 ... 116 psi
แรงดนัใชง้าน 2.5 ... 8 bar 1 ... 8 bar

แรงดันใช้งาน DHRC-...-NO
ขนาด 10 16 20 25 32

แรงดนัใชง้าน 0.2 ... 0.8 MPa 0.15 ... 0.8 MPa
แรงดนัใชง้าน 29 ... 116 psi 21.75 ... 116 psi
แรงดนัใชง้าน 2 ... 8 bar 1.5 ... 8 bar

น้ำ�หนัก – DHRC-...
ขนาด 6 10 16 20 25 32

น้ำ�หนกัผลติภณัฑ์ 24.5 g 54 g 111 g 218.4 g 438.5 g 716.5 g

น้ำ�หนัก – DHRC-...-NO
ขนาด 10 16 20 25 32

น้ำ�หนกัผลติภณัฑ์ 59.5 g 112.5 g 220 g 440 g 720.5 g

https://www.festo.com/catalogue/
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
วัสดุ
ขนาด 6 10 16 20 25 32

วสัดทุีอ่ยูอ่าศยั โลหะผสมอลมูเินยีมดดั ชบุผวิอลมูเินยีม
ขากรรไกรกรปิเปอรว์สัดุ เหลก็กลา้อลัลอยดส์งู
ฝาครอบวสัดุ อะลมูเินยีมอลัลอย ชบุอโนไดซ ์
วสัดหุมายเหตุ เป็นไปตามขอ้กำ�หนด RoHS
การปฏบิตัติามขอ้กำ�หนด
ของหอ้งปฏบิตักิาร

VDMA24364-B2-L

ความเหมาะสมสำ�หรบัการ
ผลติแบตเตอรี ่Li-ion

เหมาะสำ�หรบัการผลติแบตเตอรีท่ ีม่คีา่ Cu/Zn/Ni ลดลง (F1a)

แรงบิดในการจับทั้งหมด

แรงบดิในการจบัไมค่งทีภ่ายในมมุเปิด

แรงบิดในการจับยึดโดยรวม – DHRC-...
ขนาด 6 10 16 20 25 32

แรงบดิจบัรวมเมือ่เปิดที ่
0.6 MPa (6 บาร,์ 87 psi)

6.7 Ncm 25.3 Ncm 81.1 Ncm 166.2 Ncm 343.6 Ncm 725.6 Ncm

ปิดแรงบดิจบัรวมที ่
0.6 MPa (6 บาร,์ 87 psi)

4.8 Ncm 20.4 Ncm 66.8 Ncm 134.3 Ncm 277.5 Ncm 600.1 Ncm

แรงบิดการจับยึดทั้งหมด – DHRC-...-NO
ขนาด 10 16 20 25 32

ปิดแรงบดิจบัรวมที ่
0.6 MPa (6 บาร,์ 87 psi)

15.8 Ncm 50.3 Ncm 112 Ncm 239.5 Ncm 539.1 Ncm

ลักษณะการรับน้ำ�หนักบนกริปเปอร์แบบกราม

แรงและโมเมนตอ์นญุาตทีร่ะบอุา้งองิถงึกรปิเปอรแ์บบกรามหนึง่อนั ซ ึง่
รวมถงึแขนคนับงัคบั แรงน้ำ�หนกัเพิม่เตมิจากชิน้งานหรอืจากนิว้จบั
ภายนอก และแรงเรง่ทีเ่กดิข ึน้ระหวา่งการเคลือ่นไหว ตอ้งคำ�นงึถงึตำ�แหนง่ 
0 ของระบบพกิดั (รอ่งนำ�ของกรปิเปอรแ์บบกราม) เมือ่คำ�นวณโมเมนต์

https://www.festo.com/catalogue/
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
ลักษณะการรับน้ำ�หนักบนกริปเปอร์แบบกราม
ขนาด 6 10 16 20 25 32

แรงสงูสดุบนขากรรไกรกรปิ
เปอร ์Fz static

12 N 35 N 60 N 100 N 140 N 210 N

โมเมนตส์งูสดุทีก่รปิเปอร์
แบบกราม Mx static

0.3 Nm 0.5 Nm 2 Nm 4 Nm 7 Nm 12 Nm

แมก็ซ ์ขณะจบักราม สแต
ตกิของฉนั

0.3 Nm 0.5 Nm 1 Nm 2 Nm 4 Nm 8 Nm

แมก็ซ ์ขณะจบัขากรรไกร 
Mz static

0.3 Nm 0.5 Nm 2 Nm 4 Nm 7 Nm 12 Nm

แรงจับยึด F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x

สามารถกำ�หนดแรงยดึจบัไดจ้ากไดอะแกรมตอ่ไปนี ้ข ึน้อยูก่บัความดนั
ขณะทำ�งานและแขนคนับงัคบั 
โมเมนตใ์นการยดึจบัไมค่งทีภ่ายในมมุเปิด 
ตอ้งไมใ่หป้ากจบัเอยีงต่ำ�กวา่ตำ�แหนง่ตัง้ฉากกบัตวัเรอืน มฉิะนัน้จะทำ�ให้
แรงยดึจบัลดลง 
 
ซอฟตแ์วรอ์อกแบบการเลอืกกรปิเปอร ์→ https://www.festo.com/x/
topic/eng

แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
6-A

x [mm]

F Gr
 [N

]

10 20 30 40 50
0

1

2

3

4

5

2 bar
4 bar
6 bar
8 bar
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
10-A

x [mm]

F Gr
 [N

]

10 20 30 40 50 60
0

2

4

6

8

10

12

14

2 bar
4 bar
6 bar
8 bar

แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
16-A

x [mm]

F Gr
 [N

]

10 20 30 40 50 60 70
0
5

10
15
20
25
30
35
40
45

2 bar
4 bar
6 bar
8 bar
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
20-A

x [mm]

F Gr
 [N

]

20 30 40 50 60 70 80
0

10

20

30

40

50

60

2 bar
4 bar
6 bar
8 bar

แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
25-A

x [mm]

F Gr
 [N

]

20 30 40 50 60 70 80 90
0

20

40

60

80

100

120

2 bar
4 bar
6 bar
8 bar
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แผน่ขอ้มลู
แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
32-A

x [mm]

F Gr
 [N

]

20 30 40 50 60 70 80 90
0

40

80

120

160

200

240

280

2 bar
4 bar
6 bar
8 bar

แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานทางเดียว – DHRC-
10-AS-NO

x [mm]

F Gr
 [N

]

10 20 30 40 50
0
2
4
6
8

10
12
14
16

2 bar
4 bar
6 bar
8 bar
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานทางเดียว – DHRC-
16-AS-NO

x [mm]

F Gr
 [N

]

10 20 30 40 50 60 70
0
5

10
15
20

25
30
35
40

2 bar
4 bar
6 bar
8 bar

แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานทางเดียว – DHRC-
20-AS-NO

x [mm]
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานทางเดียว – DHRC-
25-AS-NO

x [mm]
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แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายนอก (ปิด), ทำ�งานทางเดียว – DHRC-
32-AS-NO

x [mm]
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]
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายใน (เปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-6-A

x [mm]
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แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายใน (เปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
10-A
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายใน (เปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
16-A
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แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายใน (เปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
20-A
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายใน (เปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
25-A

x [mm]
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แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามขึ้นอยู่กับความดันขณะทำ�งานและแขนคันบังคับ x – การจับภายใน (เปิด), ทำ�งานสองทาง – DHRC-
32-A

x [mm]

F Gr
 [N

]

20 30 40 50 60 70 80 90
0

40
80

120
160

200
240
280
320

2 bar
4 bar
6 bar
8 bar

แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามที่ 0.6 MPa (6 บาร์, 87 psi) ขึ้นอยู่กับแขนคันบังคับ x และค่าความเยื้องศูนย์กลาง a และ b
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามที่ 0.6 MPa (6 บาร์, 87 psi) ขึ้นอยู่กับแขนคันบังคับ x และค่าความเยื้องศูนย์กลาง a และ b

ในการคำ�นวณแขนคนับงัคบั x สำ�หรบัการจบัเยือ้งศนูย ์ตอ้งใชส้ตูร (ซา้ย) 
ดว้ยคา่ทีค่ ำ�นวณได ้x จงึสามารถอา่นแรงยดึจบั F ไดจ้ากแผนภาพ 
 
ตวัอยา่งการคำ�นวณ: 
ทีใ่หไ้ว:้ 
ระยะหา่ง a = 20 มม. 
ระยะหา่ง b = 25 มม. 
ทีต่อ้งการ: 
แรงยดึจบัที ่6 บารบ์น DHRC-16-A ซ ึง่ใชเ้ป็นกรปิเปอรภ์ายนอก

แรงยึดจับ F ต่อกริปเปอร์แบบกรามที่ 0.6 MPa (6 บาร์, 87 psi) ขึ้นอยู่กับแขนคันบังคับ x และค่าความเยื้องศูนย์กลาง a และ b
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x = 32; y = 20

แผนภาพใหค้า่ F = 20 N สำ�หรบัแรงยดึจบั

ช่วงเส้นโค้งแรงบิด M ขึ้นอยู่กับมุมเปิด

á [°]

M
 [%

]
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DHRC

เนือ่งจากหลกัการขบัเคลือ่นของกรปิเปอรแ์บบกราม โมเมนตภ์ายในมมุ
เปิดจงึไมค่งที ่สามารถกำ�หนดเปอรเ์ซน็ตท์ีม่อียูไ่ดใ้นแผนภาพ 
มมุเปิด 0° หมายถงึ: ตำ�แหนง่ขนานของกรปิเปอรแ์บบกราม
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
โมเมนต์สปริง M ขึ้นอยู่กับมุมเปิด

α [°]

M
F [

Nm
]

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
0

0.1

0.2

0.3

0.4

0.5

0.6

0.7

DHRC-10-A-NO
DHRC-16-A-NO
DHRC-20-A-NO
DHRC-25-A-NO
DHRC-32-A-NO

การกำ�หนดคา่แรงบดิในการจบัจรงิ M สำ�หรบั DHRC-...-S-NO ข ึน้อยูก่บั
กรณกีารใชง้าน: 
 
สามารถใชง้านกรปิเปอรท์ีม่สีปรงิในตวั DHRC-...-S-NO (เปิด) ไดด้งัตอ่ไปนี ้
ขึน้อยูก่บัความตอ้งการ: กรปิเปอรแ์บบทำ�งานทางเดยีว 
 
ในการคำ�นวณแรงบดิในการจบัทีม่อียู ่MGrges (ตอ่กรปิเปอรแ์บบกราม) 
จะตอ้งนำ�ขอ้มลูจากแผนภาพของแรงยดึจบั FGr, เสน้โคง้แรงบดิ M และ
แรงบดิของสปรงิ MF มารวมกนัตามลำ�ดบั 
 
MGr = FGr * x * M [%] 
 
MGr = แรงบดิในการจบั 
FGr = แรงยดึจบั 
x = แขนคนับงัคบั 
M = เสน้โคง้แรงบดิ

โมเมนต์ความเฉื่อยของมวล

โมเมนตค์วามเฉือ่ยของมวลของกรปิเปอรส์มัพนัธก์บัแกนกลาง โดยไมม่ี
น ิว้จบัภายนอก ในสถานะการกอ่สรา้งไมโ่หลด

โมเมนต์ความเฉื่อยของมวล – DHRC-...
ขนาด 6 10 16 20 25 32

โมเมนตค์วามเฉือ่ย 0.01 kgcm2 0.04 kgcm2 0.132 kgcm2 0.292 kgcm2 1.311 kgcm2 3.105 kgcm2

โมเมนต์ความเฉื่อยของมวล – DHRC-...-NO
ขนาด 10 16 20 25 32

โมเมนตค์วามเฉือ่ย 0.044 kgcm2 0.134 kgcm2 0.294 kgcm2 1.316 kgcm2 3.122 kgcm2
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
เวลาเปิดและปิด

เวลาเปิดและปิดทีร่ะบ ุ[ms] ถกูวดัทีอ่ณุหภมูหิอ้ง ความดนัขณะทำ�งาน 0.6 
MPa (6 บาร,์ 87 psi) และตดิตัง้กรปิเปอรใ์นแนวนอนโดยไมม่นี ิว้จบัเพิม่
เตมิ (การแสดงคา่เฉลีย่) 
กรปิเปอรจ์ะตอ้งถกูควบคมุปรมิาณเพือ่ใหร้บัน้ำ�หนกัทีก่ระทำ�ไดม้ากข ึน้ 
ตอ้งตัง้เวลาเปิดและปิดใหเ้หมาะสม

เวลาเปิดและปิด – DHRC-...
ขนาด 6 10 16 20 25 32

เวลาเปิดข ัน้ต่ำ�ที ่0.6 MPa 
(6 บาร,์ 87 psi)

10 ms 28 ms 37 ms 44 ms 90 ms 117 ms

เวลาปิดข ัน้ต่ำ� 0.6 MPa (6 
บาร ์87 psi)

19 ms 43 ms 53 ms 57 ms 117 ms 129 ms

เวลาเปิดและปิด – DHRC-...-NO
ขนาด 10 16 20 25 32

เวลาเปิดข ัน้ต่ำ�ที ่0.6 MPa 
(6 บาร,์ 87 psi)

53 ms 42 ms 73 ms 147 ms 229 ms

เวลาปิดข ัน้ต่ำ� 0.6 MPa (6 
บาร ์87 psi)

26 ms 21 ms 32 ms 45 ms 65 ms

เวลาเปิดและปิด T จะตั้งค่าไว้ที่ 0.6 MPa (6 บาร์, 87 psi) ขึ้นอยู่กับโมเมนต์ความเฉื่อยของมวลของนิ้วจับ – DHRC-6

T [s]

J [
kg

cm
2 x1

0-4
]

0 0.02 0.04 0.06 0.08 0.1 0.12
0

0.02

0.04
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DHRC-6
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
เวลาเปิดและปิด T จะตั้งค่าไว้ที่ 0.6 MPa (6 บาร์, 87 psi) ขึ้นอยู่กับโมเมนต์ความเฉื่อยของมวลของนิ้วจับ – DHRC-10

T [s]

J [
kg

cm
2 x1

0-4
]

0 0.02 0.04 0.06 0.08 0.1 0.12 0.14 0.16
0

0.1

0.2
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0.5

0.6

DHRC-10

เวลาเปิดและปิด T จะตั้งค่าไว้ที่ 0.6 MPa (6 บาร์, 87 psi) ขึ้นอยู่กับโมเมนต์ความเฉื่อยของมวลของนิ้วจับ – DHRC-16

T [s]

J [
kg

cm
2 x1

0-4
]

0 0.04 0.08 0.12 0.16 0.2 0.24 0.28 0.32
0

1
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DHRC-16

เวลาเปิดและปิด T จะตั้งค่าไว้ที่ 0.6 MPa (6 บาร์, 87 psi) ขึ้นอยู่กับโมเมนต์ความเฉื่อยของมวลของนิ้วจับ – DHRC-20

T [s]

J [
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2 x1

0-4
]
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DHRC-20
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

แผน่ขอ้มลู
เวลาเปิดและปิด T จะตั้งค่าไว้ที่ 0.6 MPa (6 บาร์, 87 psi) ขึ้นอยู่กับโมเมนต์ความเฉื่อยของมวลของนิ้วจับ – DHRC-25

T [s]

J [
kg

cm
2 x1

0-4
]
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DHRC-25

เวลาเปิดและปิด T จะตั้งค่าไว้ที่ 0.6 MPa (6 บาร์, 87 psi) ขึ้นอยู่กับโมเมนต์ความเฉื่อยของมวลของนิ้วจับ – DHRC-32
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DHRC-32
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ขนาด
ขนาด – DHRC-6 ดาวนโ์หลดขอ้มลู CAD    www.festo.com

[1]	 เปิดจดุเช ือ่มตอ่นวิเมตกิ
[2]	 ปิดจดุเช ือ่มตอ่นวิเมตกิ
[3]	 รเูกลยีวสำ�หรบัยดึกรปิเปอร์
[4]	 รเูกลยีวสำ�หรบัยดึนิว้จบั
[5]	 บรเิวณสำ�หรบัยดึนิว้จบั
[6]	 นอ็ตกลมสำ�หรบัพรอ็กซมิติ ีส้วติซ ์

B1 B7 D1 D7 D8 D9 H1 H2 H3 H4 H5 H7 H8 H11
–0,01 @

+0,3 –0,05 H8 –0,2

DHRC-6-A 10 2,2 M3 8 M3 2,2+0,1 57,3 47,3 38,9 29,1 25,5 19,7 7,5 10

H12 H13 H15 L1 L3 L4 L7 L8 L10 T1 T7 W1 W2
+0,025

–0,2 +0,3 –0,4 –0,4 –0,225 _2° +3°

DHRC-6-A 2,5 5 21,5 20 13 13 12 4 2 4,5 1,5 90° 2°

​
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

ขนาด
ขนาด – DHRC-10...32 ดาวนโ์หลดขอ้มลู CAD    www.festo.com

[1]	 เปิดจดุเช ือ่มตอ่นวิเมตกิ
[2]	 ปิดจดุเช ือ่มตอ่นวิเมตกิ
[3]	 รเูกลยีวสำ�หรบัยดึกรปิเปอร์
[4]	 รตูรงกลาง
[5]	 รเูกลยีวสำ�หรบัยดึนิว้จบั
[6]	 บรเิวณสำ�หรบัยดึนิว้จบั
[7]	 DHRC-10: สลอ็ตตวั T สำ�หรบัพรอ็กซมิติ ีส้วติช ์DHRC-16... 32: สลอ็ตแบบกลมและสลอ็ตตวั T สำ�หรบัพรอ็กซมิติ ีส้วติช ์

https://www.festo.com/catalogue/
https://www.festo.com/catalogue/dhrc


22 www.festo.com/catalogue/... 2569/08

538871955 |  | 24.08.2569

กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

ขนาด
B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10

–0,01 @ @ @ @ @
+0,3 _0,02 _0,02 –0,05 H9 H9 H9 H8 +0,02

DHRC-10-A
16 10,8 10,8 10,8 10,8 10,8 3

M3
2 M3 2 2 M3 12 M3 3,2+0,1

2

DHRC-10-A-S-NO
DHRC-16-A

20 11,9 12 12 13 13 4,4 3 M4 3 3 M4 17 M4
M4

DHRC-16-A-S-NO
DHRC-20-A

26 15,6 16 14 16,6 17 5,6

M5
4

M5
4 4

M5 21 M5
DHRC-20-A-S-NO
DHRC-25-A

33 20,4 21 21 20 20 6,6
M6 M6

26
M6

M5
3

DHRC-25-A-S-NO
DHRC-32-A

40 24 26 26 26 26 8,6 5 5 5 25 M6
DHRC-32-A-S-NO

H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9 H10 H11 H12 H13 H14 L1 L2 L3

+0,1 +0,1 –0,2 –0,2 –0,2 +0,3 _0,02

DHRC-10-A 69,2 53,6 43,8
–

27,5 17,5 21,5
7

22 14,4
15,6 3,5 8,6 7,8 25 18 18,6

DHRC-10-A-S-NO 75 59,4 49,6 33,3 23,3 27,3 27,8 20,2
DHRC-16-A

86,7 69,7 57 42,7 39,1 27,1 34,8 9 32,7 22,7 17 4
9

8,5 32 24,4 27
DHRC-16-A-S-NO
DHRC-20-A

101,2 82,2 66,9 48,7 44,6 30,6 38,6 10,2 37,6 25,6 19 5 9,5 40 28,4 31,6
DHRC-20-A-S-NO
DHRC-25-A

122,6 99,6 79,9 58,1 53,4 38,4 46,4 10,5 45,4 33,4 23 5,5 12 11,5 50 37,2 37,4
DHRC-25-A-S-NO
DHRC-32-A

141,8 113,8 89,8 61,8 57,3 39,8 49,3 11 48,3 35,3 28 6 16 14 60 46 46
DHRC-32-A-S-NO

L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10 T1 T2 T3 T4 T5 T6 T7 W1 W2
+0,025

_0,02 –0,4 –0,4 –0,225 –0,2 _2° +3°

DHRC-10-A
15,8 19 19 13 6 3 3 4

3
4

3 3
4 1,5

90° 2°

DHRC-10-A-S-NO
DHRC-16-A

21,2 25 25 15,4 8
6

4 4,5 4,5 6

2

DHRC-16-A-S-NO
DHRC-20-A

26,8 31 30 22 9 4,5 6
4

8
4 4

10
DHRC-20-A-S-NO
DHRC-25-A

33 38 38 29,4 10 5 5
7,5 10

12
DHRC-25-A-S-NO
DHRC-32-A

39,8 46 46 34,4 12 6 6 5 5 5 13
DHRC-32-A-S-NO

​
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

รายละเอยีดการสัง่ซ ือ้
DHRC-6-...

​

ขนาด ฟังกช์ ัน่ น้ำ�หนกัผลติภณัฑ์ หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​

6 การแสดงคู่ 24.5 g 8125285 DHRC-6-A

DHRC-10-...
ขนาด ฟังกช์ ัน่ น้ำ�หนกัผลติภณัฑ์ หมายเลข

ชิน้สว่น
พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​

10 การแสดงคู่ 54 g 8125472 DHRC-10-A
บทบาทเดีย่ว
เปิด

59.5 g 8133559 DHRC-10-A-S-NO

รายละเอียดการส่ังซื้อ
ขนาด ฟังกช์ ัน่ น้ำ�หนกัผลติภณัฑ์ หมายเลข

ชิน้สว่น
พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​

16 การแสดงคู่ 111 g 8128723 DHRC-16-A
บทบาทเดีย่ว
เปิด

112.5 g 8128721 DHRC-16-A-S-NO

20 การแสดงคู่ 218.4 g 8128697 DHRC-20-A
บทบาทเดีย่ว
เปิด

220 g 8128698 DHRC-20-A-S-NO

25 การแสดงคู่ 438.5 g 8128142 DHRC-25-A
บทบาทเดีย่ว
เปิด

440 g 8133557 DHRC-25-A-S-NO

32 การแสดงคู่ 716.5 g 8128107 DHRC-32-A
บทบาทเดีย่ว
เปิด

720.5 g 8133558 DHRC-32-A-S-NO

https://www.festo.com/catalogue/
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

ภาพรวมของอปุกรณต์อ่พว่ง
ขนาด 6

อุปกรณ์เสริม aเวบ็ไซต์/เวบ็
พมิพ/์รหสัการสัง่ซ ือ้ คำ�อธบิาย

[1] กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC ทำ�งานสองทาง  dhrc
[2] ขอ้ตอ่แบบกดเขา้ QS สำ�หรบัตอ่ทอ่อากาศอดัทนภายนอก  qs
[3] พรอ็กซมิติ ีส้วติช ์SMT-10M เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูในตำ�แหนง่สิน้สดุ 27
[4] พรอ็กซมิติ ีส้วติซ ์SMT-10G เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูในตำ�แหนง่สิน้สดุ 27

https://www.festo.com/catalogue/
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

ภาพรวมของอปุกรณต์อ่พว่ง
ขนาด 10

อุปกรณ์เสริม aเวบ็ไซต์/เวบ็
พมิพ/์รหสัการสัง่ซ ือ้ คำ�อธบิาย

[1] กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC ทำ�งานสองทางหรอืทางเดยีว  dhrc
[2] ขอ้ตอ่แบบกดเขา้ QS สำ�หรบัตอ่ทอ่อากาศอดัทนภายนอก  qs
[3] พรอ็กซมิติ ีส้วติช ์SMT-8M เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูในตำ�แหนง่สิน้สดุ 27
[4] พรอ็กซมิติ ีส้วติซ ์SMT-8G เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูในตำ�แหนง่สิน้สดุ 27
[5] เครือ่งสง่สญัญาณระบตุำ�แหนง่ SMAT-8M เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูไดท้กุจดุทีต่อ้งการ 28
[6] เครือ่งสง่สญัญาณระบตุำ�แหนง่ SDAS-MHS เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูไดท้กุจดุทีต่อ้งการ 28

https://www.festo.com/catalogue/
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

ภาพรวมของอปุกรณต์อ่พว่ง
ขนาด 16 ... 32

อุปกรณ์เสริม aเวบ็ไซต์/เวบ็
พมิพ/์รหสัการสัง่ซ ือ้ คำ�อธบิาย

[1] กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC ทำ�งานสองทางหรอืทางเดยีว  dhrc
[2] ขอ้ตอ่แบบกดเขา้ QS สำ�หรบัตอ่ทอ่อากาศอดัทนภายนอก  qs
[3] พรอ็กซมิติ ีส้วติช ์SMT-8M เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูในตำ�แหนง่สิน้สดุ 27
[4] พรอ็กซมิติ ีส้วติซ ์SMT-8G เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูในตำ�แหนง่สิน้สดุ 27
[5] เครือ่งสง่สญัญาณระบตุำ�แหนง่ SMAT-8M เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูไดท้กุจดุทีต่อ้งการ 28
[6] เครือ่งสง่สญัญาณระบตุำ�แหนง่ SDAS-MHS เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูไดท้กุจดุทีต่อ้งการ 28
[7] พรอ็กซมิติ ีส้วติซ ์SMT-10G เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูในตำ�แหนง่สิน้สดุ 27
[8] พรอ็กซมิติ ีส้วติช ์SMT-10M เพือ่ตรวจสอบตำ�แหนง่ลกูสบูในตำ�แหนง่สิน้สดุ 27
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

อปุกรณเ์สรมิ
พรอ็กซิมิตี้สวิตซ์ SMT-10M สำ�หรับนอ็ตกลม แมกนีโตรีซิสทีฟ� ลิงก์    smt

ประเภทของรดั สวติช ิง่เอาทพ์ทุ การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า

ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

ขนัแนน่, 
สามารถสอด
เขา้ไปในรอ่ง
จากดา้นบนได้

PNP 3 สายเปิด
ตามปกติ

ปลายเปิด 2.5 m 551374 SMT-10M-PS-24V-E-2,5-Q-OE
551373 SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-OE

ขัว้ตอ่ M8 รหสั 
A

0.3 m 551375 SMT-10M-PS-24V-E-0,3-L-M8D
551376 SMT-10M-PS-24V-E-0,3-Q-M8D

พรอ็กซิมิตี้สวิตซ์ SMT-10G สำ�หรับนอ็ตกลม แมกนีโตรีซิสทีฟ� ลิงก์    smt
ประเภทของรดั สวติช ิง่เอาทพ์ทุ การเช ือ่มตอ่

ไฟฟ้า
ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

หนบีเป็นรอ่ง
กลม, สามารถ
ดนัเขา้รอ่งตาม
ยาวได้

3-wire NPN 
N/O contact

ปลายเปิด 2.5 m 8065030 SMT-10G-NS-24V-E-2,5Q-OE
ขัว้ตอ่ M8 รหสั 
A

0.3 m 8065029 SMT-10G-NS-24V-E-0,3Q-M8D

PNP 3 สายเปิด
ตามปกติ

ปลายเปิด 2.5 m 547862 SMT-10G-PS-24V-E-2,5Q-OE
ขัว้ตอ่ M8 รหสั 
A

0.3 m 547863 SMT-10G-PS-24V-E-0,3Q-M8D

พรอ็กซิมิตี้สวิตช์ SMT-8M สำ�หรับร่องตัว T มีความต้านทานแม่เหลก็ – สำ�หรับขนาด 10 ... 32� ลิงก์    smt
ประเภทของรดั สวติช ิง่เอาทพ์ทุ การเช ือ่มตอ่

ไฟฟ้า
ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

ขนัแนน่, 
สามารถสอด
เขา้ไปในรอ่ง
จากดา้นบนได้

3-wire NPN 
N/O contact

ปลายเปิด 2.5 m 574338 SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-OE
ขัว้ตอ่ M8 รหสั 
A

0.3 m 574339 SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D

PNP 3 สายปกติ
ปิด

ปลายเปิด 7.5 m 574340 SMT-8M-A-PO-24V-E-7,5-OE

PNP 3 สายเปิด
ตามปกติ

2.5 m 574335 SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-OE
ขัว้ตอ่ M8 รหสั 
A

0.3 m 574334 SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D

ปลัก๊ M12 รหสั 
A

574337 SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M12

พรอ็กซิมิตี้สวิตช์ SMT-8G สำ�หรับร่องตัว T มีความต้านทานแม่เหลก็ – สำ�หรับขนาด 10 ... 32� ลิงก์    smt
ประเภทของรดั สวติช ิง่เอาทพ์ทุ การเช ือ่มตอ่

ไฟฟ้า
ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

ยดึใน T-slot, 
สามารถดนัเขา้
รอ่งตามยาวได้

3-wire NPN 
N/O contact

ปลายเปิด 2.5 m 8065028 SMT-8G-NS-24V-E-2,5Q-OE
ขัว้ตอ่ M8 รหสั 
A

0.3 m 8065027 SMT-8G-NS-24V-E-0,3Q-M8D

PNP 3 สายเปิด
ตามปกติ

ปลายเปิด 2.5 m 547859 SMT-8G-PS-24V-E-2,5Q-OE
ขัว้ตอ่ M8 รหสั 
A

0.3 m 547860 SMT-8G-PS-24V-E-0,3Q-M8D

สายต่อ NEBA แบบตรง จุดการเชื่อมต่อ M8
การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 1 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 จำ�นวน
เสา/สายไฟ

ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

M8x1 A-coded 
ตามมาตรฐาน 
EN 61076-2-
104

ปลายเปิด 3 2.5 m 8078223 NEBA-M8G3-U-2.5-N-LE3
5 m 8078224 NEBA-M8G3-U-5-N-LE3

https://www.festo.com/catalogue/
https://www.festo.com/catalogue/smt
https://www.festo.com/catalogue/smt
https://www.festo.com/catalogue/smt
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กรปิเปอรเ์รเดยีล DHRC

อปุกรณเ์สรมิ
สายต่อ NEBA แบบตรง จุดการเชื่อมต่อ M12

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 1 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 จำ�นวน
เสา/สายไฟ

ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

M12x1 A-coded 
ตามมาตรฐาน 
EN 61076-2-
101

ปลายเปิด 3 2.5 m 8078236 NEBA-M12G5-U-2.5-N-LE3
5 m 8078237 NEBA-M12G5-U-5-N-LE3

สายต่อ NEBA แบบเข้ามุม จุดการเชื่อมต่อ M8
การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 1 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 จำ�นวน
เสา/สายไฟ

ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

M8x1 A-coded 
ตามมาตรฐาน 
EN 61076-2-
104

ปลายเปิด 3 2.5 m 8078230 NEBA-M8W3-U-2.5-N-LE3
5 m 8078231 NEBA-M8W3-U-5-N-LE3

สายต่อ NEBA แบบเข้ามุม จุดการเชื่อมต่อ M12
การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 1 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 จำ�นวน
เสา/สายไฟ

ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

M12x1 A-coded 
ตามมาตรฐาน 
EN 61076-2-
101

ปลายเปิด 3 2.5 m 8078245 NEBA-M12W5-U-2.5-N-LE3
5 m 8078246 NEBA-M12W5-U-5-N-LE3

เครื่องส่งสัญญาณระบุตำ�แหน่ง SMAT-8M สำ�หรับ T-slot ปลั๊ก M8 รหัส A – สำ�หรับขนาด 10 ... 32� ลิงก์    smat
​

ชว่งการตรวจ
จบั

เอาตพ์ตุแบ
บอะนาลอ็ก

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 1 จำ�นว
นพนิ/สายไฟ

ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

52 mm 0-10 V 4 0.3 m 553744 SMAT-8M-U-E-0,3-M8D

เครื่องส่งสัญญาณระบุตำ�แหน่ง SDAS สำ�หรับ T-slot, ปลั๊ก M8 รหัส A – สำ�หรับขนาด 10... 32� ลิงก์    sdas
คำ�อธบิาย ชว่งการตรวจ

จบั
การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 1 จำ�นว
นพนิ/สายไฟ

ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

โหมดการ
ทำ�งาน: 
เอาตพ์ตุ
สามารถเลอืก
ไดส้องแบบ; IO-
Link

52 mm 4 0.3 m 8063974 SDAS-MHS-M40-1L-PNLK-PN-E-0.3-M8
2.5 m 8063975 SDAS-MHS-M40-1L-PNLK-PN-E-2.5-LE

https://www.festo.com/catalogue/
https://www.festo.com/catalogue/smat
https://www.festo.com/catalogue/sdas
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อปุกรณเ์สรมิ
สายต่อ NEBA แบบตรง

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 1 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 จำ�นวน
เสา/สายไฟ

ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

M8x1 A-coded 
ตามมาตรฐาน 
EN 61076-2-
104

ปลายเปิด 4 2.5 m 8078227 NEBA-M8G4-U-2.5-N-LE4
5 m 8078228 NEBA-M8G4-U-5-N-LE4

สายต่อ NEBA แบบเข้ามุม
การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 1 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 
เทคโนโลยกีาร
เช ือ่มตอ่

การเช ือ่มตอ่
ไฟฟ้า 2 จำ�นวน
เสา/สายไฟ

ความยาวสาย
เคเบลิ

หมายเลข
ชิน้สว่น
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