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Rotacioni modul hvataca EHMD

Karakteristike

Na jedan pogled Link & ehmd

o Najkompaktniji modul obrtne hvataljke u svojoj klasi idealan je za rukovanje malim predmetima u mnogim primenama.

e Ovo je posebno pogodno za automatizaciju u laboratoriji, npr. za otvaranje najrazlicitijih bocica sa uzorcima bez problema

e Rotacioni pokret se realizuje preko koracnog motora

e Pokret hvatanja se realizuje ili elektricno preko koracnog motora ili pneumatski pomocu cilindra

e Z-modul intuitivno kompenzuje navoje poklopca

o U kombinaciji sa servopogonom CMMT-ST hvataljka moZe da hvata u reZimu snage. Ovo omogucuije fleksibilno hvatanje

e Sa servo regulatorom pogona CMMT-ST jednostavno upravljanje je moguce: preko 1/0 prikljucka, Modbus TCP, EtherCAT, PROFINET, EtherNet/IP

Rotacija

Zatvorena petlja

e Omogucava kontrolu obrtnog momenta motora preko struje motora. Ovo omogucuje da se obrtni moment ogranici kod okretanja pokrova
e U slucaju prekoracenja nije moguc gubitak koraka

e MoZe da se koristi kompletni izlazni obrtni moment motora

Otvorena petlja

e Motorom upravlja konstantna fiksna podesena fazna struja sa mikrokoracnim radom
e Da bi se izbeglo pregrevanje, neophodno je smanjenje zadrzne struje

e Da bi se izbegao gubitak koraka, neophodna je rezerva obrtnog momenta
Referentno kretanje

e Za referenciranje rotacione osovine moze se koristiti EncoderNullimpuls

e Jedan nulti impuls po krugu

e Definisani ugaoni smer u odnosu na nulti impuls

Hvatanje

Zatvorena petlja

e Omogucava kontrolu obrtnog momenta motora preko struje motora

e Snaga hvatanja hvataljke moZe da se podesi preko ogranicenog pogonskog obrtnog momenta navojnog pogona
Otvorena petlja

e Motorom upravlja konstantna fiksna podesena fazna struja sa mikrokoracnim radom

e Da bi se izbeglo pregrevanje, neophodno je smanjenje zadrzne struje

e 7a pode3avanije sile pogon hvataljke ima oprugu tako da su definisane sile hvatanja podesive u reZzimu pozicioniranja
Referentno kretanje

o Motor hvataljke ima postupni enkoder. Ne postoji senzor krajnjeg poloZaja

e Referenciranje mora da bude u smeru otvaranja do grani¢nika

Napomena:
o Posebno razvijene Celjusti za hvatanje omogucavaiju drZanje ili transport mikrotitarskih ploca (za SBS/ANSI formate).
o (Pogledajte pribor)
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Karakteristike

Alatke za projektovanje Link & engineering tools

2l

Ustedite vreme sa alatima za inZenjering: Pametan inZenjering za optimalno re3enje. Nas cilj je da pove¢amo vasu produktivnost. Nasi inZenjerski alati daju vazan do-
prinos tome. U ¢itavom lancu vrednosti, oni vam pomaZzu da pravilno dizajnirate svoj sistem, da koristite nezamislive rezerve produktivnosti ili da steknete vecu produk-
tivnost. Od prvog kontakta do modernizacije vase masine, naci cete mnoStvo alata koji ¢e vam pomodi u svakoj fazi vaseg projekta.

Electric Motion Sizing

e Brzo i pouzdano pronadite optimalni pogonski paket: Electric Motion Sizing izracunava odgovarajuce kombinacije elektri¢ne ose, elektromotora i regulatora servo po-
gona na osnovu samo nekoliko podataka o primeni. Dobicete sve relevantne podatke za odabranu kombinaciju, uklju€ujuci listu delova i dokumentaciju. Time se iz-
begava pogreSno dimenzionisanje i rezultat je znacajno poboljSane energetske efikasnosti sistema. Kontinuitet do Festo Automation Suite-a vam i olak3ava pustanje
urad.

Festo Automation Suite

e Parametrisanje, programiranje i pustanje u rad na preglednom interfejsu koji je lak za koriSéenje

e Optimalna podrska kod kompleksnih postapaka preko vodene pomoci (npr. za prvo pustanje u rad, konfigurisano pogona...)
e Brzi pristup potrebnim dokumentima i dodatnim informacijama

e Jednostavna integracija elektricnih pogona u programiranje sistema upravljanja

Dijagrami Link & ehmd

s

Dijagrami prikazani u ovom dokumentu mogu se preuzeti samo sa interneta. Tamo postoji moguénost prikaza preciznih vrednosti.

Pregled

Moguénosti kombinovanja sa mini-kliza¢ima EGSC-BS, EGSL, elektri¢nim kliza¢ima EGSK i prostornim portalom EXCL

EHMD-40

® sa EGSC-BS-25/32
® saEGSL-35/45

e sa EXCL-15

sa EGSK-20/26

EHMD-50

® saEGSC-32/35/45
® sa EGSK-20/26

e sa EXCL-15
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Primer primene
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Zavrtanje i skidanje poklopca sa bocica
(Objasnjenje sleva)

Slika 1
e Uvucen mini-kliza¢ EGSC-BS
e Montaza EHAM-E20

Slika 2
o Mini-kliza¢ EGSC-BS se izvlaci
e Modul obrtne hvataljke EHMD hvata poklopac

Slika 3
e Modul obrtne hvataljke EHMD odvrée poklopac sa bocica
o Z-kompenzaciju preuzima nastavak EHAM-E20 bez potrebe da se mini-klizac (Z-osa) pomera

Slika 4
o Ako se poklopac odvrne, mini-kliza¢ EGSC-BS se uvlaci
e 7-kompenzacija se pod dejstvom teZine vraca u donji krajnji poloZaj
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Kljuc tipa
001 Serija 004 Vrsta pogona hvataljke
EHMD Rotacioni modul hvataca GP Pneumatski
GE Elektricni
002 Konstukciona velicina [mm]
40 40 005 Hod po Celjusti hvataljke
50 50 5mm
15 15mm
003 Vrsta pogona rotacijskog modula 16 16 mm
RE Elektricni
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Opsti tehnicki podaci

Velicina konstrukcije 40 50
Vrsta pogona hvataljke Pneumatski Elektricni
Hod po celjusti hvataljke 5mm 15 mm
Dizajn elektri¢ni zakretni pogon elektri¢ni zakretni pogon elektri¢ni zakretni pogon
pneumatska hvataljka elektricna hvataljka elektricni pogon hvataljki
Vrsta motora Kora&ni motor
Prepoznavanje poloZaja Rotacija: Enkoder motora Rotacija: Enkoder motora
Hvatanije: Zleb za senzor poloZaja Hvatanje: Enkoder motora
Referenciranje Rotacija: Encoder indeks Rotacija: Encoder indeks
Hvatanje: Blok ¢vrstog grani¢nika
Funkcija hvataljke Paralelno
Broj Celjusti hvataljke 2
Ugao okretanja beskonacno
Vrsta pricvrscenja sa zlebom ,lastin rep“
Ugradni poloZaj proizvoljno
TeZina proizvoda 5778 681g 724g 1.255¢
Tehnicki podaci - Rotacija
Veli¢ina konstrukcije 40 50
Hod po Celjusti hvataljke 5mm 15 mm
Nacin rada, rotacija Hibridni koracni motor
Maks. vodenog obrtnog mo- 0,3 Nm 1Nm
menta
Maks. pogonski broj obrtaja 240 1/min
Nominalni napon DC 24V
Nazivna struja po fazi, rotacija | 0,9 A 2,8A
Moment zadrZavanja motora, | 0,3 Nm 1Nm
rotacija
Otpor kalema faza, rotacija 580 0,830
Induktivnost kalema faza, ro- | 11 mH 2,3mH
tacija
Koracni ugao pun ugao, rotaci- | 1,8 deg
ja
Dozvoljeno odstupanje korac- | +5%
nog ugla, rotacija
Maseni moment inercije, rota- | 0,125 kgcm? 0,234 kgcm? 0,51 kgem?
cija
Elektricni prikljucak 1, tehnika | Slika prikljucka F1 PTSM

prikljucivanja

Elektricni prikljucak 1, vrsta
prikljucka

Prikljucak

Tehnicki podaci za enkoder - rotacija
Nazivni radni napon DC, rota- | 5V

cija

Maks. potro3nja struje, rotaci- | 60 mA

ja

Impuls po okretu, rotacija 500

Davac poloZaja rotora

Enkoder inkrementalni

Interfejs davaca poloZaja roto-
ra

RS422 TTL AB kanali + nulti indeks

Davac poloZaja rotora,princip
merenja

opticki
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Tehnicki podaci - hvatanje

Rotacioni modul hvataca EHMD

Veli¢ina konstrukcije 40 50

Vrsta pogona hvataljke Pneumatski Elektricni

Hod po ¢eljusti hvataljke 5mm 15 mm

Dizajn elektricni zakretni pogon, pneumat- | elektricni zakretni pogon, elektri¢na hvataljka elektri¢ni zakretni pogon, elektricni
ska hvataljka pogon hvataljki

Opseg sile hvatanja po Celjusti | 5...35N 7..35N 3..14N 18...67N

hvataljke

Rezidualna jacina hvatanja - 10N 4N -

Nominalni napon DC 24V

Nazivna struja po fazi - 0,5A

Momenat zadrZavanja motora | — 0,043 Nm 0,115 Nm

Otpor kalema, faza - 5,6 Q 20

Induktivnost namotaja pojedi- |- 4 mH 2,8 mH

nacne faze (nelinijski)

Kora¢ni ugao kod punog ugla |- 1,8 deg

Dozvoljeno odstupanje korac- |- +5%

nog ugla

Momenat inercije - 0,009 kgcm? | 0,038 kgcm?

Maks. pogonski broj obrtaja 240 1/min

Konstantna pomaka - 1,48 mm/o 4,4 mm/o 2,3 mm/o

Maks. brzina hvataca po za- - 25 mm/s 70 mm/s 10 mm/s

hvatnoj celjusti

Elektricni prikljucak 1, vrsta Priklju¢ak

prikljucka

Elektricni prikljucak 1, tehnika | Slika prikljucka F1 PTSM

priklju¢ivanja

Tehnicki podaci za enkoder - hvatanje
Nominalni radni napon DC 24V
Maks. potro3nja struje 60 mA
Impuls po okretu 500

Davac poloZaja rotora

Enkoder inkrementalni

Interfejs davaca poloZaja roto-
ra

RS422 TTL AB kanali + nulti indeks

Davac poloZzaja rotora,princip
merenja

opticki

Radni uslovi i uslovi u okruZenju

Velicina konstrukcije 40 | 50
Vrsta pogona hvataljke Pneumatski Elektricni

Radni pritisak 1,5...8bar -

Temperatura okruZenja 0...40°C | 18
Temperatura skladiStenja -20...70°C

Relativna vlaznost vazduha 0 - 85%, nekondenzujuci

Vrsta zastite P20

Klasa zastite izolacije B

Trajanje ukljucivanja 100%

Otpornost na oscilacije

Provera primene za transport sa stepenom ostrine 1 prema FN 942017-4 i EN 60068-2-6

Najvisi stepen otpornosti na
koroziju KBKY

1 - mala izloZenost koroziji

CE-oznaka (vidi Izjavu o usa-
glagenosti)?

prema EU direktivi o elektromagnetnoj kompatibilnosti

prema EU direktivi RoHS

UKCA znak (vidi Izjavu o usa-
glagenosti)?

prema UK propisima za elektromagnetnu kompatibilnost

KC oznaka

KCGEMV

Dozvola

RCM oznaka

1) Dodatne informacije www.festo.com/x/topic/kbk
2) Saznajte vise www.festo.com/catalogue/ehmd - Podrska / Preuzimanja
3) Saznajte vise www.festo.com/catalogue/ehmd - Podr3ka / Preuzimanja

2026/08
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Materijali
Veli¢ina konstrukcije 40 50
Vrsta pogona hvataljke Pneumatski | Elektricni

Materijal kucista

Aluminijumska legura za obradu, eloksirana

Napomena o materijalu U skladu sa RoHS
Materijal poklopca PA | PA-ojacan
LABS uskladenost VDMA24364 zona lll

Staticke karakteristike opterecenja na celjustima hvataljke

Navedene dozvoljene sile i obrtni momenti odnose se ¢eljust hvataljke. Oni uklju-
Cuju rucicu poluge, dodatne sile teZine radnog komada ili spoljnih prstiju hvatalj-
ke i sile ubrzanija koje se javljaju tokom kretanja.

Za proracun momenata treba da se uvazi polozaj 0 koordinatnog sistema (vodica
Celjusti hvataljke).

Velicina konstrukcije 40 | 50
Vrsta pogona hvataljke Pneumatski | Elektricni

Hod po celjusti hvataljke 5mm 15 mm

Maks. sila na celjusti hvataljke | 30 N 15N
Fx, staticki

Maks. momenat na celjusti 0,7 Nm 1,5Nm 3,5Nm
hvataljke Mx, staticki

Maks. momenat na celjusti 1,5Nm 5Nm
hvataljke My, staticki

Maks. momenat na celjusti 0,7 Nm 1,5Nm 5Nm
hvataljke Mz, staticki

Za rotiranje: Obrtni moment M u zavisnosti od broja obrtaja n za EHMD-40
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Za rotiranje: Obrtni moment M u zavisnosti od broja obrtaja n za EHMD-50
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f— EHMD-50

Za rotiranje: Ugaono ubrzanje u zavisnosti od momenta inercije ) za EHMD-40
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Za hvatanje, pneumatsko: Snaga hvatanja F u zavisnosti od kraka poluge x i radnog pritiska d za EHMD-40

40
\\
30 B
Moo T~
— = e —
=z TI=aa,
: 20 \\--\ ik . —
10 B —
0
0 10 20 30 40
X [mm]

r— 8 bar
=" 6bar
m— = 4 bar
"e=® 15bar

Rotacioni modul hvataca EHMD


https://www.festo.com/catalogue/

Rotacioni modul hvataca EHMD

List sa podacima

Za hvatanije, elektricno sa CMMT-ST: Jacina hvatanja u zavisnosti od kraka poluge x i specifikacije snage za EHMD-...

I kod nepoznate velicine radnih komada moguce je ograni¢avanjem obrtnog mo-
menta zatvoriti hvataljku definisanom jacinom hvatanja. Kod CMMT-ST moZe se
koristiti sila za zatvaranje hvataljke. Zadata vrednost sile se unosi kao procentual-
na vrednost i odgovara struji motora osnovu nazivne struje.

Za hvatanije, elektricno sa CMMT-ST: Jacina hvatanja u zavisnosti od kraka poluge x i specifikacije snage za EHMD-40-GE

40
\\
30 \ I
-N. \
Z 5 —
z .\\\ Tl -
10 ----------------------- 1
0
; o 2 30 40
x [mm]

- w7504
— " 5)0

mEEE 300

Za hvatanje, elektricno sa CMMT-ST: Jacina hvatanja u zavisnosti od kraka poluge x i specifikacije snage za EHMD-40-GE-16
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Krive pokazuju tipi¢ne jacine hvatanja u novom stanju, koje mogu da variraju
zbog unutraSnjeg trenja u zavisnosti od funkcije.
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Za hvatanije, elektricno sa CMMT-ST: Jacina hvatanja u zavisnosti od kraka poluge x i specifikacije snage za EHMD-50
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Za hvatanije, elektricno sa regulatorom pogona: Snaga hvatanja u zavisnosti od kraka poluge x i putanje za EHMD-...

Kod poznate veli¢ine radnih komada moZe se posti¢i definisana jacina hvatanja
preko skretanja pogona hvataljke. Da bi se to postiglo, hvataljka se pomera u
odredenom rastojanju kada dode u kontakt sa radnim komadom. Prsti hvataljke
ostaju na mestu, dok pogon nastavlja da se kree i opruga se zateze.

Za hvatanije, elektricno sa regulatorom pogona: Snaga hvatanja u zavisnosti od kraka poluge x i putanje za EHMD-40-GE
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Za hvatanije, elektricno sa regulatorom pogona: Snaga hvatanja u zavisnosti od kraka poluge x i putanje za EHMD-40-GE-16
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Jacina hvatanja F u zavisnosti od brzine vza EHMD-40
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Preduslov:
e Regulator servopogona CMMT-ST u reZimu sa snagom
e Temperatura okruZenja od 25 °C
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Dimenzije - EHMD-40-RE-GE

Rotacioni modul hvataca EHMD

Preuzimanje CAD podataka & www.festo.com
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[1] Maks. dubina zavrtanja
[2] U obimu isporuke: 4x vijka M3x12, 4x centrirajuca rukavca ZBH-5 (za prst hvataljke)
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Dimenzije
B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9 B10
+0,15 min. max. +0,08
EHMD-40-RE-GE 48 47 44 35 32 29,6 18 28 8 21,5 9
D1 D2 D3 D4 H1 H2 H3 H4 H5 H6
%) (%) (%]
H9
EHMD-40-RE-GE 21,5 5 3,4 M3 136,6 77,5 33,8 21,8 11,3 35,8
L1 L2 L3 L4 R1 T1 T2 T3 T4 w1
EHMD-40-RE-GE 61 33 18 13,5 70 8,3 4,3 1,5 4,5 45°
14 & www.festo.com/catalogue/... 2026/08
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Dimenzije
Dimenzije - EHMD-40-RE-GE-16 Preuzimanje CAD podataka & www.festo.com
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[1] Maks. dubina zavrtanja
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Dimenzije
B1 B3 B4 B5 B6 B12 B13 B14 B15
+0,15 min. max.
EHMD-40-RE-GE-16 48 44 35 32 29,6 40 6 22 15 6
D1 D2 D4 D5 H1 H2 H3 H4 H11 H12
[%] %) (%]
H8
EHMD-40-RE-GE-16 21,5 5 M3 57 136,6 77,5 49,3 33,2 9 8,5
L1 L2 L3 L4 L8 R1 T1 T3 T4 w1
EHMD-40-RE-GE-16 61 33 20 19 16 70 4,6 1,3 4,5 45°
16 & www.festo.com/catalogue/... 2026/08
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Dimenzije
Dimenzije - EHMD-40-RE-GE-16 sa ugaonikom za montazu celjusti gripera Preuzimanje CAD podataka & www.festo.com
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[1] U obimu isporuke hvataljke se nalaze: 2x ugaonika, 8x vijaka sa spustenom glavom M3x6, 4x centrirajuca rukavca ZBH-5

B1 B2 B3 D1 D2 H1 H2 H3 L1 L2 L3 L4
4] ]
min. max.
EHMD-...-GE-16 28 12 7 23 5,5 3,3 18,5 5 1,5 20,5 8 23 19

2026/08 & www.festo.com/catalogue/...
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Dimenzije

Dimenzije - EHMD-40-RE-GP Preuzimanje CAD podataka &' www.festo.com
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[1] Maks. dubina zavrtanja

[2] Otvaranje uti¢nog prikljucka za hvataljku

[3] Zatvaranje uti¢nog prikljucka za hvataljku

[4] U obimu isporuke: 4x vijka M3x12, 4x centrirajuca rukavca ZBH-5 (za prst hvataljke)

18 & www.festo.com/catalogue/... 2026/08
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Dimenzije
B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9 B10 B11 D1
+0,15 min. max. +0,08 %]
EHMD-40-RE-GP 48 47 44 35 32 29,6 18 28 8 21,5 9 27,5 21,5
D2 D3 D4 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9 H10
(%] %]
H9
EHMD-40-RE-GP 5 3,4 M3 110,3 59,5 33,8 21,8 11,3 35,8 107 62 101 68
L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 R1 T1 T2 T3 T4 w1
EHMD-40-RE-GP 61 33 18 13,5 61,5 46,8 18,3 70 8,3 4,3 1,5 4,5 45°

2026/08 & www.festo.com/catalogue/...
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Dimenzije

Dimenzije - EHMD-50-RE-GE-15

H1

H2

H3

[1] Maks. dubina zavrtanja

20

Preuzimanje CAD podataka &' www.festo.com
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Dimenzije
B1 B4 B5 B6 B13 B14 D2 D4 D5
[%] [%]
+0,15 min. max. +0,03 H8
EHMD-50-RE-GE-15 56 35 32 29,6 6,5 21,5 15 5 M3 66
H1 H2 H3 H11 H12 H13 L1 L2 T1 T3 W1
EHMD-50-RE-GE-15 113 72 52,5 9 8,5 50,1 62,5 34,5 6 1,3 45°
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Dimenzije
Dimenzije - MontaZza EHAM-E20-40-Z Preuzimanje CAD podataka &' www.festo.com
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[1] T-Zleb za senzor poloZaja

[2] U obimuisporuje se nalaze: 4x vijka M3x8, 2x centrirajuca rukavca ZBS-4 (za montaZu na Z-osovinu)
[3] Mogucnost pricvrscivanja preko spoja “lastin rep”. Pricvrs¢ivanje kompenzuje nagib navoja prilikom okretanja (montaza/demontaza) poklopaca na flasicama,
bez dodatnog pomeranja Z-ose (Z-kompenzacija = 12 mm)

B1 B2 D1 D3 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 L1 L2 L3 T1
2 2
H8 +0,05
EHAM-E20-40-Z 39 14 4 3,4 53 30 6 18,5 18 12 31 5,5 20,5 13 17 2,5
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Dimenzije
Dimenzije - MontaZa EHAM-E20-40 Preuzimanje CAD podataka & www.festo.com
D1
D3
D4 P
% N% ~ D2
b -

Imal

A2

H3
H2
H1

Tmnl

SiE

[1] U obimu isporuje se nalaze: 4x vijka M3x8, 2x centrirajuca rukavca ZBS-4 (za montazu na Z-osovinu)

B1 B2 B3 D1 D2 D3 D4 H1 H2 H3 L1 L2 T1 T2
%] 2 (%] (%]
H8 +0,05
EHAM-E20-40 19,5 19,5 16 6 3,4 4 3,8 30 18 14 10 6,5 3,4 2,5
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Dimenzije

Dimenzije - sa fleksibilnom montaZzom EHAM-E20-40-Z

|

L — o
{ —
1
I
=1 |O
[

[1] Odgovarajui zavrtnji i centrirajuci pinovi/rukavci spadaju u obim isporuke.

Preuzimanje CAD podataka &’ www.festo.com

EHAM-E20-40-E9-20

EGSK-20/26

1) B1 B2 B3 H1 H22
EHAM-E20-40-E19-25 | EGSC-BS-25/32
EHAM-E20-40-E8-35 | EGSL-BS-35/45 85 24,3 17,3 55,6 12

1) Hod
2) Automatsko izjednacavanje Z-hoda.
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Dimenzije

Dimenzije - sa krutom montazom EHAM-E20-40

B2

-l B3
H
L o

i —
| 5
I
=1 |O

0

[1] Odgovarajudi zavrtnji i centrirajuci pinovi/rukavci spadaju u obim isporuke.

Rotacioni modul hvataca EHMD

Preuzimanje CAD podataka &’ www.festo.com

EHAM-E20-40-E9-20

EGSK-20/26

1) B1 B2 B3 H1
EHAM-E20-40-E19-25 | EGSC-BS-25/32
EHAM-E20-40-E8-35 EGSL-BS-35/45 74,5 13,8 6,8 30

1) Hod
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Dimenzije
Dimenzije - Prazna celjust za hvatanje BUB-HGPT Preuzimanje CAD podataka &’ www.festo.com
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[1] Za montaZu na rotacioni modul hvataljke EHMD koristite odgovarajuce vijke i centrirajuce rukavce iz obima isporuke EHMD.

B1 B2 D1 D2 H1 L1 L29 L3Y T1 T2
] ]
+0,05 H13 H13 H8 +0,05 +0,05 +0,1
BUB-HGPT-16-B 16 6 3,2 5 40 21 10 8 1,3 35

1)  Dozvoljeno odstupanie za centralni otvor 0,02 mm, dozvoljeno odstupanie za navoj 0,1 mm
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Podaci za narudzbu

Podaci o porudzbini za velicinu 40

Rotacioni modul hvataca EHMD

Vrsta pogona rotacij- Vrsta pogona hvataljke | Hod po Celjusti hvatalj- | Br. dela Tip

skog modula ke

Elektricni Pneumatski 5mm 4790698 | EHMD-40-RE-GP

Elektricni 4788875 | EHMD-40-RE-GE
. y 15mm 8099502 | EHMD-40-RE-GE-16
&

Podci o porudzbini za veli¢inu 50

Vrsta pogona rotacij- Vrsta pogona hvataljke | Hod po Celjusti hvatalj- | Br. dela Tip

skog modula ke

Elektricni Elektricni 15 mm 8176191 | EHMD-50-RE-GE-15

Transport mikrotitarskih ploca

e Pogodno za: EHMD-40-RE-GP i EHMD-40-RE-GE
e Posebno razvijene Celjusti za hvatanje omogucavaju drZanje ili transport mikro-

titarskih ploca (za SBS/ANSI formate)
® (Za podatke o porudzbini pogledajte dodatnu opremu)
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Pregled periferije

Pregled periferije hvatanje elektricno

2026/08
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Pregled periferije

Rotacioni modul hvataca EHMD

Pribor - Strana/Internet
Tip/kod porudzbine Opis
[1] Rotacioni modul hvataljke EHMD Elektri¢ni pogon & ehmd
[2] Motor kabl NEBM-F1W31 e Priklju¢ni kabl izmedu EHMD i motor kabla NEBM-SF1 35
® Kabl je apsolutno neophodan za uskladivanje sa Direktivom za EMC
[3] Motor kabl NEBM-SF1 Vod sa adapterom izmedu motor kabla NEBM-F1 i servopogona CMMT-ST 35
[4] Regulator servopogona CMMT-ST Za pozicioniranje rotacionog i pokreta hvatanja 35
[5] Senzor poloZaja, T-Zleb SIES-M8 Induktivni senzor poloZaja za proveru Z-poloZaja kompenzovanja 36
[6] MontaZa (sa Z-osovinom) EHAM-E20-40-Z * Mogucnost montaZe preko montaZe lastinog repa 34
e Pomocu nastavka mogu se montirati ili demontirati npr. poklopci flasa bez dodatne Z-
osovine (Z-balansiranje = 12 mm)
71 Montaza (kruta) EHAM-E20-40 Mogucnost montaZe preko montaze lastinog repa 34
[8] Adapter komplet EHAM-E20-40-E... Za montazu pricvri¢ivaca za Z-ose: 34
® Mini-klizat EGSC-BS-25/32
® Mini-klizat EGSL-BS-35/45
o Elektricni pogon sa klizatem EGSK-20/26
[9] Prazna Celjust za hvatanje BUB-HGPT-16-B e Odlivci specijalno prilagodeni Celjusti hvataljke za prste hvataljke. 34

¢ Nije dozvoljeno za EHMD-40-RE-GE-16
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Pregled periferije

Pregled periferije hvatanje pneumatsko

Pribor - Strana/Internet
Tip/kod porudzbine Opis

[1] Rotacioni modul hvataljke EHMD Elektricni pogon & ehmd

[2] Senzor poloZaja, T-zleb SMT-M8 Senzor poloZaja za proveru poloZaja prstiju hvataljki (otvoren/zatvoren) 36

[2] Senzor poloZaja, T-zleb SME-M8 Senzor poloZaja za proveru poloZaja prstiju hvataljki (otvoren/zatvoren) 36

[3] Motor kabl NEBM-F1W31 o Priklju¢ni kabl izmedu EHMD i motor kabla NEBM-SF1 35

e Kabl je apsolutno neophodan za uskladivanje sa Direktivom za EMC

[4] Motor kabl NEBM-SF1 Vod sa adapterom izmedu motor kabla NEBM-F1 i servopogona CMMT-ST 35

[5] Regulator servopogona CMMT-ST Za pozicioniranje rotacionog kretanja 35

[6] Senzor poloZaja, T-Zleb SIES-M8 Induktivni senzor poloZaja za proveru Z-poloZaja kompenzovanja 36

30 & www.festo.com/catalogue/... 2026/08
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Pregled periferije

Rotacioni modul hvataca EHMD

Pribor - Strana/Internet
Tip/kod porudzbine Opis
[71 MontaZa (sa Z-osovinom) EHAM-E20-40-Z ® Mogucnost montaZe preko montaZe lastinog repa 34
e Pomocu nastavka mogu se montirati ili demontirati npr. poklopci flasa bez dodatne Z-
osovine (Z-balansiranje = 12 mm)
[8] Montaza (kruta) EHAM-E20-40 Mogucnost montaZe preko montaze lastinog repa 34
[9] Adapter komplet EHAM-E20-40-E... Za montazu pricvri¢ivaca za Z-ose: 34
© Mini-klizat EGSC-BS-25/32
® Mini-klizat EGSL-BS-35/45
o Elektricni pogon sa klizatem EGSK-20/26
[10]  Prazna Celjust za hvatanje BUB-HGPT-16-B Odlivci specijalno prilagodeni Celjusti hvataljke za prste hvataljke 34
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Pregled periferije

EHMD-50-...-GE; Elektricni hvatanje

Pribor - Strana/Internet
Tip/kod porudzbine Opis

[1] Rotacioni modul hvataljke EHMD Elektri¢ni pogon & ehmd
[2] Kabl motora NEBM-L15G24 e Priklju¢ni kabl izmedu EHMD i motor kabla NEBM-SF1 35

¢ Kabl je apsolutno neophodan za uskladivanje sa Direktivom za EMC
[3] Regulator servopogona CMMT-ST Za pozicioniranje rotacionog i pokreta hvatanja 35
[4] Senzor poloZaja, T-zleb SIES-M8 Induktivni senzor poloZaja za proveru Z-poloZaja kompenzovanja 36
[5] MontaZa (sa Z-osovinom) EHAM-E20-40-Z ® Mogucnost montaZe preko montaZe lastinog repa 34

® Pomocu nastavka mogu se montirati ili demontirati npr. poklopci flaSa bez dodatne Z-

osovine (Z-balansiranje = 12 mm)
(6] Montaza (kruta) EHAM-E20-40 Moguénost montaZe preko montaZe lastinog repa 34
32 & www.festo.com/catalogue/... 2026/08
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Pregled periferije

Pribor - Strana/Internet
Tip/kod porudzbine Opis

[7] Adapter komplet EHAM-E20-40-E... Za montaZu pricvriivaca za Z-ose: 34

® Mini-kliza¢ EGSC-BS-25/32
© Mini-kliza€ EGSL-BS-35/45
o Elektricni pogon sa klizatem EGSK-20/26
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Pribor

Ugradnja EHAM-E20-40-Z
Ugradni poloZaj Materijal adapter ploce | TeZina proizvoda Br. dela Tip
vertikalno Aluminijumska legura | 82g 5293408 | EHAM-E20-40-Z

za obrada

MontaZa EHAM-E20-40
Ugradni poloZaj Materijal adapter ploce | TeZina proizvoda Br. dela Tip
proizvoljno Aluminijumska legura | 26 g 4991965 | EHAM-E20-40

za obrada

Adapter komplet EHAM-E20-40-E za EHMD-40

Opis Ugradni poloZaj | Materijal adapter | TeZina proizvoda | Br. dela Tip
ploce
za EGSL- proizvoljno Aluminijumska |24¢g 8081015 | EHAM-E20-40-E8-35
BS-35/45 legura za obrada
za EGSC- 30g 8080760 | EHAM-E20-40-E19-25
BS-25/32
% za EGSK-20/26 36g 8081016 | EHAM-E20-40-E9-20
O éég
09

Adapter komplet EHAM-E20-40-E za EHMD-50

Opis Ugradni polozaj | Materijal adapter | TeZina proizvoda | Br. dela Tip
ploce

za EGSC- proizvoljno Aluminijumska | 24¢g 8081015 | EHAM-E20-40-E8-35
BS-35/45 legura za obrada
za EGSC-BS-32 30¢g 8080760 | EHAM-E20-40-E19-25
za EGSK-20/26 36g 8081016 | EHAM-E20-40-E9-20

88% %%@

i

Prazna Celjust za hvatanje BUB-HGPT

Vrsta pricvrééenja V Materijal cevi TeZina proizvoda po ce- | Br. dela Tip
ljusti hvataljke

sa prolaznim otvorom i | Legura aluminijumaza |29g 560244 | BUB-HGPT-16-B

0
%

[ce
[y
(G
G

centriraju¢im rukavcem

livenje

1) Nije dozvoljeno za EHMD-40-RE-GE-16.

& www.festo.com/catalogue/...
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Pribor
Regulator servopogona Link ¢ cmmt-st
Vrsta pricvrséenja V Interfejs sabirnice polja, protokol Br. dela Tip
MontaZna ploca, zavrnuta, sa H-Si- EtherCAT, EtherNet/IP, PROFINET IRT 8163946 | CMMT-ST-C8-1C-MP-SO
nom
1) Asortiman utikaca NEKM je sadrzan u obimu isporuke regulatora servopogona.
Motorni kabl NEBM-F1V31 za EHMD-40 Link &' nebm
Opis Duzina kabla Br. dela Tip
za EHMD-40-...-GE i EHMD-40-...-GP, | 0,2 m 8113317 | NEBM-F1W31-XC-0.2-FIN-DF1W31
Priklju¢ni kabl izmedu EHMD i motor | 0,5 m 8079819 | NEBM-F1W31-XC-0.5-FIN-DF1W31
kabla NEBM-SF1
Motorni kabl NEBM-SF1V31 za EHMD-40 Link & nebm
Opis DuZina kabla Br. dela Tip
za EHMD-40-...-GE, Vod sa adapte- | 2,6 m 5213342 | NEBM-SF1W31-EH-2.6-Q15N-LE28
rom izmedu motor kabla NEBM-F1i | 5m 8113307 | NEBM-SF1W31-EH-5-Q15N-LE28
CMMT-ST 10m 8113309 | NEBM-SF1W31-EH-10-Q15N-LE28
za EHMD-40-...-GP, Vod sa adapte- 2,6m 5213343 | NEBM-SF1W31-EH-2.6-Q15N-LE14
rom izmedu motor kabla NEBM-F1i | 5m 8113308 | NEBM-SF1W31-EH-5-Q15N-LE14
CMMT-ST 10m 8113310 | NEBM-SF1W31-EH-10-Q15N-LE14
Motorni kabl NEBM-SF1V31, fleksibilni kablovi za EHMD-40 Link &' nebm
Opis Duzina kabla Br. dela Tip
za EHMD-40-...-GE, Vod sa adapte- |1 m 8219830 | NEBM-SF1W31-E-1-N-LE24
rom izmedu motor kabla NEBM-F1i | 3m 8219831 | NEBM-SF1W31-E-3-N-LE24
CMMT-ST 5m 8219832 | NEBM-SF1W31-E-5-N-LE24
Priklju¢ni kabl NEBM-L15G24 za EHMD-50 Link & nebm
Opis Duzina kabla Br. dela Tip
za EHMD-50-..., Prikljucni kablizme- | 1m 8178801 | NEBM-L15G24-ES-1-LE24
du EHMD i CMMT-ST 3m 8178802 | NEBM-L15G24-ES-3-LE24
5m 8178803 | NEBM-L15G24-ES-5-LE24
10m 8178804 | NEBM-L15G24-ES-10-LE24

2026/08
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Pribor
Senzor polozaja za T-Zleb, induktivni Link ' sies-8m
Funkcija Vrsta pricvr- | Uklopniizlaz | Elektricni pri- | DuZina kabla | Br. dela Tip
uklopnog Scenja kljucak 1, vr-
elementa sta prikljucka
Otvarac uravni sa NPN Kabl 7,5m 551401 | SIES-8M-NO-24V-K-7,5-0E
/ TZlebom, pri- Kablsauti- |0,3m 551402 | SIES-8M-NO-24V-K-0,3-M8D
cvrsceno vij- katem
cima, moze | pnp Kabl 7,5m 551391 | SIES-8M-PO-24V-K-7,5-OF
se postavit] u Kablsauti- |0,3m 551392 | SIES-8M-PO-24V-K-0,3-M8D
otvor odozgo kagem
Zatvarac NPN Kabl 7,5m 551396 | SIES-8M-NS-24V-K-7,5-0OE
Kabl sa uti- 0,3m 551397 | SIES-8M-NS-24V-K-0,3-M8D
kacem
PNP Kabl 7,5m 551386 | SIES-8M-PS-24V-K-7,5-0F
Kablsauti- |0,3m 551387 | SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
kacem
Senzor polozZaja za T-Zleb, magnetnorezistivan Link &’ smt-8m
Funkcija Vrsta pricvr- | Uklopniizlaz | Elektricni pri- | DuZina kabla | Br. dela Tip
uklopnog $cenja kljucak 1, vr-
elementa sta prikljucka
Zatvarac pricvrséeno | NPN Kabl 2,5m 574338 | SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-0E
vijcima, moze Kablsauti- [0,3m 574339 | SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
se postaviti u kacem
otvor odozgo [ pyp Kabl 2,5m 574335 | SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0F
Kabl sa uti- 0,3m 574334 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
kacem 574337 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M12
Senzor poloZaja za T-Zleb, magnetni Reed Link &' sme-8m
Funkcija Vrsta pricvr- | Uklopniizlaz | Elektricni pri- | DuZina kabla | Br. dela Tip
uklopnog $cenja kljucak 1, vr-
elementa sta prikljucka
Zatvaral pricvrséeno | sa kontakti- | Kabl 2,5m 543872 | SME-8M-ZS-24V-K-2,5-0E
vijcima, moZe | ma bipolarno 543862 | SME-8M-DS-24V-K-2,5-0F
se postaviti u 5m 543863 | SME-8M-DS-24V-K-5,0-OF
otvor odozgo Kablsauti- [0,3m 543861 | SME-8M-DS-24V-K-0,3-M8D
kacem
Prikljucni kabl NEBA, ravan
Elektricni priklju- | Elektri¢ni priklju- | Elektricni priklju- | DuZina kabla Br. dela Tip
cak 1, tehnika ¢ak 2, tehnika ¢ak 2, broj polo-
prikljucivanja prikljucivanja va/Zila
M8x1 A-kodirano | otvoreni kraj 3 2,5m 8078223 | NEBA-M8G3-U-2.5-N-LE3
W prema EN 5m 8078224 | NEBA-M8G3-U-5-N-LE3
61076-2-104
Prikljucni kabl NEBA, pod uglom
Elektricni priklju- | Elektricni priklju- | Elektricni priklju- | DuZina kabla Br. dela Tip
Cak 1, tehnika ¢ak 2, tehnika ¢ak 2, broj polo-
priklju¢ivanja prikljucivanja va/Zila
M8x1 A-kodirano | otvoreni kraj 3 2,5m 8078230 | NEBA-M8W3-U-2.5-N-LE3
@Q prema EN 5m 8078231 | NEBA-M8W3-U-5-N-LE3
61076-2-104
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Rotacioni modul hvataca EHMD

Pribor
Centrirajuéi rukavac ZBH
Materijal rukavca Veli¢ina posude Tezina proizvoda Br. dela Tip
visokolegirani celik, 10 0,58 562959 | ZBS-4
C@ nerdajuci
Centrirajuci rukavac ZBH
Materijal rukavca Veli¢ina posude TeZina proizvoda Br. dela Tip
@ Celik 10 1g 8146543 | ZBH-5-B
MontaZa Celjusti hvataljke za mikrotitarske ploce (samo za EHMD-40-RE-GP i EHMD-40-RE-GE)
Materijal ugaonika TeZina proizvoda Br. dela Tip
visokolegirani celik, nerdajuéi 95g 8191126 | EHAA-G1-E20-40-GGA1-AP
Celjusti hvataljke za mikrotitarske ploce (samo za EHMD-40-RE-GP i EHMD-40-RE-GE)
Materijal Celjusti hvataljke TeZina proizvoda Br. dela Tip
visokolegirani celik, nerdajuci 24,48 8119108 | DHAS-GG-B18-16-A1

2026/08
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