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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

vlastnosti

vSeobecné ddaje Odkaz & emmt-as

EMMT-AS-40 ... 190:

e dynamické, bezkartackové, trvale buzené synchronni servomotory

EMMT-EC-40:

o dynamické, bezkartacové, trvale buzené servomotory pro provoz pfi nizkém napéti

o vyjimecné maly klidovy moment - napomaha rovnomérnosti chodu i pfi pomalych otackach
e digitalni pfenos teploty motoru prostfednictvim EnDat 2.2; ochrana motoru pfes CMMT-AS

digitalni systém absolutniho odmérovani:

o v ramcijedné otacky (singleturn)

e navice otacek (multiturn), bez baterie

o Multi turn, bez baterie, SIL3 pro velikosti pfirub 60/80/100 (volitelné)
o Multi turn, bez baterie, se SIL2 pro velikosti pfirub 150/190 (volitelné)

Varianty vinut:
e optimalizovany kroutici moment
e optimalizované otacky

stuperi kryti:

o |P21 (hiidel motoru) pro velikosti p¥irub 150/190

o P40 (hiidel motoru bez radidlniho tésnéni) pro velikosti piirub 40/60/80/100
o |P67 (téleso motoru s pfipojovaci technikou)

o |P65 (hiidel motoru s radialnim t&snénim z PTFE)

volitelné:

e pfidrzné brzda

e hfidel s licovanym perem

o hfidel motoru s radialnim tésnénim

tidaje pro objednavky - stavebnice Odkaz ¢ emmt-as

DDD

konfigurovatelny vyrobek
Tento vyrobek a viechny jeho varianty |ze objednat online prostfednictvim konfiguratoru.

technickeé nastroje Odkaz & electric motion sizing

2l

USetfete Cas s nastroji pro konstruktéry: Smart engineering pro optimalni feSeni. Nasim cilem je zvySit Vasi produktivitu. Nastroje pro konstruktéry k tomu vyznamné pfi-
spivaji. V celém Tetézci tvorby hodnot Vam pomohou spravné zafizeni sestavit, vyuzit neocekavané rezervy v produktivité nebo zvysit produktivitu. Od prvniho kontaktu
aZ po modernizaci stroje - v kazdé fazi projektu se setkate s mnoha uziteCnymi nastroji.

Electric Motion Sizing
e Rychle a spolehlivé k optimalnimu balicku pohon(: Electric Motion Sizing vypocita vhodné kombinace elektrického pohonu, elektromotoru a ovladace pro servopoho-
ny z nékolika malo aplikacnich (idajd. ObdrZite vechny relevantni Gidaje pro vybranou kombinaci, véetné seznamu dild a dokumentace. Tim pfedejdete nespravnym

navrh(im a vyrazné se zlepsi energeticka Gcinnost systému. Postupné vyuZiti aZ do Festo Automation Suite Vam také usnadni uvedeni do provozu.

Festo Automation Suite

e parametrizace, programovani a uvedeni do provozu v prehledném a uZivatelsky pfivétivém rozhrani

o optimalni pomoc pro sloZité postupy prostfednictvim asistenti pro navadéni (napf. pfi prvnim uvedenfi do provozu, konfiguraci pohondi...)
e rychly pfistup k poZzadovanym dokumentiim a dal$im informacim

e jednoduchd integrace elektrickych pohonti do programovanf fidici jednotky


https://www.festo.com/catalogue/
www.festo.com/goto/highlights?serial=EMMT
www.festo.com/catalogue/emmt-as
www.festo.com/x/electric-motion-sizing

vlastnosti

diagramy

s

Diagramy uvedené v tomto dokumentu jsou k dispozici také online. Tam je moZné zobrazit pfesné hodnoty.

Radialni tésnéni hfidele
[R] Se standardnim tésnénim hiidele
o Ve spojeni s tésnicim krouzkem je dosaZeno stupné kryti IP67.
e Vzavislosti na podminkach pouZiti se musi tésnici krouzek vyménit nejpozdéji
po 5000 provoznich hodinéch.
o Pokyny tykajici se instalace/vymény: www.festo.com/sp

Elektrické pfipojeni

jednoducha technika pfipojeni (OCP: One cable plug) - hybridni vedenf: jediny kabel pro motor, napajeni a enkodér

pro kabely NEBM-LX/M17 pro motory:

e Pripojenf lze libovolné zvolit v rozsahu od 0 do 290°.
pro kabelyNEBM-M23 a NEBM-M40 pro motory:

e Pripojenf lze libovolné zvolit v rozsahu od 0 do 310°.

Jednotka odméfovani

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

Odkaz & emmt-as

[S] Absolutni enkodér, jednootackovy [M] Absolutni enkodér, viceotackovy
o (hlu natogenf je pfifazena jednoznacna kddovana hodnota. o Uhlu natoteni a kaZdé (iplné otacce je pfitazena jednozna¢na kédovana hodno-
e Poloha je snimana v ramci jedné otacky. Vsechny dal3i otacky musi pocitat nad- ta.

fazené zafizeni. o U tohoto typu se poitaji plné otacky a7 do stanoveného maxima (i ve vypnutém
e Ve vypnutém stavu se poloha snima pouze v ramci jedné otacky. stavu).
e Po zapnuti je nutny referencni pohyb. e Poinstalaci do aplikace je nezbytné vykonat referencni pohyb pouze jednou.
[MY] Bezpecnostni enkodér absolutni, viceotackovy, EnDat

e Vlastnosti, jako je absolutni enkodér, multi turn
e navics ,funkéni bezpecnosti“ SIL 2 nebo SIL 3 (v zavislosti na velikosti pfiruby)
e Spolehlivé vestavény vysilac

Brzda

[B] S brzdou

PfidrZzna brzda se nesmi pouZit jako bezpecnostni.
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

typové znaceni
001 Rada 006 Radialni tésnénf hfidele
EMMT Motor Bez
R Se standardnim tésnénim hfidele
002 Druh motoru
AS Synchronni AC 007 Vinuti
EC Motor EC ES ochrana pfed nizkym napétim, standardni
HS Vlysoké napéti, standard
003 Velikost priruby motord [mm HT Vysoké napéti, optimalizace na to¢ivj moment
40 40 HV Vlysoké napéti, optimalizace na otacky
60 60 LS Nizké napéti, standardni
80 80
100 100 008 Elektrické pfipojeni
150 150 R (ihlovy konektor, |ze nasmérovat
190 190 R1 (hlové konektory M17, lze pootocit
R2 hlové konektory M23, lze pootocit
004 Konstrukeni délka R3 (hlové konektory M40, lze pootocit
H Velmi dlouha
L Dlouhé 009 Jednotka odmérovani
M Stfedni M Absolutni enkodér, viceotackovy
S Kratké mc absolutni enkodéry, viceotackové (MultiTurn), BISS-C
My Bezpecnostni enkodér absolutni, viceotackovy, EnDat
005 Vystupnf hfidel S Absolutni enkodér, jednootackovy
Hladka h¥idel SC absolutni enkodér, jednootéackovy (Single-Turn), BISS-C
K h¥idel s licovanym perem podle DIN 6885
010 Brzda
Bez
B S brzdou
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technické Gdaje

Vseobecné informace

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

Motory a ovladace motor(i Festo jsou vzajemné specialné pfizplisobeny. Ve spojeni s ovladacem motor( jiného vyrobce neni mozné zarucit provoz bez poruch.

Vseobecné technickeé ddaje - EMMT-EC-40, EMMT-AS-40

Velikost priruby motor(i [mm]

40

Konstrukéni délka

Stredni [M]

Kratké [S]

dele

Vinuti ochrana pted nizkym napétim, stan- | Nizké napéti, standardni[LS] ochrana pfed nizkym napétim, stan- | Nizké napéti, standardni [LS]
dardnf [ES] dardnf [ES]

Brzda Bez [ ] | S brzdou [B] Bez[ ] | S brzdou [B] Bez[ ] | S brzdou [B] Bez [ ] | S brzdou [B]

Jmenovité provozni napéti DCY | 48 V 325V 48V 325V

Jmenovity proud do motoru 52A 1,2A 4,2A 1,2A

Trvaly klidovy proud 5,2A 1,6A 4,4 A 1,3A

Jmenovity vykon motoru 138W 234 W 96 W 154 W

Jmenovity moment? 0,44 Nm 0,32 Nm 0,23 Nm 0,21 Nm

Spickovy proud 20A 6A 20A 5,4A

Spickovy moment 1,32 Nm 1,41 Nm 0,85 Nm 0,83Nm

Klidovy tocivy moment 0,45 Nm 0,24 Nm

Konstanta to¢ivého momentu | 0,1 Nm/A 0,32 Nm/A 0,06 Nm/A 0,24 Nm/A

zastaven?

Jmenovité otacky 3000 1/min 7 000 1/min 4000 1/min 7 000 1/min

Max. otacky 5770 1/min 11800 1/min 9100 1/min 15 600 1/min

Max. mechanické otacky 15000 1/min

Max. volnob&né otacky brzdy |- [12000 1/min |- [12000 1/min |- [12000 1/min |- [ 12000 1/min

Uhlové zrychlenf 100 000 rad/s?

Konstanta motoru 0,085 Nm/A 0,267 Nm/A 0,055 Nm/A 0,175 Nm/A

Napétova konstanta faze - faze | 5,8 mV.min 19,3 mV.min 3,6 mV.min 14,6 mV.min

Elektricka casova konstanta 1,02 ms 1,24 ms 0,82 ms 1,06 ms

Tepelna ¢asova konstanta 21,4 min 4,6 min

Tepelny odpor 1,35 K/W 1,58 K/W

Pocet polparQ 5

Odpor vinuti faze-faze 0,87 Q 7,96 O 1,10Q 13,10

Indukénost vinuti faze-faze 0,89 mH 9,8 mH 0,9 mH 13,9 mH

Podélna indukcnosti vedeni Ld | 0,34 mH 3,8 mH 0,35 mH 5,3 mH

(faze)

K¥izova indukénost vinuti Lq 0,45 mH 4,9 mH 0,45 mH 6,9 mH

(faze)

Celkovy moment setrvacnosti | 0,07 kg.cm? 0,076 kg.cm? 0,07 kg.cm? 0,076 kg.cm? 0,039 kg.cm? 0,045 kg.cm? 0,039 kg.cm? 0,045 kg.cm?

na vystupu

Pfipustné axialni zatiZeni hii- [ 30N

dele

Pfipustné radialni zatiZeni hfi- | 150N

1) Pro tfifazové napajeni ovladace servomotord je pfipustné napéti az 3x 400 VAC +10 %.
2) Pii pouZiti radialniho tésnénf hfidele dodrzte omezeni (derating) jmenovitého togivého momentu o 10 %.

U motorli s enkodéry Safety musi byt pfi pouZiti radialniho tésnénf hfidele omezeny hodnoty v souladu se specifikaci v datovém listu.
3) vnitini konstanta klidového to¢ivého momentu
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické daje

Technické adaje, brzdy - EMMT-EC-40, EMMT-AS-40

Velikost pfiruby motor(i [mm]

40

Konstrukéni délka

Stfedni [M]

Kratké [S]

Vinuti ochrana pted nizkym napétim, stan- | Nizké napéti, standardnf [LS] ochrana pfed nizkym napétim, stan- | Nizké napéti, standardni [LS]
dardni [ES] dardni [ES]

Provozni napéti brzdy, DC 24V

Pfikon brzdy 0,34A

Ptikon brzdy 8,2W

Pfidrzny moment brzdy 0,45 Nm

(as pro odpojen brzdy <28 ms

(as na sevienf brzdy 41ms

Zpozdéni reakce brzdy, DC <8 ms

Odpor civky brzdy 70,9 Q

Indukénost civky brzdy 146 mH

Moment setrvacnosti brzdy 0,0058 kg.cm?

Max. tfeni na jeden brzdny 1500)

proces

Pocet nouzovych zastaveniza |1

hodinu

celkova prace tfeni brzdy 1,5k
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technické Gdaje

VSeobecné technickeé tdaje - EMMT-AS-60

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

dele

Velikost pfiruby motori [nm] | 60

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Stredni [M] Kratké [S]

Vinuti Vysoké napétf, stan- Nizké napéti, standard- | Viysoké napéti, stan- Nizké napéti, standard- | Viysoké napétf, stan- Nizké napéti, standard-

dard [HS] ni [LS] dard [HS] ni[LS] dard [HS] ni [LS]

Brzda Bez [ ] Sbrzdou |Bez[] Sbrzdou | Bez[] Sbrzdou | Bez[] Sbrzdou |Bez[] Sbrzdou |Bez[] S brzdou
[B] [B] [B] [B] (B] [B]

Jmenovité provozni napéti DCY | 680V 325V 680V 325V 680V 325V

Jmenovity proud do motoru 3,2A 3A 3,2A 3A 2,4 A 2,2A 2,4 A 2,2A 1,6A 1L,4A 1,6A 1,4A

Trvaly klidovy proud 3,8A 3,5A 3,8A 3,5A 2,7A 2,5A 2,7A 2,5A 1,7A 1,6 A 1,7A 1,6 A

Jmenovity vykon motoru 440 W 410W 440 W 410 W 350 W 310W 350 W 310W 200W 190 W 200W 190W

Jmenovity moment? 1,4 Nm 1,3Nm 1,4 Nm 1,3Nm 1,1 Nm 1Nm 1,1Nm 1Nm 0,64 Nm 0,6 Nm 0,64 Nm 0,6 Nm

Spickovy proud 18,3A 1A 5,4A

§piEkovV moment 5,6 Nm 3,4 Nm 1,6 Nm

Klidovy togivy moment 1,66Nm [1,56Nm [1,66Nm [1,56Nm [1,24Nm [1,15Nm [1,24Nm [1,15Nm [07Nm  [0,66Nm [0,7Nm 0,66 Nm

Konstanta tocivého momentu | 0,52 Nm/A 0,53 Nm/A 0,49 Nm/A

zastaven?

Jmenovité otacky 3000 1/min

Max. otacky 14300 1/min [ 6800 1/min [ 14200 1/min | 6800 1/min [ 15000 1/min [7 100 1/min

Max. mechanické otacky 16 000 1/min

Max. volnob&zné otacky brzdy |- 100001/ |- 100001/ |- 100001/ |- 100001/ |- 100001/ |- 10000 1/
min min min min min min

Uhlové zrychlenf 100 000 rad/s

Konstanta motoru 0,44 Nm/A 0,45 Nm/A 0,41 Nm/A

Napétova konstanta faze - faze | 31,2 mV.min 32 mV.min 29,9 mV.min

Elektricka casova konstanta 3ms 2,7ms 2,1ms

Tepelna ¢asova konstanta 43 min 44 min 43 min 44 min 41 min 42 min 41 min 42 min 40 min 41 min 40 min 41 min

Tepelny odpor 1K/W 1,2 K/W 1K/W 1,2 K/W 1,1 K/W 1,3 K/W 1,1 K/W 1,3 K/W 1,5 K/W 1,3 K/W 1,5 K/W

Pocet polpart 5

Odpor vinuti faze-faze 2,68 Q 4,850 11,7 Q

Indukénost vinuti faze-faze 12 mH 20 mH 38 mH

Podélna indukécnosti vedeni Ld | 5 mH 8 mH 15,5 mH

(faze)

K¥izova indukénost vinuti Lq 6 mH 10 mH 19 mH

(faze)

Celkovy moment setrvacnosti | 0,403 0,49 0,403 0,49 0,286 0,373 0,286 0,373 0,169 0,257 0,169 0,257

na vystupu kg.cm? kg.cm? kg.cm? kg.cm? kg.cm? kg.cm? kg.cm? kg.cm? kg.cm? kg.cm? kg.cm? kg.cm?

Pfipustné axialni zatizeni hii- [ 70N

dele

Pfipustné radialni zatiZeni hfi- | 350N

1) Pro tfifazové napajeni ovladace servomotori je pfipustné napéti az 3x 400 VAC+10 %.
2) Pfi pouZiti radialniho tésnénf hfidele dodrzte omezenf (derating) jmenovitého tocivého momentu o 10 %.

U motordi s enkodéry Safety musi byt pfi pouZiti radialniho tésnénf hfidele omezeny hodnoty v souladu se specifikaci v datovém listu.
3) vnitni konstanta klidového tocivého momentu
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické daje

Technické ddaje, brzdy - EMMT-AS-60

Velikost pfiruby motori [nm] | 60

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Stfedni [M] Krétké [S]

Vinuti Vysoké napéti, stan- Nizké napéti, standard- | Viysoké napéti, stan- Nizké napéti, standard- | Viysoké napéti, stan- Nizké napéti, standard-
dard [HS] ni [LS] dard [HS] ni [LS] dard [HS] ni [LS]

Provozni napéti brzdy, DC 24V

Pfikon brzdy 0,46 A

Ptikon brzdy 11w

Pfidrzny moment brzdy 2,5Nm

(as pro odpojen brzdy <35ms

(as na sevienf brzdy 10 ms

Zpozdéni reakce brzdy, DC s2ms

Odpor civky brzdy 52,4 Q

Indukénost civky brzdy 700 mH

Moment setrvacnosti brzdy 0,074 kg.cm?

Max. tfeni na jeden brzdny 5600 )

proces

Pocet nouzovych zastaveniza |1

hodinu

celkova préce tfeni brzdy 615k
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technické Gdaje

VSeobecné technickeé tidaje - EMMT-AS-80

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

dele

Velikost pfiruby motori [nm] | 80

Konstrukéni délka Velmi dlouh [H] | Dlouhé [L] Sttedni [M] Kratké [S]

Vinutf Vysoké napéti, standard [HS] Nizké napéti, stan- | Vysoké napéti, stan- | Nizké napétf, stan- | Vysoké napéti, stan- | Nizké napétf, stan-

dardni [LS] dard [HS] dardni [LS] dard [HS] dardni [LS]

Brzda Bez[] |[Sbrzdou |Bez[] |[Sbrzdou [Bez[] |Shbrzdou [Bez[] |Shbrzdou |Bez[] |Shbrzdou |Bez[] |Sbrzdou |Bez[ ] |Sbrzdou
[B] [B] [B] [B] [B] [B] [B]

Jmenovité provozni napéti DCY | 565V 680V 325V 680V 325V 680V 325V

Jmenovity proud do motoru 3,8A 3,5A 55A 2,2A 4,1A 1,76 A 2,7A

Trvaly klidovy proud 4,8A 4,3A 6,7 A 2,6A 4,9A 2A 3,1A

Jmenovity vykon motoru 1070W 910 W 690 W 408 W

Jmenovity moment? 3,4 Nm 2,9 Nm 2,2 Nm 1,3Nm

Spickovy proud 21,7A 17,5A [27,3A 9A [17,1A 5,4A [8,4n

§piEkovV moment 13,5Nm 9,9 Nm 6,4 Nm 2,8 Nm

Klidovy tocivy moment 4,3 Nm 3,5Nm 2,6 Nm 1,46 Nm

Konstanta tocivého momentu | 1 Nm/A 0,93 Nm/A 0,6 Nm/A 1,17 Nm/A 0,62 Nm/A 0,89 Nm/A 0,57 Nm/A

zastaven?

Jmenovité otacky 3000 1/min

Max. otacky 6500 1/min | 8540 1/min [ 6400 1/min | 6800 1/min [ 6150 1/min [ 8950 1/min [ 6 700 1/min

Max. mechanické otacky 14 000 1/min

Max. volnobézné otacky brzdy |- 10000 |- 10000 |- 10000 |- 10000 |- 10000 |- 10000 |- 10 000
1/min 1/min 1/min 1/min 1/min 1/min 1/min

Uhlové zrychlenf 100 000 rad/s

Konstanta motoru 0,9 Nm/A 0,82 Nm/A 0,53 Nm/A 1Nm/A 0,54 Nm/A 0,74 Nm/A 0,48 Nm/A

Napétova konstanta faze - faze | 61,4 mV.min 56 mV.min 36 mV.min 70,7 mV.min 37,3 mV.min 53,6 mV.min 34,3 mV.min

Elektricka casova konstanta 7,2ms 7ms 6,9 ms 6,4 ms 6,5ms 4,8 ms 4,9 ms

Tepelna ¢asova konstanta 51 min 48 min 45 min 42 min

Tepelny odpor 0,65 K/W 0,68 K/W 0,78 K/W 0,95 K/W

Pocet polpart 5

Odpor vinuti faze-faze 2,210 2,690 1,130 7,430 2,040 12,40 4,930

Indukénost vinuti faze-faze 10,7 mH 12,6 mH 5,2 mH 31,8 mH 8,9 mH 39,8 mH 16,3 mH

Podélna indukécnosti vedeni Ld | 6,6 mH 7,5 mH 3,1mH 19,4 mH 5,4 mH 25 mH 10,2 mH

(faze)

Kfizova indukénost vinuti Lq 8 mH 9,45 mH 3,9 mH 23,8 mH 6,6 mH 29,8 mH 12,2 mH

(faze)

Celkovy moment setrvacnosti | 1,91 2,43 1,473 1,993 1,473 1,993 1,035 1,285 1,035 1,285 0,597 0,897 0,597 0,897

na vystupu kg.cm?* | kg.cm? | kg.cm?* |kg.cm? | kg.cm?® |kg.cm? | kg.cm?® |kg.cm? | kg.cm?® |kg.cm? |kg.cm? |[kg.cm? |kg.cm? |kg.cm?

Pfipustné axidlni zatizeni hfi- | 120N

dele

Pfipustné radialni zatiZeni hfi- | 620N

1) Pro tfifazové napajeni ovladace servomotori je pfipustné napéti az 3x 400 VAC +10 %.
2) Pfi pouZiti radialniho tésnénf hfidele dodrzte omezenf (derating) jmenovitého tocivého momentu 0 10 %.

U motordi s enkodéry Safety musi byt pfi pouZiti radialniho tésnénf hfidele omezeny hodnoty v souladu se specifikaci v datovém listu.
3) vnitini konstanta klidového tocivého momentu
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servomotory EMMT-AS,

technické daje

EMMT-EC

Technické ddaje, brzdy - EMMT-AS-80

Velikost pfiruby motori [nm] | 80

Konstrukéni délka Velmi dlouha [H] | Dlouhé [L] Stredni [M] Kratkeé [S]

Vinuti Vysoké napéti, standard [HS] Nizké napéti, stan- | Viysoké napéti, stan- | Nizké napéti, stan- | Viysoké napéti, stan- | Nizké napétf, stan-
dardni [LS] dard [HS] dardni [LS] dard [HS] dardni [LS]

Provozni napéti brzdy, DC 24V

Pfikon brzdy 0,63A 0,5A

Pfikon brzdy 15W 12w

Pfidrzny moment brzdy 7 Nm 4,5Nm

(as pro odpojen brzdy <45ms <55ms

(as na sevienf brzdy <30 ms <15ms

Zpozdéni reakce brzdy, DC <4 ms 3 ms

Odpor civky brzdy 38,40 480

Indukénost civky brzdy 900 mH 1000 mH

Moment setrvacnosti brzdy 0,459 kg.cm? 0,249 kg.cm?

Max. tfeni na jeden brzdny 12000) 8200)

proces

Pocet nouzovych zastaveniza |1

hodinu

celkova préce tfeni brzdy 2400k 580 kJ

VSeobecné technické tidaje - EMMT-AS-100

Velikost pfiruby motori [nm] | 100

Konstrukénf délka Velmi dlouhé [H] | Dlouhé [1] | stedni [m] | Kkratké [S]

Vinuti Vysoké napéti, standard [HS]

Brzda Bez[] | S brzdou [B] | Bez [ ] | S brzdou [B] | Bez [ ] | S brzdou [B] | Bez [ ] | S brzdou [B]

Jmenovité provozni napéti DCY | 680 V

Jmenovity proud do motoru 5,9A 55A 4,7 A 4,3A 3,5A

Trvaly klidovy proud 9,7A 9,5A 7A 6,7 A 59A 4,4 A

Jmenovity vykon motoru 2200W 2060 W 2030W 1870W 1770W 1450W

Jmenovity moment? 7,8 Nm 7,3Nm 7,2Nm 6,6 Nm 6,3 Nm 5,1Nm

Spickovy proud 36 A 28,6 A 22,1A 13,7A

Spickovy moment 38,7 Nm 30,5Nm 22,4 Nm 13,7 Nm

Klidovy to¢ivy moment 13Nm | 12,4 Nm 10,8 Nm | 10,4 Nm 8,6 Nm 6,3Nm

Konstanta tocivého momentu | 1,54 Nm/A 1,75 Nm/A 1,66 Nm/A 1,67 Nm/A

zastaveni?

Jmenovité otacky 2700 1/min

Max. otatky 5150 1/min [ 4530 1/min [ 4790 1/min [ 4770 1/min

Max. mechanické otacky 13000 1/min

Max. volnobézné otacky brzdy |- | 10000 1/min | - | 10 000 1/min | - | 10 000 1/min | - | 10 000 1/min

Uhlové zrychlent 100 000 rad/s?

Konstanta motoru 1,32 Nm/A 1,54 Nm/A 1,46 Nm/A 1,45 Nm/A

Napétova konstanta faze - faze | 93,2 mV.min 106 mV.min 100 mV.min 101 mV.min

Elektricka casova konstanta 16,7 ms 15,8 ms 16,6 ms 14,5ms

Tepelnd ¢asova konstanta 68 min 71 min 73 min 74 min

Tepelny odpor 0,39 K/W 0,46 K/W 0,5 K/wW 0,6 K/W

Pocet polparQ 5

Odpor vinuti faze-faze 0,810 1,49 Q 1,84 Q 3,350

Indukénost vinuti faze-faze 9 mH 15,7 mH 20,4 mH 32,4 mH

Podélna induk¢nosti vedeni Ld | 5,7 mH 8,7 mH 10,2 mH 17,8 mH

(faze)

K¥izova indukénost vinuti Lq 6,8 mH 11,8 mH 15,3 mH 24,3 mH

(faze)

Celkovy moment setrvacnosti | 8,8 kg.cm? 11,09 kg.cm? 5,77 kg.cm? 8,06 kg.cm? 4,46 kg.cm? 5,34 kg.cm? 3,15 kg.cm? 4,04 kg.cm?

na vystupu

Pfipustné axialni zatizeni hfi- | 200 N

dele

Pfipustné radialni zatiZeni hfi- | 815N 915N 1110N

dele

1) Pro tfifazové napajeni ovladaceservomotord je pfipustné napéti az 3x 400 VAC+10 %.

2) Pi pouziti radialniho tésnénf hiidele dodrZte omezeni (derating) jmenovitého tocivého momentu 0 10 %.
U motordi s enkodéry Safety musi byt pfi pouZiti radialniho tésnénf hfidele omezeny hodnoty v souladu se specifikaci v datovém listu.
3) vnitini konstanta klidového tocivého momentu
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technické Gdaje

Technické adaje, brzdy - EMMT-AS-100

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

Velikost pfiruby motori [nm] | 100

Konstrukenf délka Velmi dlouhé [H] | Dlouhé [1] | stredni (] | Kkratké [S]
Vinuti Vysoké napéti, standard [HS]

Provozni napéti brzdy, DC 24V

Prikon brzdy 1A 0,75A
Pfikon brzdy 24W 18W
PYidrzny moment brzdy 18 Nm 11Nm

Cas pro odpojen brzdy <80 ms

(as na sevfeni brzdy <40 ms <20 ms
Zpozdéni reakce brzdy, DC <5ms s4ms
Odpor civky brzdy 24Q 320
Indukénost civky brzdy 900 mH

Moment setrvacnosti brzdy 2,15 kg.cm? 0,74 kg.cm?
Max. tfeni na jeden brzdny 15000) 12000)
proces

PoCet nouzovych zastaveniza |1

hodinu

celkova prace tfeni brzdy 3600k 1335k
VSeobecné technické ddaje - EMMT-AS-150

Velikost priruby motori [mm] | 150

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Sttedni [M]

dele

Vinuti Vysoké napéti, standard [HS] Vysoké napéti, optimalizace na toci- | Viysoké napéti, standard [HS] Vysoké napéti, optimalizace na otac-
vy moment [HT] ky [HV]

Brzda Bez[ ] | S brzdou [B] Bez[ ] | S brzdou [B] Bez[ ] | S brzdou [B] Bez[ ] | S brzdou [B]

Jmenovité provozni napéti DC | 680 V

Jmenovity proud do motoru 15,4 A 10,3A |9,5A 10,2A

Trvaly klidovy proud 23,6 A 11,4A 24A

Jmenovity vykon motoru 6377 W 4157 W 4257 W 4948 W

Jmenovity moment? 29 Nm 39,7 Nm 27,1Nm 13,5 Nm

Spickovy proud 49,5A 24A 50A

Spickovy moment 87 Nm 86 Nm 64 Nm 60 Nm

Klidovy tocivy moment 45,5Nm 44 Nm 33 Nm

Konstanta to¢ivého momentu | 2,23 Nm/A 4,38 Nm/A 3,3Nm/A 1,54 Nm/A

zastavenp®

Jmenovité otacky 2100 1/min 1000 1/min 1500 1/min 3500 1/min

Max. otacky 3495 1/min 1812 1/min 2368 1/min 5051 1/min

Max. mechanické otacky 8000 1/min 10 000 1/min

Max. volnobézné otacky brzdy |- | 8000 1/min | - | 8000 1/min - | 10 000 1/min | - | 10 000 1/min

Uhlové zrychlenf 100 000 rad/s

Konstanta motoru 1,88 Nm/A 3,85 Nm/A 2,85 Nm/A 1,32 Nm/A

Napétova konstanta faze - faze | 135,1 mV.min 264,9 mV.min 199,4 mV.min 92,9 mV.min

Elektricka casova konstanta 17,1ms 15,6 ms 15,4 ms 15,6 ms

Tepelnd ¢asova konstanta 55 min 45 min

Tepelny odpor 0,39 K/W [0,42K/W 0,45 K/W [ 0,46 KW

Pocet polpari 5

Odpor vinuti faze-faze 0,250 1,016 Q 0,9350Q 0,211 0

Indukénost vinuti faze-faze 4,4 mH 15,7 mH 14,6 mH 3,3mH

Podélna induk¢cnosti vedeni Ld | 2,15 mH 7,95 mH 7,2 mH 1,65 mH

(faze)

Kfizova indukénost vinuti Lq 2,2 mH 7,85 mH 7,3mH 1,65 mH

(faze)

Celkovy moment setrvacnosti | 57,6 kg.cm? 70,1 kg.cm? 57,6 kg.cm? 70,1 kg.cm? 38,7 kg.cm? 46,9 kg.cm? 38,7 kg.cm? 46,9 kg.cm?

na vystupu

Pfipustné axialni zatiZeni hii- | 274N 346N 294N 217N

dele

Pfipustné radialni zatiZeni hfi- [ 1370N 1730N 1470N 1085N

1) Pro tfifazové napajeni ovladace servomotori je pfipustné napéti az 3x 480 VAC+10 %.

2) PFi pouZiti radialniho tésnéni hiidele dodrZte omezeni (derating) jmenovitého tocivého momentu 0 10 %.
3) vnitni konstanta klidového tocivého momentu
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servomotory EMMT-AS,

technické daje

EMMT-EC

Technické adaje, brzdy - EMMT-AS-150

Velikost pfiruby motor(i [mm]

150

Konstrukéni délka

Dlouhé [L]

Sttednf [M]

Vinuti

Vlysoké napéti, standard [HS] Vysoké napéti, optimalizace na toci-

Vysoké napéti, standard [HS]

Vysoké napéti, optimalizace na otac-

vj moment [HT] ky [HV]
Provozni napéti brzdy, DC 24V
Pfikon brzdy 1,08A
Ptikon brzdy 26W
Pfidrzny moment brzdy 65 Nm 45 Nm
(as pro odpojen brzdy 200 ms 230 ms
(as na sevienf brzdy 40 ms 45ms
Zpozdéni reakce brzdy, DC 10 ms 6ms
Moment setrvacnosti brzdy 12,5 kg.cm? 8,2 kg.cm?
Max. tfeni na jeden brzdny 40000 28000
proces
Pocet nouzovych zastaveniza | 1
hodinu
celkova prace tfeni brzdy 4500k | 2600k
VSeobecné technické ddaje - EMMT-AS-190
Velikost priruby motorti [mm] | 190
Konstrukéni délka Dlouhé [L] Sttedni [M]
Vinuti Vysoké napéti, optimalizace na toCivy moment [HT] Vysoké napéti, standard [HS]
Brzda Bez[ ] | s bradou [B] Bez[ ] | s brzdou [B)
Jmenovité provozni napéti DCY | 680 V
Jmenovity proud do motoru 20A 19,2A
Trvaly klidovy proud 22,8A 25A
Jmenovity vykon motoru 8629W 7427 W
Jmenovity moment? 82,4 Nm 59,1 Nm
Spickovy proud 49,7 A 41,5A
Spickovy moment 183,3 Nm 118,3Nm
Klidovy tocivy moment 93,7 Nm 76,7 Nm
Konstanta to¢ivého momentu | 4,79 Nm/A 3,56 Nm/A
zastaveni?
Jmenovité otacky 1000 1/min 1200 1/min
Max. otacky 1654 1/min 2163 1/min
Max. mechanickeé otacky 8000 1/min
Max. volnobézné otacky brzdy |- | 8000 1/min | - | 8000 1/min
Uhloveé zrychleni 100 000 rad/s?
Konstanta motoru 4,12 Nm/A 3,08 Nm/A
Napétova konstanta faze - faze | 289,7 mV.min 215,2 mV.min
Elektricka asova konstanta 38,8 ms 39,6 ms
Tepelna ¢asova konstanta 80 min 70 min
Tepelny odpor 0,3 K/W 0,31 K/W
Pocet polparl 5
Odpor vinuti faze-faze 0,358 Q) 0,285 Q
Indukénost vinuti faze-faze 13,8 mH 12,3 mH
Podélna indukénosti vedeniLd | 6,95 mH 5,65 mH
(faze)
KfiZové indukénost vinuti Lg 6,9 mH 6,15 mH
(faze)
Celkovy moment setrvacnosti | 145 kg.cm? 195 kg.cm? 110 kg.cm? 160 kg.cm?
na vystupu
PHpustné axialni zatiZeni hii- | 520 N 500 N
dele
PHipustné radialni zatiZeni hfi- | 2620 N 2530N
dele

1) Pro tfifazové napajent ovladacti servomotord je pfipustné napéti az 3x 480 VAC +10 %.
2) Pii pouziti radialniho tésnéni hfidele dodrzte omezeni (derating) jmenovitého to¢ivého momentu o 10 %.
3) Vnitini konstanta klidového to¢ivého momentu
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technické Gdaje

Technické adaje, brzdy - EMMT-AS-190

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

Velikost priruby motor(i [mm] | 190

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Stfedni [M]
Vinuti Vysoké napéti, optimalizace na tocivy moment [HT] Vysoké napéti, standard [HS]
Provozni napéti brzdy, DC 24V

Prikon brzdy 2,08A

Pfikon brzdy 50w

PfidrZny moment brzdy 115 Nm

Cas pro odpojenf brzdy 190 ms

(as na sevfeni brzdy 65 ms

Zpozdéni reakce brzdy, DC 12 ms

Moment setrvacnosti brzdy 50 kg.cm?

Max. tfeni na jeden brzdny 62000

proces

Pocet nouzovych zastaveniza |1

hodinu

celkova prace tfenf brzdy 13000 kJ
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické daje

Provozni a okolni podminky - EMMT-EC-40/EMMT-AS-40

Velikost pfiruby motori [nm] | 40

Druh motoru Synchronni AC[AS] Motor EC [EC]

Konstrukéni délka Stredni [M] | Kratke [S] Stredni [M] | Kratkeé [S]
Odpovida normam IEC60034

Konstrukce motoru podle EN
60034-7

IMB5, IMV1, IMV3

Stupefi kryti

IP40

Upozornénf ke stupni kryti

IP40 pro hfidel motoru bez radialniho tésnéni
IP65 pro hfidel motoru s radialnim tésnénim
IP67 pro téleso motoru s pfipojovaci technikou

IP40 pro hfidel motoru bez radialniho tésnéni
IP65 pro téleso motoru s pfipojovaci technikou
IP65 pro hfidel motoru s radialnim t&snénim

Okolni teplota

-40 ... 40°C

Upozornéni k teploté okol?)

do 80 °Cs odlehcenim -2,25% na
kazdy stuperi Celsia

do 80 °C se snizenim parametr(i
-2%/°C

do 80 °Cs odleh¢enim -1,5% na kazdy stupefi Celsia

Skladovaci teplota

-40...70°C

Max. teplota vinutf

155°C

Sledovéni teploty

Digitalni pfenos teploty motoru prostfednictvim EnDat 2.2

Dig. Teplota motoru pfes BiSS-C

Trida jmenovitého vykonu pod-

S1

le EN 60034-1

Tepelna tfida podle EN60034- | F

1

Relativni vlhkost vzduchu 0-90%
Kruhovitost, souosost, celni N
hézeni podle DIN SPEC 42955

Kvalita vyvazeni G2,5
Trida znecisténi 2

Max. vyska instalace 4000 m

Upozornéni k max. nadmorské
vysce

od 1000 m pouze s odleh¢enim -1,0% na 100 m

Zivotnost loZisek pf jmenovi-
tych podminkach

20000 h

Spinaci cykly pfidrzné brzdy

10 mil. aktivaci naprazdno (bez tfenil)

Znacka CE (viz prohlaseni o
shodg)?

podle smérnice EU-EMV
podle smérnice EU pro nizka napéti
podle smérnice EU-RoHS

podle smérnice EU-EMV
podle smérnice EU-RoHS

Znacka UKCA (viz prohlaseni o

podle pfedpisti UK pro EMC

shodg)?) podle pFedpist UK RoHS

podle ptedpisti UK pro elektrické provozni prostiedky
Certifikat RCM Mark

c UL us - Recognized (OL)
(¥ad, ktery vydal certifikat ULE342973

Odolnost vibracim

test pouziti v dopravé, stupefi 2, podle FN 942017-4 a EN 60068-2-6

Odolnost naraztim

zkouska odolnosti narazlim, stuperi 2 podle normy FN942017-5 a EN 60068-2-27

Shoda s LABS

VDMA24364-z6na Il

Upozornéni k materialu

v souladu s RoHS

1) bez tfeni
2) Dalsi informace na www.festo.com/catalogue/emmt - Downloads.
3) Dalsi informace na www.festo.com/catalogue/emmt - Downloads.
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické Gdaje

Provozni a okolni podminky - EMMT-AS-60, 80

Velikost pfiruby motori [nm] | 60 80
Konstrukenf délka Dlouhé [L] | stredni [m] [ Kratke [S] Velmi dlouhd [H] | Dlouhé [L] | stredni [m] [ Kratké [S]
Odpovida normam IEC 60034

Konstrukce motoru podle EN
60034-7

IMB5, IMV1, IMV3

Stupen kryti

IP40

Upozornéni ke stupni kryti

IP40 pro hfidel motoru bez radialniho tésnénf
IP65 pro hfidel motoru s radidlnim tésnénim
IP67 pro téleso motoru s pfipojovaci technikou

Okolni teplota -40 ... 40°C

Upozornéni k teploté okoli) do 80 °Cs odlehéenim -1,5% na kazdy stupefi Celsia
Skladovaci teplota -40 ... 70°C

Max. teplota vinuti 155°C

Sledovanf teploty Digitalni pfenos teploty motoru prostfednictvim EnDat 2.2
Tfida jmenovitého vykonu pod- | S1

le EN 60034-1

Tepelnd tfida podle EN60034- | F

1

Relativni vlhkost vzduchu 0-90%

Kruhovitost, souosost, elni N

hazeni podle DIN SPEC 42955

Kvalita vyvazeni G2,5

Trida znecisténi 2

Max. vySka instalace 4000 m

Upozornéni k max. nadmorské
wysce

od 1000 m pouze s odleh¢enim -1,0% na 100 m

Zivotnost loisek pfi jmenovi-
tych podminkéch

20000 h

Spinaci cykly pfidrzné brzdy

10 mil. aktivaci naprazdno (bez tfeni)

Znacka CE (viz prohlaseni o
shodg)?

podle smérnice EU-EMV
podle smérnice EU pro nizka napéti
podle smérnice EU-RoHS

Znacka UKCA (viz prohlasenio | podle pfedpist UK pro EMC
shodg)?) podle pfedpist UK RoHS
podle predpisti UK pro elektrické provozni prostfedky
Certifikat RCM Mark
c UL us - Recognized (OL)
Ufad, ktery vydal certifikat ULE342973

Energeticka Gcinnost

- | ENEFF (CN) / tiida 2

Odolnost vibracim

test pouZiti v dopravé, stupefi 2, podle FN 942017-4 a EN 60068-2-6

Odolnost naraztim

zkouska odolnosti naraziim, stupefi 2 podle normy FN942017-5 a EN 60068-2-27

Shoda s LABS

VDMA24364-z6na lll

Upozornéni k materialu

vsouladu s RoHS

1) bez tfeni

2) Dalsi informace na www.festo.com/catalogue/emmt - Downloads.
3) Dalsi informace na www.festo.com/catalogue/emmt - Downloads.
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické daje

Provozni a okolni podminky - EMMT-AS-100

Velikost pfiruby motori [nm] | 100
Konstrukéni délka Velmi dlouha [H] Dlouhé [L] Stredni [M] Kratkeé [S]
Brzda Bez [ ] | S brzdou [B] Bez[] | S brzdou [B] Bez[ ] | S brzdou [B] Bez [ ] | S brzdou [B]
Odpovida normam IEC60034
Konstrukce motoru podle EN IMB5, IMV1, IMV3
60034-7
Stupen kryti IP40
Upozornénf ke stupni kryti IP40 pro hfidel motoru bez radialniho tésnéni
IP65 pro hfidel motoru s radialnim tésnénim
IP67 pro téleso motoru s pfipojovaci technikou
Okolni teplota -40 ... 40°C
Upozoméni k teplot& okol?) do 80 °Cs odleh- | do 80 °Cs odleh- | do 80 °Cs odleh- | do 80 °Cs odleh- | do 80 °Cs odlehcenim -1,5% na kazdy stupefi Celsia
¢enim -1,75% na | ¢enim -2,25% na | ¢enim -1,75% na | ¢enim -2,25% na
kazdy stupei Cel- | kazdy stupeni Cel- | kazdy stupen Cel- | kazdy stupe Cel-
sia sia sia sia
Skladovaci teplota -40...70°C
Max. teplota vinuti 155°C
Sledovani teploty Digitalni pfenos teploty motoru prostfednictvim EnDat 2.2
Trida jmenovitého vykonu pod- | S1
le EN 60034-1
Tepelna tfida podle EN60034- | F
1
Relativni vlhkost vzduchu 0-90%
Kruhovitost, souosost, celni N
hézeni podle DIN SPEC 42955
Kvalita vyvazeni G2,5
Trida znecisténi 2
Max. vy3ka instalace 4000m
Upozornéni k max. nadmofské | od 1 000 m pouze s odleh¢enim -1,0% na 100 m
vysce
Zivotnost loZisek pfi jmenovi- | 20 000 h
tych podminkach
Spinaci cykly p¥idrzné brzdy - 10 mil. aktivaci |- 10 mil. aktivaci |- 10 mil. aktivaci |- 10 mil. aktivaci
naprazdno (bez napréazdno (bez napréazdno (bez napréazdno (bez
tienil) tfent!) tfeni!) treni!)

Znacka CE (viz prohlaseni o
shodg)?

podle smérnice EU-EMV
podle smérnice EU pro nizka napéti
podle smérnice EU-RoHS

Znacka UKCA (viz prohlaseni o
shodg)?

podle pfedpist UK pro EMC
podle ptedpisti UK RoHS

podle pfedpisti UK pro elektrické provozni prostfedky

Certifikat RCM Mark

c UL us - Recognized (OL)
U¥ad, ktery vydal certifikdt? | ULE342973
Energeticka Gc¢innost ENEFF (CN) / tfida 2

Odolnost vibracim

test pouziti v dopravé, stupefi 2, podle FN 942017-4 a EN 60068-2-6

Odolnost naraziim

zkouska odolnosti narazlim, stupefi 2 podle normy FN942017-5 a EN 60068-2-27

Shoda s LABS

VDMA24364-z6na Il

Upozornéni k materialu

v souladu s RoHS

1) bez teni
2) Dal3i informace na www.festo.com/catalogue/emmt - Downloads.
3) Dal3i informace na www.festo.com/catalogue/emmt - Downloads.
4)TOV 968/FSP 2317.00/21: plati pouze pro variantu s enkodérem Safety, absolutnim, Multiturn.
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technické idaje

Provozni a okolni podminky - EMMT-AS-150, 190

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

Velikost pfiruby motori [nm] | 150 190
Konstrukéni délka Dlouhé [L] Sttedni [M] Dlouhé [L] Sttedni [M]
Brzda Bez [ ] | S brzdou [B] Bez [ ] | S brzdou [B] Bez[ ] | S brzdou [B] Bez[ ] | S brzdou [B]
Odpovida normam IEC60034
Konstrukce motoru podle EN IM B5, IMV1, IMV3
60034-7
Stupefi kryti P21
Upozornéni ke stupni kryti IP21 pro hfidel motoru bez radialniho tésnénf
IP65 pro hfidel motoru s radialnim tésnénim
IP67 pro téleso motoru s pfipojovaci technikou
Okolni teplota -15 ... 40°C
Upozoméni k teplot& okol?) do 80 °Cs odlehcenim -1,5% na kazdy stupefi Celsia
Skladovaci teplota -20...70°C
Max. teplota vinuti 155°C
Sledovani teploty Digitalni pfenos teploty motoru prosttednictvim EnDat 2.2
Tfida jmenovitého vykonu pod- | S1
le EN 60034-1
Tepelna tfida podle EN60034- | F
1
Relativni vlhkost vzduchu 0-90%
Kruhovitost, souosost, celni N
hézeni podle DIN SPEC 42955
Kvalita vyvazeni G2,5
Ttida znecisténi 2
Max. vySka instalace 4000m
Upozornéni k max. nadmotské | od 1 000 m pouze s odlehcenim -1,0% na 100 m
vysce
Zivotnost loZisek pfi jmenovi- | 20 000 h
tych podminkach
Spinaci cykly pfidrzné brzdy |- 5 miliond sepnu- | — 5 miliond sepnu- | — 5 miliond sepnu- | — 5 miliond sepnu-
ti naprazdno (bez ti naprazdno (bez ti naprazdno (bez ti naprazdno (bez
tfenil) tfenil) tfenil) tfeni!)
Znacka CE (viz prohlaseni o podle smérnice EU-EMV
shodg)? podle smérnice EU pro nizka napéti
podle smérnice EU-RoHS
Znacka UKCA (viz prohlaseni o | podle pTedpisti UK pro EMC
shodg)? podle pFedpisti UK RoHS
podle pfedpisti UK pro elektrické provozni prostfedky
Certifikat RCM Mark
c UL us - Recognized (OL)
U¥ad, ktery vydal certifikat? TOV 968/FSP 2317.01/25, ULE342973
Energeticka Gcinnost ENEFF (CN) / tfida 1
Odolnost vibracim podle EN 60068-2-6
Odolnost naraztim podle EN 60068-2-29, 15 g/ 11 ms podle EN 60068-2-27
Shoda s LABS VDMA24364-z6na llI
Upozornéni k materialu v souladu s RoHS
1) bez tfeni
2) Dalsi informace na www.festo.com/catalogue/emmt - Downloads.
3) Daldi informace na www.festo.com/catalogue/emmt - Downloads.
4)TUV 968/FSP 2317.00/21: plati pouze pro variantu s enkodérem Safety, absolutnim, Multiturn.
Hmotnosti - EMMT-EC-40, EMMT-AS-40, EMMT-AS-60
Velikost pfiruby motorti [mm] | 40 60
Konstrukéni délka Stfedni [M] Kratkeé [S] Dlouhé [L] Stredni [M] Kratké [S]
Brzda Bez[] Sbrzdou [B] |Bez[] Sbrzdou [B] |Bez[] Sbrzdou [B] |Bez[] Sbrzdou [B] |Bez[] S brzdou [B]
Hmotnost vyrobku 700g 800g 500¢g 600 g 1910g 2230¢g 1530g 1850g 1180g 15008
Hmotnosti - EMMT-AS-80
Velikost p¥iruby motori [nm] | 80
Konstrukéni délka Velmi dlouha [H] Dlouhé [L] Sttedni [M] Kratké [S]
Brzda Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B]
Hmotnost vjrobku 3910g 4750g 3290¢g 4120g 2640g 3360¢g 2020¢g 2720¢g
2026/09 & www.festo.com/catalogue/...
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servomotory EMMT-AS,

technické daje

Hmotnosti - EMMT-AS-100

EMMT-EC

Velikost pfiruby motori [nm] | 100

Konstrukéni délka Velmi dlouha [H] Dlouhé [L] Sttedni [M] Kratkeé [S]

Brzda Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B]

Hmotnost vjrobku 11900 g 13300 8700g 10100 g 7100g 8200g 5500¢g 6700g

Hmotnosti - EMMT-AS-150, 190

Velikost priruby motorti [mm] | 150 190

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Stfedni [M] Dlouhé [L] Stfedni [M]

Brzda Bez[ ] S brzdou [B] Bez[ ] S brzdou [B] Bez[] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B]

Hmotnost vyrobku 25400¢g 29700g 18700g 22200¢g 53000g 61500¢g 42200¢g 50600¢g

Technické ddaje pro enkodér Single turn

Velikost pfiruby motori [nm] | 40 | 60 80 100 150 190

Vinuti ochrana pfed niz- Nizké napéti, standardni [LS] Vysoké napéti, stan- | Vysoké napéti, opti- | Vysoké napéti, opti-
kym napétim, stan- dard [HS] malizace na otacky | malizace na tocivy
dardni [ES] [HV] moment [HT]

Vysilac polohy rotoru absolutni enkodér, jednootackovy

Vysilac polohy rotoru, provozni | 5V

napéti DC

Vysilac polohy rotoru, rozsah | 4,5 ... 5,5V 3,6...14V

provozniho napéti DC

Rozhrani vysilace polohy rotoru | BiSS-C EnDat 22

Vysilac polohy rotoru, hodnoty | 65 536 524 288 262 144 524 288

polohy na otacku

Vysilac polohy rotoru, princip | magneticky indukéni

méfeni

Vysilac polohy rotoru, rozliSeni | 16 bit 19 bit 18 bit 19 bit

Vysilac polohy rotoru, pocet 1

otacek, které lze sejmout

Vysilac polohy rotoru, systémo- | -1 800 ... 1 800 arc- | -120 ... 120 arcsec -65 ... 65 arcsec

va pfesnost méfeni dhlu sec

Technické adaje, enkodéry Multi turn

Velikost pfiruby motorti [nm] | 40 60 80 100 150 190

Vinuti ochrana pfed niz- Nizké napéti, stan- | Vysoké napéti, stan- | Nizké napéti, stan- | Viysoké napéti, stan- | Viysoké napéti, opti- | Vysoké napéti, opti-
kym napétim, stan- | dardni [LS] dard [HS] dardni [LS] dard [HS] malizace na otacky | malizace na tocivy
dardni [ES] [HV] moment [HT]

Vysilac polohy rotoru absolutni viceotackovy enkodér

Vysilac polohy rotoru, provozni | 5V

napéti DC

Vysilac polohy rotoru, rozsah | 4,5...5,5V 3,6...14V

provozniho napéti DC

Rozhrani vysilace polohy rotoru | BiSS-C EnDat 22

Vysilac polohy rotoru, hodnoty | 131072 524 288

polohy na otacku

Vysilac polohy rotoru, princip | magneticky indukéni

méfeni

Vysilac polohy rotoru, rozliSeni | 17 bit 19 bit

Vysilac polohy rotoru, pocet 4096

otacek, které lze sejmout

Vysilac polohy rotoru, systémo- | -320 ... 320 arcsec | -120... 120 arcsec -65 ... 65 arcsec

va pfesnost méfeni dhlu

18
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technické Gdaje

Technické ddaje, enkodéry Safety Multi turn

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

Velikost pfiruby motori [nm] | 60 80 100 | 150 190

Vinuti Vlysoké napéti, stan- | Nizké napéti, stan- | Viysoké napéti, stan- | Nizké napéti, stan- | Vysoké napéti, standard [HS] Vlysoké napéti, opti-
dard [HS] dardni [LS] dard [HS] dardni [LS] malizace na toCivy

moment [HT]

Vysilac polohy rotoru bezpecnostni absolutni enkodér, viceotackovy

Vysilac polohy rotoru, provozni | 5V

napéti DC

Vysilac polohy rotoru, rozsah | 3,6 ... 14V

provozniho napéti DC

Rozhrani vysilace polohy rotoru | EnDat 22

Vysilac polohy rotoru, hodnoty | 524 288

polohy na otacku

Vysilac polohy rotoru, princip | indukéni

méfeni

Vysilac polohy rotoru, rozliSeni | 19 bit

Vysilac polohy rotoru, pocet 4096

otacek, které lze sejmout

Vysilac polohy rotoru, systémo- | -120 ... 120 arcsec -65 ... 65 arcsec

va pfesnost méfeni hlu

Hodnoty bezpecnostnich charakteristik - Safety Encoder

Velikost p¥iruby motori [nm] | 60 | 80 100 150 190

maximalni SIL Urovefi integrity bezpecnosti 3, viz dokumentaci pro uZivatele

(roven vlastnosti e, kategorie 3, viz dokumentaci pro uZivatele
Bezpecné zaznamenani a ptenos {dajl o poloze Single-Turn

maximalni PL a kategorie
bezpecnostni funkce aZ do
SIL2

bezpecnostni funkce az do
SIL3

bezpecnostni funkce aZ do PL
d, kat. 3

bezpecnostni funkce aZ do PL
e, kat. 3

PFHd, dil¢i soucast

Doba pouzivani Tm, dil¢i sou-
Cast

Bezpecné snimani a prenos ddaji o poloze Single-Turn, pouze s pfidavnou softwarovou funkci v ovladaci pro servopohony

Bezpecné zaznamenani a ptenos {dajl o poloze Single-Turn

Bezpecné snimani a pfenos {daj o poloze Single-Turn, pouze s pfidavnou softwarovou funkci v ovladaci pro servopohony

15 x 10E-9, enkodér
20 let, snimac polohy rotoru

ToCivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-EC-40, kratké, bezpecné nizké napéti, bez brzdy / s brzdou

0.9 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci

0.8 AN motoru.

0.7 \\ Dodrzujte max. pfipustné otacky montaznich a instalacnich prvki (nap¥. brzd, en-
_| o6 N kodéru atd.).
é 0.5 Mmax = §pickovy tocivy moment
s| 04 N M = jmenovity to¢ivj moment

0.3 N

g I S IO O O \\

0.1 \

0 N
0 2000 4000 6000 8000 10000
n [1/min]

— \Imax (48 V DC)

——
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické daje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-EC-40, stfedni, bezpecné nizké napéti, bez brzdy / s brzdou

1.4 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napét a idealizovaném ovladaci
12 AN motoru.
: \ DodrZujte max. pfipustné otacky montéznich a instalacnich prvki (nap¥. brzd, en-
_ kodéru atd.).
é 0.8 Mmax = pickovy totivj moment
=| 06 \ M = jmenovity tocivy moment
04 Fom L..—.. 4. O —l.—.. \\
0.2 \
0

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

n [1/min]

—— \imax (48 V DC)

manmm |\

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-40, kratké, bezpecné nizké napéti, bez brzdy / s brzdou

0.9 Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci

0.8 N motoru.

0.7 \\ DodrZujte max. pfipustné otacky montaznich a instalacnich prvkli (napf. brzd, en-
_| o6 N kodéru atd.).
§ 0.5 AN Mmax = $pickovy tocivy moment
s 04 M = jmenovity tocivy moment

0.3

09 Fim L..—.. deam. .. e

0.1 -

0

0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000
n [1/min]

= \Imax (325 V DC)

manmm |||

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-40, stfedni, bezpecné nizké napéti, bez brzdy / s brzdou

1.6 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
14 motoru.
12 \\ DodrZujte max. pfipustné otacky montéznich a instalacnich prvki (nap¥. brzd, en-
— N kodéru atd.).
g 038 \ Mmax = $pickovy tocivy moment
s| \\ M = jmenovity to¢ivy moment

0.6
..... i N\

0.4 o=, S \
0.2 TS
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000

n [1/min]

m— Mmax (325 V DC)

- M
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické Gdaje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, kratkeé, nizkonapétové, bez brzdy

1.8 Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
1.6 motoru.
14 \\ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvkii (nap¥. brzd,
|12 \\ enkodéru atd.).
é 1 \\ Mmax = $pickovy tocivy moment
S| 08 N\ M = jmenovity tocivy moment
06 T ... - .
04 \\
0.2 \
0 \
0 2000 4000 6000 8000
n [1/min]
= Mmax (325 V DC)
- . M

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, kratke, nizkonapétové, s brzdou

1.8 Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napétf a idealizovaném ovladaci
1.6 motoru.
14 \\ Dodrzujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvkd (nap¥. brzd,
12 \\ enkodéru atd.).
§ 1 N Mmax = Spickovy tocivj moment
E 0.8 AN M = jmenovity toCivy moment
0.6 T P DU B m——
0.4 }\\
0.2 \
0 \
0 2000 4000 6000 8000
n [1/min]
m— Mmax (325 V DQC)
-_

Tocivy moment M v zvislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, kratké, vysokonapétové, bez brzdy

1.8 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
1.6 N motoru.
14 \\ '\. DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (nap¥. brzd,
12 N enkodéru atd.).
é 1 X, Mmax = $pickovy toivy moment
s| 08 _ '\.\ M = jmenovity toivy moment
o I e
4 \ RN
0.2 \ AN
o N
0 4000 8000 12000 16000
n [1/min]

— Mmax (565 V DC)
== Mmax (680 V DC)

—  \|
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické daje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, kratkeé, vysokonapétové, s brzdou

1.8 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
1.6 N, motoru.
14 ‘\ '\. DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvkii (nap¥. brzd,
12 N enkodéru atd.).
é 1 "\. Mmax = $pickovy tocivy moment
s| 08 '\.\ M = jmenovity tocivy moment
R E—————
: <
0.2 AN N\
o ANEEIAN
0 4000 8000 12000 16000

n [1/min]

= Mmax (565 V DC)
== " " Mmax (680 V DC)

— N\

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, stfedni, nizkonapétové, bez brzdy

4 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
35 motoru.
3 \\ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvkii (nap¥. brzd,
55 N enkodéru atd.).
g - el
zZ \‘ Mmax = $pickovy tocivy moment
. N\ M = jmenovity to¢ivj moment
1 i i -.._. AN
0.5
O \
0 2000 4000 6000 8000
n [1/min]
= Mmax (325V DQC)
-— . M

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, stfedni, nizkonapétové, s brzdou

4 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
35 motoru.
3 \\ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (napf. brzd,
AN enkodéru atd.).
g 2° \ Mmax = 3pickovy toCivy
Z P { pickovy toCivy moment
= N\ M = jmenovity tocivy moment
R = e RR—
0.5
. \
0 2000 4000 6000 8000

n [1/min]

— Mmax (325 V DC)

-\
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické Gdaje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, stfedni, vysoké napéti, bez brzdy

4 Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
35 = motoru.
3 AN . DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instala¢nich prvki (nap¥. brzd,
— 25 \'\ enkodéru atd.).
é 5 \ RN Mmax = Spickovy tocivy moment
= 15 \ ) KN M = jmenovity tocivy moment
1= . \ ~ <
05 T \\ s
0 AN \ “\
0 4000 8000 12000 16000
n [1/min]

= Mmax (565 V DC)
== " " Mmax (680 V DC)

— =\

Tocivy moment M v zvislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, stfedni, vysokonapétové, s brzdou

4 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
35 = motoru.
3 N . DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (nap¥. brzd,
N

25 N enkodéru atd.).
, \ S Mmax = §pickovy tocivj moment
\ N.. M = jmenovity toCivy moment

1.? . ANEEN
05 ~ N
\ \ “\

0
0 4000 8000 12000 16000

M [Nm]

n [1/min]
m— Mmax (565 V DC)
=== Mmax (680 V DC)

— N\

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, dlouhé, nizkonapétové, bez brzdy

6 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
AN motoru.
> \\ Dodrzujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (napf. brzd,
4 enkodéru atd.).
\ Mmax = Spickovy tocivy moment

M = jmenovity to¢ivj moment

M [Nm]
w
/

2 - N
| SN
0
0 2000 4000 6000 8000

n [1/min]

— Mmax (325 V DC)

- N\
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické daje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, dlouhé, nizkonapétové, s brzdou

6 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napét a idealizovaném ovladaci
\ motoru.
> \\ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvkii (nap¥. brzd,
|4 enkodéru atd.).
é 3 \ Mmax = $pickovy tocivy moment
= \ M = jmenovity tocivy moment
2 N

SN\

1 BN

° 0 2000 4000 6000 8000
n [1/min]

m— Mmax (325 V DC)

-_e M

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, dlouhé, vysokonapétové, bez brzdy

6 Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
s ".‘ motoru.
\-. DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvkii (nap¥. brzd,
4 \ \‘.. enkodéru atd.).
£ 3 N Mmax = $pickovy tocivy moment
s \ . M = jmenovity toCivy moment
2 N
—— -4 \ \.
- .
1 = AN
iy |
0 \ \
0 4000 8000 12000 16000
n [1/min]

— Mmax (565 V DC)
== == Mmax (680V DC)

—

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-60, dlouhé, vysokonapétové, s brzdou

6 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
s ".‘ motoru.
N I DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (napf. brzd,
o4 \ \'. enkodéru atd.).
é 3 N Mmax = §pickovy tocivy moment
= \ \., M = jmenovity to¢ivy moment
2 NG
——a \
_— o .
1 = \ N
\\\ 4
0 A \
0 4000 8000 12000 16000
n [1/min]

— Mmax (565 V DC)
=== Mmax (680 V DC)

— |



https://www.festo.com/catalogue/

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické Gdaje

Tocivy moment M v zvislosti na otackach n pro EMMT-AS-80, kratké, nizkonapétové, bez brzdy / s brzdou

3 Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
55 motoru.
\\ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instala¢nich prvki (nap¥. brzd,
2 enkodéru atd.).
é 15 b | \ Mmax = $pickovy tocivy moment
S T —e|. .. __,__\ M = jmenovity toCivy moment
1
0.5 \\
0 \
0 2000 4000 6000 8000
n [1/min]
— Mmax (325 V DC)
-

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-80, kratkeé, vysokonapétové, bez brzdy / s brzdou

3 Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napétf a idealizovaném ovladaci
”s N motoru.
’ \ \. Dodrzujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvkd (nap¥. brzd,
2 N enkodéru atd.).
é 15 e \ \'.\ Mmax = $pickovy tocivy moment
= T —— _\ AN M = jmenovity tocivy moment
1 \ Nl
N
0.5 \"
0
0 2000 4000 6000 8000 10000
n [1/min]

— Mmax (565 V DC)
== == Mmax (680V DC)

— N\

ToCivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-80, stiedni, nizkonapétové, bez brzdy / s brzdou

7 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci

6 \ motoru.

s \ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (napf. brzd,
_ \\ enkodéru atd.).
é 4 \ Mmax = $pickovy toivy moment
= 3 \\ M = jmenovity toCivy moment

2 T = - A

1 A\

0 \

0 2000 4000 6000 8000
n [1/min]

— Mmax (325 V DC)
- . M
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické daje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-80, stfedni, vysokonapétové, bez brzdy / s brzdou

7 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci

6 A\l motoru.

s \ ‘\ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvkii (nap¥. brzd,
_ \ KN enkodéru atd.).
é 4 \\ N Mmax = pickovy totivj moment
= 3 N \ ’\' M = jmenovity toCivy moment

2 e e Y

1 N

\ \
0 \
0 2000 4000 6000 8000

n [1/min]

= Mmax (565 V DQ)
== " " Mmax (680 V DC)

—

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-80, dlouhé, nizkonapétové, bez brzdy / s brzdou

12 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
10 motoru.
\ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (nap¥. brzd,
8 N enkodéru atd.).

\ Mmax = Spickovy tocivj moment
M = jmenovity to¢ivy moment

M [Nm]
o
/|

N

N i e S N
\

° 0 2000 4000 6000 8000
n [1/min]

= Mmax (325 V DQC)

- M

ToCivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-80, dlouhé, vysokonapétové, bez brzdy / s brzdou

12 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
0 motoru.
\\ \ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (napf. brzd,
| 8 ~ enkodéru atd.).
é 6 \\ N i Mmax = $pickovy tocivy moment
= \ N\, M = jmenovity to¢ivy moment
4 N
e N
2 == -
TN
0 \
0 2000 4000 6000 8000 10000
n [1/min]

— Mmax (565 V DC)
=== Mmax (680 V DC)

— |
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické Gdaje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-80, velmi dlouhé, vysokonapétové, bez brzdy / s brzdou

16 Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
14 T motoru.
12 \\ '-\ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instala¢nich prvki (nap¥. brzd,
_| 10 N A enkodéru atd.).
£ . \ N Mmax = 3pickovy totivj moment
s \\ N.. M = jmenovity tocivj moment
. NN
4 Rl — N N
2 B — ~L RN
4o \\
, \ T
0 2000 4000 6000 8000

n [1/min]

= Mmax (565 V DC)
== " " Mmax (680 V DC)

— =\

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-100, kratké, vysokonapétové, bez brzdy / s brzdou

16 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
14 == motoru.
12 \ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (nap¥. brzd,
| 10 \ \ enkodéru atd.).
é 8 \ \\ Mmax = §pickovy tocivj moment
= —_— \\ N M = jmenovity toCivy moment
6 EREEE S e — N
4 —\ i '\\
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) NN
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== == Mmax (680 V DC)

— N\

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-100, stiedni, vysokonapétové, bez brzdy / s brzdou

25 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
N motoru.
20 N \\u Dodrzujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (napf. brzd,
N\, enkodéru atd.).
€ 15 N Mimax = £pickov todivd
Z \ N max = $pickovy tocivy moment
= N M = jmenovity tocivj moment

10 =
~— N
___—_\_l\~ '\.
\ Y
N\

0 1000 2000 3000 4000 5000

n [1/min]

— Mmax (565 V DC)
== == Mmax (680V DC)
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické daje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-100, dlouhé, vysokonapétové, bez brzdy

35 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
30 .o motoru.
25 \\ \\ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvk (nap¥. brzd,
_ \\x\ enkodéru atd.).
£ 2 \ N Mmax = pickovy totivj moment
=| 15 N N M = jmenovity to¢ivy moment
10+ —_— N
T N,
5 \ \\‘
0 \
0 1000 2000 3000 4000 5000
n [1/min]

= Mmax (565 V DC)
== " " Mmax (680 V DC)

— N\

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-100, dlouhé, vysokonapétové, s brzdou

35 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
30 =S5 N motoru.
25 . DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvkii (nap¥. brzd,
_ \ ‘\. enkodéru atd.).
£l 20 \\ Mmax = 3pickovy tocivj moment
s 15 AN \.\ M = jmenovity tocivy moment
10— AN
s T — \\ \.
. AREN
0 1000 2000 3000 4000 5000
n [1/min]

— Mmax (565 V DC)
== Mmax (680 V DC)

— |

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-100, dlouhé, vysokonapétové, bez brzdy

45 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
40 N motoru.
35 \\ \\ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instala¢nich prvk (napf. brzd,
_| 30 ~ enkodéru atd.).
é 25 \C AN Mmax = §pickovy tocivy moment
s| 20 DN M = jmenovity tocivy moment
A
15 \_~ \ ‘\‘.
10 —d N ‘\
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== == Mmax (680 V DC)

—


https://www.festo.com/catalogue/

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické Gdaje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-100, dlouhé, vysokonapétové, s brzdou

45 Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
40 N motoru.
35 \\ AN DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instala¢nich prvki (nap¥. brzd,
| 30 AN N enkodéru atd.).
é 25 \C N Mmax = 3pickovy totivj moment
s| 20 DN N M = jmenovity tocivy moment
151 N N
10 — T~ N : B
5 =\
. ANAL
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [1/min]

= Mmax (565 V DC)
== " " Mmax (680 V DC)

— =\

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-150, stfedni, vysokonapétové, bez brzdy / s brzdou

70 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
Y A S N U s motoru.
50 \ \ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (nap¥. brzd,
_ \ N enkodéru atd.).
E| 40 \ N Mmax = §pickovy totivj moment
= I ——— \ . PR
=| 30 = _~§§A\ M = jmenovity toCivy moment
20 i —
10 \\
0

0 500 1000 1500 2000 2500
n [1/min]
=== Mmax (680 V DC)
— Mmax (565 V DC)

— N\

Tocivy moment M v zvislosti na otackach n pro EMMT-AS-150, stfedni, vysokonapétové, optimalizovano pro otacky, bez brzdy / s brzdou

70 Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci

60 motoru.

50 \ Dodrzujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (napf. brzd,
_ \ \ enkodéru atd.).
é 40 I \ ".\ Mmax = Spickovy tocivy moment
s| 30+ — <~ " M = jmenovity to¢ivj moment

\ .
20
~o \ \
10 \\ \ 'l
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0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
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== == Mmax (680V DC)
— Mmax (565 V DC)
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické daje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-150, dlouhé, vysokonapétové, bez brzdy / s brzdou

90 Ia Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
80 \ Y motoru.
70 - DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvkii (nap¥. brzd,
_| 60 \ '.\ enkodéru atd.).
é 50t \ ‘-\ Mmax = pickovy totivj moment
s| 40 —J \ : M = jmenovity tocivy moment
\ "
30 v
~ \\ \ _‘
20 N \
10 A\ n
o N

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [1/min]

== == Mmax (680 V DC)
— Mmax (565 V DC)

—

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-150, dlouhé, optimalizované pro vysoké napéti, bez brzdy/ s brzdou

T s e B R O Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci

80 \. motoru.

70 \ \._ DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (nap¥. brzd,
_| 60 \ \‘_= enkodéru atd.).
g 50— \ \ Mmax = §pickovy totivj moment
s| 40 — \-_\_ - M = jmenovity togivj moment

30 \ \
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— Mmax (565 V DC)

— |

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-190, stfedni, vysokonapétové, bez brzdy / s brzdou

120 v Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
}(1)8 \ " motoru.
90 \ \-.\ Dodrzujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (nap¥. brzd,
_ 38 — N enkodéru atd.).
£ o = AN Mmax = $pickovy tocivy moment
= ~
=| 50 \\x A M = jmenovity to¢ivy moment
40 \\ \
30 \ v
20 \ \\
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=== Mmax (680 V DC)
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

technické Gdaje

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-AS-190, dlouhé, optimalizované pro vysokonapétovy tocivy moment, bez brzdy/s brzdou

200 Typické charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
180 AN '\‘ motoru.
160 N DodrZujte max. pfipustné otacky upeviiovacich a instalacnich prvki (nap¥. brzd,
_ 140 \ v ‘ enkodéru atd.).
é 1(2)3 | \ “\‘ Mmax = 3pickovy totivj moment
= g T —— — M = jmenovity tocivy moment
60 ‘ A\
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

rozmery

rozméry - EMMT-EC-40 CAD ke stazeni & www.festo.com

L6 L7
B2 L8

1 OEEO T T L4
T1
=N & £ N —
m
T JL——-11 |
= 1= | — e I
" ®AA
| I I S ] = ™
=) a
\
— A <
@/ ! I W —_ -a E
L =
Bl L5
D6 L2 13
: =
B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5
(] ] ] 1]
hé h7
EMMT-EC-40 S
m 40 26 8 10 30 M3 3,4
D6 H1 H3 L1 L2 L3
] BY BY
+0,3 +2 +2
EMMT-EC-40 S 116 139,1 96 119,1
45 75,4 45,1 20+0,5/-0,7
136 159,1 116 139,1
L4 L5 L6 L7 L8 R1 T1
BY
+0,2 +0,3
EMMT-EC-40 S
m 2,5 6,5 22,3 46,1 33,5 13 4 9

1) sbrzdou
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rozmery
rozméry — Licovana pera pro EMMT-EC-40

Al
| T

L9
| o

B3_ ||

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

CAD ke stazeni & www.festo.com

=&

B3 H4 H5 L9 L10 D
-0,2
EMMT-EC-40-...-K 3 1,2 3 12 2 DIN 6885 A 3x3x12

1) licované pero
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

rozmeéry

rozméry - pripojeni pro EMMT-EC-40 CAD ke stazeni & www.festo.com
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EMMT-EC-... -35° 310°
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rozmery

rozméry - EMMT-AS-40, , 60, 80, 100

H1

L4

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

CAD ke stazeni & www.festo.com

D4

D1

D3

L5

L3

[1] Vkombinaci s paralelnimi a axialnimi sadami (EAMM-U/EAMM-A) |ze pouZit pouze motory bez licovaného pera.
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

rozméry
B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5
(%] (%] (%] 2
hé h7
EMMT-AS-40 S
m 40 28 8 10 30 M3 3,4
EMMT-AS-60 S
M 62 28 14 15 50 M5 4,3
L
EMMT-AS-80 S
M
) 82 28 19 20 70 Mé 53
H
EMMT-AS-100 |S
]
. 104 28 19 20 95 Mé 9
H
D6 H1 H3 L1 L2 L3
2 BY BY
+0,3 +2 +2
EMMT-AS-40 S 116 139,1 96 119,1
45 84,7 50,7 2040,5/-0,7
M 136 159,1 116 139,1
EMMT-AS-60 S 144,5 177,3 114,5 147,3
M 70 102 57 164,5 197,3 134,5 167,3 30+0,5/-0,2
L 184,5 217,3 154,5 187,3
EMMT-AS-80 S 165,2 209,4 130,2 174,4
M 185,2 229,4 150,2 194,4
90 122 67 3540,4/-0,2
L 205,2 249,4 170,2 214,4
H 225,2 269,4 190,2 234,4
EMMT-AS-100 |S 227,5 271,7 187,5 231,7
M 257,5 301,7 217,5 261,7
115 144 78 40+0,4/-0,2
L 287,5 330,7 247,5 290,7
H 344,5 388,7 304,5 348,7
L4 L5 L6 L7 L8 R1 T1
BY
0,2 0,3
EMMT-AS-40 S
" 2,5 6,5 22,3 46,1 44,7 14 4 9
EMMT-AS-60 S
M 2,5 9 18,4 44,7 14 6 12,5
L
EMMT-AS-80 S
M
L 3 10 20,1 44,7 14 8 16
H
EMMT-AS-100 |S
M
L 3 12 22,7 44,7 14 11 16
H
1) sbrzdou
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

rozmery

rozméry - Licovana pera pro EMMT-AS-40, 60, 80, 100 CAD ke stazeni & www.festo.com
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|, _l10
—n |
— -+
T 1 A
oM
) s
B3 H4 H5 L9 L10 D
EMMT-AS-40-...-K 3 1,2 3 12 2 DIN 6885 A 3x3x12
EMMT-AS-60-...-K 5 2 5 22 3 DIN 6885 A 5x5x22
EMMT-AS-80-...-K 6 2,5 6 22 3 DIN 6885 A 6x6x22
EMMT-AS-100-...-K 6 2,5 6 32 3 DIN 6885 A 6x6x32

1)  licované pero
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

rozmeéry

rozméry - Pfipojeni pro EMMT-AS-60, 80, 100

w1

CAD ke stazeni & www.festo.com

w2

EMMT-AS-...
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rozmery

rozméry - EMMT-AS-150, 190
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

CAD ke stazeni & www.festo.com
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D7/72 6@

[1] Vkombinaci s paralelnimi a axialnimi sadami (EAMM-U/EAMM-A) |ze pouZit pouze motory bez licovaného pera.
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

rozmery
B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5 D6
2] 2] 2] 2] 2]
hé h7 0,3
EMMT-AS-150 M HS 28
L HT
152 24 30 130 M8 11 165
M HV
42,8
L HS
EMMT-AS-190 M HS
190 42,8 32 40 180 M8 13,5 215
L HT
D7 H1 H3 L1 L2 L3 L4
BY BY
+2 +2 +0,2
EMMT-AS-150 | M HS 316,5 367,5 266,5 317,5
197,4 107,4
L HT 376,5 440,5 326,5 390,5
Mé 50 4
M HV 316,5 367,5 266,5 317,5
219,8 117,8
L HS 376,5 440,5 326,5 390,5
EMMT-AS-190 |[M HS 414,5 477 356,5 419
M8 258,3 137,3 58 5
L HT 474,5 537 416,5 479
L5 L6 L7 L8 T1 T2 W1 W2
£0,3
EMMT-AS-150 | M HS
44,7 14
L HT
16 39 19 13 =35 310
M HV
80,9 19,9
L HS
EMMT-AS-190 | M HS
. T 18 46 80,9 19,9 28 13 =35 310

1) sbrzdou
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

rozmery
rozméry — Licovana pera pro EMMT-AS-150, 190 CAD ke stazeni & www.festo.com
~
T
L9

N
|

m
) =@
B3 Ha L9 L10 )
h9 -0,2
EMMT-AS-150-...-K 8 3 36 4 DIN 6885 A 8x7x36
EMMT-AS-190-...-K 10 3 45 4 DIN 6885 A 10x8x45

1) licované pero
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

rozmeéry

rozméry - Pripojeni pro EMMT-AS-150, 190

w1

CAD ke stazeni & www.festo.com

w2

EMMT-AS-...
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(daje pro objednavky

EMMT-EC-40, EMMT-AS-40

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odmérovani Brzda obj. . typ
Stredni ochrana pfed nizkym napé- | absolutni enkodéry, viceo- | Bez 8171405 | EMMT-EC-40-M-ES-R1MC
tim, standardni tackové (MultiTurn), BISS-C | S brzdou 8171407 | EMMT-EC-40-M-ES-R1MCB
absolutni enkodér, jed- Bez 8171404 | EMMT-EC-40-M-ES-R1SC
nootackovy (Single-Turn), Bl- | S brzdou 8171406 | EMMT-EC-40-M-ES-R1SCB
SS-C
Nizké napéti, standardni Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8171417 | EMMT-AS-40-M-LS-R2M
kovy S brzdou 8171419 | EMMT-AS-40-M-LS-R2MB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8171416 | EMMT-AS-40-M-LS-R2S
nootackovy S brzdou 8171418 | EMMT-AS-40-M-LS-R2SB
Kratké ochrana pfed nizkym napé- | absolutni enkodéry, viceo- | Bez 8171401 | EMMT-EC-40-S-ES-R1IMC
tim, standardnf tackové (MultiTurn), BISS-C | S brzdou 8171403 | EMMT-EC-40-S-ES-R1MCB
absolutni enkodér, jed- Bez 8171400 | EMMT-EC-40-S-ES-R1SC
nootackovy (Single-Turn), Bl- | S brzdou 8171402 | EMMT-EC-40-S-ES-R1SCB
SS-C
Nizké napéti, standardni Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8171413 | EMMT-AS-40-S-LS-R2M
kovy S brzdou 8171415 | EMMT-AS-40-S-LS-R2MB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8171412 | EMMT-AS-40-S-LS-R2S
nootackovy S brzdou 8171414 | EMMT-AS-40-S-LS-R2SB
EMMT-AS-60
Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odméfovani Brzda obj. ¢. typ
Dlouhé Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5242217 | EMMT-AS-60-L-HS-RM
kovy S brzdou 5242219 | EMMT-AS-60-L-HS-RMB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160640 | EMMT-AS-60-L-HS-RMY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8160641 | EMMT-AS-60-L-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5242216 | EMMT-AS-60-L-HS-RS
nootackovy S brzdou 5242218 | EMMT-AS-60-L-HS-RSB
Nizké napéti, standardni Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5242213 | EMMT-AS-60-L-LS-RM
kovy S brzdou 5242215 | EMMT-AS-60-L-LS-RMB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8160638 | EMMT-AS-60-L-LS-RMY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8160639 | EMMT-AS-60-L-LS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5242212 | EMMT-AS-60-L-LS-RS
nootackovy S brzdou 5242214 | EMMT-AS-60-L-LS-RSB
Stfedni Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5242209 | EMMT-AS-60-M-HS-RM
kovy S brzdou 5242211 | EMMT-AS-60-M-HS-RMB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160636 | EMMT-AS-60-M-HS-RMY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8160637 | EMMT-AS-60-M-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5242208 | EMMT-AS-60-M-HS-RS
nootackovy S brzdou 5242210 | EMMT-AS-60-M-HS-RSB
Nizké napéti, standardni Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5242205 | EMMT-AS-60-M-LS-RM
kovy S brzdou 5242207 | EMMT-AS-60-M-LS-RMB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160634 | EMMT-AS-60-M-LS-RMY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8160635 | EMMT-AS-60-M-LS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5242204 | EMMT-AS-60-M-LS-RS
nootackovy S brzdou 5242206 | EMMT-AS-60-M-LS-RSB
Kratké Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5242201 | EMMT-AS-60-S-HS-RM
kovy S brzdou 5242203 | EMMT-AS-60-S-HS-RMB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160632 | EMMT-AS-60-S-HS-RMY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8160633 | EMMT-AS-60-S-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5242200 | EMMT-AS-60-S-HS-RS
nootackovy S brzdou 5242202 | EMMT-AS-60-S-HS-RSB
Nizké napéti, standardni Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5242197 | EMMT-AS-60-S-LS-RM
kovy S brzdou 5242199 | EMMT-AS-60-S-LS-RMB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160630 | EMMT-AS-60-S-LS-RMY
solutni, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8160631 | EMMT-AS-60-S-LS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5242196 | EMMT-AS-60-S-LS-RS
nootackovy S brzdou 5242198 | EMMT-AS-60-S-LS-RSB
2026/09 & www.festo.com/catalogue/...
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

(daje pro objednavky

EMMT-AS-80
Konstrukéni délka Vinutt Jednotka odmérovani Brzda obj. €. typ
Velmi dlouha Vlysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8172104 | EMMT-AS-80-H-HS-RM
kovy S brzdou 8172026 | EMMT-AS-80-H-HS-RMB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8185112 | EMMT-AS-80-H-HS-RMY
solutni, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8185114 | EMMT-AS-80-H-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 610909 | EMMT-AS-80-H-HS-RS
nootackovy S brzdou 610908 | EMMT-AS-80-H-HS-RSB
Dlouhé Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5255446 | EMMT-AS-80-L-HS-RM
kovy S brzdou 5255448 | EMMT-AS-80-L-HS-RMB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8160652 | EMMT-AS-80-L-HS-RMY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8160653 | EMMT-AS-80-L-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5255445 | EMMT-AS-80-L-HS-RS
nootackovy S brzdou 5255447 | EMMT-AS-80-L-HS-RSB
Nizké napéti, standardni Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5255442 | EMMT-AS-80-L-LS-RM
kovy S brzdou 5255444 | EMMT-AS-80-L-LS-RMB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8160650 | EMMT-AS-80-L-LS-RMY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8160651 | EMMT-AS-80-L-LS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5255441 | EMMT-AS-80-L-LS-RS
nootackovy S brzdou 5255443 | EMMT-AS-80-L-LS-RSB
Stredni Vlysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5255438 | EMMT-AS-80-M-HS-RM
kovy S brzdou 5255440 | EMMT-AS-80-M-HS-RMB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160648 | EMMT-AS-80-M-HS-RMY
solutni, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8160649 | EMMT-AS-80-M-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5255437 | EMMT-AS-80-M-HS-RS
nootackovy S brzdou 5255439 | EMMT-AS-80-M-HS-RSB
Nizké napéti, standardni Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5255434 | EMMT-AS-80-M-LS-RM
kovy S brzdou 5255436 | EMMT-AS-80-M-LS-RMB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8160646 | EMMT-AS-80-M-LS-RMY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8160647 | EMMT-AS-80-M-LS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5255433 | EMMT-AS-80-M-LS-RS
nootackovy S brzdou 5255435 | EMMT-AS-80-M-LS-RSB
Kratké Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5255430 | EMMT-AS-80-S-HS-RM
kovy S brzdou 5255432 | EMMT-AS-80-S-HS-RMB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160644 | EMMT-AS-80-S-HS-RMY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8160645 | EMMT-AS-80-S-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5255429 | EMMT-AS-80-S-HS-RS
nootackovy S brzdou 5255431 | EMMT-AS-80-S-HS-RSB
Nizké napéti, standardni Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5255426 | EMMT-AS-80-S-LS-RM
kovy S brzdou 5255428 | EMMT-AS-80-S-LS-RMB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160642 | EMMT-AS-80-S-LS-RMY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8160643 | EMMT-AS-80-S-LS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5255425 | EMMT-AS-80-S-LS-RS
nootackovy S brzdou 5255427 | EMMT-AS-80-S-LS-RSB
EMMT-AS-100
Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odméTovani Brzda obj. €. typ
Velmi dlouhd Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8182016 | EMMT-AS-100-H-HS-RM
kovy S brzdou 8182014 | EMMT-AS-100-H-HS-RMB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160660 | EMMT-AS-100-H-HS-RMY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8160661 | EMMT-AS-100-H-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8182017 | EMMT-AS-100-H-HS-RS
nootackovy S brzdou 8182015 | EMMT-AS-100-H-HS-RSB
Dlouhé Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5255535 | EMMT-AS-100-L-HS-RM
kovy S brzdou 5255537 | EMMT-AS-100-L-HS-RMB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8160658 | EMMT-AS-100-L-HS-RMY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8160659 | EMMT-AS-100-L-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5255534 | EMMT-AS-100-L-HS-RS
nootackovy S brzdou 5255536 | EMMT-AS-100-L-HS-RSB
Stredni Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5255531 | EMMT-AS-100-M-HS-RM
kovy
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EMMT-AS-100
Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odmérovani Brzda obj. . typ
Stfedni Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | S brzdou 5255533 | EMMT-AS-100-M-HS-RMB
kovy
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160656 | EMMT-AS-100-M-HS-RMY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8160657 | EMMT-AS-100-M-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5255530 | EMMT-AS-100-M-HS-RS
nootackovy S brzdou 5255532 | EMMT-AS-100-M-HS-RSB
Kratké Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 5255521 | EMMT-AS-100-S-HS-RM
kovy S brzdou 5255529 | EMMT-AS-100-S-HS-RMB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8160654 | EMMT-AS-100-S-HS-RMY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8160655 | EMMT-AS-100-S-HS-RMYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 5255519 | EMMT-AS-100-S-HS-RS
nootackovy S brzdou 5255528 | EMMT-AS-100-S-HS-RSB
EMMT-AS-150
Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odméfovani Brzda obj. €. typ
Dlouhé Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148325 | EMMT-AS-150-L-HS-R3M
kovy S brzdou 8148328 | EMMT-AS-150-L-HS-R3MB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8148326 | EMMT-AS-150-L-HS-R3MY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8148329 | EMMT-AS-150-L-HS-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148324 | EMMT-AS-150-L-HS-R3S
nootackovy S brzdou 8148327 | EMMT-AS-150-L-HS-R3SB
Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148319 | EMMT-AS-150-L-HT-R2M
na tocivj moment kovy S brzdou 8148322 | EMMT-AS-150-L-HT-R2MB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8148320 | EMMT-AS-150-L-HT-R2MY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148323 | EMMT-AS-150-L-HT-R2MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148318 | EMMT-AS-150-L-HT-R2S
nootackovy Sbrzdou 8148321 | EMMT-AS-150-L-HT-R2SB
Stredni Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148271 | EMMT-AS-150-M-HS-R2M
kovy S brzdou 8148274 | EMMT-AS-150-M-HS-R2MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148272 | EMMT-AS-150-M-HS-R2MY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148275 | EMMT-AS-150-M-HS-R2MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148270 | EMMT-AS-150-M-HS-R2S
nootackovy S brzdou 8148273 | EMMT-AS-150-M-HS-R2SB
Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148277 | EMMT-AS-150-M-HV-R3M
na otacky kovy S brzdou 8148280 | EMMT-AS-150-M-HV-R3MB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8148278 | EMMT-AS-150-M-HV-R3MY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8148281 | EMMT-AS-150-M-HV-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148276 | EMMT-AS-150-M-HV-R3S
nootackovy S brzdou 8148279 | EMMT-AS-150-M-HV-R3SB
EMMT-AS-150 s licovanym perem
Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odmérovani Brzda obj. . typ
Dlouhé Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148337 | EMMT-AS-150-LK-HS-R3M
kovy S brzdou 8148340 | EMMT-AS-150-LK-HS-R3MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148338 | EMMT-AS-150-LK-HS-R3MY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148341 | EMMT-AS-150-LK-HS-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148336 | EMMT-AS-150-LK-HS-R3S
nootackovy S brzdou 8148339 | EMMT-AS-150-LK-HS-R3SB
Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148331 | EMMT-AS-150-LK-HT-R2M
na tocivj moment kovy S brzdou 8148334 | EMMT-AS-150-LK-HT-R2MB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8148332 | EMMT-AS-150-LK-HT-R2MY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8148335 | EMMT-AS-150-LK-HT-R2MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148330 | EMMT-AS-150-LK-HT-R2S
nootackovy S brzdou 8148333 | EMMT-AS-150-LK-HT-R2SB
Stfedni Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148283 | EMMT-AS-150-MK-HS-R2M
kovy S brzdou 8148286 | EMMT-AS-150-MK-HS-R2MB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8148284 | EMMT-AS-150-MK-HS-R2MY
solutnf, viceotackovy, EnDat
2026/09 & www.festo.com/catalogue/...

45


https://www.festo.com/catalogue/

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

(daje pro objednavky

EMMT-AS-150 s licovanym perem

Konstrukéni délka Vinutt Jednotka odmérovani Brzda obj. €. typ
Stfedni Vlysoké napéti, standard Bezpecnostni enkodérab- | S brzdou 8148287 | EMMT-AS-150-MK-HS-R2MYB
solutn, viceotackovy, EnDat
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148282 | EMMT-AS-150-MK-HS-R2S
nootackovy S brzdou 8148285 | EMMT-AS-150-MK-HS-R2SB
Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148289 | EMMT-AS-150-MK-HV-R3M
na otacky kovy S brzdou 8148292 | EMMT-AS-150-MK-HV-R3MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148290 | EMMT-AS-150-MK-HV-R3MY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8148293 | EMMT-AS-150-MK-HV-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148288 | EMMT-AS-150-MK-HV-R3S
nootackovy S brzdou 8148291 | EMMT-AS-150-MK-HV-R3SB
EMMT-AS-150 s radialnim tésnénim hfidele
Konstrukéni délka Vinutf Jednotka odméfovani Brzda obj. €. typ
Dlouhé Vlysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148349 | EMMT-AS-150-LR-HS-R3M
kovy S brzdou 8148352 | EMMT-AS-150-LR-HS-R3MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148350 | EMMT-AS-150-LR-HS-R3MY
solutni, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148353 | EMMT-AS-150-LR-HS-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148348 | EMMT-AS-150-LR-HS-R3S
nootackovy S brzdou 8148351 | EMMT-AS-150-LR-HS-R3SB
Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148343 | EMMT-AS-150-LR-HT-R2M
na tocivy moment kovy S brzdou 8148346 | EMMT-AS-150-LR-HT-R2MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148344 | EMMT-AS-150-LR-HT-R2MY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8148347 | EMMT-AS-150-LR-HT-R2MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148342 | EMMT-AS-150-LR-HT-R2S
nootackovy S brzdou 8148345 | EMMT-AS-150-LR-HT-R2SB
Stredni Vlysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148295 | EMMT-AS-150-MR-HS-R2M
kovy S brzdou 8148298 | EMMT-AS-150-MR-HS-R2MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148296 | EMMT-AS-150-MR-HS-R2MY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148299 | EMMT-AS-150-MR-HS-R2MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148294 | EMMT-AS-150-MR-HS-R2S
nootackovy S brzdou 8148297 | EMMT-AS-150-MR-HS-R2SB
Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148301 | EMMT-AS-150-MR-HV-R3M
na otacky kovy S brzdou 8148304 | EMMT-AS-150-MR-HV-R3MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148302 | EMMT-AS-150-MR-HV-R3MY
solutni, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148305 | EMMT-AS-150-MR-HV-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148300 | EMMT-AS-150-MR-HV-R3S
nootackovy S brzdou 8148303 | EMMT-AS-150-MR-HV-R3SB

EMMT-AS-150 s licovanym perem a radialnim tésnénim hfidele

Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odméfovani Brzda obj. ¢. typ
Dlouhé Vlysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148361 | EMMT-AS-150-LKR-HS-R3M
kovy S brzdou 8148364 | EMMT-AS-150-LKR-HS-R3MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148362 | EMMT-AS-150-LKR-HS-R3MY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148365 | EMMT-AS-150-LKR-HS-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148360 | EMMT-AS-150-LKR-HS-R3S
nootackovy S brzdou 8148363 | EMMT-AS-150-LKR-HS-R3SB
Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148355 | EMMT-AS-150-LKR-HT-R2M
na tocivy moment kovy S brzdou 8148358 | EMMT-AS-150-LKR-HT-R2MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148356 | EMMT-AS-150-LKR-HT-R2MY
solutni, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148359 | EMMT-AS-150-LKR-HT-R2MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148354 | EMMT-AS-150-LKR-HT-R2S
nootackovy S brzdou 8148357 | EMMT-AS-150-LKR-HT-R2SB
Stfedni Vlysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148307 | EMMT-AS-150-MKR-HS-R2M
kovy S brzdou 8148310 | EMMT-AS-150-MKR-HS-R2MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148308 | EMMT-AS-150-MKR-HS-R2MY
solutni, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148311 | EMMT-AS-150-MKR-HS-R2MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148306 | EMMT-AS-150-MKR-HS-R2S
nootackovy
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EMMT-AS-150 s licovanym perem a radialnim tésnénim hiidele

Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odmérovani Brzda obj. . typ
Stredni Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, jed- S brzdou 8148309 | EMMT-AS-150-MKR-HS-R2SB
nootackovy
Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148313 | EMMT-AS-150-MKR-HV-R3M
na otacky kovy S brzdou 8148316 | EMMT-AS-150-MKR-HV-R3MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148314 | EMMT-AS-150-MKR-HV-R3MY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148317 | EMMT-AS-150-MKR-HV-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148312 | EMMT-AS-150-MKR-HV-R3S
nootackovy S brzdou 8148315 | EMMT-AS-150-MKR-HV-R3SB
EMMT-AS-190
Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odméfovani Brzda obj. ¢. typ
Dlouhé Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148391 | EMMT-AS-190-L-HT-R3M
na totivy moment kovy S brzdou 8148394 | EMMT-AS-190-L-HT-R3MB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8148392 | EMMT-AS-190-L-HT-R3MY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8148395 | EMMT-AS-190-L-HT-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148390 | EMMT-AS-190-L-HT-R3S
nootackovy S brzdou 8148393 | EMMT-AS-190-L-HT-R3SB
Stredni Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148367 | EMMT-AS-190-M-HS-R3M
kovy S brzdou 8148370 | EMMT-AS-190-M-HS-R3MB
Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8148368 | EMMT-AS-190-M-HS-R3MY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148371 | EMMT-AS-190-M-HS-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148366 | EMMT-AS-190-M-HS-R3S
nootackovy S brzdou 8148369 | EMMT-AS-190-M-HS-R3SB

EMMT-AS-190 s licovanym perem

Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odméfovani Brzda obj. ¢. typ
Dlouhé Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148397 | EMMT-AS-190-LK-HT-R3M
na tocivj moment kovy S brzdou 8148400 | EMMT-AS-190-LK-HT-R3MB

Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8148398 | EMMT-AS-190-LK-HT-R3MY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148401 | EMMT-AS-190-LK-HT-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148396 | EMMT-AS-190-LK-HT-R3S
nootackovy S brzdou 8148399 | EMMT-AS-190-LK-HT-R3SB

Stredni Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148373 | EMMT-AS-190-MK-HS-R3M
kovy S brzdou 8148376 | EMMT-AS-190-MK-HS-R3MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148374 | EMMT-AS-190-MK-HS-R3MY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148377 | EMMT-AS-190-MK-HS-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148372 | EMMT-AS-190-MK-HS-R3S
nootackovy S brzdou 8148375 | EMMT-AS-190-MK-HS-R3SB

EMMT-AS-190 s radialnim tésnénim hfidele

Konstrukéni délka Vinuti Jednotka odméfovani Brzda obj. ¢. typ
Dlouhé Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148403 | EMMT-AS-190-LR-HT-R3M
na tocivj moment kovy S brzdou 8148406 | EMMT-AS-190-LR-HT-R3MB

Bezpecnostni enkodér ab- | Bez 8148404 | EMMT-AS-190-LR-HT-R3MY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8148407 | EMMT-AS-190-LR-HT-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148402 | EMMT-AS-190-LR-HT-R3S
nootackovy S brzdou 8148405 | EMMT-AS-190-LR-HT-R3SB

Stredni Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148379 | EMMT-AS-190-MR-HS-R3M
kovy S brzdou 8148382 | EMMT-AS-190-MR-HS-R3MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148380 | EMMT-AS-190-MR-HS-R3MY
solutnf, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148383 | EMMT-AS-190-MR-HS-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148378 | EMMT-AS-190-MR-HS-R3S
nootackovy S brzdou 8148381 | EMMT-AS-190-MR-HS-R3SB
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EMMT-AS-190 s licovanym perem a radialnim tésnénim hiidele

Konstrukéni délka Vinutt Jednotka odmérovani Brzda obj. ¢. typ
Dlouhé Vysoké napéti, optimalizace | Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148409 | EMMT-AS-190-LKR-HT-R3M
na toivy moment kovy S brzdou 8148412 | EMMT-AS-190-LKR-HT-R3MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148410 | EMMT-AS-190-LKR-HT-R3MY
solutni, viceotackowy, EnDat | S brzdou 8148413 | EMMT-AS-190-LKR-HT-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148408 | EMMT-AS-190-LKR-HT-R3S
nootackovy S brzdou 8148411 | EMMT-AS-190-LKR-HT-R3SB
Stfednf{ Vysoké napéti, standard Absolutni enkodér, viceotac- | Bez 8148385 | EMMT-AS-190-MKR-HS-R3M
kovy S brzdou 8148388 | EMMT-AS-190-MKR-HS-R3MB
Bezpecnostni enkodérab- | Bez 8148386 | EMMT-AS-190-MKR-HS-R3MY
solutni, viceotackovy, EnDat | S brzdou 8148389 | EMMT-AS-190-MKR-HS-R3MYB
Absolutni enkodér, jed- Bez 8148384 | EMMT-AS-190-MKR-HS-R3S
nootackovy S brzdou 8148387 | EMMT-AS-190-MKR-HS-R3SB
(daje pro objednavky - stavebnice vjrobku Odkaz ¢’ emmt-as
Velikost pfiruby motor(i [mm] Jmenovity moment obj. ¢. typ
O 0 40 mm 0,21...0.69 Nm 8171399 | EMMT-...-40-
o 60 mm 0,56 .. 1.4 Nm 4808568 | EMMT-AS-60-
I:l 80 mm 1,24...3.4Nm 4595815 | EMMT-AS-80-
100 mm 4,8...7.8Nm 5185818 | EMMT-AS-100-
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prisluSenstvi
Planetova prevodovka pro EMMT-AS-40, EMMT-EC-40 Odkaz ¢’ emga
Pfevodovy pomér Upozornéni k materialu | Hmotnost vyrobku obj. €. typ
3:1 vsouladu s RoHS 350¢g 2297684 | EMGA-40-P-G3-EAS-40
5:1 2297685 | EMGA-40-P-G5-EAS-40
8:1 8141729 | EMGA-40-P-G8-EAS-40
12:1 450g 8141730 | EMGA-40-P-G12-EAS-40
20:1 8141731 | EMGA-40-P-G20-EAS-40
Odkaz &' emga
Pfevodovy pomér Upozornéni k materidlu | Hmotnost vyrobku obj. ¢. typ
3:1 vsouladu s RoHS 900g 2297686 | EMGA-60-P-G3-EAS-60
5:1 2297687 | EMGA-60-P-G5-EAS-60
8:1 8141735 | EMGA-60-P-G8-EAS-60
12:1 1100g 8141736 | EMGA-60-P-G12-EAS-60
20:1 8141737 | EMGA-60-P-G20-EAS-60
Odkaz &' emga
Pfevodovy pomér Upozornéni k materialu | Hmotnost vyrobku obj. ¢. typ
3:1 vsouladu s RoHS 2000g 2297690 | EMGA-80-P-G3-EAS-80
5:1 2297691 | EMGA-80-P-G5-EAS-80
8:1 8141741 | EMGA-80-P-G8-EAS-80
12:1 25008 8141742 | EMGA-80-P-G12-EAS-80
20:1 8141743 | EMGA-80-P-G20-EAS-80
Odkaz &' emga
Pfevodovy pomér Upozornéni k materialu | Hmotnost vyrobku obj. ¢. typ
3:1 v souladu s RoHS 2100g 552194 | EMGA-80-P-G3-SAS-100
6000g 552196 | EMGA-120-P-G3-SAS-100
5:1 2100g 552195 | EMGA-80-P-G5-SAS-100
6000g 552197 | EMGA-120-P-G5-SAS-100
8:1 2300g 8141750 | EMGA-80-P-G8-SAS-100
6000¢g 8141753 | EMGA-120-P-G8-SAS-100
12:1 2800g 8141751 | EMGA-80-P-G12-SAS-100
8000g 8141754 | EMGA-120-P-G12-SAS-100
20:1 2800g 8141752 | EMGA-80-P-G20-SAS-100
8000g 8141755 | EMGA-120-P-G20-SAS-100
Planetové pfevodovky pro EMMT-AS-150 Odkaz & emga
Pfevodovy pomér Upozornéni k materialu | Hmotnost vyrobku obj. ¢. typ
3:1 v souladu s RoHS 6000¢g 552196 | EMGA-120-P-G3-SAS-100
552198 | EMGA-120-P-G3-SAS-140
18000g 552200 | EMGA-160-P-G3-SAS-140
5:1 6000¢g 552199 | EMGA-120-P-G5-SAS-140
18000g 552201 | EMGA-160-P-G5-SAS-140
8:1 7000g 8141759 | EMGA-120-P-G8-SAS-140
12:1 9000¢g 8141760 | EMGA-120-P-G12-SAS-140
20:1 8141761 | EMGA-120-P-G20-SAS-140
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

prislusenstvi

Uhlova ptevodovka pro EMMT-AS-40, EMMT-EC-40

Odkaz &' emga

Prevodovy pomér Upozornéni k materialu | Hmotnost vyrobku obj. €. typ

3:1 vsouladu s RoHS 500¢g 8085342 | EMGA-40-A-G3-40P

5:1 8085343 | EMGA-40-A-G5-40P

8:1 8141732 | EMGA-40-A-G8-40P

12:1 600g 8141733 | EMGA-40-A-G12-40P

20:1 8141734 | EMGA-40-A-G20-40P
Odkaz J’ emga

Prevodovy pomér Upozornéni k materialu | Hmotnost vyrobku obj. €. typ

3:1 vsouladu s RoHS 1700g 8085344 | EMGA-60-A-G3-60P

5:1 8085345 | EMGA-60-A-G5-60P

8:1 8141738 | EMGA-60-A-G8-60P

12:1 1900g 8141739 | EMGA-60-A-G12-60P

20:1 8141740 | EMGA-60-A-G20-60P
Odkaz $’ emga

Prevodovy pomér Upozornéni k materialu | Hmotnost vyrobku obj. ¢. typ

3:1 vsouladu s RoHS 4300¢g 8085346 | EMGA-80-A-G3-80P

5:1 8085347 | EMGA-80-A-G5-80P

8:1 4 400¢g 8141744 | EMGA-80-A-G8-80P

12:1 5000g 8141745 | EMGA-80-A-G12-80P

20:1 8141746 | EMGA-80-A-G20-80P
Odkaz &' emga

Prevodovy pomér Upozornéni k materialu | Hmotnost vyrobku obj. ¢. typ

3:1 vsouladu s RoHS 4500¢g 8085348 | EMGA-80-A-G3-100A

5:1 8085349 | EMGA-80-A-G5-100A

8:1 8141747 | EMGA-80-A-G8-100A

12:1 5100g 8141748 | EMGA-80-A-G12-100A

20:1 8141749 | EMGA-80-A-G20-100A

popis V Upozornéni k materialu obj. & typ

pro velikost pfiruby 40 v souladu s RoHS 8193011 | EASS-RS-T-A-4P-10-26-B7

Pro velikost pfiruby 60 8079786 | EASS-RS-T-A-4P-15-30-B7

Pro velikost pfiruby 80, 100 8079785 | EASS-RS-T-A-4P-20-40-B7

Pro velikost pfiruby 150 8154298 | EASS-RS-T-A-4P-30-42-B7

Pro velikost pfiruby 190 8154299 | EASS-RS-T-A-4P-40-55-B7

1) - ve spojeni s tésnicim krouzkem je dosazeno stupné kryti IP65
- pfi pouZiti tésnictho krouzku na hideli dodrzte omezeni (derating) jmenovitého to¢ivého momentu o 10 %
- v zavislosti na podminkach pouziti se musf tésnici krouzek na hfideli vyménit nejpozdéji po 5000 provoznich hodinach
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

prisluSenstvi
Doporuceny priifez kabelu v zavislosti na délce kabelu a ovlada¢ciCMMT-ST
<10m 220m 25m e Pfi pouZiti jiného ovladace pro servomotory mohou vychazet kratsi max. délky
o I kabelti nebo jiné priifezy vodici.
=15 o U kabell delSich nez 10 m doporucujeme predchozi technickou konzultaci

e Pro motory s pfidrZnou brzdou je nutné zajistit napajenf logiky UB vétSi nez24
V DC. V takovém pfipadé byste méli pouZit také doporucené kabely pro motory
Festo s odpovidajicimi prifezy.

e Toto doporuceni pfedpoklada, Ze ovladac je k napajeci siti pfipojen kratkym
pfipojovacim kabelem a lze tak zanedbat (bytek napéti na strané sité.

Kabely pro motory, priifez 1,5 mm2, pro ovladace servomotord CMMT-ST Odkaz &' nebm
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabelu? | obj.¢. typ
pohyblivé uloZeni
kabelu
78,75 ...81 mm | Vhodné doener- |-40...90°C 0,5...20m 8181663 | NEBM-LX/M17-
81 mm getickych Tetézi 2,5m 8234028 | NEBM-M17G12-EH-2.5-Q9N-LE12
5m 8234029 | NEBM-M17G12-EH-5-Q9N-LE12
7,5m 8234030 | NEBM-M17G12-EH-7.5-Q9N-LE12
10m 8234031 | NEBM-M17G12-EH-10-Q9N-LE12

1) pro NEBM-LX/M17-...: volitelna délka kabelu: 0,5 ... 20 m, v krocich po 0,5 m.

konfigurovatelné kabely pro motory, provedeni: prodlouZeni s namontovanym konektorem

Polomér ohybu, pevné | Okolni teplota Délka kabelu ¥ obj. . typ
uloZeni kabelu

48 ...74.8 mm -40 ... 90 °C 0,5...99.9m 8190874 | NEBM-M23/40

&

1) volitelna délka kabelu: 0,5 ... 29,9 m, v rastru po 0,1 m.

Doporuceny priifez kabelu v zavislosti na délce a ovladaci servomotoru CMMT-AS

smo slom s20m som séom s5om s75m =100m e pii pouZiti jinych ovladaci servomotord mohou vychazet kratsi max. délky ka-
NSO o bell nebo jiné priifezy vodici
i com v 5 e e ukabeldl del3ich ne? 25 m doporu¢ujeme pfedchozi technickou konzultaci
cnras0s 5 e U motor(i s brzdou je nutné zajistit napajent logiky UBvy33i neZ 24 V DC. v tom-
EMMT-AS-80-M-... Q9 [ “ e - " “ L
EMMTAS 801 ® 0 to pfipadé byste méli pouZit také doporucené kabely pro motory Festo s odpo-
EMMT-AS H
A 10000 & n vidajicimi prifezy

EMMT-AS100-L Q10

e toto doporuceni pfedpoklada, Ze ovladac pro servomotor je pfipojen kratkym
HS-.. / L-HT-

SIS0 MY /LIS ail _ pfipojovacim kabelem a |ze tak zanedbat napétovou ztratu v siti
EMMT-AS-190-.

EMMT-AS-40-5-..-B Q7
EMMTAS-40-M-...B a7
EMMT-AS-60-5-...-B a7 Q10
EMMT-AS-60-M-..-B Q
EMMT-AS601-..B Q
EMMT-AS-805-...-B a7
EMMT-AS-80M-..-B Q
EMMTAS-801-...B Q Q10
S-80-H-..-B
EMMT-AS100-5-...8 Q7 Q10
EMMT-AS-100-M-... B Q
EMMTAS10011-...8 Q10
EMMT-AS100-H-...8
EMMT-AS150 M-HS-.../ LHT-..B
5150 MHV-.. / LHS-.-B Qi Taz
EMMT-AS190-..-8
Q7= 0,75 mnv
Q9=15mm*
Q10=2,5 mm*

Q11 =4mm?
. Q2=-6mm?
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

prislusenstvi

Kabely pro motory, priifez 0,75 mm?, pro ovladace servomotorii CMMT-AS

Odkaz

&' nebm

Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabelu? | obj. ¢. typ
pohyblivé ulozeni
kabelu
90 ... 140.25 Vhodné do ener- | -40... 90 °C 0,5...99.9m 8190874 | NEBM-M23/40
mm getickych Tetézi
90 mm 2,5m 5251374 | NEBM-M23G15-EH-2.5-Q7N-R3LEG14
5m 5251375 | NEBM-M23G15-EH-5-Q7N-R3LEG14
7,5m 5251376 | NEBM-M23G15-EH-7.5-Q7N-R3LEG14
10m 5251377 | NEBM-M23G15-EH-10-Q7N-R3LEG14
15m 5251378 | NEBM-M23G15-EH-15-Q7N-R3LEG14
20m 5251379 | NEBM-M23G15-EH-20-Q7N-R3LEG14
1) Volitelna délka kabelu: 0,5 ... 99,9 m, vrastru 0,1 m.
Kabely pro motory, prifez vodice 1,5 mm?, pro ovladace servomotorti CMMT-AS Odkaz ¢’ nebm
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabelu V| obj. & typ
pohyblivé uloZeni
kabelu
90...140.25 Vhodné do ener- | -40 ... 90 °C 0,5...99.9m 8190874 | NEBM-M23/40
mm getickych fetézl
96 mm 2,5m 5251381 | NEBM-M23G15-EH-2.5-Q9N-R3LEG14
5m 5251382 | NEBM-M23G15-EH-5-Q9N-R3LEG14
7,5m 5251383 | NEBM-M23G15-EH-7.5-Q9N-R3LEG14
10m 5251384 | NEBM-M23G15-EH-10-Q9N-R3LEG14
15m 5251385 | NEBM-M23G15-EH-15-Q9N-R3LEG14
20m 5251386 | NEBM-M23G15-EH-20-Q9N-R3LEG14
1) Volitelna délka kabelu: 0,5 ... 99,9 m, v rastru 0,1 m.
Kabely pro motory, prifez 2,5 mm?, pro ovladace servomotori CMMT-AS Odkaz & nebm
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabelu ¥ | obj. & typ
pohyblivé uloZeni
kabelu
90...140.25 Vhodné do ener- | -40 ... 90 °C 0,5...99.9m 8190874 | NEBM-M23/40
mm getickych Tetézi
97,3 mm 2,5m 5251388 | NEBM-M23G15-EH-2.5-Q10N-R3LEG14
5m 5251389 | NEBM-M23G15-EH-5-Q10N-R3LEG14
7,5m 5251390 | NEBM-M23G15-EH-7.5-Q10N-R3LEG14
10m 5251391 | NEBM-M23G15-EH-10-Q10N-R3LEG14
15m 5251392 | NEBM-M23G15-EH-15-Q10N-R3LEG14
20m 5251393 | NEBM-M23G15-EH-20-Q10N-R3LEG14
1) Volitelna délka kabelu: 0,5 ... 99,9 m, vrastru 0,1 m.
Kabely pro motory, priifez 4 mm?, pro ovladace servopohonii CMMT-AS Odkaz ¢’ nebm
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabelu V| obj. . typ
pohyblivé uloZeni
kabelu
90..140.25 | Vhodné do ener- |-40...90°C 0,5..99.9m 8190874 | NEBM-M23/40
mm getickych Tetézi
123 mm 2,5m 5251395 | NEBM-M40G15-EH-2.5-Q11N-R3LEG14
5m 5251396 | NEBM-M40G15-EH-5-Q11N-R3LEG14
7,5m 5251397 | NEBM-M40G15-EH-7.5-Q11N-R3LEG14
10m 5251398 | NEBM-M40G15-EH-10-Q11N-R3LEG14
15m 5251399 | NEBM-M40G15-EH-15-Q11N-R3LEG14
20m 5251400 | NEBM-M40G15-EH-20-Q11N-R3LEG14

1) Volitelna délka kabelu: 0,5 ... 99,9 m, v rastru 0,1 m.
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prisluSenstvi

Kabely pro motory, priifez vodice 6 mm?, pro ovladac servomotorii CMMT-AS

servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

Odkaz &' nebm

Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabeluV | obj. . typ
pohyblivé ulozeni
kabelu
140,25 mm Vhodné do ener- | -40 ... 90°C 0,5...100 m 5251401 | NEBM-M40G15-EH- -Q12N-R3LEG14
getickych Tetézl
1) Volitelna délka kabelu: 0,5 ... 99,9 m, v rastru 0,1 m.
konfigurovatelné kabely pro motory, provedeni: prodlouzeni s namontovanym konektorem
Polomér ohybu, pevné | Okolni teplota Délka kabelu ¥ obj. ¢. typ
uloZeni kabelu
m 48...74.8 mm -40 ...90°C 0,5...99.9m 8190874 | NEBM-M23/40
1) volitelna délka kabelu: 0,5 ... 29,9 m, v rastru po 0,1 m.
Kabely pro motory,prifezu 0,75 mm?, pro ovladace servomotorii CMMP-AS Odkaz S’ nebm
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabelu ¥ | obj. ¢. typ
pohyblivé uloZeni
kabelu
90 mm Vhodné do ener- | -40...90°C 5m 8190885 | NEBM-M23G15-EH-5-Q7N-S1LEG21
getickych Tetézll 7,5m 8190886 | NEBM-M23G15-EH-7.5-Q7N-S1LEG21
10m 8190887 | NEBM-M23G15-EH-10-Q7N-S1LEG21
90 ... 140.25 0,5...99.9m 8190874 | NEBM-M23/40
mm
1) Volitelna délka kabelu: 0,5 ... 99,9 m, v rastru 0,1 m.
Kabely pro motory, priifez 1,5 mm2, pro ovladac servomotord CMMP-AS Odkaz &' nebm
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabelu? | obj.¢. typ
pohyblivé uloZeni
kabelu
90 ... 140.25 Vhodné do ener- | -40 ... 90 °C 0,5...99.9m 8190874 | NEBM-M23/40
mm getickych Tetézl
96 mm 5m 8190888 | NEBM-M23G15-EH-5-QIN-S1LEG21
7,5m 8190889 | NEBM-M23G15-EH-7.5-QIN-S1LEG21
10m 8190890 | NEBM-M23G15-EH-10-QIN-S1LEG21
1) Volitelna délka kabelu: 0,5 ... 99,9 m, v rastru 0,1 m.
Kabely pro motory, priifez 4 mm2, pro ovladace servomotorii CMIMP-AS Odkaz & nebm
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabeluV | obj. & typ
pohyblivé ulozeni
kabelu
90 ... 140.25 Vhodné do ener- | -40 ... 90°C 0,5...99.9m 8190874 | NEBM-M23/40
mm getickych Tetézl

1) Volitelna délka kabelu: 0,5 ... 99,9 m, v rastru 0,1 m.
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servomotory EMMT-AS, EMMT-EC

pfislusenstvi
Kabel pro motory, priifez 6 mm? pro ovlada¢ servomotori CMMP-AS Odkaz & nebm
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabelu V| obj. ¢. typ
pohyblivé ulozeni
kabelu
90...140.25 Vhodné do ener- | -40...90 °C 0,5...99.9m 8190874 | NEBM-M23/40
mm getickych Tetézli
1) Volitelna délka kabelu: 0,5 ... 99,9 m, vrastru 0,1 m.
upeviiovaci pfiruba pro upevnéni konektoru motorového kabelu (napf. na rozvadéc)
Upozornéni k materilu ¥ obj. & typ
v souladu s RoHS 8201098 | NEAM-MF-M23
8201099 | NEAM-MF-M40

1) Tato pfiruba nedefinuje stupefi kryti IP pro rozvadéc.
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