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Krokové motory EMMT-ST

vlastnosti

vSeobecné ddaje

e dvoufazova hybridni technologie
e Kdispozici jsou 3 velikosti pfirub: M = 0,25 ... 9,4 Nm

stuperi kryti:
o P40 (hiidel motoru)
o |P65 (téleso motoru s pfipojovaci technikou)

Pfipojovaci technika:
o Jednoducha technika pfipojeni (OCP: one cable plug) - hybridni kabel: jediny kabel pro motor, napéjeni a enkodér
o konektor lze otocit 0 290°

digitalni systém absolutniho odmérovani:

o v ramci jedné otacky (singleturn)
o viceotack. (multiturn)

technické nastroje Odkaz & electric motion sizing

2

USetfete Cas s nastroji pro konstruktéry: Smart engineering pro optimalni feSeni. Nasim cilem je zvySit VaSi produktivitu. Nastroje pro konstruktéry k tomu vyznamné pfi-
spivaji. V celém Tetézci tvorby hodnot Vam pomohou spravné zafizeni sestavit, vyuZit neocekavané rezervy v produktivité nebo zvySit produktivitu. Od prvniho kontaktu
aZ po modernizaci stroje - v kazdé fazi projektu se setkate s mnoha uZiteCnymi nastroji.

Electric Motion Sizing

o Rychle a spolehlivé k optimalnimu balitku pohond: Electric Motion Sizing vypocita vhodné kombinace elektrického pohonu, elektromotoru a ovladace pro servopoho-
ny z nékolika malo aplikacnich (dajl. ObdrZite vSechny relevantni Gidaje pro vybranou kombinaci, véetné seznamu dilli a dokumentace. Tim predejdete nespravnym
navrhim a vyrazné se zlep3i energetickd G¢innost systému. Postupné vyuZiti az do Festo Automation Suite Vam také usnadni uvedeni do provozu.

Festo Automation Suite
e parametrizace, programovani a uvedeni do provozu v prehledném a uZivatelsky pfivétivém rozhrani
o optimalni pomoc pro sloZité postupy prostfednictvim asistent(i pro navadéni (napf. pfi prvnim uvedeni do provozu, konfiguraci pohondi...)

e rychly pfistup k pozadovanym dokumentdim a dalSim informacim

o jednoducha integrace elektrickych pohonii do programovani fidici jednotky

diagramy Odkaz & emmt-st

lr

Diagramy uvedené v tomto dokumentu jsou k dispozici také online. Tam je mozZné zobrazit pfesné hodnoty.

Jednotka odmétovani

[S] Absolutni enkodér, jednootackovy [M] Absolutni enkodér, viceotackovy
o Uhlu natoZenf je pfifazena jednoznacna kddovana hodnota. e (hlu natoteni a kaZdé (iplné otacce je pfitazena jednoznaéna kédovana hodno-
e Poloha je snimana v ramci jedné otacky. VSechny dal3i otacky musi pocitat nad- ta.

fazené zafizeni. e U tohoto typu se pocitaji pIné otacky aZ do stanoveného maxima (i ve vypnutém

e Ve vypnutém stavu se poloha snima pouze v ramci jedné otacky. stavu).
e Po zapnuti je nutny referencni pohyb. e Poinstalaci do aplikace je nezbytné vykonat referencni pohyb pouze jednou.
Brzda

[B] S brzdou

PfidrZna brzda se nesmi pouZit jako bezpe&nostni.


https://www.festo.com/catalogue/
www.festo.com/x/electric-motion-sizing
www.festo.com/pdp/EMMT_ST?tab=DIAGRAMS&jumpToAnchor=true

Krokové motory EMMT-ST

typové znaceni
001 Rada 005 Elektrické pFipojent
EMMT Motor R Uhlovy konektor, s moznosti nasmérovani
002 Druh motoru 006 Jednotka odmétovani
ST Krokovy motor ST Bez
] Absolutni enkodér, viceotackovy
003 Velikost pfiruby motord [mm] S Absolutni enkodér, jednootackovy
42 42
57 57 007 Brzda
87 87 Bez
B S brzdou
004 Konstrukéni délka
L Dlouhé
M Stfedni
S Kratké
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Krokové motory EMMT-ST

technické daje

VSeobecné technické ddaje - EMMT-ST-42

dele

Velikost pfiruby motori [mm] | 42 mm

Konstrukéni délka Dlouhé Kratké

Jednotka odméfovani Bez Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed- | Bez Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed-
otackovy nootackovy otackovy nootackovy

Jmenovité provozni napéti DC | 48V

Jmenovity proud do motoru 3,4A 1,8A

Trvaly klidovy proud 3,7A 2A

Spickovy proud LA 2A

Jmenovity vykon motoru - 56 W - 17w

Uhel celého kroku 1,8 stupeii

Tolerance @hlu kroku +5%

Pfidrzny moment motoru 0,63 Nm 0,25 Nm

Jmenovity moment? - | 0,54 Nm - | 0,24 Nm

Spickovy moment 0,63 Nm 0,25 Nm

Klidovy tocivy moment -

Jmenovité otacky - | 1000 1/min - | 600 1/min

Max. otacky 3200 1/min 2700 1/min

Max. mechanické otacky 9000 1/min

Konstanta motoru 0,162 Nm/A 0,133 Nm/A

Napétova konstanta, faze 10,6 mV.min 12,1 mV.min

Elektricka asova konstanta 1,3 ms 1,4ms

Tepelna ¢asova konstanta 16 min 22 min

Tepelny odpor 2 K/w 3,5 K/W

Cas It motoru 2s

pocet fazi 2

Pocet polparQ 50

Odpor vinuti faze 0,6 O 2,10

Indukénost vinuti faze, jednot- | 0,8 mH 0,3 mH

liva faze (nefetézena)

Podélna induk¢nosti vedeni Ld | 1,45 mH 1,6 mH

(faze)

K¥izova indukénost vinuti Lq 0,8 mH 3mH

(faze)

Pfipustné axialni zatizeni hii- | 10N

dele

Pfipustné radialni zatiZen hfi- | 28 N

MéFici pfiruba

200 x 200 x 15 mm, ocel

1) Pro motory bez enkodéru neni definovan zadny jmenovity pracovni bod.
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technické Gdaje

VSeobecné technické tdaje - EMMT-ST-57

Krokové motory EMMT-ST

dele

Velikost pfiruby motor(i [nm] | 57 mm

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Stfedni [M]

Jednotka odméfovani Bez [ ] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed- | Bez[_] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed-
otackovy [M] nootackovy [S] otackovy [M] nootackovy [S]

Jmenovité provozni napétiDC | 48V

Jmenovity proud do motoru 52A 5,4 A

Trvaly klidovy proud 6,1A 6,6A

Spickovy proud 8A

Jmenovity vykon motoru - 86 W - 87 W

Uhel celého kroku 1,8 stupefi

Tolerance @hlu kroku +5%

PYidrzny moment motoru 1,86 Nm 1,12 Nm

Jmenovity moment? - | 1,64 Nm - | 0,83 Nm

§pi(:kovV moment 2,1Nm 1,1 Nm

Klidovy tocivy moment -

Jmenovité otacky - | 500 1/min - | 1000 1/min

Max. otacky 1500 1/min 2600 1/min

Max. mechanické otacky 8000 1/min

Konstanta motoru 0,32 Nm/A 0,152 Nm/A

Napétova konstanta, faze 22,6 mV.min 13,1 mV.min

Elektricka asova konstanta 3,7ms 2,9ms

Tepelna ¢asova konstanta 30 min 27 min

Tepelny odpor 1,3 K/W 1,6 K/W

Cas It motoru 2s

pocet fazi 2

Pocet polpart 50

Odpor vinuti faze 0,26 O 0,17 Q

Indukénost vinuti faze, jednot- | 0,95 mH 0,5 mH

liva faze (nefetézena)

Podélna indukécnosti vedeni Ld | 1,75 mH 0,7 mH

(faze)

Kfizova indukénost vinuti Lq 0,95 mH 0,5 mH

(faze)

Pfipustné axialni zatizeni hii- | 15N

dele

Pfipustné radialni zatiZeni hfi- [ 75N

MéFici pfiruba

200 %200 x 15 mm, ocel

1) Pro motory bez enkodéru nenf definovan Zadny jmenovity pracovni bod.
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Krokové motory EMMT-ST

technické daje

Vseobecné technické ddaje - EMMT-ST-87

Velikost pfiruby motori [nm] | 87 mm

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Stfedni [M] Kratké [S]

Jednotka odmérovani Bez [ ] Absolutnien- | Absolutnien- | Bez[_] Absolutnien- | Absolutnien- | Bez[_] Absolutnien- | Absolutni en-

kodér, viceo- kodér, jed- kodér, viceo- kodér, jed- kodér, viceo- kodér, jed-
tackovy [M] nootackovy [S] tackovy [M] nootackovy [S] tackovy [M] nootackovy [S]

Jmenovité provozninapéti DC | 48V

Jmenovity proud do motoru 8,4 A 7,5A 7,8A

Trvaly klidovy proud 10A 8,2A 9,5A

Spickovy proud 10A 12A

Jmenovity vykon motoru - 126 W - 87 W - 159 W
Uhel celého kroku 1,8 stupefi

Tolerance @hlu kroku +5%

PfidrZny moment motoru 9,4 Nm 6,6 Nm 2,4 Nm

Jmenovity moment? - | 8,4 Nm - | 5,9 Nm - | 1,9Nm
Spickovy moment 9,4 Nm 6,8 Nm 2,7 Nm

Klidovy tocivy moment -

Jmenovité otacky - | 140 1/min - | 140 1/min - | 800 1/min
Max. otacky 430 1/min 600 1/min 2200 1/min

Max. mechanické otacky 7000 1/min

Konstanta motoru 1,06 Nm/A 0,79 Nm/A 0,24 Nm/A

Napétova konstanta, faze 78,9 mV.min 56,6 mV.min 15,4 mV.min

Elektricka casova konstanta 9ms 8,5 ms 1,75 ms

Tepelna ¢asova konstanta 37 min 32 min 35 min

Tepelny odpor 0,75 K/wW 0,83 K/W 0,89 K/W

Cas It motoru 2s

pocet fazi 2

Pocet polparQ 50

Odpor vinuti faze 0,30 0,27 Q 0,130

Indukénost vinuti faze, jednot- | 2,7 mH 2,3 mH 0,35 mH

liva faze (nefetézena)

Podélna indukcnosti vedeni Ld | 4,1 mH 3,6 mH 0,56 mH

(faze)

KfiZové indukénost vinuti Lg 2,7 mH 2,3 mH 0,35 mH

(faze)

PHipustné axialni zatizeni hfi- | 60 N

dele

PHipustné radidlni zatiZenf hii- | 220 N

dele

Méfici pfiruba 250x 250 x 15 mm, ocel
1) Pro motory bez enkodéru neni definovan zadny jmenovity pracovni bod.

Technické ddaje - brzdy

Velikost pfiruby motori [nm] | 42 57 87

Pfidrzny moment brzdy 0,63 Nm 1,74 Nm 4,26 Nm

Provozni napéti brzdy, DC 24V

Pfikon brzdy 0,34A 0,38A 0,49A

Pfikon brzdy 8,2W IW 12w

Odpor civky brzdy 70,9 Q 63,80 49,2 Q)

Indukénost civky brzdy 146 mH 107 mH 110 mH

Cas pro odpojenf brzdy 28 ms 32ms 44 ms

(as na sevfen brzdy 41 ms 97 ms 110 ms

Zpozdéni reakce brzdy, DC 8ms 11ms 30 ms

Max. volnob&zné otacky brzdy |9 000 1/min 8000 1/min 7000 1/min

Max. tfeni na jeden brzdny 1500) 6000) 14000]

proces

PoCet nouzovych zastaveniza |1

hodinu

Moment setrvacnosti brzdy 0,006 kg.cm? 0,024 kg.cm? 0,11 kg.cm?

Spinaci cykly pFidrzné brzdy?

10 mil. aktivaci naprazdno (bez tfenit)

1) Smérné hodnoty pro pocet sepnuti (uvolnéni/sepnuti) pfi pouZiti vhradné ve funkci pfidrzné brzdy bez tfeci prace (t]. sevieni za klidu).
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technické idaje

Technické ddaje - enkodéry
Velikost pTiruby motor(i [mm]

42

57

Krokové motory EMMT-ST

87

Jednotka odméfovani

Absolutni enkodér, jed-

Absolutni enkodér, vice-

Absolutni enkodér, jed-

Absolutni enkodér, vice-

Absolutni enkodér, jed-

Absolutni enkodér, vice-

nootackovy [S] otackovy [M] nootackovy [S] otackovy [M] nootackovy [S] otackovy [M]
Vlysilac polohy rotoru, princip | magneticky
méfeni
Rozhrani vysilace polohy rotoru | BiSS-C
Vysilac polohy rotoru, pocet 1 65536 1 65536 1 65536
otacek, které lze sejmout
Vysilac polohy rotoru, provozni | 5V 14V 5V 14V
napéti DC
Vysilac polohy rotoru, rozsah | 4,75 ... 5,25V 4,5..55V 4,75...5,25V 4,75 ...15V 4,75 ...5,25V 4,75..15V
provozniho napéti DC
Vysilac polohy rotoru, pocet 2
period sinus/kosinus na otac-
ku
Vysilac polohy rotoru, hodnoty | 65 536 131072 65536 131072 65536 131072
polohy na otacku
Vlysilac polohy rotoru, rozliseni | 16 bit 17 bit 16 bit 17 bit 16 bit 17 bit

Vlysilac polohy rotoru, systémo-
va pfesnost méfeni dhlu

-540 ... 540 arcsec

-310 ... 310 arcsec

-540 ... 540 arcsec

-310 ... 310 arcsec

-540 ... 540 arcsec

-310 ... 310 arcsec

rozsah

vysilac polohy rotoru, max. 5500 1/min 12000 1/min 5500 1/min 12000 1/min 5500 1/min 12000 1/min
provozni otacky
vysila¢ polohy rotoru, teplotni | -40 ... 105°C

MTTF, soucasti?

106 let, snimac polohy
rotoru

20 let, snimac polohy
rotoru

106 let, snimac polohy
rotoru

20 let, snimac polohy
rotoru

106 let, snimac polohy
rotoru

20 let, snimac polohy
rotoru

1) Uvedené tdaje plati pro teplotu enkodéru / pracovni teplotu 105 °C.

Celkovy moment setrvacnosti na vystupu - EMMT-ST-42

na vystupu

Velikost pfiruby motori [mm] | 42

Konstrukéni délka Kratké [S]

Jednotka odmérovani Bez [ ] Absolutni enkodér, viceotackovy [M] Absolutni enkodér, jednootackovy [S]
Brzda Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B] Bez[] S brzdou [B]
Celkovy moment setrvacnosti | 0,035 kg.cm? 0,041 kg.cm? 0,037 kg.cm? 0,043 kg.cm? 0,035 kg.cm? 0,041 kg.cm?

Celkovy moment setrvacnosti na vystupu - EMMT-ST-42

na vystupu

Velikost priruby motorti [mm] | 42

Konstrukéni délka Dlouhé [L]

Jednotka odméfovani Bez[] Absolutni enkodér, viceotackovy [M] Absolutni enkodér, jednootackovy [S]
Brzda Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B]
Celkovy moment setrvacnosti | 0,082 kg.cm? 0,088 kg.cm? 0,084 kg.cm? 0,09 kg.cm? 0,082 kg.cm? 0,088 kg.cm?

Celkovy moment setrvacnosti na vystupu - EMMT-ST-57

na vystupu

Velikost pfiruby motori [nm] | 57

Konstrukéni délka Stredni [M]

Jednotka odmérovani Bez [ ] Absolutni enkodér, viceotackovy [M] Absolutni enkodér, jednootackovy [S]
Brzda Bez[] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B] Bez[] S brzdou [B]
Celkovy moment setrvacnosti | 0,3 kg.cm? 0,324 kg.cm? 0,306 kg.cm? 0,33 kg.cm? 0,3 kg.cm? 0,324 kg.cm?

Celkovy moment setrvacnosti na vystupu - EMMT-ST-57

na vystupu

Velikost p¥iruby motordl [mm] | 57

Konstrukéni délka Dlouhé [L]

Jednotka odméfovani Bez [ ] Absolutni enkodér, viceotackovy [M] Absolutni enkodér, jednootackovy [S]
Brzda Bez [ ] S brzdou [B] Bez[ ] S brzdou [B] Bez [ ] S brzdou [B]
Celkovy moment setrvacnosti | 0,48 kg.cm? 0,504 kg.cm? 0,486 kg.cm? 0,51 kg.cm? 0,48 kg.cm? 0,504 kg.cm?

2026/09

& www.festo.com/catalogue/...
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Krokové motory EMMT-ST

technické daje

Celkovy moment setrvacnosti na vystupu - EMMT-ST-87

Velikost pfiruby motori [nm] | 87

Konstrukéni délka Kratké [S]

Brzda Bez [ ] S brzdou [B]

Jednotka odmérovani Bez [ ] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed- | Bez[ ] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed-
otackovy [M] nootackovy [S] otackovy [M] nootackovy [S]

Celkovy moment setrvacnosti | 1 kg.cm? 1,006 kg.cm? 1 kg.cm? 1,11 kg.cm? 1,116 kg.cm? 1,11 kg.cm?

na vystupu

Celkovy moment setrvacnosti na vystupu - EMMT-ST-87

Velikost pfiruby motorti [nm] | 87

Konstrukéni délka Sttedni [M]

Brzda Bez [ ] S brzdou [B]

Jednotka odméfovani Bez[ ] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed- | Bez [ ] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed-
otackovy [M] nootackovy [S] otackovy [M] nootackovy [S]

Celkovy moment setrvacnosti | 1,9 kg.cm? 1,906 kg.cm? 1,9 kg.cm? 2,01 kg.cm? 2,016 kg.cm? 2,01 kg.cm?

na vystupu

Celkovy moment setrvacnosti na vystupu - EMMT-ST-87

Velikost pfiruby motorti [mm] | 87

Konstrukéni délka Dlouhé [L]

Brzda Bez[] S brzdou [B]

Jednotka odmérfovani Bez [ ] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed- | Bez[ ] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed-
otackovy [M] nootackovy [S] otackovy [M] nootackovy [S]

Celkovy moment setrvacnosti | 3 kg.cm? 3,006 kg.cm? 3 kg.cm? 3,11 kg.cm? 3,116 kg.cm? 3,11 kg.cm?

na vystupu

Hmotnosti

Velikost pfiruby motori [nm] | 42 57 87

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Kratkeé [S] Dlouhé [L] Stedni [M] Dlouhé [L] Stedni [M] Kratké [S]

Brzda Bez [ ] Sbrzdou |Bez[] |Sbrzdou |Bez[] |Shbrzdou |Bez[] |Sbrzdou |Bez[] |Shbrzdou |Bez[] |Sbrzdou |Bez[] [S brzdou

[B] [B] [B] B] [B] B] [B]
Hmotnost vyrobku 560¢g 770g 370g 590g 1260g |[1660g |900g 1300g |4660g |5490g [3490g |4320g |2050g [2890¢g
8 & www.festo.com/catalogue/... 2026/09
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technické Gdaje

Provozni a okolni podminky — EMMT-ST-42

Krokové motory EMMT-ST

1

Velikost pfiruby motori [mm] | 42

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Krétké [S]

Jednotka odméfovani Bez [ ] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed- | Bez[_] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed-
otackovy [M] nootackovy [S] otackovy [M] nootackovy [S]

Odpovida normam IEC 60034

Konstrukce motoru podle EN IMB5, IMV1, IMV3

60034-7

Stupen kryti IP40

Upozornéni ke stupni kryti IP40 h¥idel motoru, IP65 pro téleso motoru s pfipojovaci technikou

Okolni teplota -15...40°C 0...40°C

Upozornéni k teploté okoli do 80 °C se snizenim parametri -2%/°C

Skladovaci teplota -20...70°C

Max. teplota vinuti 130°C

Sledovéni teploty - Dig. Teplota motoru - Dig. Teplota motoru -
pres BiSS-C pres BiSS-C

Trida jmenovitého vykonu pod- | S1

le EN 60034-1

Tepelnd tfida podle EN60034- | B

Relativni vlhkost vzduchu

0 - 90%, nekondenzujict

Znacka CE (viz prohlaseni o
shodg)?

podle smérnice EU-EMV
podle smérnice EU-RoHS

Znatka UKCA (viz prohlaseni o

podle predpist UK pro EMC

shodg)? podle pfedpisti UK RoHS
Certifikat RCM Mark

c UL us - Recognized (OL)
(tad, ktery vydal certifikat ULE342973

Odolnost vibracim

test pouziti v dopravé, stupefi 2, podle FN 942017-4 a EN 60068-2-6

Odolnost naraztim

zkouska odolnosti naraziim, stupeni 2 podle normy FN942017-5 a EN 60068-2-27

izolaCni pevnost AC

0,6

Shoda s LABS

VDMA24364-z6na lll

Upozornéni k materialu

vsouladu s RoHS

1) Dali informace na www.festo.com/catalogue/emms-st - Downloads.
2) Dalsi informace na www.festo.com/catalogue/emms-st - Downloads.
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Krokové motory EMMT-ST

technické daje

Provozni a okolni podminky - EMMT-ST-57

Velikost pfiruby motor(i [mm] | 57

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Stredni [M]

Jednotka odmérovani Bez [ ] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed- | Bez[ ] Absolutni enkodér, vice- | Absolutni enkodér, jed-
otackovy [M] nootackovy [S] otackovy [M] nootackovy [S]

Odpovida normam IEC 60034

Konstrukce motoru podle EN
60034-7

IMB5, IMV1, IMV3

Stupef kryti

IP40

Upozornéni ke stupni kryti

IP40 hfidel motoru, IP65 pro téleso motoru s pfipojovaci technikou

Okolni teplota

-15... 40°C

Upozornéni k teploté okoli

do 80 °C se snizenim parametrii -2%/°C

1

Skladovaci teplota -20...70°C

Max. teplota vinuti 130°C

Sledovéni teploty - Dig. Teplota motoru - Dig. Teplota motoru -
pres BiSS-C pres BiSS-C

Trida jmenovitého vykonu pod- | S1

le EN 60034-1

Tepelna tfida podle EN60034- | B

Relativni vlhkost vzduchu

0 - 90%, nekondenzujict

Znacka CE (viz prohlaseni o
shodg)V

podle smérnice EU-EMV
podle smérnice EU-RoHS

Znacka UKCA (viz prohlaseni o

podle predpisti UK pro EMC

shodg)? podle pfedpisti UK RoHS
Certifikat RCM Mark

c UL us - Recognized (OL)
(¥ad, ktery vydal certifikat ULE342973

Odolnost vibracim

test pouziti v dopravé, stuperi 2, podle FN 942017-4 a EN 60068-2-6

Odolnost naraziim

zkouska odolnosti narazlim, stuperi 2 podle normy FN942017-5 a EN 60068-2-27

izola¢ni pevnost AC

0,6

Shoda s LABS

VDMA24364-zdna llI

Upozornéni k materialu

vsouladu s RoHS

1) Dalsi informace na www.festo.com/catalogue/emms-st - Downloads.
2) Dal3i informace na www.festo.com/catalogue/emms-st - Downloads.
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technické Gdaje

Krokové motory EMMT-ST

Provozni a okolni podminky — EMMT-ST-87

Velikost pfiruby motori [mnm] | 87

Konstrukéni délka Dlouhé [L] Sttedni [M] Kratké [S]

Jednotka odmérovani Bez [ ] Absolutnien- | Absolutnien- | Bez[ ] Absolutnien- | Absolutnien- | Bez[_] Absolutni en- | Absolutni en-
kodeér, viceo- kodér, jed- kodér, viceo- kodér, jed- kodeér, viceo- kodér, jed-
tackovy [M] nootackovy [S] tackovy [M] nootackovy [S] tackovy [M] nootackovy [S]

Odpovida normam IEC60034

Konstrukce motoru podle EN
60034-7

IMB5, IMV1, IMV3

1

Stupen kryti IP40

Upozornéni ke stupni kryti IP40 hfidel motoru, IP65 pro téleso motoru s pfipojovaci technikou

Okolni teplota -15 ... 40°C

Upozornéni k teploté okoli do 80 °C se snizenim parametri -2%/°C

Skladovaci teplota -20...70°C

Max. teplota vinuti 130°C

Sledovanf teploty - Dig. Teplota - Dig. Teplota - Dig. Teplota -
motoru pfes motoru ptes motoru pfes
BiSS-C BiSS-C BiSS-C

Trida jmenovitého vykonu pod- | S1

le EN 60034-1

Tepelnd tfida podle EN60034- | B

Relativni vlhkost vzduchu

0 - 90%, nekondenzujict

Znacka CE (viz prohlaseni o
shodg)?

podle smérnice EU-EMV
podle smérnice EU-RoHS

Znacka UKCA (viz prohlasenio | podle pfedpist UK pro EMC
shodg)? podle pFedpist UK RoHS
Certifikat RCM Mark

c UL us - Recognized (OL)
Uad, ktery vydal certifikat ULE342973

Odolnost vibracim

test pouZiti v dopravé, stupefi 2, podle FN 942017-4 a EN 60068-2-6

Odolnost naraztim

zkouska odolnosti naraziim, stupefi 2 podle normy FN942017-5 a EN 60068-2-27

izolacni pevnost AC

0,6

Shoda s LABS

VDMA24364-z6na lll

Upozornéni k materialu

v souladu s RoHS

1) Dalsf informace na www.festo.com/catalogue/emms-st - Downloads.
2) Dalsi informace na www.festo.com/catalogue/emms-st - Downloads.

Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-ST-42-S
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[1] $pickovy tocivy moment pfi 24 V DC
[2] Spickovy tocivy moment pfi 48 V DC
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[3] Spickovy tocivy moment s vektorovym fizenim pfi 24 V DC

€ 0.2 \ ' [4] Spickovy tocivy moments vektorovym fizenim pfi 48 V DC

Z| 0.15 \ R [5] jmenovity tocivy moment
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Krokové motory EMMT-ST

technické daje

Tocivy moment M v zvislosti na otackach n pro EMMT-ST-42-L
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Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-ST-57-M
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Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-ST-57-L
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[1] Spickovy tocivy moment pfi 24 V DC

[2] Spickovy tocivy moment pfi 48 V DC

[3] Spickovy tocivy moment s vektorovym Tizenim pfi 24 V DC
[4] Spickovy tocivy moments vektorovym fizenim pfi 48 V DC
[5] jmenovity tocivy moment

Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
motoru.

Dbejte na max. pfipustné otacky pfipojenych a integrovanych komponentt (napf.
enkodér, brzda atd.)!

[1] Spickovy tocivy moment pfi 24 V DC

[2] Spickovy tocivy moment pfi 48 V DC

[3] Spickovy tocivy moment s vektorovym fizenim pf¥i 24V DC
[4] Spickovy tocivy moments vektorovym fizenim pfi 48 V DC
[5] jmenovity toivy moment

Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
motoru.

Dbejte na max. pfipustné otacky pfipojenych a integrovanych komponentt (nap¥.
enkodér, brzda atd.)!

[1] Spickovy tocivy moment pfi 24 V DC

[2] Spickovy tocivy moment pfi 48 V DC

[3] $pickovy tocivy moment s vektorovym fizenim pfi 24V DC
[4] Spickovy tocivy moments vektorovym fizenim pfi 48 V DC
[5] jmenovity to¢ivy moment

Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
motoru.

Dbejte na max. pfipustné otacky pfipojenych a integrovanych komponentt (napf.
enkodér, brzda atd.)!
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Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-ST-87-S

3000

€ \ \\\\
Z AN ~
= 15 N N
= \\ RN
1 N N
\\ N e
\‘ '\‘\ ts
0.5 \ )] \\“ T
0 \ | %s
0 500 1000 1500 2000 2500
n [1/min]
— (1]
= [7]
—— 3]
snmman [4]
mmm= [5]

Tocivy moment M v zvislosti na otackach n pro EMMT-ST-87-M
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Tocivy moment M v zavislosti na otackach n pro EMMT-ST-87-L
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Krokové motory EMMT-ST

[1] $pickovy tocivy moment pfi 24 V DC

[2] Spickovy tocivy moment pfi 48 V DC

[3] Spickovy tocivy moment s vektorovym Tizenim pfi 24 V DC
[4] Spickovy tocivy moments vektorovym fizenim pfi 48 V DC
[5] jmenovity tocivy moment

Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
motoru.

Dbejte na max. piipustné otacky pfipojenych a integrovanych komponent (napf.
enkodér, brzda atd.)!

[1] $pickovy tocivy moment pfi 24 V DC

[2] Spickovy tocivy moment p¥i 48 V DC

[3] $pickovy tocivy moment s vektorovym fizenim pfi 24 V DC
[4] Spickovy tocivy moments vektorovym Fizenim pfi 48 V DC
[5] jmenovity toivy moment

Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
motoru.

Dbejte na max. pfipustné otacky pfipojenych a integrovanych komponentt (napf.
enkodér, brzda atd.)!

[1] $pickovy tocivy moment pfi 24 V DC

[2] 3pickovy tocivy moment pfi 48 V DC

[3] Spickovy tocivy moment s vektorovym fizenim pfi 24 V DC
[4] Spickovy tocivy moments vektorovym Fizenim pfi 48 V DC
[5] jmenovity tocivy moment

Typicka charakteristika motoru pfi jmenovitém napéti a idealizovaném ovladaci
motoru.

Dbejte na max. pfipustné otacky pfipojenych a integrovanych komponentt (napf.
enkodér, brzda atd.)!



https://www.festo.com/catalogue/

Krokové motory EMMT-ST

rozmery

rozméry — EMMT-ST

CAD ke stazeni & www.festo.com

L7 L6
L8
o [T z(’
(=)
L4
[ !
[
! wn
| o
) o 1 - a4
o
—
o 0 _
(- |
L5
L3 L2
¥ o6 =
B1 B3 D1 D3 D5 D6 D7 H1 H3
%} (%] (%]
0,2 hé hs
S
S-B
EMMT-ST-42 L 42 31 5 22 M3 43,8 M17 73,3 41,9
L-B
M
M-B
EMMT-ST-57 L 56,4 47,1 6,35 38,1 5 66,7 M17 88 49,3
L-B
S
S-B
M
EMMT-ST-87 VB 85,9 69,5 11 73 6,6 98,3 M17 118 64,4
L
L-B
L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 R1
+2 +0,5 +0,2
S 94 70
S-B 124 100
EMMT-ST-42 24 2 - 16 33,4 11 2,3
L 112 88
L-B 142 118
M 110,1 89,5
M-B 138,6 118
EMMT-ST-57 20,6 1,6 5 16,7 33,4 11 3
L 131,1 110,5
L-B 159,6 139
S 121 94
S-B 149,5 122,5
M 154,5 127,5
EMMT-ST-87 27 2 8 16 33,4 11 5,5
M-B 183 156
L 184,5 158,5
L-B 213 186
14 & www.festo.com/catalogue/... 2026/09
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rozmery

rozméry - Pfipojeni

w1

Krokové motory EMMT-ST

CAD ke stazeni & www.festo.com
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Krokové motory EMMT-ST

(daje pro objednavky

velikost pfiruby 42
Velikost pfiruby motor(i | Jednotka odméfovani | Brzda obj. €. typ
[mm]
42 mm Bez Bez 8156161 | EMMT-ST-42-S-R
g, 8156167 | EMMT-ST-42-L-R
N S brzdou 8156170 | EMMT-ST-42-1-RB
/%‘ [ 2 8156164 | EMMT-ST-42-S-RB
’ Absolutni enkodér, vice- | Bez 8156169 | EMMT-ST-42-L-RM
otackovy 8156163 | EMMT-ST-42-S-RM
S brzdou 8156166 | EMMT-ST-42-S-RMB
8156172 | EMMT-ST-42-L-RMB
Absolutni enkodér, jed- | Bez 8156162 | EMMT-ST-42-S-RS
nootackovy 8156168 | EMMT-ST-42-L-RS
S brzdou 8156171 | EMMT-ST-42-L-RSB
8156165 | EMMT-ST-42-S-RSB
velikost pfiruby 57
Velikost pTiruby motor(i | Jednotka odméfovani | Brzda obj. €. typ
[mm]
57 mm Bez Bez 8156179 | EMMT-ST-57-L-R
8156173 | EMMT-ST-57-M-R
S brzdou 8156182 | EMMT-ST-57-L-RB
8156176 | EMMT-ST-57-M-RB
Absolutni enkodér, vice- | Bez 8156181 | EMMT-ST-57-L-RM
otackovy 8156175 | EMMT-ST-57-M-RM
S brzdou 8156184 | EMMT-ST-57-L-RMB
8156178 | EMMT-ST-57-M-RMB
Absolutni enkodér, jed- | Bez 8156180 | EMMT-ST-57-L-RS
nootackovy 8156174 | EMMT-ST-57-M-RS
S brzdou 8156183 | EMMT-ST-57-L-RSB
8156177 | EMMT-ST-57-M-RSB
velikost pfiruby 87
Velikost pfiruby motor(i | Jednotka odméfovani | Brzda obj. €. typ
[mm]
87 mm Bez Bez 8156185 | EMMT-ST-87-S-R
8156197 | EMMT-ST-87-L-R
8156191 | EMMT-ST-87-M-R
S brzdou 8156188 | EMMT-ST-87-S-RB
8156200 | EMMT-ST-87-L-RB
8156194 | EMMT-ST-87-M-RB
Absolutni enkodér, vice- | Bez 8156193 | EMMT-ST-87-M-RM
otackovy 8156199 | EMMT-ST-87-L-RM
8156187 | EMMT-ST-87-S-RM
S brzdou 8156196 | EMMT-ST-87-M-RMB
8156190 | EMMT-ST-87-S-RMB
8156202 | EMMT-ST-87-L-RMB
Absolutni enkodér, jed- | Bez 8156186 | EMMT-ST-87-S-RS
nootackovy 8156198 | EMMT-ST-87-L-RS
8156192 | EMMT-ST-87-M-RS
S brzdou 8156201 | EMMT-ST-87-L-RSB
8156189 | EMMT-ST-87-S-RSB
8156195 | EMMT-ST-87-M-RSB

16
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Krokové motory EMMT-ST

pfislusenstvi
Planetové prevodovky pro EMMT-ST-42
Pfevodovy pomér Upozornéni k materidlu | Hmotnost vyrobku obj. ¢. typ
3:1 vsouladu s RoHS 350¢g 549428 | EMGA-40-P-G3-SST-42
5:1 549429 | EMGA-40-P-G5-SST-42
8:1 400g 8141762 | EMGA-40-P-G8-SST-42
12:1 450g 8141763 | EMGA-40-P-G12-SST-42
Pfevodovy pomér Upozornéni k materialu | Hmotnost vyrobku obj. ¢. typ
3:1 v souladu s RoHS 900 g 549430 | EMGA-60-P-G3-SST-57
5:1 549431 | EMGA-60-P-G5-SST-57
8:1 8141764 | EMGA-60-P-G8-SST-57
12:1 1100g 8141765 | EMGA-60-P-G12-SST-57
Pfevodovy pomér Upozornéni k materialu | Hmotnost vyrobku obj. €. typ
3:1 v souladu s RoHS 2100g 549432 | EMGA-80-P-G3-SST-87
5:1 549433 | EMGA-80-P-G5-SST-87
8:1 8141766 |EMGA-80-P-G8-SST-87
12:1 2600g 8141767 | EMGA-80-P-G12-SST-87
Doporuceny priifez kabelu v zavislosti na délce kabelu a ovladaci motoru CMMT-ST
s10m s20m s25m
EMMT-ST-42-5-..
EMMT-ST-4;
EMMT-ST-5] -
EMMT-ST-57-L-
EMMT-ST-87-S.
EMMT-ST-87-M-
EMMT-ST-87-L-
Q6 = 0,5mm*
Q7 = 0,75 mm*
- Q9 =15mm?
Kabely pro motory, priifez 0,5 mm2, pro ovladace motord CMMT-ST
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolniteplota Délka kabelu V| obj. & typ
pohyblivé uloZent
kabelu
78,75 mm Vhodné do ener- | -40... 90 °C 2,5m 8181670 | NEBM-M17G12-EH-2.5-Q6N-LE12
getickych Tetézl 5m 8181668 | NEBM-M17G12-EH-5-Q6N-LE12
7,5m 8190096 | NEBM-M17G12-EH-7.5-Q6N-LE12
10m 8195457 | NEBM-M17G12-EH-10-Q6N-LE12
78,75...81mm 0,5...20m 8181663 | NEBM-LX/M17-

1) pro NEBM-LX/M17-...: volitelna délka kabelu: 0,5 ... 25 m, v délkach po 0,5 m, v3echny priifezy kabeld, Q6, Q7, Q9

pro NEBM-LX/M17-..., prodluZovaci kabely lze konfigurovat také prostfednictvim stavebnice vyrobk

2026/09
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Krokové motory EMMT-ST

pfislusenstvi
Kabely pro motory, priifez 0,75 mm?, pro ovladace motorii CMMT-ST
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabelu V| obj. &. typ
pohyblivé uloZeni
kabelu
78,75 mm Vhodné do ener- | -40 ... 90 °C 2,5m 8195458 | NEBM-M17G12-EH-2.5-Q7N-LE12
getickych fetézli 5m 8195459 | NEBM-M17G12-EH-5-Q7N-LE12
7,5m 8195460 | NEBM-M17G12-EH-7.5-Q7N-LE12
10m 8195461 | NEBM-M17G12-EH-10-Q7N-LE12
78,75 ...81mm 0,5...20m 8181663 | NEBM-LX/M17-
1) pro NEBM-LX/M17-...: volitelna délka kabelu: 0,5 ... 25 m, v délkach po 0,5 m, v3echny prifezy kabelt, Q6, Q7, Q9
pro NEBM-LX/M17-..., prodluZovaci kabely lze konfigurovat také prostfednictvim stavebnice vyrobk
Kabely pro motory, priifez 1,5 mm?, pro ovladace motord CMMT-ST
Polomér ohybu, | Vlastnosti kabelu | Okolni teplota Délka kabelu V| obj. & typ
pohyblivé uloZeni
kabelu
78,75...81mm | Vhodné do ener- | -40...90°C 0,5..20m 8181663 | NEBM-LX/M17-
81mm getickych Tetézl 2,5m 8234028 | NEBM-M17G12-EH-2.5-Q9N-LE12
5m 8234029 | NEBM-M17G12-EH-5-Q9N-LE12
7,5m 8234030 | NEBM-M17G12-EH-7.5-Q9N-LE12
10m 8234031 | NEBM-M17G12-EH-10-Q9N-LE12
1) pro NEBM-LX/M17-...: volitelna délka kabelu: 0,5 ... 25 m, v délkach po 0,5 m, v3echny priifezy kabeld, Q6, Q7, Q9
pro NEBM-LX/M17-..., prodluZovaci kabely |ze konfigurovat také prostfednictvim stavebnice vyrobkii
upeviiovaci pfiruba pro upevnéni konektoru kabelu pro motor (napf. na rozvadéc)
Stupe kryti Shoda s LABS obj. €. typ
P67 VDMA24364-zdna lll 8191777 | NEAM-MF-M17

18
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