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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

คณุสมบตัิ
ได้อย่างรวดเรว็

•	 เทคโนโลยไีฮบรดิ 2 เฟส
•	 มหีนา้แปลนใหเ้ลอืก 3 ขนาด: M = 0.25 ... 9.4 นวิตนัเมตร 

ระดบัการป้องกนั:
•	 IP40 (เพลามอเตอร)์
•	 IP65 (ตวัเรอืนมอเตอรพ์รอ้มเทคโนโลยกีารเช ือ่มตอ่) 

เทคโนโลยกีารเช ือ่มตอ่
•	 เทคโนโลยกีารเช ือ่มตอ่อยา่งงา่ย (OCP: ปลัก๊สายเดยีว) – สายไฮบรดิ: มอเตอรแ์ละสายเช ือ่มตอ่สำ�หรบัการจา่ยไฟและตวัเขา้รหสัในเครือ่งเดยีว
•	 ปลัก๊สามารถหมนุได ้290° 

ระบบการวดัสมับรูณแ์บบดจิติอล:
•	 Single turn
•	 Multiturn 

เครื่องมือทางวิศวกรรม ลงิก ์   electric motion sizing

ประหยดัเวลาดว้ยเครือ่งมอืทางวศิวกรรม: วศิวกรรมอจัฉรยิะเพือ่โซลชู ัน่ทีด่ที ีส่ดุ ความปรารถนาอนัแรงกลา้ของเราคอืการเพิม่ผลผลติของคณุ เครือ่ง
มอืทางวศิวกรรมของเรามสีว่นรว่มทีส่ ำ�คญัในเรือ่งนี ้ตลอดหว่งโซค่ณุคา่ทัง้หมด สิง่เหลา่นีช้ว่ยใหค้ณุออกแบบระบบของคณุไดอ้ยา่งถกูตอ้ง ใชป้รมิาณ
การผลติสำ�รองทีไ่มค่าดคดิ หรอืเพือ่เพิม่ผลผลติมากขึน้ ตัง้แตก่ารสมัผสัครัง้แรกไปจนถงึการปรบัปรงุเครือ่งจกัรของคณุใหท้นัสมยั คณุจะพบเครือ่งมอื
มากมายทีจ่ะเป็นประโยชนก์บัคณุในทกุข ัน้ตอนของโครงการ 

ขนาดการเคลือ่นทีด่ว้ยไฟฟ้า
•	 คน้หาแพค็เกจไดรฟ์ทีเ่หมาะสมทีส่ดุอยา่งรวดเรว็และเช ือ่ถอืได:้ Electric Motion Sizing คำ�นวณการผสมผสานทีเ่หมาะสมของแกนไฟฟ้า มอเตอร์

ไฟฟ้า และตวัควบคมุไดรฟ์เซอรโ์วจากขอ้มลูการใชง้านเพยีงไมก่ีร่ายการ คณุจะไดร้บัขอ้มลูทีเ่กีย่วขอ้งทัง้หมดสำ�หรบัชดุคา่ผสมทีค่ณุเลอืก รวมทัง้
รายการชิน้สว่นและเอกสารประกอบ เพือ่หลกีเลีย่งการตคีวามทีผ่ดิและสง่ผลใหป้ระสทิธภิาพการใชพ้ลงังานของระบบดขี ึน้อยา่งมาก ความสม่ำ�เสมอ
ของ Festo Automation Suite ยงัทำ�ใหก้ารวา่จา้งงา่ยข ึน้สำ�หรบัคณุ 

Festo Automation Suite
•	 การกำ�หนดพารามเิตอร ์การตัง้โปรแกรม และการวา่จา้งในอนิเทอรเ์ฟซทีช่ดัเจนและใชง้านงา่ย
•	 การสนบัสนนุทีเ่หมาะสมทีส่ดุสำ�หรบักระบวนการทีซ่บัซอ้นผา่นผูช้ว่ยทีม่คี ำ�แนะนำ� (เชน่ สำ�หรบัการเริม่ใชง้านเบือ้งตน้ การกำ�หนดคา่ไดรฟ์...)
•	 เขา้ถงึเอกสารทีจ่ ำ�เป็นและขอ้มลูเพิม่เตมิอยา่งรวดเรว็
•	 การรวมไดรฟ์ไฟฟ้าเขา้กบัโปรแกรมควบคมุไดง้า่ย

ไดอะแกรม ลงิก ์   emmt-st

ไดอะแกรมทีแ่สดงในเอกสารนีม้ใีหท้างออนไลนด์ว้ย สามารถแสดงคา่ทีแ่มน่ยำ�ได้

หน่วยวัด
 
[S] ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณ,์ เทริน์เดยีว [M] ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณแ์บบหลายเทริน์

•	 ตำ�แหนง่เชงิมมุถกูกำ�หนดเป็นคา่เฉพาะในรปูแบบรหสั
•	 ตำ�แหนง่จะถกูบนัทกึภายในรอบเดยีวเทา่นัน้ การหมนุรอบตอ่ไป

ทัง้หมดจะตอ้งนบัโดยอปุกรณท์ีซ่อ้นทบั
•	 เมือ่ปิดเครือ่ง ตำ�แหนง่จะถกูบนัทกึภายในรอบเดยีวเทา่นัน้
•	 จำ�เป็นตอ้งมกีารดำ�เนนิการอา้งองิหลงัจากเปิดเครือ่ง

•	 คา่ทีไ่มซ่ ้ำ�กนัในรปูแบบรหสัถกูกำ�หนดใหก้บัตำ�แหนง่เชงิมมุและแตล่ะ
รอบเตม็

•	 ดว้ยประเภทนี ้รอบทัง้หมดจะถกูนบัจนถงึคา่สงูสดุทีก่ ำ�หนด (แมจ้ะปิด
อยู)่

•	 จำ�เป็นตอ้งมกีารเรยีกใชก้ารอา้งองิเพยีงครัง้เดยีวหลงัจากการตดิตัง้ใน
แอปพลเิคชนั

https://www.festo.com/catalogue/
www.festo.com/x/electric-motion-sizing
www.festo.com/pdp/EMMT_ST?tab=DIAGRAMS&jumpToAnchor=true
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

คณุสมบตัิ
เบรค

 
[B] พรอ้มเบรค

หา้มใชเ้บรกจบัยดึเป็นเบรกนริภยั

https://www.festo.com/catalogue/
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

พมิพค์ยี์
001 รุน่ ซรีสี ์

EMMT มอเตอร์

002 ประเภทเครือ่งยนต์

ST สเตป็เปอรม์อเตอร ์ST

003 มอเตอรข์นาดหนา้แปลน [มม.]

42 42
57 57
87 87

004 ระยะเวลา

L ยาว
M ปานกลาง
S สัน้

005 การเช ือ่มตอ่ไฟฟ้า

R คอนเนคเตอรป์รบัมมุได้

006 หนว่ยวดั

ไมม่ ี
M ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณแ์บบหลายเทริน์
S ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณ,์ เทริน์เดยีว

007 เบรค

ไมม่ี
B พรอ้มเบรค

https://www.festo.com/catalogue/
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

แผน่ขอ้มลู
ข้อมูลทางเทคนิคทั่วไป - EMMT-ST-42
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

42 mm

ระยะเวลา ยาว สัน้
หนว่ยวดั ไมม่ ี ตวัเขา้รหสัแบบ

สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว

ไมม่ ี ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว

พกิดัแรงดนัไฟฟ้า DC 48 V
กระแสมอเตอรป์กติ 3.4 A 1.8 A
กระแสไฟหยดุนิง่ตอ่เนือ่ง 3.7 A 2 A
กระแสสงูสดุ 4 A 2 A
จดัอนัดบัเครือ่งยนตก์ำ�ลงั – 56 W – 17 W
มมุสเตป็ทีฟ่ลูสเตป็ 1.8 deg
ความอดทนมมุของข ัน้ตอน ±5%
แรงบดิยดึมอเตอร์ 0.63 Nm 0.25 Nm
พกิดัแรงบดิ1) – 0.54 Nm – 0.24 Nm
แรงบดิสงูสดุ 0.63 Nm 0.25 Nm
แรงบดิคอก –
ความเรว็การหมนุปกติ – 1,000 rpm – 600 rpm
ความเรว็การหมนุสงูสดุ 3,200 rpm 2,700 rpm
ความเรว็กลสงูสดุ 9,000 rpm
คา่คงทีม่อเตอร์ 0.162 Nm/A 0.133 Nm/A
เฟสแรงดนัคงที่ 10.6 mVmin 12.1 mVmin
คา่คงทีเ่วลาไฟฟ้า 1.3 ms 1.4 ms
คา่คงทีเ่วลาความรอ้น 16 min 22 min
ความตา้นทานความรอ้น 2 K/W 3.5 K/W
เครือ่งยนตเ์วลาI²t 2 s
นบัเฟส 2
จำ�นวนคูข่ ัว้ 50
เฟสตา้นทานขดลวด 0.6 Ohm 2.1 Ohm
เฟสตวัเหนีย่วนำ�ทีค่ดเคีย้ว
ตอ่เฟสแตล่ะเฟส (ไมเ่ช ือ่ม
โยง)

0.8 mH 0.3 mH

ขดลวดเหนีย่วนำ�ตามยาว 
Ld (เฟส)

1.45 mH 1.6 mH

ตวัเหนีย่วนำ�การแบง่ขด
ลวด Lq (เฟส)

0.8 mH 3 mH

โหลดเพลาแกนทีอ่นญุาต 10 N
โหลดเพลารศัมทีีอ่นญุาต 28 N
หนา้แปลนวดั 200 x 200 x 15 มม., เหลก็

1) สำ�หรบัมอเตอรท์ีไ่มม่ตีวัเขา้รหสั จะไมม่กีารกำ�หนดจดุการทำ�งานทีร่ะบุ

https://www.festo.com/catalogue/
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

แผน่ขอ้มลู
ข้อมูลทางเทคนิคทั่วไป - EMMT-ST-57
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

57 mm

ระยะเวลา ยาว [L] ปานกลาง [M]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ

สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

พกิดัแรงดนัไฟฟ้า DC 48 V
กระแสมอเตอรป์กติ 5.2 A 5.4 A
กระแสไฟหยดุนิง่ตอ่เนือ่ง 6.1 A 6.6 A
กระแสสงูสดุ 8 A
จดัอนัดบัเครือ่งยนตก์ำ�ลงั – 86 W – 87 W
มมุสเตป็ทีฟ่ลูสเตป็ 1.8 deg
ความอดทนมมุของข ัน้ตอน ±5%
แรงบดิยดึมอเตอร์ 1.86 Nm 1.12 Nm
พกิดัแรงบดิ1) – 1.64 Nm – 0.83 Nm
แรงบดิสงูสดุ 2.1 Nm 1.1 Nm
แรงบดิคอก –
ความเรว็การหมนุปกติ – 500 rpm – 1,000 rpm
ความเรว็การหมนุสงูสดุ 1,500 rpm 2,600 rpm
ความเรว็กลสงูสดุ 8,000 rpm
คา่คงทีม่อเตอร์ 0.32 Nm/A 0.152 Nm/A
เฟสแรงดนัคงที่ 22.6 mVmin 13.1 mVmin
คา่คงทีเ่วลาไฟฟ้า 3.7 ms 2.9 ms
คา่คงทีเ่วลาความรอ้น 30 min 27 min
ความตา้นทานความรอ้น 1.3 K/W 1.6 K/W
เครือ่งยนตเ์วลาI²t 2 s
นบัเฟส 2
จำ�นวนคูข่ ัว้ 50
เฟสตา้นทานขดลวด 0.26 Ohm 0.17 Ohm
เฟสตวัเหนีย่วนำ�ทีค่ดเคีย้ว
ตอ่เฟสแตล่ะเฟส (ไมเ่ช ือ่ม
โยง)

0.95 mH 0.5 mH

ขดลวดเหนีย่วนำ�ตามยาว 
Ld (เฟส)

1.75 mH 0.7 mH

ตวัเหนีย่วนำ�การแบง่ขด
ลวด Lq (เฟส)

0.95 mH 0.5 mH

โหลดเพลาแกนทีอ่นญุาต 15 N
โหลดเพลารศัมทีีอ่นญุาต 75 N
หนา้แปลนวดั 200 x 200 x 15 มม., เหลก็

1) สำ�หรบัมอเตอรท์ีไ่มม่ตีวัเขา้รหสั จะไมม่กีารกำ�หนดจดุการทำ�งานทีร่ะบุ

https://www.festo.com/catalogue/
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

แผน่ขอ้มลู
ข้อมูลทางเทคนิคทั่วไป - EMMT-ST-87
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

87 mm

ระยะเวลา ยาว [L] ปานกลาง [M] สัน้ [S]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสั

แบบสมับรูณ์
แบบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสั
แบบสมับรูณ,์ 
เทริน์เดยีว [S]

ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสั
แบบสมับรูณ์
แบบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสั
แบบสมับรูณ,์ 
เทริน์เดยีว [S]

ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสั
แบบสมับรูณ์
แบบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสั
แบบสมับรูณ,์ 
เทริน์เดยีว [S]

พกิดัแรงดนัไฟฟ้า DC 48 V
กระแสมอเตอรป์กติ 8.4 A 7.5 A 7.8 A
กระแสไฟหยดุนิง่ตอ่เนือ่ง 10 A 8.2 A 9.5 A
กระแสสงูสดุ 10 A 12 A
จดัอนัดบัเครือ่งยนตก์ำ�ลงั – 126 W – 87 W – 159 W
มมุสเตป็ทีฟ่ลูสเตป็ 1.8 deg
ความอดทนมมุของข ัน้ตอน ±5%
แรงบดิยดึมอเตอร์ 9.4 Nm 6.6 Nm 2.4 Nm
พกิดัแรงบดิ1) – 8.4 Nm – 5.9 Nm – 1.9 Nm
แรงบดิสงูสดุ 9.4 Nm 6.8 Nm 2.7 Nm
แรงบดิคอก –
ความเรว็การหมนุปกติ – 140 rpm – 140 rpm – 800 rpm
ความเรว็การหมนุสงูสดุ 430 rpm 600 rpm 2,200 rpm
ความเรว็กลสงูสดุ 7,000 rpm
คา่คงทีม่อเตอร์ 1.06 Nm/A 0.79 Nm/A 0.24 Nm/A
เฟสแรงดนัคงที่ 78.9 mVmin 56.6 mVmin 15.4 mVmin
คา่คงทีเ่วลาไฟฟ้า 9 ms 8.5 ms 1.75 ms
คา่คงทีเ่วลาความรอ้น 37 min 32 min 35 min
ความตา้นทานความรอ้น 0.75 K/W 0.83 K/W 0.89 K/W
เครือ่งยนตเ์วลาI²t 2 s
นบัเฟส 2
จำ�นวนคูข่ ัว้ 50
เฟสตา้นทานขดลวด 0.3 Ohm 0.27 Ohm 0.13 Ohm
เฟสตวัเหนีย่วนำ�ทีค่ดเคีย้ว
ตอ่เฟสแตล่ะเฟส (ไมเ่ช ือ่ม
โยง)

2.7 mH 2.3 mH 0.35 mH

ขดลวดเหนีย่วนำ�ตามยาว 
Ld (เฟส)

4.1 mH 3.6 mH 0.56 mH

ตวัเหนีย่วนำ�การแบง่ขด
ลวด Lq (เฟส)

2.7 mH 2.3 mH 0.35 mH

โหลดเพลาแกนทีอ่นญุาต 60 N
โหลดเพลารศัมทีีอ่นญุาต 220 N
หนา้แปลนวดั 250 x 250 x 15 มม. เหลก็

1) สำ�หรบัมอเตอรท์ีไ่มม่ตีวัเขา้รหสั จะไมม่กีารกำ�หนดจดุการทำ�งานทีร่ะบุ

https://www.festo.com/catalogue/
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

แผน่ขอ้มลู
ข้อมูลทางเทคนิค - เบรก
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

42 57 87

แรงบดิในพยงุเบรก 0.63 Nm 1.74 Nm 4.26 Nm
เบรก DC แรงดนัใชง้าน 24 V
เบรกการใชก้ระแส 0.34 A 0.38 A 0.49 A
คา่พลงังานของเบรค 8.2 W 9 W 12 W
เบรกตา้นทานคอยล์ 70.9 Ohm 63.8 Ohm 49.2 Ohm
เบรกเหนีย่วนำ�ขดลวด 146 mH 107 mH 110 mH
เวลาเบรคแยก 28 ms 32 ms 44 ms
เวลาปิดเบรก 41 ms 97 ms 110 ms
การตอบสนองลา่ชา้ เบรก 
DC

8 ms 11 ms 30 ms

เบรกความเรว็รอบเดนิเบา
สงูสดุ

9,000 rpm 8,000 rpm 7,000 rpm

แรงเสยีดทานสงูสดุตอ่ข ัน้
ตอนการเบรก

1,500 J 6,000 J 14,000 J

จำ�นวนจดุหยดุฉกุเฉนิตอ่
ช ัว่โมง

1

โมเมนตม์วลของความเฉือ่ย
ของเบรก

0.006 kgcm² 0.024 kgcm² 0.11 kgcm²

วงจรสวติช ิง่,เบรกมอื1) 10 ลา้นการทำ�งานทีไ่มไ่ดใ้ชง้าน (ไมม่งีานเสยีดส!ี)

1) ขอ้มลูแนวทางเกีย่วกบัจำ�นวนครัง้ของการสบัสวติช ์(การปลด/การปิด) เมือ่ใชเ้ป็นการเบรกจอดชัว่คราวโดยเฉพาะโดยไมม่กีารเสยีดส ี(เชน่ การหนบีเมือ่หยดุนิง่)

ข้อมูลทางเทคนิค - ตัวเข้ารหัส
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

42 57 87

หนว่ยวดั ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

หลกัการวดัเซน็เซอร์
ตำ�แหนง่โรเตอร์

แมเ่หลก็

อนิเทอรเ์ฟซตวัเขา้รหสั
ตำ�แหนง่โรเตอร์

BiSS-C

เซน็เซอรต์ำ�แหนง่โรเตอร์
สำ�หรบัabsolute detectable 
revolutions

1 65,536 1 65,536 1 65,536

ตวัเขา้รหสัตำ�แหนง่โรเตอร ์
แรงดนัใชง้าน DC

5 V 14 V 5 V 14 V

ตวัเขา้รหสัตำ�แหนง่โรเตอร ์
ชว่งแรงดนัไฟฟ้าทีใ่ชง้าน 
DC

4.75 ... 5.25 V 4.5 ... 5.5 V 4.75 ... 5.25 V 4.75 ... 15 V 4.75 ... 5.25 V 4.75 ... 15 V

Rotor position sensor, 
sinusoidal/cosinusoidal 
periods per revolution

2

คา่ตำ�แหนง่ตวัเขา้รหสั
ตำ�แหนง่โรเตอรต์อ่การ
ปฏวิตั ิ

65,536 131,072 65,536 131,072 65,536 131,072

ความละเอยีดของตวัเขา้
รหสัตำ�แหนง่โรเตอร์

16 bit 17 bit 16 bit 17 bit 16 bit 17 bit

การวดัมมุความแมน่ยำ�ของ
ระบบเขา้รหสัตำ�แหนง่
โรเตอร์

-540 ... 540 arcsec -310 ... 310 arcsec -540 ... 540 arcsec -310 ... 310 arcsec -540 ... 540 arcsec -310 ... 310 arcsec

เซน็เซอรต์ำ�แหนง่โรเตอร์
สงูสดุ ความเรว็ในการ
ทำ�งาน

5,500 rpm 12,000 rpm 5,500 rpm 12,000 rpm 5,500 rpm 12,000 rpm

ชว่งอณุหภมูเิซน็เซอร์
ตำ�แหนง่โรเตอร์

-40 ... 105°C

MTTF สว่นประกอบยอ่ย1) 106 ปี เซนเซอรต์รวจ
จบัตำ�แหนง่โรเตอร์

20 ปี เซนเซอรต์รวจ
จบัตำ�แหนง่โรเตอร์

106 ปี เซนเซอรต์รวจ
จบัตำ�แหนง่โรเตอร์

20 ปี เซนเซอรต์รวจ
จบัตำ�แหนง่โรเตอร์

106 ปี เซนเซอรต์รวจ
จบัตำ�แหนง่โรเตอร์

20 ปี เซนเซอรต์รวจ
จบัตำ�แหนง่โรเตอร์

1) ขอ้มลูทีร่ะบใุชไ้ดก้บัอณุหภมูติวัเขา้รหสั/อณุหภมูใินการทำ�งาน 105°C
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

แผน่ขอ้มลู
โมเมนต์เอาต์พุตรวมของความเฉื่อย - EMMT-ST-42
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

42

ระยะเวลา สัน้ [S]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณแ์บบหลายเทริน์ [M] ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณ,์ เทริน์เดยีว [S]
เบรค ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B] ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B] ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B]

โมเมนตเ์อาทพ์ตุรวมของ
ความเฉือ่ย

0.035 kgcm² 0.041 kgcm² 0.037 kgcm² 0.043 kgcm² 0.035 kgcm² 0.041 kgcm²

โมเมนต์เอาต์พุตรวมของความเฉื่อย - EMMT-ST-42
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

42

ระยะเวลา ยาว [L]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณแ์บบหลายเทริน์ [M] ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณ,์ เทริน์เดยีว [S]
เบรค ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B] ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B] ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B]

โมเมนตเ์อาทพ์ตุรวมของ
ความเฉือ่ย

0.082 kgcm² 0.088 kgcm² 0.084 kgcm² 0.09 kgcm² 0.082 kgcm² 0.088 kgcm²

โมเมนต์เอาต์พุตรวมของความเฉื่อย - EMMT-ST-57
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

57

ระยะเวลา ปานกลาง [M]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณแ์บบหลายเทริน์ [M] ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณ,์ เทริน์เดยีว [S]
เบรค ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B] ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B] ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B]

โมเมนตเ์อาทพ์ตุรวมของ
ความเฉือ่ย

0.3 kgcm² 0.324 kgcm² 0.306 kgcm² 0.33 kgcm² 0.3 kgcm² 0.324 kgcm²

โมเมนต์เอาต์พุตรวมของความเฉื่อย - EMMT-ST-57
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

57

ระยะเวลา ยาว [L]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณแ์บบหลายเทริน์ [M] ตวัเขา้รหสัแบบสมับรูณ,์ เทริน์เดยีว [S]
เบรค ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B] ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B] ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B]

โมเมนตเ์อาทพ์ตุรวมของ
ความเฉือ่ย

0.48 kgcm² 0.504 kgcm² 0.486 kgcm² 0.51 kgcm² 0.48 kgcm² 0.504 kgcm²

โมเมนต์เอาต์พุตรวมของความเฉื่อย - EMMT-ST-87
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

87

ระยะเวลา สัน้ [S]
เบรค ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ

สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

โมเมนตเ์อาทพ์ตุรวมของ
ความเฉือ่ย

1 kgcm² 1.006 kgcm² 1 kgcm² 1.11 kgcm² 1.116 kgcm² 1.11 kgcm²

โมเมนต์เอาต์พุตรวมของความเฉื่อย - EMMT-ST-87
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

87

ระยะเวลา ปานกลาง [M]
เบรค ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ

สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

โมเมนตเ์อาทพ์ตุรวมของ
ความเฉือ่ย

1.9 kgcm² 1.906 kgcm² 1.9 kgcm² 2.01 kgcm² 2.016 kgcm² 2.01 kgcm²

https://www.festo.com/catalogue/
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

แผน่ขอ้มลู
โมเมนต์เอาต์พุตรวมของความเฉื่อย - EMMT-ST-87
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

87

ระยะเวลา ยาว [L]
เบรค ไมม่ ี[_] พรอ้มเบรค [B]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ

สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

โมเมนตเ์อาทพ์ตุรวมของ
ความเฉือ่ย

3 kgcm² 3.006 kgcm² 3 kgcm² 3.11 kgcm² 3.116 kgcm² 3.11 kgcm²

น้ำ�หนัก
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

42 57 87

ระยะเวลา ยาว [L] สัน้ [S] ยาว [L] ปานกลาง [M] ยาว [L] ปานกลาง [M] สัน้ [S]
เบรค ไมม่ ี[_] พรอ้ม

เบรค 
[B]

ไมม่ ี[_] พรอ้ม
เบรค 
[B]

ไมม่ ี[_] พรอ้ม
เบรค 
[B]

ไมม่ ี[_] พรอ้ม
เบรค 
[B]

ไมม่ ี[_] พรอ้ม
เบรค 
[B]

ไมม่ ี[_] พรอ้ม
เบรค 
[B]

ไมม่ ี[_] พรอ้ม
เบรค 
[B]

น้ำ�หนกัผลติภณัฑ์ 560 g 770 g 370 g 590 g 1,260 g 1,660 g 900 g 1,300 g 4,660 g 5,490 g 3,490 g 4,320 g 2,050 g 2,890 g

เงื่อนไขการทำ�งานและสภาพแวดล้อม - EMMT-ST-42
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

42

ระยะเวลา ยาว [L] สัน้ [S]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ

สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ไดม้าตรฐาน IEC 60034
การออกแบบมอเตอรต์าม
มาตรฐาน EN 60034-7

IM B5, IM V1, IM V3

ระดบัการป้องกนั IP40
หมายเหตเุกีย่วกบัระดบั
การป้องกนั

IP40 เพลามอเตอร,์ IP65 สำ�หรบัตวัเรอืนมอเตอรร์วมถงึเทคโนโลยกีารเช ือ่มตอ่

อณุหภมูโิดยรอบ -15 ... 40°C 0 ... 40°C
หมายเหตเุกีย่วกบัอณุหภมูิ
แวดลอ้ม

สงูถงึ 80°C โดยมกีารลดพกิดั -2%/°C

อณุหภมูใินการจดัเกบ็ -20 ... 70°C
อณุหภมูหิมนุสงูสดุ 130°C
การตรวจสอบอณุหภมูิ – แบบดจิทิลั อณุหภมูิ

เครือ่งยนตผ์า่น BiSS-
C

– แบบดจิทิลั อณุหภมูิ
เครือ่งยนตผ์า่น BiSS-
C

–

ระดบัการออกแบบตาม
มาตรฐาน EN 60034-1

S1

ระดบัความรอ้นตาม
มาตรฐาน EN 60034-1

B

ความชืน้สมัพทัธ์ 0 - 90%, ไมค่วบแนน่
เครือ่งหมาย CE (ดปูระกาศ
เกีย่วกบัความสอดคลอ้ง)1)

ตามคำ�สัง่ EU EMC
ตามระเบยีบ RoHS ของสหภาพยโุรป

เครือ่งหมาย UKCA (ดคูำ�
ประกาศความสอดคลอ้ง)2)

ตามระเบยีบขอ้บงัคบัของสหราชอาณาจกัรสำ�หรบั EMC
ตามระเบยีบ RoHS ของสหราชอาณาจกัร

อนญุาต เครือ่งหมาย RCM
c UL เรา - ไดร้บัการยอมรบั (OL)

ใบรบัรองออกโดยหนว่ย
งาน

UL E342973

ความเหนือ่ยลา้ การทดสอบการขนสง่ทีม่รีะดบัความรนุแรง 2 ตาม FN 942017-4 และ EN 60068-2-6
กนักระแทก การทดสอบแรงกระแทกดว้ยระดบัความรนุแรง 2 ตาม FN 942017-5 และ EN 60068-2-27
ความตา้นทานของฉนวนAC 0.6
การปฏบิตัติามขอ้กำ�หนด
ของหอ้งปฏบิตักิาร

VDMA24364 โซน III

วสัดหุมายเหตุ เป็นไปตามขอ้กำ�หนด RoHS

1) ขอ้มลูเพิม่เตมิ www.festo.com/catalogue/emms-st → Downloads
2) ขอ้มลูเพิม่เตมิ www.festo.com/catalogue/emms-st → Downloads
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

แผน่ขอ้มลู
เงื่อนไขการทำ�งานและสภาพแวดล้อม - EMMT-ST-57
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

57

ระยะเวลา ยาว [L] ปานกลาง [M]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ

สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว 
[S]

ไดม้าตรฐาน IEC 60034
การออกแบบมอเตอรต์าม
มาตรฐาน EN 60034-7

IM B5, IM V1, IM V3

ระดบัการป้องกนั IP40
หมายเหตเุกีย่วกบัระดบั
การป้องกนั

IP40 เพลามอเตอร,์ IP65 สำ�หรบัตวัเรอืนมอเตอรร์วมถงึเทคโนโลยกีารเช ือ่มตอ่

อณุหภมูโิดยรอบ -15 ... 40°C
หมายเหตเุกีย่วกบัอณุหภมูิ
แวดลอ้ม

สงูถงึ 80°C โดยมกีารลดพกิดั -2%/°C

อณุหภมูใินการจดัเกบ็ -20 ... 70°C
อณุหภมูหิมนุสงูสดุ 130°C
การตรวจสอบอณุหภมูิ – แบบดจิทิลั อณุหภมูิ

เครือ่งยนตผ์า่น BiSS-
C

– แบบดจิทิลั อณุหภมูิ
เครือ่งยนตผ์า่น BiSS-
C

–

ระดบัการออกแบบตาม
มาตรฐาน EN 60034-1

S1

ระดบัความรอ้นตาม
มาตรฐาน EN 60034-1

B

ความชืน้สมัพทัธ์ 0 - 90%, ไมค่วบแนน่
เครือ่งหมาย CE (ดปูระกาศ
เกีย่วกบัความสอดคลอ้ง)1)

ตามคำ�สัง่ EU EMC
ตามระเบยีบ RoHS ของสหภาพยโุรป

เครือ่งหมาย UKCA (ดคูำ�
ประกาศความสอดคลอ้ง)2)

ตามระเบยีบขอ้บงัคบัของสหราชอาณาจกัรสำ�หรบั EMC
ตามระเบยีบ RoHS ของสหราชอาณาจกัร

อนญุาต เครือ่งหมาย RCM
c UL เรา - ไดร้บัการยอมรบั (OL)

ใบรบัรองออกโดยหนว่ย
งาน

UL E342973

ความเหนือ่ยลา้ การทดสอบการขนสง่ทีม่รีะดบัความรนุแรง 2 ตาม FN 942017-4 และ EN 60068-2-6
กนักระแทก การทดสอบแรงกระแทกดว้ยระดบัความรนุแรง 2 ตาม FN 942017-5 และ EN 60068-2-27
ความตา้นทานของฉนวนAC 0.6
การปฏบิตัติามขอ้กำ�หนด
ของหอ้งปฏบิตักิาร

VDMA24364 โซน III

วสัดหุมายเหตุ เป็นไปตามขอ้กำ�หนด RoHS

1) ขอ้มลูเพิม่เตมิ www.festo.com/catalogue/emms-st → Downloads
2) ขอ้มลูเพิม่เตมิ www.festo.com/catalogue/emms-st → Downloads

https://www.festo.com/catalogue/
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

แผน่ขอ้มลู
เงื่อนไขการทำ�งานและสภาพแวดล้อม - EMMT-ST-87
มอเตอรข์นาดหนา้แปลน 
[มม.]

87

ระยะเวลา ยาว [L] ปานกลาง [M] สัน้ [S]
หนว่ยวดั ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสั

แบบสมับรูณ์
แบบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสั
แบบสมับรูณ,์ 
เทริน์เดยีว [S]

ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสั
แบบสมับรูณ์
แบบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสั
แบบสมับรูณ,์ 
เทริน์เดยีว [S]

ไมม่ ี[_] ตวัเขา้รหสั
แบบสมับรูณ์
แบบหลาย
เทริน์ [M]

ตวัเขา้รหสั
แบบสมับรูณ,์ 
เทริน์เดยีว [S]

ไดม้าตรฐาน IEC 60034
การออกแบบมอเตอรต์าม
มาตรฐาน EN 60034-7

IM B5, IM V1, IM V3

ระดบัการป้องกนั IP40
หมายเหตเุกีย่วกบัระดบั
การป้องกนั

IP40 เพลามอเตอร,์ IP65 สำ�หรบัตวัเรอืนมอเตอรร์วมถงึเทคโนโลยกีารเช ือ่มตอ่

อณุหภมูโิดยรอบ -15 ... 40°C
หมายเหตเุกีย่วกบัอณุหภมูิ
แวดลอ้ม

สงูถงึ 80°C โดยมกีารลดพกิดั -2%/°C

อณุหภมูใินการจดัเกบ็ -20 ... 70°C
อณุหภมูหิมนุสงูสดุ 130°C
การตรวจสอบอณุหภมูิ – แบบดจิทิลั 

อณุหภมูิ
เครือ่งยนต์
ผา่น BiSS-C

– แบบดจิทิลั 
อณุหภมูิ
เครือ่งยนต์
ผา่น BiSS-C

– แบบดจิทิลั 
อณุหภมูิ
เครือ่งยนต์
ผา่น BiSS-C

–

ระดบัการออกแบบตาม
มาตรฐาน EN 60034-1

S1

ระดบัความรอ้นตาม
มาตรฐาน EN 60034-1

B

ความชืน้สมัพทัธ์ 0 - 90%, ไมค่วบแนน่
เครือ่งหมาย CE (ดปูระกาศ
เกีย่วกบัความสอดคลอ้ง)1)

ตามคำ�สัง่ EU EMC
ตามระเบยีบ RoHS ของสหภาพยโุรป

เครือ่งหมาย UKCA (ดคูำ�
ประกาศความสอดคลอ้ง)2)

ตามระเบยีบขอ้บงัคบัของสหราชอาณาจกัรสำ�หรบั EMC
ตามระเบยีบ RoHS ของสหราชอาณาจกัร

อนญุาต เครือ่งหมาย RCM
c UL เรา - ไดร้บัการยอมรบั (OL)

ใบรบัรองออกโดยหนว่ย
งาน

UL E342973

ความเหนือ่ยลา้ การทดสอบการขนสง่ทีม่รีะดบัความรนุแรง 2 ตาม FN 942017-4 และ EN 60068-2-6
กนักระแทก การทดสอบแรงกระแทกดว้ยระดบัความรนุแรง 2 ตาม FN 942017-5 และ EN 60068-2-27
ความตา้นทานของฉนวนAC 0.6
การปฏบิตัติามขอ้กำ�หนด
ของหอ้งปฏบิตักิาร

VDMA24364 โซน III

วสัดหุมายเหตุ เป็นไปตามขอ้กำ�หนด RoHS

1) ขอ้มลูเพิม่เตมิ www.festo.com/catalogue/emms-st → Downloads
2) ขอ้มลูเพิม่เตมิ www.festo.com/catalogue/emms-st → Downloads

แรงบิด M ขึ้นอยู่กับความเรว็รอบ n สำ�หรับ EMMT-ST-42-S

n [1/min]

M
 [N

m
]

0 1000 2000 3000 4000
0

0.05

0.1

0.15

0.2

0.25

0.3

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[1] แรงบดิสงูสดุที ่DC 24 โวลต ์
[2] แรงบดิสงูสดุที ่DC 48 โวลต ์
[3] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 24 โวลต ์
[4] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 48 โวลต ์
[5] แรงบดิทีก่ ำ�หนด 
 
กราฟคณุลกัษณะของมอเตอรท์ีแ่รงดนัไฟฟ้าตามทีก่ ำ�หนดและตวัควบคมุ
มอเตอรใ์นอดุมคต ิ
ความเรว็สงูสดุทีอ่นญุาตในการเริม่ตน้และสิน้สดุ ใหค้วามสนใจกบัสว่น
ประกอบตดิตัง้ภายใน (เชน่ ตวัเขา้รหสั เบรก ฯลฯ)!

https://www.festo.com/catalogue/
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

แผน่ขอ้มลู
แรงบิด M ขึ้นอยู่กับความเรว็รอบ n สำ�หรับ EMMT-ST-42-L

n [1/min]

M
 [N

m
]

0 1000 2000 3000 4000
0

0.1

0.2

0.3

0.4

0.5

0.6

0.7

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[1] แรงบดิสงูสดุที ่DC 24 โวลต ์
[2] แรงบดิสงูสดุที ่DC 48 โวลต ์
[3] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 24 โวลต ์
[4] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 48 โวลต ์
[5] แรงบดิทีก่ ำ�หนด 
 
กราฟคณุลกัษณะของมอเตอรท์ีแ่รงดนัไฟฟ้าตามทีก่ ำ�หนดและตวัควบคมุ
มอเตอรใ์นอดุมคต ิ
ความเรว็สงูสดุทีอ่นญุาตในการเริม่ตน้และสิน้สดุ ใหค้วามสนใจกบัสว่น
ประกอบตดิตัง้ภายใน (เชน่ ตวัเขา้รหสั เบรก ฯลฯ)!

แรงบิด M ขึ้นอยู่กับความเรว็รอบ n สำ�หรับ EMMT-ST-57-M

n [1/min]

M
 [N

m
]

0 1000 2000 3000 4000
0

0.2

0.4

0.6

0.8

1

1.2

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[1] แรงบดิสงูสดุที ่DC 24 โวลต ์
[2] แรงบดิสงูสดุที ่DC 48 โวลต ์
[3] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 24 โวลต ์
[4] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 48 โวลต ์
[5] แรงบดิทีก่ ำ�หนด 
 
กราฟคณุลกัษณะของมอเตอรท์ีแ่รงดนัไฟฟ้าตามทีก่ ำ�หนดและตวัควบคมุ
มอเตอรใ์นอดุมคต ิ
ความเรว็สงูสดุทีอ่นญุาตในการเริม่ตน้และสิน้สดุ ใหค้วามสนใจกบัสว่น
ประกอบตดิตัง้ภายใน (เชน่ ตวัเขา้รหสั เบรก ฯลฯ)!

แรงบิด M ขึ้นอยู่กับความเรว็รอบ n สำ�หรับ EMMT-ST-57-L

n [1/min]

M
 [N

m
]

0 500 1000 1500 2000
0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[1] แรงบดิสงูสดุที ่DC 24 โวลต ์
[2] แรงบดิสงูสดุที ่DC 48 โวลต ์
[3] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 24 โวลต ์
[4] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 48 โวลต ์
[5] แรงบดิทีก่ ำ�หนด 
 
กราฟคณุลกัษณะของมอเตอรท์ีแ่รงดนัไฟฟ้าตามทีก่ ำ�หนดและตวัควบคมุ
มอเตอรใ์นอดุมคต ิ
ความเรว็สงูสดุทีอ่นญุาตในการเริม่ตน้และสิน้สดุ ใหค้วามสนใจกบัสว่น
ประกอบตดิตัง้ภายใน (เชน่ ตวัเขา้รหสั เบรก ฯลฯ)!

https://www.festo.com/catalogue/
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แผน่ขอ้มลู
แรงบิด M ขึ้นอยู่กับความเรว็รอบ n สำ�หรับ EMMT-ST-87-S

n [1/min]

M
 [N

m
]

0 500 1000 1500 2000 2500 3000
0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[1] แรงบดิสงูสดุที ่DC 24 โวลต ์
[2] แรงบดิสงูสดุที ่DC 48 โวลต ์
[3] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 24 โวลต ์
[4] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 48 โวลต ์
[5] แรงบดิทีก่ ำ�หนด 
 
กราฟคณุลกัษณะของมอเตอรท์ีแ่รงดนัไฟฟ้าตามทีก่ ำ�หนดและตวัควบคมุ
มอเตอรใ์นอดุมคต ิ
ความเรว็สงูสดุทีอ่นญุาตในการเริม่ตน้และสิน้สดุ ใหค้วามสนใจกบัสว่น
ประกอบตดิตัง้ภายใน (เชน่ ตวัเขา้รหสั เบรก ฯลฯ)!

แรงบิด M ขึ้นอยู่กับความเรว็รอบ n สำ�หรับ EMMT-ST-87-M

n [1/min]

M
 [N

m
]

0 200 400 600 800
0
1
2
3
4
5
6
7
8

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[1] แรงบดิสงูสดุที ่DC 24 โวลต ์
[2] แรงบดิสงูสดุที ่DC 48 โวลต ์
[3] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 24 โวลต ์
[4] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 48 โวลต ์
[5] แรงบดิทีก่ ำ�หนด 
 
กราฟคณุลกัษณะของมอเตอรท์ีแ่รงดนัไฟฟ้าตามทีก่ ำ�หนดและตวัควบคมุ
มอเตอรใ์นอดุมคต ิ
ความเรว็สงูสดุทีอ่นญุาตในการเริม่ตน้และสิน้สดุ ใหค้วามสนใจกบัสว่น
ประกอบตดิตัง้ภายใน (เชน่ ตวัเขา้รหสั เบรก ฯลฯ)!

แรงบิด M ขึ้นอยู่กับความเรว็รอบ n สำ�หรับ EMMT-ST-87-L

n [1/min]

M
 [N

m
]

0 200 400 600
0

2

4

6

8

10

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[1] แรงบดิสงูสดุที ่DC 24 โวลต ์
[2] แรงบดิสงูสดุที ่DC 48 โวลต ์
[3] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 24 โวลต ์
[4] แรงบดิสงูสดุทีม่กีารลดสนามแมเ่หลก็ที ่DC 48 โวลต ์
[5] แรงบดิทีก่ ำ�หนด 
 
กราฟคณุลกัษณะของมอเตอรท์ีแ่รงดนัไฟฟ้าตามทีก่ ำ�หนดและตวัควบคมุ
มอเตอรใ์นอดุมคต ิ
ความเรว็สงูสดุทีอ่นญุาตในการเริม่ตน้และสิน้สดุ ใหค้วามสนใจกบัสว่น
ประกอบตดิตัง้ภายใน (เชน่ ตวัเขา้รหสั เบรก ฯลฯ)!

https://www.festo.com/catalogue/
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ขนาด
ขนาด – EMMT-ST ดาวนโ์หลดขอ้มลู CAD    www.festo.com

​

B1 B3 D1 D3 D5 D6 D7 H1 H3
⌀ ⌀ ⌀

±0,2 h6 h8

EMMT-ST-42

S

42 31 5 22 M3 43,8 M17 73,3 41,9
S-B

L
L-B

EMMT-ST-57

M

56,4 47,1 6,35 38,1 5 66,7 M17 88 49,3
M-B

L
L-B

EMMT-ST-87

S

85,9 69,5 11 73 6,6 98,3 M17 118 64,4

S-B
M

M-B
L

L-B

L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 R1

±2 ±0,5 ±0,2

EMMT-ST-42

S 94 70

24 2 – 16 33,4 11 2,3
S-B 124 100

L 112 88
L-B 142 118

EMMT-ST-57

M 110,1 89,5

20,6 1,6 5 16,7 33,4 11 3
M-B 138,6 118

L 131,1 110,5
L-B 159,6 139

EMMT-ST-87

S 121 94

27 2 8 16 33,4 11 5,5

S-B 149,5 122,5
M 154,5 127,5

M-B 183 156
L 184,5 158,5

L-B 213 186

​

https://www.festo.com/catalogue/
https://www.festo.com/catalogue/emmt-st


16 www.festo.com/catalogue/... 2569/09

538890238 |  | 01.09.2569

สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

ขนาด
ขนาด – การเชื่อมต่อ ดาวนโ์หลดขอ้มลู CAD    www.festo.com

​

W1 W2

EMMT-ST-... 75° 290°

​

https://www.festo.com/catalogue/
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รายละเอยีดการสัง่ซ ือ้
ขนาดหน้าแปลน 42

มอเตอรข์นาดหนา้
แปลน [มม.]

หนว่ยวดั เบรค หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​

42 mm ไมม่ี ไมม่ ี 8156161 EMMT-ST-42-S-R
8156167 EMMT-ST-42-L-R

พรอ้มเบรค 8156170 EMMT-ST-42-L-RB
8156164 EMMT-ST-42-S-RB

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์

ไมม่ ี 8156169 EMMT-ST-42-L-RM
8156163 EMMT-ST-42-S-RM

พรอ้มเบรค 8156166 EMMT-ST-42-S-RMB
8156172 EMMT-ST-42-L-RMB

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว

ไมม่ ี 8156162 EMMT-ST-42-S-RS
8156168 EMMT-ST-42-L-RS

พรอ้มเบรค 8156171 EMMT-ST-42-L-RSB
8156165 EMMT-ST-42-S-RSB

ขนาดหน้าแปลน 57
มอเตอรข์นาดหนา้
แปลน [มม.]

หนว่ยวดั เบรค หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​

57 mm ไมม่ี ไมม่ ี 8156179 EMMT-ST-57-L-R
8156173 EMMT-ST-57-M-R

พรอ้มเบรค 8156182 EMMT-ST-57-L-RB
8156176 EMMT-ST-57-M-RB

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์

ไมม่ ี 8156181 EMMT-ST-57-L-RM
8156175 EMMT-ST-57-M-RM

พรอ้มเบรค 8156184 EMMT-ST-57-L-RMB
8156178 EMMT-ST-57-M-RMB

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว

ไมม่ ี 8156180 EMMT-ST-57-L-RS
8156174 EMMT-ST-57-M-RS

พรอ้มเบรค 8156183 EMMT-ST-57-L-RSB
8156177 EMMT-ST-57-M-RSB

ขนาดหน้าแปลน 87
มอเตอรข์นาดหนา้
แปลน [มม.]

หนว่ยวดั เบรค หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​

87 mm ไมม่ี ไมม่ ี 8156185 EMMT-ST-87-S-R
8156197 EMMT-ST-87-L-R
8156191 EMMT-ST-87-M-R

พรอ้มเบรค 8156188 EMMT-ST-87-S-RB
8156200 EMMT-ST-87-L-RB
8156194 EMMT-ST-87-M-RB

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณแ์บบหลาย
เทริน์

ไมม่ ี 8156193 EMMT-ST-87-M-RM
8156199 EMMT-ST-87-L-RM
8156187 EMMT-ST-87-S-RM

พรอ้มเบรค 8156196 EMMT-ST-87-M-RMB
8156190 EMMT-ST-87-S-RMB
8156202 EMMT-ST-87-L-RMB

ตวัเขา้รหสัแบบ
สมับรูณ,์ เทริน์เดยีว

ไมม่ ี 8156186 EMMT-ST-87-S-RS
8156198 EMMT-ST-87-L-RS
8156192 EMMT-ST-87-M-RS

พรอ้มเบรค 8156201 EMMT-ST-87-L-RSB
8156189 EMMT-ST-87-S-RSB
8156195 EMMT-ST-87-M-RSB
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

อปุกรณเ์สรมิ
เฟืองแพลนเนตตารี่สำ�หรับ EMMT-ST-42

อตัราทดเกยีร์ วสัดหุมายเหตุ น้ำ�หนกัผลติภณัฑ์ หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​

3:1 เป็นไปตามขอ้กำ�หนด 
RoHS

350 g 549428 EMGA-40-P-G3-SST-42
5:1 549429 EMGA-40-P-G5-SST-42
8:1 400 g 8141762 EMGA-40-P-G8-SST-42
12:1 450 g 8141763 EMGA-40-P-G12-SST-42

เฟืองแพลนเนตตารี่สำ�หรับ EMMT-ST-57
อตัราทดเกยีร์ วสัดหุมายเหตุ น้ำ�หนกัผลติภณัฑ์ หมายเลข

ชิน้สว่น
พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​

3:1 เป็นไปตามขอ้กำ�หนด 
RoHS

900 g 549430 EMGA-60-P-G3-SST-57
5:1 549431 EMGA-60-P-G5-SST-57
8:1 8141764 EMGA-60-P-G8-SST-57
12:1 1,100 g 8141765 EMGA-60-P-G12-SST-57

เฟืองแพลนเนตตารี่สำ�หรับ EMMT-ST-87
อตัราทดเกยีร์ วสัดหุมายเหตุ น้ำ�หนกัผลติภณัฑ์ หมายเลข

ชิน้สว่น
พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​

3:1 เป็นไปตามขอ้กำ�หนด 
RoHS

2,100 g 549432 EMGA-80-P-G3-SST-87
5:1 549433 EMGA-80-P-G5-SST-87
8:1 8141766 EMGA-80-P-G8-SST-87
12:1 2,600 g 8141767 EMGA-80-P-G12-SST-87

หน้าตัดของสายเคเบิลที่แนะนำ� ขึ้นอยู่กับความยาวของสายเคเบิลและตัวควบคุมไดรฟ์ CMMT-ST

สายมอเตอร์ขนาดหน้าตัดสาย 0.5 มม.² สำ�หรับตัวควบคุมไดรฟ์ CMMT-ST
รศัมกีารดดั, 
การเดนิตดิตัง้
สายแบบห
ยดืหยุน่

คณุสมบตัสิาย อณุหภมูโิดย
รอบ

ความยาวสาย
เคเบลิ 1)

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

78.75 mm เหมาะสำ�หรบั
หว่งโซพ่ลงังาน

-40 ... 90 °C 2.5 m 8181670 NEBM-M17G12-EH-2.5-Q6N-LE12
5 m 8181668 NEBM-M17G12-EH-5-Q6N-LE12
7.5 m 8190096 NEBM-M17G12-EH-7.5-Q6N-LE12
10 m 8195457 NEBM-M17G12-EH-10-Q6N-LE12

78.75 ... 81 mm 0.5 ... 20 m 8181663 NEBM-LX/M17-

1) สำ�หรบั NEBM-LX/M17-...: ความยาวสายเคเบลิทีเ่ลอืกได:้ 0.5 ... 25 ม. ในตารางกรดิ 0.5 ม. รวมถงึสว่นตดัขวางของสายเคเบลิทัง้หมด Q6, Q7, Q9 
สำ�หรบั NEBM-LX/M17-...: สายตอ่ขยายยงัสามารถกำ�หนดคา่ไดโ้ดยใชร้ะบบผลติภณัฑโ์มดลูาร์

https://www.festo.com/catalogue/
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สเตป็เปอรม์อเตอร ์EMMT-ST

อปุกรณเ์สรมิ
สายมอเตอร์ขนาดหน้าตัดสาย 0.75 มม.² สำ�หรับตัวควบคุมไดรฟ์ CMMT-ST

รศัมกีารดดั, 
การเดนิตดิตัง้
สายแบบห
ยดืหยุน่

คณุสมบตัสิาย อณุหภมูโิดย
รอบ

ความยาวสาย
เคเบลิ 1)

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

78.75 mm เหมาะสำ�หรบั
หว่งโซพ่ลงังาน

-40 ... 90 °C 2.5 m 8195458 NEBM-M17G12-EH-2.5-Q7N-LE12
5 m 8195459 NEBM-M17G12-EH-5-Q7N-LE12
7.5 m 8195460 NEBM-M17G12-EH-7.5-Q7N-LE12
10 m 8195461 NEBM-M17G12-EH-10-Q7N-LE12

78.75 ... 81 mm 0.5 ... 20 m 8181663 NEBM-LX/M17-

1) สำ�หรบั NEBM-LX/M17-...: ความยาวสายเคเบลิทีเ่ลอืกได:้ 0.5 ... 25 ม. ในตารางกรดิ 0.5 ม. รวมถงึสว่นตดัขวางของสายเคเบลิทัง้หมด Q6, Q7, Q9 
สำ�หรบั NEBM-LX/M17-...: สายตอ่ขยายยงัสามารถกำ�หนดคา่ไดโ้ดยใชร้ะบบผลติภณัฑโ์มดลูาร์

สายมอเตอร์ขนาดหน้าตัดสาย 1.5 มม.² สำ�หรับตัวควบคุมไดรฟ์ CMMT-ST
รศัมกีารดดั, 
การเดนิตดิตัง้
สายแบบห
ยดืหยุน่

คณุสมบตัสิาย อณุหภมูโิดย
รอบ

ความยาวสาย
เคเบลิ 1)

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​ ​ ​

78.75 ... 81 mm เหมาะสำ�หรบั
หว่งโซพ่ลงังาน

-40 ... 90 °C 0.5 ... 20 m 8181663 NEBM-LX/M17-
81 mm 2.5 m 8234028 NEBM-M17G12-EH-2.5-Q9N-LE12

5 m 8234029 NEBM-M17G12-EH-5-Q9N-LE12
7.5 m 8234030 NEBM-M17G12-EH-7.5-Q9N-LE12
10 m 8234031 NEBM-M17G12-EH-10-Q9N-LE12

1) สำ�หรบั NEBM-LX/M17-...: ความยาวสายเคเบลิทีเ่ลอืกได:้ 0.5 ... 25 ม. ในตารางกรดิ 0.5 ม. รวมถงึสว่นตดัขวางของสายเคเบลิทัง้หมด Q6, Q7, Q9 
สำ�หรบั NEBM-LX/M17-...: สายตอ่ขยายยงัสามารถกำ�หนดคา่ไดโ้ดยใชร้ะบบผลติภณัฑโ์มดลูาร์

หน้าแปลนยึดสำ�หรับยึดปลั๊กสายมอเตอร์ (ตัวอย่างเช่น บนตู้ควบคุมไฟฟ้า เป็นต้น)
​

ระดบัการป้องกนั การปฏบิตัติามขอ้กำ�หนดของ
หอ้งปฏบิตักิาร

หมายเลข
ชิน้สว่น

พมิพ์

​ ​ ​ ​ ​

IP67 VDMA24364 โซน III 8191777 NEAM-MF-M17
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