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Usted necesita sistemas eficientes.
Usted quiere minimizar sus costes.
Nosotros le ofrecemos soluciones a medida.

—> WE ARE THE ENGINEERS
OF PRODUCTIVITY.

Sistemas de manipulacion de Festo: versatiles, rentables, a medida.

Disefio a medida, rentabilidad, dinamismo y versatilidad: con Festo puede elegir la solucién
ideal a partir de multitud de sistemas de manipulacién y robots cartesianos. Sus costes se
reduciran gracias a nuestros sistemas listos para la instalacion, nuestros softwares y servicios.
Le apoyamos en todo momento, desde la planificacion del proyecto y el montaje hasta la puesta
en funcionamiento. De este modo puede concentrarse plenamente en sus competencias clave
y aumentar su productividad.

Ingenieria con la Handling Guide Online: eficiente, intuitiva y rapida. Gracias a la nueva herra-
mienta en linea podra configurar y solicitar su sistema de manipulacién en un tiempo récord.
Esta herramienta incorpora todos los conocimientos de nuestros expertos: usted solo tiene que
indicar los datos de su aplicacion. La Handling Guide Online calcula automaticamente las solu-
ciones ideales: incluye modelo CAD, hoja de datos y precio neto. Seleccione el sistema deseado
y podra encargarlo directamente en la tienda online. Imposible obtener con mayor rapidez y faci-
lidad el sistema de manipulacién adecuado.

Mas informacion: Para acceder a la Handling Guide Online
- www.festo.com/handling - www.festo.com/handling-guide



éPor qué merece la pena utilizar robots cartesianos?

La respuesta es muy simple: los robots cartesianos como los de Festo ofrecen miltiples ventajas. Se adaptan
siempre a las tareas y estan dimensionados en su justa medida. También son versatiles: diferentes tecnologias
como la eléctrica y la neumatica o una combinacién de ambas ofrecen siempre la mejor relacion calidad-precio.
Maxima versatilidad en las zonas de carga, dinamica, espacio operativo y mecanica con las variantes de alta
velocidad y los sistemas compactos. Los sistemas compactos con tres carreras ajustables estan concebidos
especialmente para cada aplicacién. Por eso requieren menos espacio para el movimiento y pueden adaptarse
mas facilmente a las condiciones de aplicacion, tanto de forma individual como modular. Esto permite una
cobertura maxima del espacio operativo.

Gracias a su estructura mecanica, son faciles de programar, p. €j. para movimientos verticales solo es necesa-
rio activar un eje. Las funciones como la desconexion de la energia en la posicion de reposo hacen que los
sistemas de manipulacién sean muy eficientes energéticamente. El mantenimiento y la puesta a punto tam-
bién son muy sencillos con los robots cartesianos de Festo.

Obtener el sistema de manipulacion apropiado con la maxima rapidez

No existe una herramienta mas rapida y sencilla: la Handling Guide Online multiplica  Ventajas

varias veces la eficiencia del disefio y le garantiza un dimensionamiento adecuado.

Desde el disefio hasta el suministro y la instalacion solo transcurren unas tres sema-  Rapidez: obtener el sistema de manipulacién
nas. apropiado en apenas 20 minutos, incluyendo el
modelo CAD y el archivo de puesta en funciona-
miento.

Axin deinion —— - Manejo intuitivo: la Handling Guide Online des-
taca por su uso sencillo y por la consulta estruc-
turada de datos.

Eficiencia: reduccion extrema de los costes de
ingenieria. La construccion estara lista en cues-
tién de minutos.

Planificacion segura: se especifica el precio neto
de forma directa. De esta forma puede calcular
los costes con la maxima seguridad.

Tiempo de comercializacién mas breve: desde la
configuracion y el pedido hasta el suministro y la
instalacion solo transcurren unas 3 semanas.
Gracias a ello, llega antes a su destino.

Versatilidad: los sistemas de manipulacién com-
pactos y de gran dinamismo completan la oferta
de la Handling Guide Online. Practicamente
todos sus deseos son 6rdenes. Y si necesita algo
diferente, nos encargaremos de proyectarlo para
usted.




El camino mas rapido hacia su sistema de manipulacion: la Handling Guide Online

La Handling Guide Online es una plataforma de configuracién y pedido, todo en uno. Esta herramienta (inica
de ingenieria en linea le ayuda a configurar y solicitar su sistema de manipulacién. Minimiza sus costes de
ingenieria y le lleva al sistema adecuado en un tiempo récord.

Obtenga su sistema de manipu-
lacion en tres pasos: E—————— Paso 1:

electing the handling solution
www.festo.com/handling-guide — Seleccione el tipo de manipulacion e intro-

) Stgho s sytam Srde ot

e et duzca sus datos de aplicacion en la Handling
Gt } st e Guide Online. La herramienta calcula los siste-
i mas de manipulacién apropiados, incluyendo
e los precios.
— Paso 2:

Result of calculation

Seleccione en la lista de propuestas el sis-
tema de manipulacién que mejor se adapte
a sus necesidades. El modelo CAD en el for-
mato apropiado y la hoja de datos con todos
los datos relevantes estan disponibles inme-
diatamente para su descarga.

Paso 3:
Estan disponibles opciones adicionales que
le permiten configurar el sistema seleccionado

Your handling solution
oo

segln las exigencias especificas. A continua-
cion, afiada el sistema de manipulacién
deseado en la cesta y finalice su pedido.
Festo le entregara en el plazo mas breve posi-

ble un sistema listo para su instalacién, inclu-

yendo toda la documentacion para el usuario

conforme a la Directiva de maquinas de la UE.

Puesta en funcionamiento eficiente:

Los archivos de puesta en funcionamiento se generan individualmente en la Handling Guide Online de
acuerdo con los datos introducidos por el usuario y los célculos del sistema. Puede cargarlos directa-
mente en el controlador del motor. El registro de valores conforme al sistema de manipulacién comprende
las dimensiones de los ejes, las caracteristicas del motor, las constantes de avance y los datos dinamicos.
Como rasgo especialmente destacado, los datos de ajuste del regulador se calculan automaticamente de
acuerdo con la carga (til, el peso especifico y la dindmica del sistema introducidos por el usuario. Gracias
aello, usted o el usuario pueden reducir el tiempo de comercializacion.

¢Tiene requerimientos técnicos especiales? En ese caso, puede enviar a nuestros expertos los
datos de aplicacion introducidos con un solo clic. Ellos confeccionaran una oferta personalizada
para usted.



Configuracion y pedido sencillos: sistemas de manipulacion y robots cartesianos

Los sistemas de manipulacion listos para instalar le proporcionan soluciones rapidas y seguras para todas las
aplicaciones convencionales: completamente montados, probados y configurados, comprenden un sistema de
guia de la energia y un conjunto de accionamiento adecuado, asi como tecnologia de conexiones.

Sistemas de manipulacion 1D

Sistema de un eje: para movimientos en una
dimension

Gracias a su elevada resistencia mecanica y estruc-
tura robusta, el sistema de un eje es ideal para
carreras largas unidimensionales y cargas grandes.
El sistema completo listo para su instalacion puede
integrar maltiples complementos, como el conjunto
de motor y controlador de motor de Festo.

Sistemas de manipulacion 2D

Pértico vertical de dos ejes: para movimientos
verticales en 2D

Gracias a su elevada resistencia mecanica, el por-
tico vertical de dos ejes presenta una gran preci-
sién incluso con carreras muy largas de hasta
3000 mm en direccion Y. La guia de los tubos flexi-
bles y de los cables mediante cadenas de arrastre
garantiza la fiabilidad del funcionamiento y de los
procesos.

Pértico vertical de dos ejes de gran dinamismo:
dinamica maxima en espacios reducidos

El robot cartesiano de gran velocidad se caracteriza
por una dinamica muy elevada de hasta 95 picks/
min, asi como por su gran versatilidad y construc-
ciébn compacta. Esta construido conforme a la
estructura mecanica del pértico vertical de dos ejes
EXCT. Ideal para la manipulacién flexible con liber-
tad de movimiento en el plano vertical con limita-
ciones de espacio.

Pértico horizontal de dos ejes: para movimientos
horizontales en 2D

Gracias a su elevada resistencia mecanica y estruc-
tura robusta, el pértico horizontal de dos ejes
puede utilizarse de manera universal tanto con pie-
zas pesadas como con cargas (tiles elevadas.

Su precision es extraordinaria incluso con carreras
largas.

e Completamente montado y probado

e Cadena de arrastre para un funcionamiento
seguro

e |nterfaz estandarizada para la conexion sencilla
de las diferentes unidades frontales

e Completamente montado y probado
e Montaje e instalacién sencillos, incluso en caso
de mantenimiento

e Muy estrecho y con eje Z muy compacto
e Principio de cinemaética paralela
e Cadena de arrastre integrada

e Estan disponibles diferentes tamafos y variantes
e |nterfaz estandarizada para la conexion sencilla
de las diferentes unidades frontales



Configuracion y pedido sencillos: sistemas de manipulacion y robots cartesianos

Pértico horizontal de dos ejes de gran dinamismo:
dinamica maxima en todo el espacio

El p6rtico con funciones de robética ofrece una ele-
vada dindmica de hasta 100 picks/min que cubre el
espacio operativo de los 2 robots SCARA. El espacio
operativo del pdrtico horizontal de dos ejes XY flexi-
biliza al maximo la manipulacién con movimiento
libre en la superficie.

Pértico horizontal de dos ejes compacto:
cobertura maxima del espacio operativo

Alli donde cada milimetro cuenta, el pértico hori-
zontal de dos ejes compacto basado en EXCM
explota todas sus ventajas. La gran funcionalidad
se combina con un disefio extremadamente com-
pacto y plano y con la méxima cobertura del espa-
cio de trabajo.

Sistemas de manipulacion 3D

Portico con tres ejes: para movimientos tridimen-
sionales

El robot cartesiano es ideal para carreras muy lar-
gas de hasta 3000 mm en direccién X, incluso con
cargas elevadas. La combinacion de varios médulos
de ejes puede utilizarse de manera universal para
manipular piezas ligeras o muy pesadas, asi como
cargas (tiles grandes.

Pértico con tres ejes de gran dinamismo: para una
potencia maxima

Con hasta 100 picks/min, el pértico con tres ejes
basado en EXCH presenta una dindmica maxima,
ademas de ser extremadamente compacto y plano.
El espacio operativo se puede ajustar en direccién
XeY.

Portico con tres ejes compacto: para cargas (tiles
grandes en espacios operativos reducidos

El sistema 3D ocupa un espacio minimo y absorbe
fuerzas y pares elevados de forma 6ptima. Sus
caracteristicas de funcionamiento suave y posicio-
namiento preciso son constantes.

e Extremadamente compacto y plano
e Maxima dinamica gracias a la escasa carga (til
e Practicamente libre de vibraciones

e Ejecucion planay compacta para un aprovecha-
miento éptimo del espacio disponible
e Carga (til elevada

e Componentes neumaticos y eléctricos de selec-
cién libre

e Paquete de motor y controlador de motor de
Festo y cadena de arrastre adecuados

e Maxima dindmica de hasta 100 picks/min

® 30 % mas de potencia gracias a una masa movil
minima

e Centro de gravedad bajo: oscilacién minima, alta
precisidn de posicionamiento y carga minima en
el marco

e Ejecucion planay compacta para un aprovecha-
miento 6ptimo del espacio disponible

e Carga (til elevada

e Longitud y anchura configurables

e Con mini carro eléctrico EGSC o mini carro neu-
matico DGSL



Soluciones y armarios de maniobra especificos para cada aplicacion conforme

a sus necesidades

Desarrollo personalizado

Ademas de sistemas estandarizados y versatiles, Festo también desa-

rrolla sistemas de manipulacion segln las exigencias que se plantean
en cada sector industrial, por ejemplo geometrias de ejes de libre
definicion para la obtencién de ciclos mas breves o bien sistemas
apropiados para su montaje en maquinas con poco espacio.

Las ventajas:

e Rendimiento optimizado

e Soluciones individuales para aplicaciones especiales
e Planificacion del proyecto, disefio y montaje rapidos
e Opcional: soluciones de sujecion individuales

Soluciones adecuadas de armarios de maniobra

Elarmario de maniobra adecuado para su sistema de manipulacion:
tareas de control sencillas y complejas, asi como pick and place, entre
otras, para la realizacién de movimientos precisos, muy dindmicos

y coordinados con hasta 6 ejes. En los armarios de maniobra para
controladores de Festo pueden incluirse los componentes de control
para sistemas con uno o varios ejes de movimiento con la proteccién
necesaria.

Saque partido de la larga experiencia y de los conocimientos técnicos
de nuestros especialistas y describanos de qué tarea se trata. Noso-
tros nos encargamos del resto.

Asistencia en la puesta en funcionamiento de sistemas de ejes

Nos encargamos de que todo salga perfecto. Festo le ofrece su ayuda
en temas de hardware, software y asistencia técnica. Reduccion de
costes y aumento de la disponibilidad del equipo gracias al servicio
de puesta en funcionamiento a cargo de expertos de Festo. Ahorrara
trabajo a sus empleados, ganara tiempo y disfrutara de sistemas
completamente seguros y de maximo rendimiento.

Nuestros servicios:

e Para un funcionamiento fiable: comprobacién de cableado, conexio-
nes, recorrido de desplazamiento y cadenas de energia

e Para recorridos 6ptimos: configuracion y parametrizacion de los ejes

e Para un rendimiento maximo: optimizacién de los parametros de
regulacién y del recorrido de referencia

e Para una seguridad probada: accionamiento de los ejes en modo
de prueba

e Para asegurar el conocimiento: copia de seguridad de los datos
y de la documentacion

e Para un funcionamiento seguro: instruccion de los operadores,
p. ej. para el diagnéstico de errores, la correccion de fallos o para
modificar valores de posicion

e Elservicio de puesta en funcionamiento se encuentra disponible
para los sistemas de 1 eje, 2 ejes y 3 ejes, también en el “paquete
de seguridad” de los sistemas de eje con médulo de seguridad



Simplemente completo: todo de un mismo proveedor ...

Disfrute de la comodidad de contar con el hardware, el software y los servicios de mantenimiento adecuados de la mano de un Gnico provee-
dor: Festo. El paquete completo ofrece desde asesoramiento sobre hardware e ingenieria hasta servicios de posventa y formacion, pasando
por la puesta en funcionamiento especifica de cada aplicacion. De esta manera puede empezar a utilizar su sistema de manipulacion de forma
rapida y 6ptima, reducir los costes del proceso y aumentar la disponibilidad de la planta.

Cinematica ‘ [ Sistema de camara

Sistema inteligente de camara
compacta para control 6ptimo de
calidad y seguimiento de cinta.

Los sistemas mecanicos de gran
dinamismo con cadena de arras-
tre integrada estan disponibles
en varios tamafos y carreras.

Marcos Unidad de control Unidad frontal Asistencia técnica

Marcos probados y de funciona- Control centralizado directa- Soluciones para giro, sujecion Nuestros expertos se encargan
miento seguro. Adecuados para mente en el equipo o bien 0 vacio ligeras, precisas y poten- de sus sistemas de manipula-
todos los tipos de cinematica descentralizado en el armario tes. cién. Contara con nuestro apoyo
y aplicacién, fabricados en alumi-  de maniobra. desde la puesta en funciona-
nio o acero. miento, pasando por la forma-

cién profesional, hasta el servi-
cio posventa.

www.festo.com
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