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Guvenlik 6nlemlerinin EN ISO 13849-1/1EC 61508/IEC 61511/1EC 62061 standartlarina gore tespiti ve degerlendirmesi.

Risk degerlendirmesi

Risk analizi == Risk tespiti

9 Risk azaltimi
== Tasarimsal onlemler

9 Teknik énlemler

Uygulamaya y6nelik degerlendirme

Guvenlik 6nlemlerinin degerlendirimesi
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Bir hareketi

tersine cevirme

E N I SO 13 849 = 1 Elektrikli, pnomatik, hidrolik ya da mekanik, kullanilan enerji tiirinden ve teknolojiden bagimsiz

olarak kontrol sistemlerinin ve her tirden makinenin guvenlikle ilgili pargalarina uygulanir.

Guvenlik dnlemlerinin yeterli olup olmadiginin
degerlendirilmesine yonelik 6 adim

F1
s1

F2

F1
s2

F2

Kategori B/Kategori 1

Dusuk risk

P1
P2
P1
P2
P1
P2
P1

P2

Yiksek risk

. Girdi 1kt
Girdi Mantik Q. . Cikti
sinyali sinyali
Kategori 2
Test sinyali izleme
P Girdi kt
Girdi — Mantik Gkt Cikti
sinyali sinyali
Tetikleme sinyali izleme
Test ikinci kapatma kriteri Tes_t -
Unitesi = veya gosterme unitesinin
ciktisi

S Yaralanma derecesi
S1

Hafif (normal sartlarda iyilesen yaralanma)

1 Risk degerlendirmesi Gerekli Performans Seviyesi'nin (PLr) belirlenmesi

S2  Agir (normal sartlarda iyilesmeyen yaralanma ya da 61iim)

F  Riske maruz kalma sikhgi ve/veya suresi
F1
F2

P Tehlikeden kagma imkani
P1  Belli sartlar altinda mimkin
P2  Nadiren mimkin

a-e Performans seviyesi (PLy)

Kaynak: DIN EN ISO 13849-1 EK 1.2.3

2 Belirlenmis mimariler kategorilerin 6zellikleri

Kategori 3
Girdi Izleme
Girdi sinyali Mantik Cikt Cikti
sinyali
Test sinyali .
Girdi Izleme
Girdi sinyali Mantik Cikti Cikti
sinyali
Category 4
Girdi izleme
Girdi sinyali Mantik Cikt Cikti
sinyali
Test sinyali .
Girdi Izleme
Girdi sinyali Mantik Ckt Cikti
sinyali

3 CCF ortak Nedenli Ariza/ DC Hata Tanilama Kapsaminin Belirlenmesi

Nadiren — pek sik degil ve/veya maruz kalma stiresi kisa
Siklikla — strekli ve/veya maruz kalma suresi uzun

spF=SDD*Es

T?tlkleyen Girdi MantiK — ———— Clktl —— Tahrik
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Guvenlik 6nlemini  Tetikleme Sinyali gtivenli Tehlikeli hareketi . . .
Kurcalamaya kars! korumali, ne tetikler? durumunu bir sekilde kontrol eden cihaz
yetkisiz devreye alma dnleme algilayan cihaz isleyen cihaz
Ornegin: « Isik perdesi = Donanim = Pnématik
%>|  Tehlikeli bir alana = Guvenlik kapisi * Guvenlik rolesi « Elektriksel
yaklasma * Basinca duyarli althk e Glvenlik PLC’si  Hidrolik enerji
_ _ = Guvenlik kapisini = Acil durdurma = Pnématik
Bir hareketi durdurma, acma - Ariza kumanda sistemi
tutma ve bloke etme - Proses sinir - Lazer tarayici
degeri aslyor * Kamera

IEC 61508
IEC 61511
IEC 62061

« Sicaklik sensoru
= Basing sensoru
* Akis hizi sensori

Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik givenlikle ilgili sistemlerin islevsel givenligi.

islevsel giivenlik — proses endiistrisi icin giivenlik enstriimanli sistemler.

Mekanik sistemlerin giivenligi — gtivenlikle ilgili elektrikli, elektronik ve programlanabilir elektronik kontrol
sistemlerinin islevsel glvenligi.

Gerekli Guvenlik Butinlik Seviyesi’'nin (SILr) belirlenmesi
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= SIL (Gluvenlik Butiinlik Seviyesi)
4 adet somut adim (SIL1'den SIL4’e kadar). Glvenlikle ilgili sistemin SIL
degeri ne kadar yuksek olursa, sistemin gerekli glivenlik islevlerini yerine
getirebilme imkani o kadar disuktdir.

HFT Donanim Ariza Toleransi’nin belirlenmesi

HFT 2

Sonug

S1  Tek kiside 6nemsiz yaralanma

S2  Cok sayida kiside ciddi yaralanma ile bir
kisinin 6lima

S3  Cok sayida 6lum

S4  Cok sayida 6luim iceren felaket etkisi

Sikhk

F1  Nadiren - Oldukca sik

F2  Sik-Surekli

Kaginma olasihgi
P1  Belli kosullar altinda mimkdin
P2 Nadiren mumkin

Meydana gelme olasihgi
W1 Oldukea ytiksek
W2 Duisiuk

W3  Cok disiik
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Tek bir arizada gtivenlik
kaybi gerceklesir

e HFT (Donanim Ariza Toleranst)

Gerekli islevin ariza ya da sapma durumunda bile gergeklestirilebilmesi durumu

Guvenlik kaybinin gergeklesmesi igin en 2
arizanin ayni anda meydana gelmesi gerekir.

SFF Guvenli Ariza Fraksiyonu

Guvenlik kaybinin gergeklesmesi icin en 3 arizanin ayni
anda meydana gelmesi gerekir.

*Guvenlik konumu kapali (tiikendi)
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