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it Montaggio e messa in servizio devono essere
effettuati da personale qualificato, in conformita
alle istruzioni d’uso.
Osservare le specifiche/istruzioni riportate nella
relativa documentazione allegata al prodotto.

Osservare le possibilita di combinazione del
DSM-... con i seguenti moduli di ampliamento
(vedi Accessori):

— tipo WSM-...  Kit di fissaggio

— tipo KSM-...  Kit di montaggio battuta
— tipo FLSM-... Dispositivo a ruota libera
— tipo FWSR-... Flangia ad innesto

Assicurare che le presenti istruzioni d’uso siano
disponibili al’ampliamento del DSM-... con i
moduli sopra indicati.

Fori passanti per il fissaggio
Attacchi di alimentazione
Esecuzione quadrata
Albero

Fori di fissaggio filettati
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Modulooscillante .................ccooeiiiiiiiiiiiens it
Tipo DSM-6...10-...

1 Funzionamento e utilizzo

Grazie all’alimentazione alternata del modulo attraverso
gli attacchi pneumatici, la palmola interna del modulo
oscillante tipo DSM-... esegue un movimento oscillante.
Questa oscillazione viene trasformata sull’albero.
ILDSM é destinato al brandeggio di carichi che non
devono compiere rotazioni complete.

2 Condizioni di utilizzo

L’uso improprio pud causare il cattivo funzionamento

del prodotto.

o Assicurarsi che vengano sempre osservate le prescri-
zioni riportate nel presente capitolo.

e Confrontare ivalori limite indicati nelle presenti istru-
zioni d’uso (ad es. per le pressioni, le forze, i momenti,
le temperature, le masse, le velocita) con il caso diim-
piego specifico.

Provvedere a un’adeguata preparazione dell’aria com-
pressa (vedi capitolo “Dati tecnici”).

Tenere presente le condizioni ambientali esistenti nel
luogo d’impiego.

Adottare misure adeguate allo scopo di assicurare il
rispetto delle norme specifiche ad es. dell’associazione
di categoria o di enti nazionali concernenti il luogo
d’impiego.

Togliere il materiale d’imballaggio.

Gliimballaggi possono essere riciclati in base al
materiale di cui sono composti (eccezione: carta oleata
= rifiuti non riciclabili).

La composizione del fluido scelto deve restare invariata
per tutta la durata del prodotto. Esempio: si € scelto di
azionare la valvola con aria compressa non lubrificata si
deve impiegare sempre aria compressa non lubrificata.
Alimentare gradualmente 'impianto pneumatico fino al
raggiungimento della pressione di esercizio. In tal modo
& possibile garantire assolutamente ’'esecuzione di
movimenti controllati degli attuatori.

Per ottenere un’alimentazione graduale all’inserzione si
puo utilizzare la valvola di inserimento tipo HEL-...
Osservare gli avvertimenti e le indicazioni specificate
sui prodotti e sulle rispettive istruzioni d’uso.

Utilizzare il prodotto nel suo stato originale, senza
apportare modifiche non autorizzate.

e Leggere innanzitutto con massima attenzione tutte le
istruzioni d’uso fornite insieme con il prodotto. In
questo modo si possono evitare possibili lavori di
correzione.

3 Montaggio
3.1 Parte meccanica

Definizione:

Massa movimentata = carico (+ massa di un’eventuale
leva)

* Maneggiare il DSM in modo da non danneggiare ’albero
portante.

Prestare particolare attenzione nell’esecuzione delle

seguenti operazioni:

1.Posizionare il DSM in modo da poter raggiungere in
qualsiasi momento gli elementi di comando.

2.Stringere almeno due viti di fissaggio del DSM.

Se viene impiegato il perno quadrato per motivi opzionali:
3.Evitare qualsiasi forza trasversale sul perno quadrato.
Adempie unicamente la funzione di raccordo peri
moduli di ampliamento del tipo WSM-... e KSM-....
(vedi Accessori).
4.Verificare che durante il posizionamento della massa
movimentata siano rispettate le seguenti condizioni:
posizione di montaggio perfettamente allineata,
- forza trasversale ammissibile Fq
— forza assiale ammissibile F.
— momento di inerzia di massa nei limiti.

Le seguenti forze assiali e trasversali sono ammesse:

Diametro |Forza assiale Forza trasversale
ammissibile F| ammissibile Fq

DSM-6-... 10N 15N

DSM-§-... 10N 20N

DSM-10-... |10N 30N

Calcolare preventivamente il momento di inerzia di massa

della massa movimentata. Nel calcolo si devono conside-

rare i bracci delle leve, gli sbracci e le masse applicati al

perno quadrato.

5.Posizionare la massa movimentata sull’albero portante
(albero cilindrico/flangiato):

DSM-6 W DSM-10 DSM-...-FW

6.Assicurarsi che la massa movimentata non possa scivo-
lare dall’albero condotto. Per cid serve la superficie
all’albero (ovvero l’albero cilindrico al DSM-10-...).

¢ Verificare se & necessario aggiungere battute esterne.

Tale eventualita si verifica nei seguenti casi:

— in caso di funzionamento del DSM senza cuscinetti
d’aria sul lato di scarico (ad es. in seguito a lunghe
pause tra le singole oscillazioni).

— in caso di una regolazione dell’angolo di oscillazione.

In caso di utilizzo di battute e ammortizzatori esterni:

e Assicurarsi che sussistano le seguenti condizioni:
— punto di impatto nel baricentro della massa S
(importante in presenza di masse eccentriche m
sul braccio della leva)
— forza diimpatto ammessa
— raggio di battuta minimo ryin
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3.2 Parte pneumatica

e Utilizzare regolatori di portata unidirezionali tipo
GRLA-... oppure GRLZ-... per modulare la velocita di
oscillazione che vengono fissati direttamente sugli
attacchi di alimentazione. Tra la velocita di oscillazione
e laregolazione della portata esiste la seguente
correlazione:

Attacco di alimenta- | Ali- Scarico | Aria di

zione senza regolatore | menta- alimentazion
di portata zione e e di scarico
Velocita della palmola cre- decre- appross.
nell’area di oscillazione: scente scente costante

Tempo di oscillazione breve lunga lunga

risultante

Nel caso di masse eccentriche:

e Verificare la necessita di installare valvole unidirezionali
pilotate tipo HGL-...0 un accumulatore pneumatico tipo
VZ5s-...

Questi due dispositiviimpediscono la caduta improv-
visa della massa movimentata in caso di brusco calo
della pressione.

4 Messa in servizio

In caso di registrazione del DSM:

.............................................. Avvertenza

e Assicurarsi che
— non sia possibile introdurre le mani nell’area di
oscillazione della massa movimentata
— non possano penetrarvi oggetti estranei
(ad es. tramite linstallazione di griglie protettive).

1.1due regolatori di portata unidirezionali installati a
monte devono
— essere prima serrati completamente
— quindi riaperti di ca. 1/2 giro.
2.Accertarsi che i parametri di esercizio rientrino negli
intervalli ammissibili.
3.Predisporre I’alimentazione dell’attuatore in uno dei
modi sottoelencati:
— alimentazione graduale di una camera,
— alimentazione contemporanea di entrambe le
camere, con successivo scarico di una camera.
4.Eseguire un funzionamento di prova.
5.Durante il ciclo di prova controllare ed eventualmente
registrare le seguenti impostazioni al DSM:
— l’area di oscillazione della massa movimentata (solo
in presenza del modulo di ampliamento KSM-...)
- velocita di oscillazione della massa movimentata.
6.Riaprire gradualmente i regolatori di portata unidirezio-
nali finché non si raggiunge la velocita di oscillazione
richiesta. La palmola interna deve raggiungere la posi-
zione di fine corsa con la dovuta forza, senza produrre
tuttavia un impatto violento.

Avvertenza

Un impatto troppo violento determina infatti un rim-
balzo e quindi I’allontanamento della palmola dalla
posizione di fine corsa e la riduzione della durata.

In caso di impatto udibile della palmola:
7.Interrompere il funzionamento di prova.
L’impatto violento puo essere causato da:
— momento di inerzia della massa movimentata troppo
elevato
— eccessiva velocita di oscillazione della massa movi-
mentata
— mancanza del cuscinetto d’aria sul lato di scarico.
8.Eliminare le suddette cause.
9.Ripetere il funzionamento di prova.

Una volta effettuate tutte le correzioni necessarie:
10. Concludere il funzionamento di prova.

5 Uso e funzionamento

Se & previsto un moto oscillatorio ciclico senza interru-

zioni:

e Osservare le frequenze di oscillazione max. ammesse
(vedi Dati tecnici).
Altrimenti ’eccessivo surriscaldamento puo pregiudi-
care la sicurezza di funzionamento del modulo.

6 Manutenzione e cura

In caso di imbrattamento del dispositivo:

e Pulire il DSM con un panno morbido. Per la pulizia sono
ammessi tutti i detergenti non aggressivi (ad es. acqua
saponata con temperatura max. +60 °C).

7 Smontaggio e riparazione

In presenza di masse eccentriche sul braccio di leva:

e Verificare che la massa abbia raggiunto una posizione
stabile (ad es. il punto pili basso) prima di scaricare la
pressione. Altrimenti la massa cade nel momento in cui
si scarica la pressione.

e Volendo usufruire della possibilita di fare revisionare il
DSM, si consiglia di accordarsi per tempo con il nostro
centro di assistenza tecnica.

8 Risoluzione dei problemi

Eventuale | Rimedio

causa

Guasto

Movimento non
uniforme della massa

Errata rego- | Controllare i funzionamenti
lazione della | dei regolatori di portata

movimentata portata (alimentazione o scarico)
* Impatto violento Energia * Registrare una velocita
nella posizione di residua inferiore
fine corsa eccessiva o Utilizzare ammortizzatori
e L’albero portante esterni

non si ferma nella
posizione di fine
corsa

Eseguire il movimento
solo in presenza di un
cuscinetto di aria residua
sul lato di scarico

® Ridurre il carico

9 Accessori

Descrizione Tipo
Dispositivo a ruota libera FLSM-...
Flangia ad innesto FWSR-...
Regolatore di portata unidirezionale | GRLA-...
per la strozzatura dello scarico
Regolatore di portata unidirezionale | GRLZ-...
per la strozzatura dell’alimentazione
Valvola di inserimento HEL-...
Valvola unidirezionale HGL-...
Kit di montaggio battuta KSM-...
Sensore SME-10-..., SMT-10-...
Serbatoio per aria compressa VZS-...
Kit di fissaggio WSM-...
10 Dati tecnici
Tipo DSM- DSM- DSM-
6-...-P 8-...-P 10-...-P
Cod. prod. 173188, 173190, 173192,
173189, 173191, 173193,
185 928, 185 934, 173194,
185929 185935 185 940,
185 941,
185 942

Costruzione Cilindro rotativo con palmola oscillant.

Fluido Aria compressa filtrata (40 pm)

lubrificata o non lubrificata

Posizione di montaggio Qualsiasi

Ammortizzazione Su entrambi i lati, non regolabili

Pressione d’esercizio 3,5 ... max. 8 bar 2,5...8bar
Intervallo di temperatura 0...+60°C
Coppia a 6 bar 0,15 Nm 0,35 Nm 0,85 Nm
Max. momento di inerziadi |0,05x 0,1x 0,2x
massa ammesso sull’albero [ 104 kgm?2 [10%kgm2 | 104 kgm?
motore (senza riduzione
della portata)
Max. carico assiale 10N 10N 10N
ammesso sull’albero
Max. carico trasversale 15N 20N 30N
ammesso sull’albero
Raggio di battuta min.am- | 10 mm 10 mm 13 mm
messo con battuta esterna
Max. forza di impatto am- 15N 30N 60N
missibile sulla battuta fissa
esterna
Tempo di oscillaz. max. con
— DSM-...-90-P conangolo |1s

di oscillazione 90°
— DSM-...-180-P con angolo | 2 s

di oscillazione 180°
— DSM-...-240-P con angolo | 3 s

di oscillazione 240°
Max. angolo di oscillaz. con
- DSM-...-90-P 90° +5° 90° +5° 90° +5°
— DSM.-...-180-P 180° +5° 180° +5° 180° +5°
— DSM-...-240-P - - 240° +5°

Max. angolo di deceleraz. 0,5°

2 Hz (con DSM-...-240-P),
3 Hz (con DSM-...-90-P e

Max. frequenza ammessa

DSM-...-180-P)
Peso (ca.) 0,045 kg | 0,078 kg | 0,14 kg
Materiali: — Corpo Alluminio (anodizzato)
— Albero Acciaio (inox)
- Viti Acciaio (zincato)

— Guarnizioni Poliuretano
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.................................................... Notera

sv Montering och idrifttagning far endast utféras av
behorig personal enligt bruksanvisningen.
Uppgifterna/anvisningarna i dokumentationen som
medféljer respektive produkt ska beaktas.

Beakta kombinationsmdjligheterna for DSM-...
med féljande utbyggnadsmoduler (se tillbehar):

— Typ WSM-... Monteringsbyggsats
— Typ KSM-...  Anslagsbyggsats

— Typ FLSM-... Frigangsenhet

— Typ FWSR-... Fé&stbar flans

Séakerstall att den har bruksanvisningen ar
tillganglig vid utbyggnad av DSM-... med de ovan
namnda modulerna.

Genomgaende fasthal
Tryckluftsanslutningar
Fyrkant

Kraftuttagsaxel

Gangade hal for montering
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Svangmodul ... SV
Typ DSM-6...10-...

1 Funktion och anvéndning

Genom vaxelsidig ventilation av tryckluftsanslutningarna
vrids innerbladet i huset for svangmodulen DSM-... fram
och tillbaka. Denna vridrérelse 6verfors till kraftuttags-
axeln.

DSM &r avsedd for att svdnga nyttolaster, som inte maste
utfora ett helt varv.

2 Forutsattningar for korrekt anvandning av produkten

Felaktig hantering kan leda till felfunktioner.
e Sdkerstdll att det har kapitlets anvisningar alltid foljs.

e Jamfor gransvdrdena i den har bruksanvisningen med
din aktuella applikation (t.ex. tryck, krafter, moment,
temperatur, massa, hastighet).

e Se till att tryckluften forbehandlas korrekt (se Tekniska

data).

Ta hansyn till rddande omgivningsférhallanden.

F6lj lokala géllande lagar och férordningar, t.ex. fran

branschorganisationer och nationella institutioner.

Ta bort férpackningarna.

Férpackningarna kan dtervinnas (undantag: oljepapper

= restavfall).

L&t sammansattningen av det medium som en géang

valts forbli ofrandrad under hela produktens livslangd.

Exempel:

Valt: icke dimsmord tryckluft

Ska bibehallas: alltid icke dimsmord tryckluft.

Pélufta anldggningen langsamt till drifttryck. D4 ror sig

arbetselementen enbart kontrollerat.

Mjukstartventilen av typ HEL-... ger langsam paluftning.

Beakta varningar och anvisningar pa produkten och i

tillhorande bruksanvisningar.

Anvénd produkten i originalskick utan ndgra som helst

egna fordandringar.

e |ds forst igenom samtliga bruksanvisningar som
medfoljer produkten. Det gor att du sparar onddigt
arbete pa grund av eventuella korrigeringar.

3 Montering
3.1 mekanisk

Definition:

rorlig massa = arbetslast (+ massa for eventuell
kldmenhet)

¢ Behandla DSM sa att inga skador upptrader i
kraftuttagsaxeln.

Det géller sarskilt ndr foljande punkter utfors:
1.Placera DSM s& att mangverdelarna alltid &r atkomliga.
2.Skruva i minst tva skruvar for att fasta DSM.

Vid anvdndning av fyrkanten i alternativa syften:
3.Undvik tvérkrafter pa fyrkanten.
Denna fungerar endast som anslutningselement for
utokningsmodulerna av typen WSM-... och KSM-...
(se Tillbehor).
4.Sékerstéll att foljande vérden hélls nar den rorliga
massan placeras:
— forskjutningsfri montering
— tilldten tvdrkraft Fq
— tillaten ldngskraft F|_
— tillatet massatroghetsmoment.

2
fFi ¥
Q
F6ljande langs- och tvarkrafter ar tilldtna:
Nominell |Tilldten langskraft | Tillaten tvarkraft
storlek FL Fq
DSM-6-... 10N 15N
DSM-8&-... 10N 20N
DSM-10-... [10N 30N

Den rorliga massans troghetsmoment bor berdknas.
H&varmar, avldggare och massor pa fyrkanten ska tas
med i berdkningen.

5.Skjut den rérliga massan mot kraftuttagsaxeln
(tapp-/flansaxel).

DSM-6 W DSM-10
DSM-8

6.Sékerstéll att den rorliga massan inte kan glida frén
kraftuttagsaxeln. Ytan pa kraftuttagsaxeln har detta till
uppgift (resp. plattkilsaxeln pd DSM-10-...).

e Kontrollera om externa anslag behdvs.

Det behovs i féljande fall:

— vid drift av DSM utan luftkudde pa franluftssidan
(t.ex. efter langre pauser mellen de enskilda
vridrérelserna).

— vid behov av en exakt instéllning av vridvinkeln.

Vid anvdndning av externa anslag och stotdampare:

e Se till att foljande angivelser foljs:
— Trédffpunkten i massatyngdpunkten S
(viktigt vid excentriska massor m pa havarmen)
— Tillaten anslagskraft
— Minimi-anslagsradie rmin
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3.2 Pneumatisk montering

e Anvénd strypbackventiler av typen GRLA-... eller
GRLZ-... for att stédlla in vridhastigheten. De skruvas in
direkt i tryckluftsanslutningarna. Féljande sammanhang
mellan hastighet och strypsatt galler:

Strypt Tilluft | Franluft [Till- och
luftanslutning franluft
Hastighet dver tilltagande | avtagande | approximativt
vridomradet konstant
Resulterande vridtid kort lang lang

Vid excentriska massor:

e Kontrollera om styrda backventiler av typen HGL-... eller
en tryckluftsbehdllare av typen VZS-... ar nédvéandiga.
Vid hastigt tryckfall undviks darmed att den rérliga
massan plétsligt slar nedat.

4 Idrifttagning

Vid instéllningsarbeten pd DSM:

.................................................. Varning
e Setill att:
— ingen kan gripa inom den rérliga massans
vridomrade
— och att inga fraimmande foremal forekommer dér
(t.ex. med hjélp av skyddsgaller).

1.Vrid bada de férkopplade strypbackventilerna
— forst sa att de &r helt stangda
- Oppna dem sedan med ung. 1/2 varv.
2.Settill att driftférhallandena ligger inom de tilldtna
omradena.
3.Palufta cylindern enligt ett av féljande alternativ:
— langsam paluftning av en sida,
- samtidig paluftning av bada sidor med paféljande
avluftning av en sida.
4.Gor en provkorning.
5.Kontrollera under provkdrningen om féljande
installningar ska férandras pa DSM:
- denrorliga massans vridomrade (endast i
kombination med utékningsmodul KSM-...)
— den rorliga massans vridhastighet.
6.0ppna strypbackventilen igen ldngsamt tills den
onskade vridhastigheten &r installd. Den interna
vridvingen ska nd dndldget utan problem, men inte ga
emot hart.

Varning

Ett for hart anslag gor att vridvingen studsar tillbaka ut
ur andldget, vilket gor att livslangden minskar.

Om vridvingen slar emot sa hart att det hors:
7.Avbryt provkdrningen.

Orsaker till ett fér hart anslag kan vara:

— for hogt massatroghetsmoment for den rérliga

massan

— for hog vridhastighet for den rorliga massan

— ingen tryckluftskudde pa franluftssidan.
8.Se till att ovan ndmnda orsaker dtgardas.
9.Upprepa provkorningen.
Nar alla nédvandiga korrigeringar har utforts:
10. Avsluta provkérningen.

5 Mandvrering och drift

Vid flera oavbrutna vridcykler:

o Se till att de max tillatna vridfrekvenserna féljs
(se Tekniska data).
Annars forsamras funktionssakerheten genom for stark
uppvdarmning.

6 Underhall och skétsel

Vid nedsmutsning av aggregatet:

e Reng6r DSM med en mjuk trasa.
Tilldtna rengoringsmedier &r alla materialskonande
medier (t.ex. varm tvallut upp till +60 °C).

7 Demontering och reparation

Vid excentriska massor pa havarmen:

¢ Se till att massan har uppnatt ett stabilt ldge innan
avluftningen pdbarjas (t.ex. lagsta punkt).
Annars slar massan nedat vid tryckfall.

¢ Kontakta var reparationsservice i tid, om du vill ha
mojlighet att fa din DSM Gversedd.

8 Atgirdande av fel

Driftstorning Mojlig | Atgird
orsak
Den rorliga massan | Strypventil- | Kontrollera strypfunktionerna
ror sig ojamnt erna dr fel (till- eller franluftsstrypning)
installda
* Hartanslagi For stor e Vidlj lagre vridhastighet
andlaget restenergi ® Anvand externa
e Kraftuttagsaxeln stotdampare
forblirinte i e Korendast an mot en
andlaget restluftskudde pa
franluftssidan
® Vilj en mindre massa

9 Tillbehor

Beteckning Typ
Frigdngsenhet FLSM-...
Féstbar flans FWSR-...
Strypbackventil for franluftsstrypning | GRLA-...
Strypbackventil for tilluftsstrypning GRLZ-...
Mjukstartventil HEL-...
Backventil HGL-...
Anslagsbyggsats KSM-...
Givare SME-10-...
SMT-10-...
Tryckluftsbehallare VZ5S-...
Monteringsbyggsats WSM-...
10 Tekniska data
Typ DSM- DSM- DSM-
6-...-P 8-...-P 10-...-P
Artikelnr 173188, 173190, 173192,
173189, 173191, 173193,
185 928, 185 934, 173194,
185929 185935 185 940,
185 941,
185 942

Konstruktion Vridcylinder med vridvinge

Driftmedium Filtrerad (40 pm) tryckluft, dimsmord

eller icke dimsmord

Monteringsldge Valfritt

D@mpning Bada sidor, inte instéllningsbar
Drifttryck 3,5...max 8 bar 2,5...8bar
Temperaturomrade 0...+60°C
Vridmoment vid 6 bar 0,15 Nm 0,35 Nm 0,85 Nm
Max tillaten massa 0,05 x 0,1x 0,2 x
troghetsmoment pé 104 kgm?2 | 104 kgm? 104 kgm?
drivaxeln (ostrypt)
Max tillaten langskraft pa [ 10N 10N 10N
kraftuttagsaxeln
Max tillaten tvarkraft pa 15N 20N 30N
kraftuttagsaxeln
Min tillatna anslagsradie 10 mm 10 mm 13 mm
vid ext. anslag
Max tillaten anslagskraft 15N 30N 60N
pa externt anslag
Max vridtid vid
— DSM-...-90-P med 1s

vridvinkel 90°
— DSM-...-180-P med 2s

vridvinkel 180°
— DSM-...-240-P med 3s

vridvinkel 240°
Max vridvinkel vid
- DSM-...-90-P 90° +5° 90° +5° 90° +5°
- DSM-...-180-P 180° +5° 180° +5° 180° +5°
- DSM-...-240-P - - 240° +5°
Max ddmpningsvinkel 0,5°

Max tillaten frekvens 2 Hz (vid DSM-...-240-P),

3 Hz (vid DSM-...-90-P och

DSM-...-180-P)
Vikt (ca) 0,045 kg |0,078 kg | 0,14 kg
Material:
— Hus Al (@anodoxiderat)
- Axel St (rostfritt)
— Skruvar St (forzinkat)
— Tatningar Polyuretan




