
 Примечание. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

ру Установка и ввод в эксплуатацию должны проводиться

только квалифицированным персоналом в

соответствии с руководством по эксплуатации.

Необходимо обращать внимание на предупреждения и

указания на изделии и в соответствующих

руководствах по эксплуатации.

Должны соблюдаться спецификации/инструкции в

соответствующей документации, поставляемой с

изделием.

В первую очередь необходимо изучить все поставляе­

мые с изделием руководства по эксплуатации. 

Это позволит избежать необходимости в дополнитель­

ных расходах на какие-либо исправительные меры.

1 2 3 4 5 6

78aB aJ 9aA

1 Резьба для крепления

2 Штуцеры для сжатого воздуха

3 Амортизатор с контргайкой (дополнительно)

4 Стопорный рычаг со встроенным магнитом для

контроля положения

5 Пружинное упорное кольцо для крышки

6 Демпфер из упругой пластмассы с контргайкой

(дополнительно)

7 Держатель амортизатора (дополнительно)

8 Фиксирующий винт для держателя амортизатора

9 Угловая шкала

aJ Шестигранник

aA Держатель датчика с бесконтактным концевым

выключателем (дополнительно)

aB Выходной приводной вал

– для DSM-...-B: вал со шпонкой

– для DSM-...-FW-...-B: вал с фланцем

Рис. 1

Поворотный модуль  ру. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Тип DSM-...-270-...-B

1 Назначение и принцип действия

При поочередной подаче в каналы сжатого воздуха внутрен­

няя лопасть в корпусе поворачивается то в одну, то в другую

сторону.

Этот поворот передается на внешний стопорный рычаг и вы­

ходной приводной вал как вращательное движение. Угол по­

ворота может ограничиваться с помощью настраиваемых

элементов амортизации (упругих демпферов или гидроамор­

тизаторов) стопорного рычага. 

Поворотный модуль DSM предназначен для таких рабочих

перемещений, при которых не происходит полный оборот.

2 Транспортировка и хранение

5 Следует учитывать вес модуля DSM: до 7,2 кг.

5 Должны соблюдаться следующие условия хранения:

9 сроки хранения должны быть сведены к минимуму;

9 хранить изделие необходимо в прохладном, сухом и

затененном месте, защищенном от коррозионных

воздействий.

3 Условия использования

 Примечание. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

При неправильном использовании произойдет выход

устройства из строя.

5 При любых обстоятельствах должны соблюдаться

следующие технические условия.

5 Необходимо обращать внимание на предупреждения и

указания на изделии и в соответствующих руководствах

по эксплуатации.

5 Рабочие характеристики устройства не должны превышать

предельных значений, указанных в данной инструкции по

эксплуатации (например, давление, сила, момент силы,

температура, масса).

При соблюдении максимальных пределов данное

устройство должно эксплуатироваться строго в соответствии

с определенными правилами техники безопасности.

5 Необходимо принимать во внимание окружающие условия

в месте эксплуатации устройства. 

В присутствии коррозионных веществ в окружающей среде

(например, озона) будет снижаться срок службы изделия.

5 Необходимо обеспечить соблюдение всех соответствую­

щих правил безопасности, например, принятых торговыми

ассоциациями или государственными властями.

5 Снимите упаковку.

Предполагается, что упаковка подвергнется вторичной

переработке в зависимости от материалов, из которых она

состоит (кромепромасленной бумаги = прочие отходы).

5 Необходима надлежащая подготовка сжатого воздуха

(� Технические характеристики).

5 На протяжении всего срока службы изделия должен исполь­

зоваться один и тот же состав среды. Пример: 

выбран: безмасляный сжатый воздух; 

должен быть при эксплуатации: всегда безмасляный сжатый

воздух.

5 Давление во всей системе должно нагнетаться медленно,

пока не будет достигнуто рабочее давление. Таким образом

обеспечивается управляемость любого движения привода. 

Для медленного начального повышения давления следует

использовать клапан плавного пуска типа HEL.

5 Применяйте устройство в том виде, в каком оно было

поставлено. Самовольная модификация устройства

запрещена.

5 Соблюдать предписанные допуски для моментов затяжки!

При отсутствии специальных указаний допуск составляет

±20 %.

4 Установка

4.1 Монтаж

Определение

перемещаемая масса = рабочая нагрузка 

(+ масса любых рычагов)

5 Необходимо осторожное обращение с модулем DSM, чтобы

не повредить выходной приводной вал.

Это относится, в частности, к следующим моментам: 

1. Проверьте, есть ли необходимость просверлить дополни­

тельные отверстия в крепежном фланце DSM. 

На приведенном ниже чертеже серым цветом показаны

области (G), в которых можно просверлить дополнительные

отверстия на модуле DSM (например, для установки центри­

рующих штифтов).

(G)

2. Расположите модуль DSM таким образом, чтобы обеспечить

легкий доступ к рабочим частям.

3. Закрепите модуль DSM, как минимум, 2 винтами.

Для модулей DSM с полым фланцевым валом:

4. Если необходимо, протяните шланги и кабеля через полый

фланцевый вал.

Внутренний диаметр, который можно использовать для

пропуска шлангов и кабелей, имеет следующие значения:

DSM-...-270-...-B 12 16 25 32 40 63

Внутренний  диаметр [мм] 4,2 8,6 11,5

Через полый фланцевый вал могут пропускаться

Сжатый воздух Вакуум Электрические
линии

Вода, охлаждающая
жидкость, масло,
клей

Если используется шестигранное гнездо для установки

самонастраивающегося второго выходного приводного вала

(на модулях DSM с валом со шпонкой):

5. Необходимо обеспечить, чтобы второй выходной

приводной вал не мог выскользнуть из шестигранного

гнезда aJ.

Это достигается за счет отверстия с резьбой (A) в основании

шестигранного гнезда. В него можно вкрутить крепежный

винт. Это возможно, только если второй выходной

приводной вал полый.

(A)

aJ

6. При установке перемещаемой массы необходимо

соблюдать следующие условия:

9 вал не должен наклоняться;

9 не превышено допустимое радиальное усилие Fz;

9 не превышено допустимое осевое усилие Fx;

9 не превышен допустимый момент инерции 

(� Технические характеристики).

Необходимо рассчитать момент инерции перемещаемой

массы. При расчете необходимо учитывать плечи рычагов,

угловые рычаги и массы на втором приводном валу.

Допустимый момент инерции (� Каталог технических характе­

ристик) зависит от следующих конкретных параметров:

9 номинальные размеры модуля DSM;

9 тип демпфирования в крайних позициях;

9 время поворота;

9 угол поворота.

Определение

Время поворота = время обращения внутренней лопасти +

время демпфирования амортизатора DYSC

DSM-...-270-...-B 12 16 25 32 40 63

DYSC-... 5-5 7-5 7-5 8-8 12-12 16-18

Время демпфирования [с] 0,1 0,1 0,1 0,25 0,3 0,4

Закрепление рабочей нагрузки

5 Наденьте перемещаемую массу на выходной приводной вал

(вал со шпонкой/фланцем):

DSM-...-FW-BDSM-...-B

5 Обеспечьте, чтобы у перемещаемой массы не было возмож­

ности соскочить с выходного приводного вала. 

Это достигается за счет резьбового отверстия в выходном

приводном вале. 

При затягивании винтов необходимо зафиксировать шести­

гранник aJ.

DSM-...-270-...-B 12 16 25 32 40 63

Момент затяжки [Нм] 1,2 1,2 2,9 5,9 9,9 47

DSM-...-270-FW-...-B 12 16 25 32 40 63

Момент затяжки [Нм] 1,2 2,9 5,9 9,9 25 25

7. Отрегулируйте упоры крайних позиций, статически

зависящие от типа.

4.2 Модуль DSM без упоров

 Примечание. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Эксплуатация модуля DSM без амортизаторов приведет к

его поломке. У модуля DSM без упоров нет амортизаторов.

5 Модуль DSM всегда должен эксплуатироваться с

амортизаторами (внутренними или внешними).

Держатели амортизаторов для замещения внутренних амор­

тизаторов можно заказать отдельно и установить на модуле

DSM впоследствии (� Принадлежности).

При использовании внешних упоров и амортизаторов:

 Примечание. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

5 Всегда должны соблюдаться следующие условия:

– точка приложения силы должна совпадать с центром 

масс (важно для нагрузки с эксцентриситетом);

– не должно превышаться максимально допустимое 

усилие остановки и радиус упора не должен быть 

меньше минимального rmin (� Технические 

характеристики);

– должны использоваться предохранительные 

устройства (например, крышка � Принадлежности).

4.3 Настройка модуля DSM с внутренними упорами

 Примечание. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Эксплуатация модуля DSM без амортизаторов приведет к

его поломке.

1. Снимите с корпуса DSM крышку (если присутствует).

2. Закрутите элементы амортизаторов (упругие демпферы или

гидроамортизаторы) в держатель.

Должны соблюдаться указания в сопроводительной

документации.

3. Поверните перемещаемую массу в необходимое конечное

положение:

9 рукой;

9 с помощью гаечного ключа и шестигранника на

поворотном рычаге; aJ.

Для точного позиционирования можно использовать 

угловую шкалу.

DSM-...-270-...-B 12 16 25 32 40 63

Установка  в градусах
(1 деление шкалы =)

[°] 2 1

4. Выкрутите фиксирующие винты из держателя амортизатора.

Чтобы выдвинуть держатели амортизаторов, достаточно

ослабить фиксирующие винты до состояния, когда их можно

просто вытащить.

5. По возможности следует использовать настройки углов

поворота симметрично оси М модуля DSM.

При этом обеспечивается более равномерное движение

при повороте в правую и левую стороны.

6. Проталкивайте ближайший держатель амортизатора по

направлению к стопорному рычагу против усилия амортиза­

тора, пока жесткий упор амортизатора (упругого демпфера

или амортизатора) не соприкоснется со стопорным рычагом. 

Если необходимо, придерживайте модуль за шестигранник.

DSM(-T)-12...63-270-...-B
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 Примечание. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Держатели амортизаторов, закрепленные с недостаточным

моментом затяжки, могут выскочить во время работы, что

приведет к поломке модуля DSM.

7. Снова затяните фиксирующий винт держателя амортизатора

с указанным ниже моментом затяжки. 

Только при указанном моменте затяжки зубья держателя

амортизаторов зацепятся за материал корпуса.

DSM-...-270-...-B 12 16 25 32 40 63

Момент затяжки [Нм] 2,1 4,9 10 16,5 40 79

8. Повторите настройку для другого конечного положения.

9. Верните крышку на DSM, нажав ею на пружинное упорное

кольцо корпуса (если присутствует).

Крышка также может быть пробита высвободившимися

держателями амортизаторов при разрушении элементов в

результате достижения предварительно определенного

предела прочности. 

Соблюдайте инструкции по сборке крышки.

После того, как все упоры отрегулированы:

5 Проверьте, необходимы ли дополнительные амортизаторы

или упоры.

Дополнительные амортизаторы или упоры необходимы в

следующих случаях:

9 если момент инерции перемещаемых масс больше, чем

указанный допустимый момент инерции;

9 если модуль DSM работает без воздушной подушки со

стороны выхлопа (например, после долгих перерывов

между отдельными поворотными движениями).

Держатели амортизаторов для внутренней установки

амортизаторов/упругих демпферов можно заказать

отдельно и установить на модуле DSM впоследствии

(� Принадлежности).

4.4 Пневматическое подключение
5 Для настройки скорости вращения используются дроссели с

обратным клапаном GRLA. 

Они привинчиваются непосредственно к каналам сжатого

воздуха.

При расположении нагрузки с эксцентриситетом:

5 Проверьте, необходимы ли управляемые обратные клапаны

HGL или ресивер сжатого воздуха VZS.

Таким образом можно предотвратить внезапное

соскальзывание перемещаемой нагрузки в случае резкого

падения давления.

4.5 Электрическое подключение
Чтобы распознавались конечные положения:

5 Расположите бесконтактные концевые выключатели (B)

следующим образом:

DSM(-T)-12 ... 40-...-B DSM(-T)-63-...-B

Закрепите бесконтактный концевой
выключатель (B)  SME/SMT-10F-...-KL
на краю с вырезом (A) с держателем
датчика (C).

Закрепите бесконтактный концевой
выключатель (B) SME/SMT-8...-... 
в держателе датчика (E).

Сведения о бесконтактных концевых выключателях и держателях датчиков
� см. раздел принадлежностей по адресу www.festo.com/catalogue

Бесконтактный концевой выключатель срабатывает под

действием магнита (D) на стопорном рычаге.

(D)

(B)

DSM(-T)-12 ... 40-...-B

(A)

(C)

(D)

(B)

DSM(-T)-63-...-B

(E)

5 Ввод в эксплуатацию 

5.1 Ввод в эксплуатацию всей системы
5 Медленно подайте давление во всю систему. 

Таким образом предотвращаются неуправляемые

перемещения. 

5.2 Ввод в эксплуатацию отдельного блока

 Предупреждение. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Опасность получения травмы от вращающихся масс.

5 Модуль DSM должен приводиться в движение, только

если установлены предохранительные устройства.

5 Необходимо удостовериться, что в диапазоне вращения

модуля DSM:

– исключен какой бы то ни было доступ ко всем 

возможным положениям;

– исключено попадание посторонних предметов 

(например, с помощью дополнительного защитного 

экрана).

1. Затяните оба входных дросселя с обратным клапаном:

9 сначала затяните полностью;

9 затем ослабьте примерно на один поворот.

2. Условия эксплуатации должны соответствовать предельным

значениям.

3. Подайте давление в привод одним из следующих способов,

по выбору:

9 медленная подача давления с одной из сторон;

9 одновременная подача давления с обеих сторон с

последующим сбросом с одной из сторон.

4. Пусковое испытание.

5. Во время пускового испытания проверьте, есть ли

необходимость изменить следующие настройки модуля

DSM:

9 диапазон вращения перемещаемой массы;

9 скорость вращения перемещаемой массы;

9 настройка демпфирования для DSM-...-P1.

6. Медленно открывайте дроссели с обратным клапаном, пока

не установится необходимая скорость вращения. Внутрен­

няя поворотная лопасть должна достигать конечного поло­

жения надежно, но без сильного удара.

 Примечание. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Если удар слишком силен, это будет вызывать отскок
поворотной лопасти от конечного положения, что приведет
к снижению срока службы.

Если слышен сильный стук поворотной лопасти:

7. Прекратите испытание. 

Причинами сильного стука могут быть следующие:

9 слишком высокий момент инерции перемещаемой

массы;

9 слишком высокая скорость вращения перемещаемой

массы;

9 отсутствие воздушной подушки со стороны выхлопа;

9 недостаточная амортизация;

9 неправильная настройка демпфирование для DSM−...−P1.

8. Обязательно устраните упомянутые выше причины.

9. Повторите испытание.

После внесения всех необходимых исправлений.

10. Завершите испытание.

5.3 Окончательная настройка конечных положений

 Примечание. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Если амортизатор установлен слишком далеко или слишком
близко, стопорный рычаг:
– ударяет по амортизатору без амортизации;

или
– ударяет по амортизатору под недопустимым углом.

В таком случае существует риск повреждения модуля DSM
или амортизатора.

5 Амортизатор должен быть установлен не дальше и не

ближе, чем показано в приведенной далее таблице.

В противном случае эффективность амортизации аморти­

затора/упругого демпфера будет недостаточной или даже

полностью отсутствовать.

5 Подайте давление в необходимом конечном положении

модуля DSM. 

Конечные положения можно регулировать под давлением.

1. Снимите с корпуса крышку (если присутствует).

2. Открутите контргайки (см. следующий рисунок K) 

от амортизатора. 

Вывинченную часть амортизатора (упругого демпфера aC / aD

или амортизатора aE ) можно использовать для компенсации

отклонения конечного положения. Это выполняется при пред­

варительной регулировке, когда амортизатор сдвигается 

относительно стопорного рычага не под давлением.

aE

(K)

DSM-...-P1

DSM-...-CC

aD

(K)

DSM-...-P
aC

(K)

3. Закрутите амортизатор в держатель амортизатора или

выкрутите его из него с помощью шестигранного гаечного

ключа. 

В приведенной ниже таблице указана допустимая длина

вывинченной части L.

DSM-... 12 16 25 32 40 63

L aC
L aD

[мм] 0 ... 2,5 0 ... 3 0 ... 4 0 ... 4,5 0 ... 5,2 0 ... 6,6

L aE [мм] 0 ... 1,25 0 ... 1,5 0 ... 2 0 ... 2,25 0 ... 2,7 0 ... 3,3

L = длина вывинченной части

После того, как все упоры отрегулированы:

4. Снова затяните контргайки (K) амортизатора. В приведен­

ной ниже таблице указан допустимый момент затяжки MA.

DSM-... 12 16 25 32 40 63

MA [Нм] 2 3 3 5 20 35

MA = Момент затяжки контргайки (K)

5. Проверьте правильность срабатывания бесконтактных

концевых выключателей.

6. Верните крышку на DSM, нажав ею на пружинное упорное

кольцо (если присутствует).

7. Повторите испытание.

6 Управление и эксплуатация
В течение нескольких непрерывных циклов поворота:

5 Удостоверьтесь, что не превышается максимальная

допустимая частота переключения (� Технические

характеристики). В противном случае снизится

эксплуатационная надежность из-за чрезмерного нагрева.

Чтобы продлить срок службы амортизаторов.

5 Нанесите тонкий слой густой смазки на стопорные крышки

амортизаторов. 

Проверка правильности функционирования.

5 Проверяйте амортизаторы на потерю смазки каждые

2 миллиона циклов переключения.

5 Заменяйте амортизаторы с видимой потерей смазки или, по

крайней мере, каждые 5 миллионов циклов переключения

(� Принадлежности).

7 Уход и техническое обслуживание
В случае загрязнения устройства:

5 Протрите модуль DSM-... мягкой тканью. 

Допускается применять любые неабразивные моющие

средства (например, теплый мыльный раствор с

температурой до +60 °C).

8 Демонтаж и ремонт
При расположении нагрузки на рычаге с эксцентриситетом:

 Предупреждение. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Опасность получения травмы из-за внезапного
соскальзывания нагрузки в случае падения давления.

5 Нагрузка должна находиться в устойчивом положении

перед сбросом давления из модуля DSM (например, в

самой нижней точке).

Рекомендуется:

5 вернуть изделие в ремонтную службу компании. 

Тогда будут выполнены все необходимые точные регули­

ровки и испытания.

5 Информацию о запасных частях и поддержке можно найти

по адресу: www.festo.com/spareparts.

9 Принадлежности

 Примечание. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

Используйте соответствующие принадлежности из каталога

www.festo.com/catalogue

10 Устранение неисправностей

Неисправность Возможная
причина

Действия

Неравномерное
движение
перемещаемой
массы.

Неправильно
вставлены
дроссели

Проверьте работу дросселей
(выхлопных дросселей)

Асимметричная
настройка углов

Целесообразна симметричная
настройка

9 Сильные удары
в конечном
положении

9 Приводной вал
не остается в
конечном
положении

Слишком
высокая
остаточная
энергия

9 Выберите более низкую скорость
вращения

9 Используйте внешние
амортизаторы

9 Направьте движение только
против воздушной подушки со
стороны выхлопа

9 Выберите более легкую нагрузку

11 Технические характеристики

DSM-...-270-...-B 12 16 25 32 40 63

Конструкция неполноповоротный  привод с
лопастью

Рабочая среда фильтрованный сжатый воздух,
сqмаслом или без масла

Демпфирование в конечных
положениях

нет (может эксплуатироваться
только с амортизаторами)

Угол поворота [°] 270

Пневматическое
присоединение

M5 Gx G¼

Мин. рабочее давление
– DSM-...-B
– DSM-T-...-B

[бар]
2
2,5

1,8
2,5

1,5
2

Макс. рабочее давление [бар] 10

Температура окружающей
среды

[°C] –10 ... +60

Макс. допустимое радиаль­
ное усилие на выходном
приводном валу FZ

[Н] 45 75 120 200 350 500

Макс. допустимое осевое
усилие на выходном
приводном валу FX

[Н] 18 30 50 75 120 500

Минимальный радиус упора
rmin

[мм] 15 17 21 28 40 50

Макс. допустимое усилие
остановки F

[Н] 90 160 320 480 650 1050

Момент при давлении 6 бар
– DSM-...-B
– DSM-T-...-B

[Нм]
1,25
2,5

2,5
5

5
10

10
20

20
40

40
80

Частота переключения [Гц] 2 1,6

Замечания по материалу нет меди и фторопласта

Материалы:
– Корпус, фланец
– Вал
– Поворотная лопасть, крышка

– Стопорный рычаг
– Стопорный винт
– Упоры, винты
– Уплотнения

Анодированный алюминий
Никелированная сталь
Армированный стекловолокном
пластик
Анодированный алюминий
Нержавеющая сталь
Оцинкованная сталь
Полиуретан

Вес
– DSM-...-B
– DSM-...-FW-B
– DSM-T-...-B
– DSM-T-...-FW-B

[кг]
0,24
0,26
0,33
0,35

0,41
0,45
0,59
0,63

0,62
0,65
0,89
0,92

1,25
1,33
1,87
1,94

2,40
2,54
3,57
3,71

4,22
4,48
6,05
6,31

DSM-...-270-P/P1-...-B 12 16 25 32 40 63

Демпфирование в конечных
положениях

Упругие амортизаторы

Регулировка конечных
положений

с помощью упругих амортизаторов с
фиксированными упорами

Макс. допустимый момент
инерции 1)

– DCM-...-P

[10-4

кг м2]
0,35 0,7 1,1 1,7 2,4 20

Макс. допустимый момент
инерции 1)

– DSM−...−P1

[10-4

кг м2]
1,05 2,1 3,3 5,1 7,2 60

Регулировка угла поворота [°] –6

Угол амортизации, один
– DCM-...-P

[°] 1,8 1,4 1,2 1,4 2 2

Угол амортизации, один
– DSM−...−P1

[°] 10 9 7,5 6,5 6,5 6

Вес
– DSM-...-P-A-B
– DSM-...-P1-A-B
– DSM-...-P-FW-A-B
– DSM-...-P1-FW-A-B
– DSM-T-...-P-A-B
– DSM-T-...-P-FW-A-B

[кг]
0,28
0,29
0,29
0,30
0,36
0,38

0,47
0,48
0,51
0,52
0,65
0,69

0,70
0,72
0,73
0,74
0,97
1,00

1,43
1,48
1,50
1,55
2,04
2,12

2,70
2,87
2,84
3,01
3,87
4,01

4,90
5,09
5,15
5,34
6,73
6,98

1) Незадросселированный

DSM-...-270-CC-...-B 12 16 25 32 40 63

Демпфирование в конечных
положениях

Амортизаторы

Регулировка конечных
положений

с помощью амортизаторов с
фиксированными упорами

Макс. допустимый момент
инерции 1)

[10-4

кг м2]
7 12 16 21 40 160

Угол поворота [°] 246 240

Регулировка угла поворота [°] –3

Угол амортизации, один [°] 15 12 10 12 16 17,5

Частота переключения с
2 амортизаторами
9 при макс. угле поворота
9 при меньшем угле поворота

1,5
2

1
1,5

1
1,5

0,7
1,5

0,7
1,5

0,6
1,5

Вес
– DSM-...-CC-A-B
– DSM-...-CC-FW-A-B
– DSM-T-...-CC-A-B
– DSM-T-...-CC-FW-A-B

[кг]
0,29
0,30
0,38
0,39

0,48
0,52
0,66
0,70

0,71
0,74
0,98
1,01

1,46
1,55
2,08
2,17

2,80
2,94
3,97
4,11

5,15
5,40
6,98
7,23

1) Незадросселированный
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DSM-...-270-...-B 12 16 25 32 40 63

Ëú�� ;C@E$=$"

K�&	 uò
�()*，yzC�yz

`B�2.!" H（��l�4-�.!"»Ï�
K�）

E: [°] 270

*� M5 Gx G¼

M�K��g
– DSM- ...-B
– DSM-T- ...-B

[bar]
2
2.5

1.8
2.5

1.5
2

MNK��g [bar] 10

7nf, [°C] -10 ... +60 �@�£

=$>0?5
MN
F�¤®gFz

[N] 45 75 120 200 350 500

=$>0?5
MN
F�?®gFx

[N] 18 30 50 75 120 500

M�5$¾¤ rmin [mm] 15 17 21 28 40 50

F�
MN5$g F [N] 90 160 320 480 650 1050

6 bar 7
he
– DSM- ...-B
– DSM-T- ...-B

[Nm]
1.25
2.5

2.5
5

5
10

10
20

20
40

40
80

E$ØÙ [Hz] 2 1.6

xy�� ��ó�ôûõ�ö

xy：
–�8、A2
–?
–>D;C、6
–5$%&
–J�&?
–¹G、&?
–üý�

÷kjþø
ùú
û
üý���y
÷kjþø
�þû
�ùû
ô��

ST
– DSM- ...-B
– DSM- ...-FW-B
– DSM-T- ...-B
– DSM-T- ...-FW-B

[kg]
0.24
0.26
0.33
0.35

0.41
0.45
0.59
0.63

0.62
0.65
0.89
0.92

1.25
1.33
1.87
1.94

2.40
2.54
3.57
3.71

4.22
4.48
6.05
6.31

DSM-...-270-P/P1- ...-B 12 16 25 32 40 63

`B�2.!" )8-�.!"

`B�2�I �u�� ¹G
8-�.!"

F�
MND$¯
T �� 1)

– DSM-...-P

[10-4

kg m2]
0.35 0.7 1.1 1.7 2.4 20

F�
MND$¯
T �� 1)

– DSM-...-P1

[10-4

kg m2]
1.05 2.1 3.3 5.1 7.2 60

E:�I [°] -6

.!:,º¡
– DSM-...-P1

[°] 1.8 1.4 1.2 1.4 2 2

º¡.!:,
– DSM-...-P1

[°] 10 9 7.5 6.5 6.5 6

ST
–DSM- ...-P-A-B
–DSM- ...-P1-A-B
–DSM- ...-P-FW-A-B
–DSM- ...-P1-FW-A-B
–DSM-T- ...-P-A-B
–DSM-T- ...-P-FW-A-B

[kg]
0.28
0.29
0.29
0.30
0.36
0.38

0.47
0.48
0.51
0.52
0.65
0.69

0.70
0.72
0.73
0.74
0.97
1.00

1.43
1.48
1.50
1.55
2.04
2.12

2.70
2.87
2.84
3.01
3.87
4.01

4.90
5.09
5.15
5.34
6.73
6.98

1) �I²

DSM-...-270-CC-...-B 12 16 25 32 40 63

`B�2.!" -�.!"

`B�2�I �u�� ¹G
-�.!"

F�
MND$¯
T �� 1)

[10-4

kg m2]
7 12 16 21 40 160

E: [°] 246 240

E:�I [°] -3

.!:,º¡ [°] 15 12 10 12 16 17.5

2 '-�.!"
E$ØÙ
� MNE$:�
� M�E$:�

1.5
2

1
1.5

1
1.5

0.7
1.5

0.7
1.5

0.6
1.5

ST [kg]

– DSM- ...-CC-A-B
– DSM- ...-CC-FW-A-B
– DSM-T- ...-CC-A-B
– DSM-T- ...-CC-FW-A-B

0.29
0.30
0.38
0.39

0.48
0.52
0.66
0.70

0.71
0.74
0.98
1.01

1.46
1.55
2.08
2.17

2.80
2.94
3.97
4.11

5.15
5.40
6.98
7.23

1) �I²


